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Informations sur la sécurité

Des symboles identifiant les remarques, dangers et mises en
garde sont employés tout au long de ce manuel afin d’attirer atten-
tion sur des informations importantes relatives au fonctionnement
et a la sécurité.

Le terme « REMARQUE » précede un court message signalant
un détail important.

Le terme « MISE EN GARDE » apparait avec 'information
importante concernant la protection de votre matériel et de ses
performances. Prenez particulierement soin de lire et d’obser-
ver tous les messages relatifs & votre application.

Le terme « AVERTISSEMENT » apparait avec 'information
importante concernant la protection de 1'utilisateur, des per-
sonnes présentes et du matériel contre tout dommage. Soyez
particulierement attentif a toutes les mises en garde concer-
nant votre application.

Le symbole de vigilance, 4\ (point d’exclamation dans un trian-
gle) précede tout message de DANGER ou d’AVERTISSEMENT.

Le symbole de danger électrique, A\ (éclair dans un triangle),
précede tout message ’AVERTISSEMENT ou de MISE EN

GARDE contre I'électrocution. D’autres détails suivent :

Symbole Signification

AVERTISSEMENT : mise en garde
ou danger qui demande plus de pré-
cisions que l'étiquette d’information
apposée sur 'unité ne peut fournir.
Consultez le guide de l'utilisateur
pour plus de renseignements.

Ce produit est sensible aux char-
ges électrostatiques, utilisez une
technique de mise a terre et de
manutention appropriée lorsque
vous installez ou procédez a 'en-
tretien de ce produit.

A

Unité protégée par une isolation
double/renforcée pour prévenir les
danger d’électrocution.

Ne jetez pas le produit avec les
ordures, utilisez les techniques de
recyclage appropriées ou consultez
le fabricant pour procéder & une
élimination correcte du produit.

Boitier en polycarbonate. Utilisez les
techniques de recyclage appropriées
ou consultez le fabricant pour 1éli-
mination appropriée du produit.

Llunité peut étre alimentée a I'aide
d’une tension par courant alterna-
tif (ac) ou par courant continu (cc).

Cette unité est un dispositif
enregistré par Underwriters
Laboratories®. Elle a été évaluée
selon les exigences américaines
et canadiennes pour I'équipement
de commande de processus. UL
61010 et CSA C22.2 N° 61010.
Dossier E185611 QUYX, QUYX7.

PROCESS CONTROL
EQUIPMEI

Consultez : www.ul.com

Cette unité est un dispositif enre-
gistré par Underwriters Laborato-
ries®. Elle a été évaluée selon les
exigences américaines et cana-
diennes pour les locaux dangereux
Classe 1 Division II Groupes A, B,
C et D. ANSI/ISA 12.12.01-2007.
Dossier E184390 QUZW, QUZW1.
Consultez : www.ul.com

“@ﬂﬁ

LISTED

PROC. CONT. EQ. FOR
HAZARDOUS LOCATIONS

C€

APPROVED

3P

Lunité est conforme aux directives
de I'Union européenne. Voir la
Déclaration de conformité pour plus
de détails sur les directives et les
normes utilisées pour la conformité.

Cette unité a été inspectée et
approuvée par Mutuelle industrielle
en tant que Limiteur de tempéra-
ture selon la norme Classe FM 3545.
Consultez : www.fmglobal.com

Cette unité a été inspectée et
approuvée par CSA Internatio-
nal pour une utilisation en tant
qu’équipement d’indication-
controle de température selon
CSA C22.2 N° 24. Consultez :
www.csa-international.org

Garantie

Le module (de contréle) RMC EZ-ZONE® est fabriqué suivant les
processus certifiés ISO 9001 ; une garantie de trois ans couvre l'uti-
lisation du premier acheteur, dans la mesure ou les unités ont été
montées correctement. Etant donné que Watlow n’a aucun contréle
sur leur utilisation ni sur leur mauvaise utilisation le cas échéant,
nous ne pouvons fournir de garantie contre leur défaillance. Le
présent document limite les obligations de Watlow, au choix de
Watlow, au remplacement, & la réparation ou au remboursement du
prix d’achat de l'appareil, ainsi que des piéces qui, aprés examen,
s’avéreraient défectueuses pendant la période de garantie indiquée.
La présente garantie ne s’applique pas aux dommages résultant du
transport, d’'une modification, d'une mauvaise utilisation ou d'une
détérioration. L'acheteur doit utiliser les pieces Watlow pour garan-
tir tous les relevés répertoriés.

Assistance technique

En cas de probleme avec le régulateur Watlow, reportez-vous aux
informations de configuration pour vérifier que les choix sont
appropriés a 'application : entrées, sorties, alarmes, limites, etc. Si
le probleme persiste, vous pouvez obtenir une assistance technique
aupres de votre représentant local Watlow (voir au dos du manuel) en
envoyant un courriel & wintechsupport@watlow.com ou en appelant le
+1 (507) 494-5656 de 7 heures a 17 heures, heures du centre (CST).
Demandez un ingénieur d’applications. Lorsque vous appelez, munis-
sez-vous des informations suivantes :

e Numéro complet du modele
e Toutes les informations concernant la configuration
e Guide de l'utilisateur

e Page d’usine

Autorisation de renvoi du matériel (RMA)

1. Appelez le service clientele de Watlow au (507) 454-5300 pour obte-
nir un numéro d’autorisation de renvoi de matériel (RMA) avant de
renvoyer toute piéce a réparer. Si vous ne savez pas ce qui a causé la
panne, contactez un ingénieur d'application ou le directeur de pro-
duit. Toutes les RMA requiérent les éléments suivants :

e Adresse d’expédition

e Adresse de facturation



e Contact

e Numéro de téléphone

e Méthode de réexpédition

® Votre numéro d’achat

e Description détaillée du probleme
e Instructions spéciales

e Nom et numéro de téléphone de la personne renvoyant
le produit.

Lapprobation antérieure du département du service a la clientele,
accompagnée d’'un numéro RMA, est requise lorsque vous renvoyez
n’importe quel produit pour son remboursement, sa réparation ou
son examen. Veillez a ce que ce numéro figure sur I'extérieur de
votre boite d’emballage et sur toute la documentation renvoyée.
Procédez a 'expédition sur une base « fret payé d'avance ».

Une fois votre renvoi recu, nous 'examinerons et tdcherons de
déterminer la cause de votre renvoi.

En cas de défaut de fabrication, nous entrerons un numéro de
réparation, un ordre de remplacement ou nous vous attribue-
rons un crédit pour le matériel renvoyé. En cas de mauvaise
utilisation par le client, nous vous informerons des cotits de
réparation et demanderons un bon de commande pour commen-
cer la réparation.

Dans le cas de produits non défectueux, ceux-ci doivent étre
renvoyés a I’état neuf, dans leurs boites d’origine et dans les
120 jours qui suivent leur livraison. Une somme de restockage
de 20 % sera appliquée a tous les régulateurs et accessoires
renvoyeés.

Si I'unité n’est pas réparable, vous recevrez une lettre d’expli-
cation, et nous vous proposerons soit de vous renvoyer 1'unité a
vos frais ou de ’éliminer.

Watlow se réserve le droit d'imputer des frais si aucun probléeme

n’a été découvert.

Le guide de l'utilisateur du module RMC EZ-ZONE est

protégé par le copyright de Watlow Winona, Inc., ©
Septembre 2010, tous droits réservés.

EZ-ZONE RM est couvert par le brevet américain N°
6 005 577 et des brevets en instance
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Chapitre 1 : Presentation génerale

Le module de controle EZ-ZONE® monté sur rail
(RMC) vous aide a résoudre les exigences de votre
systéme a boucle thermique qu’il s’agisse d’applica-
tions de controle autonome, réparti, a une seule bou-
cle ou a boucle multiple.

I1 est maintenant bien plus facile de résoudre les
besoins thermiques de votre systeme. Le module RMC
est livré dans un pack monté sur rail peu encombrant
et trés adaptable o1 vous ne payez que ce dont vous
avez besoin. Les communications de RTU Modbus ré-
pondront aux besoins des applications qui nécessitent
une fonctionnalité pour configurer/surveiller la régu-
lation d’'un réseau. D’autres protocoles de communica-
tions sont également disponibles (par ex. : EtherNet/IP,
DeviceNet, Modbus TCP et Profibus DP) lors d’'un usa-
ge en concomitance avec un module d’acces RM (RMA)
ou en utilisant une interface utilisateur a distance/
Passerelle (RUI/GTW). A l'aide de votre navigateur
équipé d’'une connexion ouverte a Internet, cliquez sur
le lien ci-dessous pour trouver d’autres produits RM
ainsi que la documentation associée.

http://www.watlow.com/index.cfm

Caractéristiques et avantages standard

PID intégré et régulateur des limites de sécuri-
té supérieures et inférieures dans un emballage

¢ Fournit deux options de montage (rail DIN, chas-
sis de montage)

e Réduit le temps de cablage et simplifie les raccords
par rapport a la connexion de produits discrets

e Réduit I'espace des panneaux et les cotts d’'installation

e Améliore la sécurité de 'utilisateur et de I'équi-
pement dans des conditions de température trop
basse ou trop élevée

Sortie intégrée du régulateur de courant.

¢ Inclut le dispositif breveté NO-ARC qui transmet
directement des charges résistantes jusqu’a 15 A

e Réduit le nombre de composants et le cotit de propriété

e Permet de réduire 'espace sur le panneau et de
simplifier le cablage

Surveillance du courant (traditionnelle ou

algorithme)

e Détecte le débit de courant de I'’élément de chauf-
fage et fournit une indication d’alarme en cas de
défaillance du dispositif de sortie ou de la charge
de I’élément de chauffage

¢ Destiné a un usage pour des charges monophasées

Fonctions de communication

¢ Prend en charge la connectivité réseau vers un PC
ou un automate programmable

¢ Bus standard Watlow ou Modbus® RTU

¢ Fournit des capacités prétes a I'emploi avec l'inter-
face utilisateur a distance (RUT’s) et le module RMA

e Port de communication de bus Standard libre et
logiciel PC gratuit (EZ-ZONE Configurator)

Options supplémentaires d’intégration de
controle
e Fournit une fonction de séquenceur

¢ Inclut des fonctions de chronométreur programmables
¢ Inclut des fonctions de compteur programmables

e Offre des options de programmation mathémati-
que et logique simples

Algorithme de régulation PID avancé

e Offre un controle adaptatif TRU-TUNE®+ pour
un controle plus strict des applications exigeantes

e Fournit un autoréglage pour un démarrage rapide
et efficace

Diagnostics intégrés de boucle thermique

¢ Les utilisateurs peuvent voir facilement si le sys-
téme thermique entier fonctionne correctement

¢ Fournit des diagnostics de systéme complets largement
supérieurs aux diagnostics simples de niveau discret

e Permet un usage flexible et synergique du ma-
tériel, tel que l'utilisation d’'un capteur de boucle
comme sauvegarde sur une autre boucle en cas de
défaillance du capteur

e Permet d’éviter la perte de charge ou de program-
mer la maintenance selon votre convenance

e Avertit en cas de problemes du systéme pour contri-
buer a réduire les cotits de maintenance et d’entretien

Solution systéme concue pour étre préte a 'emploi

e Améliore la fiabilité du systéme grace a une so-
lution intégrée en usine qui réduit les connexions
inter-module et les problémes potentiels sur les
borniers a vis.

e Réduit les frais d’installation

e Elimine les casse-tétes de compatibilité souvent
rencontrés avec l'utilisation de nombreux compo-
sants et marques variées

Le régulateur controle de hautes températures
ambiantes

e Fonctionne dans une plage de températures sans
précédent allant de -18 a 65 °C (0 a 149 °F) pour
les armoires et les clotures de panneau a des
niveaux de température élevés

Mémoire d’enregistrement et de restauration
des réglages des parametres par défaut définis
par l'utilisateur

e Permet aux clients d’enregistrer et de restaurer
leurs propres réglages de parametre par défaut de
la machine

e Réduit le temps d’assistance technique et d'immo-
bilisation suite aux réglages par inadvertance des
parametres de I'utilisateur final

Module RMC Watlow EZ-ZONE® .
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Les modules RMC permettent offrent une
meilleure flexibilité dans la conception

e Permet I'ajout de boucles PID par incrément de 1.

e [ls permettent de faire des économies, car vous ne
payez rien de plus et n’installez que les fonctionna-
lités dont vous avez besoin

Module de commande synergique (SMC)

e Permet la localisation des sorties sélectionnées pour
la régulation (chaud/froid), des alarmes ou des événe-
ments sur n'importe quel module physique, indépen-
damment du module connecté au capteur d’entrée.

Commande SRC (Split-Rail Control)
¢ Permet de monter les modules ensemble ou a dis-
tance les uns des autres (& une distance maximum
de 200 pieds ou 61 metres)

e Partage la régulation via la fonctionnalité SMC
(Synergistic Module Control)

e Permet de rapprocher et fixer les modules indivi-
duels aux périphériques d’entrée et de sortie physi-
ques avec lesquels ils sont connectés

e Améliore la fiabilité du systéme et réduit les frais
de cablage

Limite de sécurité approuvée par la mutuelle
des manufacturiers (FM)

e Améliore la sécurité de 'utilisateur et de I'équi-
pement dans des conditions de température trop
basse ou trop élevée

e Prend en charge la norme SEMI S2

Homologations : Certifié UL®, CE, RoHS,
W.E.E.E. FM, SEMI F47-0200, Classe 1 Division
2 Evaluation des modéles sélectionnés

¢ Garantit la compatibilité aux normes du produit

e Réduit la documentation du fabricant de panneau
et diminue les frais d’agence

Connecteurs détachables

e Garantit un cablage fiable et réduit le temps d’as-
sistance technique

e Simplifie l'installation

Fonctionnalité de profil

e Permet la programmation de rampe/palier

¢ Fournit 25 profils et un total de 400 étapes
Fonctionnement du point de consigne externe

¢ Prend en charge la manipulation efficace du point de
consigne depuis un dispositif externe tel quun module
de commande principal ou un automate programmable.

¢ Permet la programmation d'une ou de plusieurs
boucles a controler sur la base du point de consigne
d’'une autre boucle, éliminant ainsi le cotit d’achat
du matériel de retransmission supplémentaire et
du matériel de point de consigne externe

Retransmission

¢ Prend en charge les attentes du secteur en matiere
d’enregistrement des process

Trois ans de garantie

e Gage de la fiabilité des produits Watlow et de I'as-
sistance technique

Module RMC Watlow EZ-ZONE® .
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Vue conceptuelle du module RMC

La flexibilité du logiciel et du matériel RMC permet
d’effectuer un grand nombre de configurations. Une
meilleure compréhension de la fonctionnalité globale
du régulateur et de ses capacités, et une planification
de l'utilisation du régulateur garantissent une effica-
cité maximale de votre application.

Le RMC peut étre connecté au niveau du systéme a
17 modules au total, dont I'un peut étre un module d’ac-
ceés et les autres (16 maximum) peuvent constituer n'im-
porte quelle combinaison de modules disponibles. Luti-
lisateur définira chaque adresse via le bouton a 'avant
de chaque module. Chaque module RMC installé doit
avoir une adresse de bus Standard unique allant de 1
a9,de A aF, ou les parametres d’usine par défaut pour
chaque module sont I'adresse de bus Standard 1.

Comment démarrer rapidement

Le module RMC (régulateur) peut étre livré avec
quatre boucles PID maxi., avec configurations de
boucle par défaut (toutes les boucles) prétes a 'emploi
comme suit :

¢ Fonctions d’entrée analogique réglées sur thermo-
couple, type J

e Les boucles de controle 1 a 4 utilisent les entrées
analogiques 1 a4 4

e Algorithme de chauffage réglé sur PID, algorith-
me de refroidissement réglé sur arrét

e Sorties réglées sur arrét

e Mode de contrdle réglé sur Auto

¢ Point de consigne réglé sur 75 °F

Pour activer le chauffage d’une boucle, suivez simple-

ment les étapes ci-dessous :

1. Naviguez vers la page Configuration

2. Une fois sur la page Configuration, naviguez vers le
menu Sortie puis sélectionnez la sortie de votre choix

3. Changez le parametre par défaut Arrét sur Puis-

sance thermique

4. Sélectionnez I'instance de boucle désirée

Configuration par défaut de EZ-ZONE RMC

Fonction d’entrée

I Capteur d’entrée || Entrée analogique 1
detypeJ

Ré Fonction de sortie
égulateur

de chaleur
PID :
Sortie 1
Désactivé Chauffage I
Fente A

Boucle 1

Remarque :
Les zones peuvent communiquer entre elles via le
fond de panier (en rail de séparation et en rail local).
Une fois que le systéeme est configuré et en état de
marche, si vous modifiez les adresses de zone sans
mire réflexion, cela risque d’entrainer des perturba-
tions dans le fonctionnement du systeme.

Voici ci-dessous quelques options de commande
sélectionnables par l'utilisateur :

1. Alimentations Classe 2 ou SELV (Saftey Extra
Low Voltage) équivalents :
e 90 a 264 Vca jusqua 24 Veca 31 W
e 90 a 264 Vca jusqu'a 24 Vcc a 60 W
e 90 a 264 Vca jusqu'a 24 Vec a 91 W

2. Le module RMC peut fournir :
e 1 a4 boucles de controle, limites ou entrées CT
e 149 entrées (de différents types)

e 1 a 12 sorties (de différents types)
e Communications RTU Modbus

Comme vous pouvez le voir ci-dessus, le module RMC
peut s’adapter entierement aux exigences d’alimenta-
tion, au nombre de boucles, aux entrées et aux sorties.

Il est utile d’envisager le régulateur en trois par-
ties : entrées, fonctions et sorties. Lorsque le régula-
teur est configuré correctement, les informations cir-
culent d’'une entrée a une sortie en passant par une
fonction. Un module RMC peut exécuter plusieurs
fonctions en méme temps, par ex., contréle PID, suivi
de plusieurs situations d’alarme différentes, sur-
veillance et action sur les entrées numériques et pi-
lotage des dispositifs de sortie comme les appareils
de chauffage, les alarmes sonores et les lumiéres.
Chaque processus doit étre pensé soigneusement et
les entrées, les fonctions et les sorties du régulateur
doivent étre configurées correctement.

Sorties

Fonctions

Alarme
process
supérieure

Alimentation
de chauffage

=
o

Mise au
silence des
alarmes

Sorties de
séquencage

Fonctions

Les fonctions utilisent des signaux d’entrée pour cal-
culer une valeur. Une fonction peut étre aussi sim-
ple que la lecture d’'une entrée numérique visant a
définir un état sur vrai ou faux, ou encore la lecture
d’'une température visant a activer ou a désactiver
un état d’alarme. Autrement, en cas de défaillance
du capteur principal, un capteur de secours peut étre
utilisé pour éviter un arrét indésirable.

Pour régler une fonction, 'un des premiers aspects
a considérer est la source et 'instance de la fonction.
Par exemple, si la commande est équipée d’entrées nu-
mériques (source) et si vous avez décidé d’utiliser DI 9
(instance), elle peut alors étre associée a une action
pour réinitialiser une alarme individuelle ou toutes les
alarmes. Pour une telle configuration, suivez les éta-
pes ci-dessous :

Page Configuration
(menu Entrée/Sortie numérique)

1. Naviguez vers la page Configuration puis le menu
Entrée/Sortie numérique.

2. Sélectionnez l'instance désirée et réglez la direc-
tion sur Tension d’entrée ou Contact sec d’entrée.

Page Configuration (menu Action)

3. Naviguez vers la page Configuration puis le menu
Action.

4. Réglez la fonction d’action sur Alarme

5. Sélectionnez l'instance d’alarme qui sera réinitiali-
sée (0 est égal a tout)

6. Réglez la fonction de source sur Entrée/Sortie nu-
mérique

7. Sélectionnez I'instance de source (étape 2 ci-dessus)

8. Sélectionnez la zone de source (0 est égal au mo-
dule en cours de configuration)

9. Sélectionnez le niveau actif pour exécuter la fonc-
tion désirée.

Module RMC Watlow EZ-ZONE® .
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Cette configuration est maintenant terminée. Lors-
que l'entrée numérique sélectionnée est active, 'alar-
me ou toutes les alarmes verrouillées sans condition
d’alarme existante seront réinitialisées. Si une ins-
tance d’alarme spécifique (1 a 8) est sélectionnée (éta-
pe 5), seule cette instance sera réinitialisée.

Remarque :
Les alarmes seront réinitialisées automatiquement
lorsque la condition ayant déclenché 'alarme revient
a un état de non-alarme si 'alarme de verrouillage
rapide est réglée sur non-verrouillage (page Configu-
ration, menu Alarme).

Notez qu'une fonction est un processus interne pro-
grammé par l'utilisateur et qui n’effectue aucune opé-
ration en dehors du régulateur. Pour qu’elle ait une
incidence en dehors du régulateur, une sortie doit
étre configurée pour répondre & une fonction.

Entrées

Les entrées fournissent les informations sur lesquel-
les n'importe quelle fonction programmeée peut agir.
En d’autres termes, ces informations peuvent étre
recues lorsqu’un utilisateur appuie sur un bouton, ou
dans le cadre d’'une fonction plus complexe, elles peu-
vent représenter un point de consigne a distance recu
d’une autre zone.

Chaque entrée analogique peut étre configurée
pour que les thermistances, thermocouples ou RTD
puissent lire la variable de process. Elle peut égale-
ment afficher des mV/volts, des valeurs de courant ou
de résistance, ce qui permet d’utiliser différents dispo-
sitifs de lecture d’humidité, de pression d’air, d’entrées
de l'utilisateur et d’autres valeurs. Les réglages du me-
nu Entrée analogique (page Configuration) de chaque
entrée analogique doivent étre configurés pour corres-
pondre au dispositif connecté a cette entrée.

Chaque entrée numérique indique si un dispositif
est actif ou inactif. Un systeme RM peut étre équipé
de multiples entrées/sorties numériques. Chaque em-
placement d’entrée/sortie doit étre configuré de sorte
a pouvoir fonctionner indifféremment comme entrée
ou sortie avec le parametre de direction dans le menu
Entrée/sortie numérique (page Configuration).

I1 convient également de comprendre la différence
entre une entrée reliée a un dispositif ordinaire tel
un thermocouple et une entrée reliée a une fonction
interne.

Fonction . .
dc’)encttrge Fonction de Fonction
. controéle de sortie
analogique

Dans I'exemple ci-dessus, la fonction de I'entrée ana-

logique a gauche est reliée directement a la fonction

de controle ou sa sortie interne est acheminée vers

une sortie ordinaire.

Avec une légere modification du graphique ci-dessus,

l'exemple ci-dessous relie maintenant les entrées ordinai-

res directement aux fonctions de controle et d’alarme. Cet

exemple suppose que les points suivants sont exacts :

- deux alarmes de process élevé uniques sont configu-
rées pour les entrées analogiques 1 et 2

- le bloc logique est configuré comme une fonction
ALTERNATIVE

- la fonction de sortie est reliée a la sortie interne de
la fonction logique ALTERNATIVE

Lorsque les deux alarmes de process sont exactes

(si la valeur de I'entrée analogique est supérieure au
point de consigne élevé de 'alarme, la sortie ordinai-
re y sera amenée.

Fonction d’entrée Fonction de Fonction
analogique contréle " de sortie
Fonction Fonction Fonction
d'alarme || logique de sortie
Sorties

Les sorties peuvent exécuter différentes fonctions ou
actions en réponse a l'information fournie par une
fonction telle que : puissance thermique provenant de
la sortie de la commande, usage d’'une sortie numé-
rique en guise d’événement de profil, allumage/étei-
gnage d’'une lumiere, déverrouillage d'une porte ou
activation d’'un vibreur.

Attribuez une sortie & une fonction dans le menu
Sortie ou Entrée/sortie numérique. Sélectionnez en-
suite I'instance de cette fonction qui déterminera
cette sortie. Par exemple, vous pouvez attribuer une
sortie pour qu’elle réponde a une sortie interne d'une
fonction comparable ou pour quelle retransmette la
valeur de l'entrée analogique 2 (instance 2).

Vous pouvez attribuer plusieurs sorties qui répon-
dront & la méme instance d’une fonction. Par exem-
ple, I'alarme 2 peut déclencher un voyant connecté a
la sortie 1 et une siréne peut étre connectée a la sor-
tie numérique 5.

Evénements d’entrée et événements de sortie

Les événements d’entrée et de sortie sont des états
internes utilisés exclusivement par les profils. La
source d’'une entrée d’événement peut étre issue d'une
entrée numérique réelle ou de la sortie d'une autre
fonction. De la méme maniere, les sorties événement
peuvent contrdler une sortie physique telle qu'un bloc
de fonction de sortie ou peuvent étre utilisées en tant
quentrée dans une autre fonction.

Actions

Si elle est basée sur une entrée donnée (entrée/sortie
numérique, sortie d’événement, fonction logique etc.)
la fonction d’action peut déclencher d’autres fonctions.
Pour en citer quelques-unes : démarrage et arrét d’'un
profil, mise en silence des alarmes, arrét des boucles
de controle et alarmes mises en état de non-alarme.

Module RMC Watlow EZ-ZONE® .
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Une vue conceptuelle des configurations

matérielles RM

En raison de la variabilité et de la flexibilité du sys-
teme RM, un utilisateur dispose de plusieurs options
pour connecter le matériel. Voici ci-dessous quelques
exemples.

Module RMC connecté a une interface utilisa-
teur a distance (RUI) et a un PC

Dans cette configuration, le RUI et le PC sont connec-
tés au module RMC via le bus Standard Watlow ou
tous deux pourront s’adresser directement au module

Régulation
1™ —

Fente C

I— Alimentation

PC « EZ-ZONE
Configurator »

RUI

RMC. Le PC faisant fonctionner le logiciel du EZ-
ZONE Configurator et le RUI peut étre utilisé pour
configurer puis contréler le module RMC.

Module RMC connecté a un automate program-
mable (PLC) sur un rail DIN

Dans cette configuration, le PLC peut étre connecté
au module RMC via le module d’acces en utilisant un
ou plusieurs protocoles disponibles :

1. EtherNet/IP et/ou Modbus TCP

2. DeviceNet

3. Modbus RTU

Module RMC connecté a un terminal d’interface
utilisateur (OIT) via un RUI/une passerelle

Dans cette configuration, 'OIT peut assurer le fonc-
tionnement d’un certain nombre de protocoles en
communiquant avec le systeme RM via le RUI/la pas-
serelle Watlow. Protocoles disponibles pour le RUI/la
passerelle ci-dessous :

1. EtherNet/IP et/ou Modbus TCP

2. DeviceNet

3. Modbus RTU

Régulation RM

Fente C

Passerelle RUI

oIT

Systeme RM connecté a un rail de séparation
par un OIT

Dans cette configuration, aussi bien le bus inter-module
(communications de fond de panier) que le bus Standard
sont connectés entre les rails pour accepter des fonction-
nalités a distance. Il est recommandé que la connexion
du rail de séparation ne dépasse pas 61 m (200 pieds).
Dans cette configuration, 'OIT peut communiquer avec
tous les modules (16 modules au maximum en combinai-
son quelconque avec un seul module d’acces).

Fente E

Régulation | Expansion

Lg Fente C Fente C Fente C
‘q;:‘J L
(s
RéglJ|at|On ACCéS RM Alimentation
RM Régulation| Expansion |Expansion
|: RM RM RM :|
Fente C Fente C
oIT
Fente C Fente C Fente C
|
Alimentation
PLC
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Module de controle RM connecté a un OIT
faisant fonctionner le RTU Modbus.

Dans cette configuration, le module de contréle
connecté a 'OIT est équipé du protocole RTU Modbus
(RMCxxxxxxxxx1xx). Il est important de bien noter
que les communications Modbus ont lieu entre I’'OIT
et la commande a laquelle elles sont connectées. Le
fond de panier RM utilise toujours le protocole de bus
Standard. Si vous désirez que 'OIT communique avec
les deux modules de controle, ceux-ci ont besoin de
communications Modbus et les broches CC, CA et CB
doivent étre connectées en guirlande.

Régulation | Régulation

RM RM
Fente C Fente C
Régulation Alimentation
RM
oIT

Orientation du module

Liillustration ci-dessous représente I'un des six modu-
les RM possibles. Les six sont munis de quatre fentes
sur le devant (fente A, B, D et E) et une en bas (fente
C) non illustrée. Toutes ces fentes ne sont pas tou-
jours utilisées sur tous les modules. Sur la face avant
du module, il y a un bouton (cercle blanc) sous l'adres-
se de zone (5) qui, quand il est enfoncé et maintenu
dans cette position, possede les fonctions suivantes :

1. Pour tout module : appuyez sur le bouton et main-
tenez-le enfoncé pendant environ 2 secondes.
L’adresse s’intensifiera, indiquant quelle peut
maintenant étre modifiée. Relachez et enfoncez a
nouveau le bouton pour modifier I'adresse et intro-
duire l'adresse unique désirée.

2. Pour le module de controle s’il est équipé du proto-
cole Modbus (RMCxxxxxxxxx1xX) : si vous appuyez
sur le bouton et que vous le maintenez enfoncé pen-
dant environ 6 secondes, la lettre P pour Protocole
s’affichera. Si vous relachez le bouton et I'enfoncez
a nouveau (dans les 6 secondes), I'affichage com-
mutera entre N (Modbus) et S (Bus Standard). Les
adresses valides pour Modbus et Bus Standard
vont de 1 a 16 (1 a 9, A pour 10, B pour 11, C pour
12, D pour 13, E pour 14, F pour 15 et H pour 16).
Le module d’acces est expédié a 'adresse J ou 17.

n
a
.
|
2
»
1
:
$
I
]

Etat du module (fentes
A,B,DouE)

Protocole (Bus
Standard - rouge ou
Modbus - vert)

Les sorties 1 4 16 du
module peuvent toutes
étre utilisées ou non,
selon le type de
module.

= i3

Module RMC Watlow EZ-ZONE® .
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Fonction d’entrée

Module de contrdle EZ-ZONE RM - Diagramme systeme
avec carte a 6 entrées/sorties numériques dans la fente E

Fonction de sortie

N

Entrée analogique 1, 2, 3, 4
Aucun, CT, thermocouple, RTD (100, 1 k),

Capt: d’entrée

thermistance (5 k, 10 K, 20 k, 40 k),
process (mV, V, mA) ou potentiometre 1 k

Entrée numérique (ou sortie) 7 a 12

Régulateur PID,
limite ou sens
du transformateur
de courant (CT)

(Lors de la
commande, toutes
les boucles sont
munies de
rampe/verrouillage,
maximum 25
fichiers et

400 étapes.)

Fente A, B, ou D
(option)

Sorties 1, 3,5

Aucune, cc commuté/collecteur ouvert,
relais mécanique 5 A (type C), process
ou SSR 0,5 A (type A)

Classe 1, Div 2 non
disponible avec sorties de
relais mécanique.

Sorties 2,4, 6
Aucun, 15 A NO-ARC Type A,
CC commuté, relais mécanique 5 A
Type A ou SSR 0,5 A Type A

6 entrées/sorties

Entrée numérique (ou sortie) 7 a 12
Contact d'interrupteur ou volts cc

— Contact d'interrupteur ou volts cc numériques
Fente E
Communications EIA-485
RUI, PC, PLC ou HMI > Bus standard Adresse RTU
(RTU Modbus optionnel) Modbus 1 a 16

Autres modules RM >

Alimentation H>

Bus inter-module

20,4 a 30,8 Vca ou Vee

>

Zone de bus
Standard 1 a 16

Carte alimentation
et supervision

Fente C

Hors tension, chauffage,

refroidissement, alarme,

retransmission, duplex,
événement ou limite

Hors tension, chaleur,
climatisation, alarme,
événement ou limite

>

En cas de limite, cette
sortie doit étre la limite

Hors tension, chauffage,
refroidissement,
événement ou controle

——

Indique une

Zone et Etat
DEL
Etat de sortie
DEL H

Choix des zones

adresse de zone

Appuyez pour sélectionner

un protocole et une
adresse de zone

Etat de carte

© 0
o0

Fentes A, B, D, E

Indique l'activité des
communications (modbus

ou bus Standard)

Certaines combinaisons d'entrée/sortie ne sont pas possibles, voir matrice de commande

e
> Indique l'état dE/S I

Module RMC Watlow EZ-ZONE®
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Fonction
d’entrée

Capteur d’entrée

Module de contréle EZ-ZONE RM - Diagramme systéeme
sans carte a 6 entrées/sorties numeériques dans la fente E

Entrée analogique 1, 2, 3, 4
Aucun, CT, thermocouple, RTD (100,

T 1k), thermistance (5, 10K, 20k, 40 k),

process (mV, V, mA) ou potentiometre 1 k

RUI, PC, PLC ou HMI H

Communications EIA-485
Bus standard (RTU Modbus facultatif)

Autres modules RM

Bus inter-module

Alimentation

e

>

20,4 4 30,8 Vca ou Vce

Régulateur PID,

limite ou sens du
transformateur
de courant (CT)

(Lors de la
commande, toutes
les boucles sont
munies de
rampe/palier,
maximum 25
fichiers et

400 étapes.)

Fente A, B,D ou E
(option)

Sorties 1, 3,5,7

Aucune, cc commuté/collecteur ouvert,
relais mécanique 5 A (type C),
process ou SSR 0,5 A (type A)

Classe 1, Div 2 non
disponible avec sorties de
relais mécanique.

Sorties 2,4,6,8

Aucun, 15 A NO-ARC Type A,
CC commuté, relais mécanique
5 A Type A ou SSR 0,5 A Type A

Modbus RTU
Adresse 12a16

Bus standard
Zonelalé

Supervision et
carte alimentation

Fente C

Zone et Etat
EL

Etat de sortie

A

Fonction
de sortie

Hors tension, chauffage,
refroidissement,

alarme, retransmission,
duplex, événement ou limite

Hors tension, chaleur,
climatisation, alarme,

événement ou limite

En cas de limite, cette
sortie doit étre la limite

(==

DEL

Choix des zones

Indique une
adresse de zone

Bouton)

y

Appuyez pour
sélectionner un protocole
et une adresse de zone

Etat de carte
Fentes A, B,D, E

Indique l'activité des
communications
(modbus ou bus standard)

Certaines combinaisons d'entrée/sortie ne sont pas possibles, voir matrice de commande

.
> Indique I'état I’E/S I

Module RMC Watlow EZ-ZONE®
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Chapitre 2 : Installation et cablage

Dimensions

Comme cela est illustré ci-dessous, les dimensions du module RMC seront légérement modifiées en fonction
du type de connecteur utilisé.

Espace de dégagement du module

147,07 mm
(5,8 po)

116,08 mm
(4,57 po)

101,60 mm
(4,00 po)

;

|

|

\ Loquet en position ouverte

Espace de dégagement du module

%
i

44,45 mm [
(1,75 po)

T

EHHHHEHE HEHHHHHHE

™1 (2,03 po)

155 mm
(6,10)
44,45 mm
(1,75 po) =
116,08 mm 101,60 mm 4[
(4,57 po) (4,00 po) *

Module RMC Watlow EZ-ZONE®

51,56 mm
(2,03 po) ™

12

Connecteurs standard

165 mm
(6,50 po)
Déplacement lors du retrait du module

Connecteurs droits

173,90 mm

- (6,85 po) =

Déplacement lors du retrait du module
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Dimensions

Vue frontale du montage du chéassis (module enlevé) - Modéle de connexion a vis

58,67 mm
(2,31 po) - 51,56 mm
32,77 mm ’
™ (1,29 po)|
1753 mm .
(0,69 po) Jfa eyt
I 7
b Hi
60,45 mm E ‘
(2,38 po)
35,81 mm = -
1ipo i

576 mm
(0,67 po)

(1,38 po)

La vue ci-dessus représente le fond de panier modulaire sans le module.

Matériel de montage de chéssis recommandé :
1. Vis n° 8, 3/4 po de long

2. Serrage a 1,13 a 1,70 Nm (10-15 po-lb)

3. Pas de rondelles

Module RMC Watlow EZ-ZONE® e 13 o Chapitre 2 Installation et cdblage



Alimentations

55,6 mm 71,00 mm 55,6 mm
52@%%?2‘ 2,189 po 279 po 2,189 po
49,00 mm 1234 49,00 rm
1234 1,929 po — 1.929po
— 32,10 mm $ - - o 0 32,10 mm
é @ 1264 po 6066 (o)sortie tension ADJL 1,264 po
M ecBas go | ||||lccns
Eg . Eo lo.c ok
o ccok g I 83 — 1
g8 s ['
o )
’ E : DSPG0 E 2 Eo
DSP30 -3 £8 -8 ga
¢ 92 Vi o8
So s
= [o] o® 0
a Ela
o 53
N ® ® N
s | | EE |
a VS I 0] (@ LN
—r @ T &J 5 6
5 6
glo 0y £lo v
s [ g |
818 8
Sl do
Spécifications de 'alimentation
DSP1 00 DSP30 | DSP60 | DSP100
Plage de ten- VCA 90 a 264 VCA, Classe II double isolation
sion d’entrée CA (pas de connexion a la masse requise)
89,9 mm 56,8 mm
3,539 po 2,236 po Fréquence Hz 47 3 63 Hz
1234 419’00 mm d’entrée
I 929 po Plage de ten-
- 32,10 mm [ 18ge 0¢ ten vee 120 370 VCC
é 00 (&) sorte tension AD.. @ 1264 po sion d’entrée CC 4
i Courant d’appel
- (115/230 VCA) A 25/50 A 30/60 A 30/60 A
Précision de
c HecBAS tension de % +1 % de la tension nominale
3 o sortie
CE’ 5 HCCOK I Protection anti
o - N
5| o li/' surtension v 1202 145 %
Témoins DEL verte = Activé, DEL rouge = Sortie
DSP100 gs €8] | lumineux DEL : CC basse
- V)
m% 8?, Température -25 a +71 °C (réduction linéaire de
A\ pal) de fonctionne- - 2,5 %/°C a partir de 55 °C jusqua
g3 ment : 71°C)
v
, 0% Température de N o
? ;g\':‘ I stockage ) -252 +85°C
LR a - i Humidité de ) 20 & 95 % d’humidité relative, sans
= 5 5 6 fonctionnement condensation
yd CEI 60068-2-6 (montage par rail :
g9 v Vibration (en ) Houle aléatoire, 10 a 500 Hz, 2 G, cha-
& B fonctionnement) cune le long des axes X, Y, Z par cycle
Q8 de 10 min, 60 min)
e
= Normes de UL1310 Classe 2(1), Enregistré UL508,
sécurité UL60950-1, EN60950-1, CE
Pour obtenir une liste compléte de ces applications, visitez le site :
http://us.tdk-lambda.com/lp/products/dsp-series.htm
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Installation et retrait du module RMC sur un rail DIN

Connecteur de fond de panier modulaire

L'image de droite montre le Connecteur de fond de pa-
nier modulaire, a la fois en vue frontale et arriere. La
vue arriére met 'accent sur un clip métallique. Si le
rail DIN est relié a la masse, le Connecteur de fond de
panier et le module qui lui est connecté le seront égale-
ment (recommandé).

Installation du Connecteur de fond de panier modulaire
Etape 1
Accrochez 'ensemble fond de panier a la partie su-
périeure du rail DIN, (voir la vue arriere ci-dessus, la
partie du crochet du fond de panier qui s'emboite avec
la partie supérieure du rail est entourée)
Etape 2
Faites tourner ensuite I'ensemble fond de panier
vers le bas pour enclencher la partie inférieure du
rail. (Remarque : plages de distance du clip du rail
DIN de 1 366 a 1 389 pouces. Le fond de panier ne
se fixera pas correctement au rail si celui-ci ne pos-
. sede pas les bonnes dimensions).
Etape 3
Pour le positionnement et le verrouillage final, 'ergot
rouge est poussé vers 'avant pour enclencher de nouveau
la partie inférieure du rail avec un systéeme de fixation
centrale par emboitement. (I'ergot rouge de verrouillage
dépasse de la partie inférieure du fond de panier).

Installation de connecteurs de plusieurs fonds de

panier modulaires

Plusieurs modules peuvent aisément étre alignés et em-
boités ensemble. Chaque module comprend des fiches a
formes géométriques appariées qui facilitent la précision
et la compatibilité des interconnexions. La méthode
conseillée pour relier plusieurs modules est d’abord de
fixer séparément les modules individuels au rail et de les
faire glisser ensuite latéralement jusqu’a ce qu’ils se tou-
chent. (Consultez les étapes 1 et 2 ci-dessus). Lorsque le
systeme a plusieurs modules est fixé et positionné laté-
ralement a I'emplacement désiré, I'ergot de verrouillage
devrait étre enclenché pour fixer le systeme de controle
au rail, (consultez I’étape 3 ci-dessus).

Installation du module

Sur I'image de droite, notez que la fleche indique la le-
vre supérieure du module (vue de c6té). Lors de l'instal-
lation du module, faites simplement glisser la levre sur
la partie supérieure du Connecteur du fond de panier
modulaire et appuyez ensuite sur 'arriere du module
qui va s’'insérer dans les deux supports situés juste au-
dessus du connecteur vert.
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Retrait du module

Pour retirer un module du
Connecteur du fond de panier
modulaire, repérez l'ergot rouge
qui dépasse du fond du module
et relevez-le comme sur I'image
de droite. Lors du relevement de
lergot rouge, les deux supports
de montage libereront le module
a lendroit ot le module peut étre
extrait du Connecteur du fond de
panier modulaire.

Retrait du Connecteur du fond

de panier modulaire

Un module peut étre retiré du
Connecteur du fond de panier mo-
dulaire en insérant un tournevis
dans l'ergot de verrouillage rouge
situé juste derriere le connecteur
vert et en exercant une pression
sur l'ergot avec le tournevis. Une
fois relaché, l'ergot s’abaissera et
le connecteur peut étre retiré du
rail DIN.




Cablage

Module du régulateur (RMCxXXXXXXXXXXX)

Fente A | Fente B | Fente D | Fente E

Fonction de la borne |

Configuration

Entrées Entrées 1 a 4 universelles de RTD, de potentiometre et de thermistance
1 2 3 4
Entrée universelle/de thermistance
T1 T2 T3 T4 T_ (RTD) ou courant +, curseur du piece n° chiffres 4, 6, 8, 10
s1 39 33 S4 potentiometre Entrée 1 : RMC(1,2,3,4,5,6) XXXXXXXXXXX
S_ (RTD), j;hermocouple -, courant -, Entrée 2 : RMCxx(1,2,5,6)XxXXXXXXXX
R1 R2 R3 R4 potentiometre ou volts - Entrée 3 : RMCxxxx(1,2,5,6)XXXXXXX
R_ (RTD), thermocouple + ou volts + Entrée 4 : RMCxxxxxx(1,2,5,6)xxxxX
Entrées 1 a 4 du transformateur de courant
Transformateur de courant
piece n° chiffres 4, 6, 8, 10
T1 T T3 T4 mA ca Entrée 1 : RMC(7)XXXXXXXXXXX
s1 S9 S3 S4 mA ca Entrée 2 : RMCxx(7)XXXXXXXXX
Entrée 3 : RMCxxxx(7)XXXXXXX
Entrée 4 : RMCxxxxxx(7)XxXXXX
Entrées numériques 7 a 12
B7 Commun Entrées/sorties numériques
D7 entre:ze cc + Piece n° chiffre 11
b8 entrée cc + Fente A : Option non valide
D9 entrée cc + F B: Ooti lid
D10 entrée cc + ente B : Option non valide
D11 entrée cc + Fente D : Option non valide
D12 entrée cc + Fente E : RMCxxxxxxx(C)xxxx
VAL Alimentation interne
Sorties Courant continu commuté/Collecteur ouvert, sorties 1, 3,5 et 7
1 2 3 4 5 6 7 8
Courant continu commuté/Collecteur
ouvert Piece n° chiffres 5,7, 9, 11
X1 X3 X5 X7 commun Sortie 1 : RMCx(U,D,E,F,G)XxXXXXXXXXX
w1 W3 W5 W17 cc- (collecteur ouvert) Sortie 3 : RMCxxx(U,D,E,F,G)xxxxxxxx
Y1 Y3 Y5 Y7 cc+ Sortie 5 : RMCxxxxx(U,D,E,F,G)xxxxxx
Sortie 7 : RMCxxxxxxx(U,D,E,F,G)xxxx
Courant continu commuté, sorties 2,4, 6 et 8
CC commuté
Piece n° chiffres 5, 7,9, 11
_ Sortie 2 : RMCx(E,K,P)XXXXXXXXXX
%2 ‘;Vi %Vg ‘?{]88 22 + Sortie 4 : RMCXXXZE:K,P)XXXXXXXX
Sortie 6 : RMCxxxxx(E,K,P)xxxxxx
Sortie 8 : RMCxxxxxxx(E,K,P)xxxx
Process universel, sorties 1, 3,5 et 7
Process universel
Piece n° chiffres 5, 7,9, 11
F1 F3 F5 F7 Tension ou courant - Sortie 1 : RMCx(N,P,R,S)xxxxxxxxxXX
G1 G3 G5 G7 tension + Sortie 3 : RMCxxx(N,P,R,S)xxxxxxxX
H1 H3 H5 H7 courant + Sortie 5 : RMCxxxxx(N,P,R,S)xxxxxx
Sortie 7 : RMCxxxxxxx(N,P,R,S)xxxx
Type C - Relais mécanique, sorties 1, 3,5 et 7
Relais mécanique 5 A, type C
Piéce n° chiffres 5, 7,9, 11
Ki| Ko K8 (K4 | K5 | K6 | K7 | |commun oo Sortie 1 RMOx(HJ K. L M sooooocs
4 ortie 3 : XXX XXXXXXXX
J1 | J2 | J3 | J4 | J5 | J6 | J7 normalement fermé Sortie 5 - RMCxxxxx (,H,, J:K,,L,M)xxxxxx
Sortie 7 : RMCxxxxxxx(H,J,K,L,M)xxxx

Module RMC Watlow EZ-ZONE®
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Module du régulateur (RMCxXXXXXXXXXXX)

Fente A | Fente B | Fente D | Fente E Fonction de la borne | Configuration
Sorties (suite) Type A NO-ARC - Relais mécanique, sorties 1, 3,5 et 7
NO-ARC 15 A, type A
Piece n° chiffres 5,7, 9, 11
L2 L4 L6 L8 | normalement ouvert Sortie 2 : RMCx(D,d, Y)XXXXXXXXXX
K2 K4 K6 K8 | commun Sortie 4 : RMCxxx(D,d,Y)XXXXXXXX
Sortie 6 : RMCxxxxx(D,d,Y)xxxxxx
Sortie 8 : RMCxxxxxxx(D,dJ,Y)xxxx
Type A - Relais mécanique, sorties 2, 4, 6 et 8
Relais mécanique 5 A, type A
Piece n° chiffres 5,7, 9, 11
L2 L4 L6 L8 | normalement ouvert Sortie 2 : RMCx(B,F)XXXXXXXXXX
K2 K4 K6 K8 | commun Sortie 4 : RMCxxx(B,F)xxxxxxxx
Sortie 6 : RMCxxxxx(B,F)xxxxxx
Sortie 8 : RMCxxxxxxx(B,F)xxxx
Relais a semiconducteurs, sorties 1 a 8
relais a semiconducteurs 0,5 A,
Type A Piéce n° chiffres 5,7, 9, 11
Sortie 1 : RMCx(G,M,S,T,Y,Z)XXXXXXXXXX
Sortie 2 : RMCx(G,M,S,T,Y,Z)XXXXXXXXXX
L1 | L2 | L3 |14 | L5 | L6 | L7 | L8 | normalement ouvert Sortie 3 : RMCxxx(G,M,S,T,Y,Z)XXXXXXXX
Kl | K2 | K3 | K4 | K5 | K6 | K7 | K8 | commun Sortie 4 : RMCxxx(G,M,S,T,Y,Z)XXXXXXXX
Sortie 5 : RMCxxxxx(G,M,S,T,Y,Z)xxxxxX
Sortie 6 : RMCxxxxx(G,M,S,T,Y,Z)xxxxxx
Sortie 7 : RMCxxxxxxx(G,M,S,T,Y,Z)xxxx
Sortie 8 : RMCxxxxxxx(G,M,S,T,Y,Z)xxxx
Sorties numériques 7 a 12
B7 Commun Entrées/sorties numériques
D7 collecteur ouvert/cc commuté Piece n° chiffre 11
D8 collecteur ouvert/cc commut§ Fente A : Option non valide
D9 collecteur ouvert/cc commuté : . .
, Fente B : Option non valide
D10 collecteur ouvert/cc commuté R X
D11 collecteur ouvert/cc commuté Fente D : Option non valide
D12 collecteur ouvert/cc commuté Fente E : RMCxxxxxxx(C)xxxx
Z7 Alimentation interne
Alimentation et communications
Fente C Fonction de la borne Configuration
98 Entrée d’alimentation : ca ou cc+ Tout
99 Entrée d’alimentation : ca ou cc-
CF Bus Standard EIA-485 commun Bus standard
CD Bus Standard EIA-485 T-/R- Piéce n° chiffre 13
CE Bus Standard EIA-485 T+/R+ RMCxxXXXXXXXAXX
CC Bus standard ou RTU Modbus EIA-485 commun Bus Standard ou Modbus
CA Bus Standard ou RTU Modbus EIA-485 T-/R- Piece n° chiffre 13
CB Bus Standard ou RTU Modbus EIA-485 T+/R+ RMCOxxxxxxxxx1X%
CZ Bus inter-module Bus inter-module
CX Bus inter-module
CY Bus inter-module
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Vue frontale du module RMC
Connecteur standard

W

Fente D —>
<—— Fente E

{

Fente A ———
< FenteB

I

. EEEESTEH - FONEEEEE
. FEEEEEEE - ENEEaeE

SISISISISISISIS

98 99

HEEHEEEHEE

uojeluauye
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Module RMC Diagramme d’isolation

Isolation basse tension : pic de 42 V
Isolation de sireté : 1 528 V~ (c.a.)
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Avertissement : A

Utilisez les consignes de sécurité
préconisées par la réglementation
locale d’installations électriques (NEC
aux Etats-Unis) lors du cablage et du
raccordement de ce régulateur a la
source d’alimentation, aux capteurs
électriques ou a tout autre matériel
périphérique. Le non-respect de ces
consignes peut entrainer des dégats
matériels et/ou des Iésions graves,
voire mortelles.

Remarque :

Taille maximale des raccords de cable

et couple nominal :

« 0,0507 2 3,30 mm? (30 a 12 AWG)
terminaison unifilaire ou bifilaire de
1,31 mm2 (16 AWG)

e 0,8 Nm couple de serrage

Remarque :

Les raccordements adjacents peuvent
étre étiquetés différemment, selon le
numéro de modele.

Remarque :

Pour prévenir tout endommagement du
régulateur, ne pas faire de raccorde-
ments a des bornes inutilisées.

Remarque :

Maintenez une honne isolation élec-
trique entre les entrées-sorties numé-
riques, les sorties collecteur ouvert/
sortie logique et les sorties process
afin d’éviter les boucles de masse.

Remarque :

Si les deux derniers chiffres de la
piece sont « 12 », cet équipement
convient uniquement a une utilisation
dans des locaux de CLASSE 1, DIVI-
SION 2, Groupes A, B, C et D ou non
dangereux. Code de température T4

/N

Danger d’explosion — Le remplacement
d’un composant peut empécher la
conformité a la CLASSE 1, DIVISION 2.

Avertissement :

Avertissement :

Danger d’explosion - Ne déconnectez
pas le systeme lorsque le circuit est
sous tension ou si la zone risque de
présenter des concentrations inflam-
mables de substances inflammables.

Cablage du module du régulateur (RIMCXXXXXXXXXXXX)

Basse puissance

SISISISISISISIS

98 99

HEHEHHEH

uorejuawife

RMC (tous les numéros de modéle)

® 20,4 4 30,8V ~ (ca)/= (cc)
® 47 4 63 Hz
e Consommation d’énergie du module de controle,

7 Watts maximum

¢ Consommation maximale de 31 W disponible pour alim.

- n° de réf : 0847-0299-0000

¢ Consommation maximale de 60 W disponible pour alim.

- n° de réf : 0847-0299-0000

¢ Consommation maximale de 91 W disponible pour alim.

- n° de réf : 0847-0301-0000

e Source d’alimentation Classe 2 ou de Tres Basse Tension

de Sécurité (T.B.T.S) nécessaire pour satisfaire aux normes
de conformité UL

Communications

Fente C

SISISISISISISIS

CF CD CE CZ CX CY

HEHEHEG

RMC Piece n° chiffre 13 correspondant a A

e CF, CD, CE - Communications par bus Standard

ETA485

e CZ, CX, CY - Communications par bus inter-module

ETA485

e Ne pas acheminer les cibles réseau avec les cébles

d’alimentation. Lorsque vous connectez plusieurs
dispositifs en réseau, connectez les cébles réseau en
guirlande

DA |- - |+
gall [+ |8
2im o2
S g ¥ 5 é_;
Communications RMC Piece n° chiffre 13 correspondant a 1
Fente C * CC, CA, CB - Communications par Modbus et bus Stan-

SISISISISISISIS)

CCCACB CzCX CY

HHEEEE

dard EIA485 (a sélectionner avec le bouton poussoir
sous la zone d’adresse)

e CZ, CX, CY - Communications par bus inter-module
EIA485

¢ Ne pas acheminer les cdbles réseau avec les cables d’ali-
mentation. Lorsque vous connectez plusieurs dispositifs
en réseau, connectez les cables réseau en guirlande

©

H

+

d/
tH/+1

UNWWOd SNGPO
UNWIWOD BINPOLL-JB}U SN

Borne Nom EIA/ Etiquette de rac- Fonction
Modbus-IDA | TIA-485 | cordement Watlow
DO A CA ou CD T-/R-
D1 B CB ou CE T+/R+
commun commun CC ou CF commun

Entrée de thermocouple 1, 2, 3, 4

Fente A, B, D, E

HEHHHEEH

RMC Piéce n° chiffres 4, 6, 8, 10

e Impédance d’entrée >20 MQ
e détection du capteur ouvert de 3 microamperes

¢ Les thermocouples sont sensibles & la polarité. Le cable né-
gatif (généralement rouge) doit étre branché sur la borne S
e Pour réduire les erreurs, le cable d’extension des thermo-
couples doit étre du méme alliage que le thermocouple.
Entrée 1 : RMC(1,3,5)XXXXXXXXXXX
Entrée 2 : RMCxx(1,5)XXXXXXXXX
Entrée 3 : RMCxxxx(1,5)XXXXXXX
Entrée 4 : RMCxxxxxx(1,5)XxxXxXX

Module RMC Watlow EZ-ZONE®
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Avertissement : A

Utilisez les consignes de sécurité
préconisées par la réglementation
locale d’installations électriques (NEC
aux Etats-Unis) lors du cablage et du
raccordement de ce régulateur a la
source d’alimentation, aux capteurs
électriques ou a tout autre matériel
périphérique. Le non-respect de ces
consignes peut entrainer des dégats
matériels et/ou des lésions graves,
voire mortelles.

Remarque :

Taille maximale des raccords de cable

et couple nominal :

e 0,0507 2 3,30 mm? (30 a 12 AWG)
terminaison unifilaire ou bifilaire de
1,31 mm2 (16 AWG)

e 0,8 Nm couple de serrage

Remarque :

Les raccordements adjacents peuvent
étre étiquetés differemment, selon le
numéro de modéle.

Remarque :

Pour prévenir tout endommagement du
régulateur, ne pas faire de raccorde-
ments a des bornes inutilisées.

Remarque :

Maintenez une bonne isolation élec-
trique entre les entrées-sorties numé-
riques, les sorties collecteur ouvert/
sortie logique et les sorties process
afin d’éviter les boucles de masse.

Remarque :

Si les deux derniers chiffres du nu-
méro de référence sont « 12 », cet
équipement convient uniquement a
une utilisation dans des locaux de
CLASSE 1, DIVISION 2, Groupes A,
B, C et D ou non dangereux. Code de
température T4

Avertissement : A

Danger d’explosion — Le remplacement
d’un composant peut empécher la
conformité a la CLASSE 1, DIVISION 2.

Avertissement :

Danger d’explosion - Ne déconnectez
pas le systeme lorsque le circuit est
sous tension ou si la zone risque de
présenter des concentrations inflam-
mables de substances inflammables.

Entrée de thermistance 1,2, 3,4  RMC Piece n° chiffres 4, 6, 8, 10

Fente A,B, D, E

w»

HEEEEHHE

N

e > 20 MQ impédance d’entrée
Entrée 1 : RMC(2,4,6)XXXXXXXXXXX
Entrée 2 : RMCxx(2,6)XXXXXXXXX
Entrée 3 : RMCxxxx(2,6)XXXXXXX
Entrée 4 : RMCxxxxxx(2,6)XXXXX

Entrée de capteur de température a résistance 1, 2, 3, 4

Fente A,B, D, E

S3

HEEHHHEHE

S1 7'+

RTD
a 3fils

RMC Piéce n° chiffres 4, 6, 8, 10

Fente A, B, D,E e Platine, 100 et 1 000 Q 4 0 °C
e Etalonnage a la courbe DIN
(0,00385 Q0/Q/°C)
e Résistance totale du fil de sortie de 20 Q

e Courant d’excitation RTD de 0,09 mA typi-
que. Chaque ohm de la résistance du fil de
sortie est susceptible de fausser le relevé de

s2
5 T 0,03 °C pour 100 Q.
S_ e Pour les RTD a 3 fils, le fil S1 (normale-
371R_ ment blanc) doit étre connecté a la borne R

SHEEEHEHEE

e Pour une meilleure précision, utilisez un

a 3fils RTD a 3 fils afin de compenser la résistance
de la longueur du fil de sortie. Les trois fils
doivent posséder la méme résistance.
Entrée 1 : RMC(1,3,5)XxXXXXXXXXXX
(S1,R1),(T1-S1-R1)

Entrée 2 : RMCxx(1,5)XXXXXXXXX
(S2,R2),(T2-S2-R2)

Entrée 3 : RMCxxxx(1,5)XXXXXXX
(S3,R3),(T3-S3-R3)

Entrée 4 : RMCxxxxxx(1,5)XxXXX
(S4,R4),(T4-S4-R4)

Entrée de process 1, 2, 3, 4 RMC Piece n° chiffres 4, 6, 8, 10

Fente A, B, D, E

HEHHHEHE

<
o
=
(7]

Fente A, B, D, E ® Impédance d’entrée de 0 & 20 mA & 100 Q

e Impédance d’entrée de 0 &4 10 V= (cc) a
20 kQ

e Impédance d’entrée de 0 & 50 mV= (cc) a
20 MQ

e Ajustable
Entrée 1 : RMC(1,3,5)XXXXXXXXXXX
(S1-/R1+),(T1+/81-)

Entrée 2 : RMCxx(1,5)XXXXXXXXX
(S2-/R2+),(T2+/S2-)

HEHHHEEHH

ampéres Entrée 3 : RMCxxxx(1,5)XXXXXXX
(S3-/R3+),(T3-S3-R3)

Entrée 4 : RMCxxxxxx(1,5)XxxXxxX
(S4-/R4+),(T4+/54-)

Module RMC Watlow EZ-ZONE®
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Entrée de potentiométre 1, 2, 3, 4 RMC Piece n° chiffres 4, 6, 8, 10
Avertissement : A

Fente A, B, D, E e Utilisez un potentiometre de 1 kQ.

Entrée 1 : RMC(1,3,5)xxxxxxxxxxx (S1/R1)
Entrée 2 : RMCxx(1,5)xxxxxxxxx (S2/R2)
Entrée 3 : RMCxxxx(1,5)xxxxxxx (S3/R3)
Entrée 4 : RMCxxxxxx(1,5)xxxxx (S4/R4)

Utilisez les consignes de sécurité
préconisées par la réglementation
locale d’installations électriques (NEC
aux Etats-Unis) lors du cablage et du
raccordement de ce régulateur a la
source d’alimentation, aux capteurs
électriques ou a tout autre matériel
périphérique. Le non-respect de ces
consignes peut entrainer des dégats
matériels et/ou des Iésions graves,

voire mortelles. CW

%)

HEHHEEHHH

Remarque :

Taille maximale des raccords de cable
et couple nominal :

)

CCwW /=

* 0,0507 a 3,30 mm? (30 2 12 AWG)

terminaison unifilaire ou bifilaire de - Entrée du transformateur de courant 1, 2, 3, 4

2
1,31 mm* (16 AWG) RMC Piece n° chiffres 4, 6, 8, 10
e 0,8 Nm couple de serrage

Remarque : Fente A, B, D, E e La plage d’entrée est comprise entre 0 et 50 mA (ca).
I:es rf]t_:curdt’ame_ntf adjacents peuvent E e Numéro de référence du transformateur de courant : 16-0246
étre gllquetes dl‘ﬂeremmem, selon le ¢ Impédance dentrée de 100 Q
numéro de modeéle.
e Temps de réponse : 1 seconde maximum

e Précision +/-1 mA (typique)

Entrée 1 : RMCx(7)xxxxxxxxxx (T1/S1)

Entrée 2 : RMCxxx(7)xxxxxxxx (T2/S2)

Entrée 3 : RMCxxxxx(7)xxxxxx (T3/S3)

Entrée 4 : RMCxxxxxx(7)xxxxx (T4/S4)

Remarque :

Pour prévenir tout endommagement du
régulateur, ne pas faire de raccorde-
ments a des bornes inutilisées.

Remarque : T_
Maintenez une honne isolation élec- S
trique entre les entrées-sorties numé- -

riques, les sorties collecteur ouvert/
sortie logique et les sorties process
afin d’éviter les boucles de masse.

HEHIHHHH

Remarque :
Si les deux derniers chiffres de la Entrées numériques 7 a 12 RMC Piéce n° chiffre 11 correspondant & C
piéce sont « 12 », cet équipement
convient uniquement a une utilisation . e
dans des locaux de CLASSE 1, DIVI- Fente £ Conditions d'événement Entrée tension
SION 2, Groupes A, B, C et D ou non —Commun g7 [T d’entrée numérique f——— — — — |
dangereux. Code de température T4 MD? E e Contact sec |

Entrée de C.C - Entrée inactive si > B_| commun :
Avertissement : A b de 6. D8 |[ T[] 100 KQ = |
Danger d’explosion — Le remplacement oo 4o 6.0 D9 |1 i En‘?ree active si < 50 |
d’un composant peut empécher la —D10 E * Tension I
conformité a la CLASSE 1, DIVISION 2. Entrée de C.C |44 E - Entrée inactive si<2V

Entrée de CC [y, E - Entrée active si >3V l
Avertissement : o :
Danger d’explosion - Ne déconnectez = . Si’f entrées/sorties nu- |
pas le systéme lorsque le circuit est mériques configurables
sous tension ou si la zone risque de par l'utilisateur par fente
présenter des concentrations inflam- - Fente E Entrée/Sortie Confa_ct_SEC_ B
mables de substances inflammables. numérique 7-12 |

[
[

Avertissement : I
Danger d’explosion - Les entrées nu- !
mériques a fermeture de contact sec E =

ne doivent pas étre utilisées dans des
endroits dangereux de Classe | Division
2 sauf si le commutateur utilisé est ap-
prouvé pour cette application.
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Avertissement : A

Utilisez les consignes de sécurité
préconisées par la réglementation
locale d’installations électriques (NEC
aux Etats-Unis) lors du cablage et du
raccordement de ce régulateur a la
source d’alimentation, aux capteurs
électriques ou a tout autre matériel
périphérique. Le non-respect de ces
consignes peut entrainer des dégats
matériels et/ou des lésions graves,
voire mortelles.

Remarque :

Taille maximale des raccords de cable

et couple nominal :

e 0,0507 2 3,30 mm? (30 a 12 AWG)
terminaison unifilaire ou bifilaire de
1,31 mm2 (16 AWG)

e 0,8 Nm couple de serrage

Remarque :

Les raccordements adjacents peuvent
étre étiquetés differemment, selon le
numéro de modéle.

Remarque :

Pour prévenir tout endommagement du
régulateur, ne pas faire de raccorde-
ments a des bornes inutilisées.

Remarque :

Maintenez une bonne isolation élec-
trique entre les entrées-sorties numé-
riques, les sorties collecteur ouvert/
sortie logique et les sorties process
afin d’éviter les boucles de masse.

Remarque :

Si les deux derniers chiffres du nu-
méro de référence sont « 12 », cet
équipement convient uniquement a
une utilisation dans des locaux de
CLASSE 1, DIVISION 2, Groupes A,
B, C et D ou non dangereux. Code de
température T4

Avertissement : A

Danger d’explosion — Le remplacement
d’un composant peut empécher la
conformité a la CLASSE 1, DIVISION 2.

Avertissement :

Danger d’explosion - Ne déconnectez
pas le systeme lorsque le circuit est
sous tension ou si la zone risque de
présenter des concentrations inflam-
mables de substances inflammables.

Remarque sur Iantiparasite :
La commutation des charges inductives du

régime de fonctionnement asservi (bobines

de relais, solénoides etc.) avec le relais

mécanique, le relais a semiconducteurs ou

les options de sortie du collecteur ouvert
requiert 'usage d’un antiparasite R.C.

Entrées/sorties numériques 7 a 12

Fente E

D7 |
D8

D9
D10

D12
Z7 |

HHEEHHEHHE

Commun
B7 jommun

Collecteur dehors

Collecteur dehors
Collecteur dehors
Collecteur dehors

D1q ==
Collecteur dehors

Approvisionnement

¢ La tension commu-
tée maximale est de
32 V= (cc)

Collecteur dehors e IJalimentation in-

terne fournit une
puissance de sortie
constante de 750 mW

¢ Le courant de sortie
maximum absorbé par
sortie est de 1,5 A (classe
externe 2 ou alimenta-
tion *SELV requise)

e Le courant total ab-
sorbé pour toutes les
sorties ne doit pas
dépasser 8 A

¢ Ne connectez pas les
sorties en parallele

*Tres basse tension de
sécurité

RMC Piece n° chiffre 11 correspondant a C

+roo1h |
pprovisionnement
27 Interne.

__________________________

Exemple de cablage CC commuté en utilisant les sorties numériques 7 a 12

Sorties de collecteur

N

Remarque :

Circuits internes

O
Galn
! 5
Blge
WETLOW
w DiN-g-mitts® || 2
14
« ||| DC90-60C0-0000) |~
" Lhrmiy
17|
. |
=
i 5 6

Sortie CC commutée : cette sortie est une sortie & courant constant délivrant 750 mW,
le courant étant limité & 400 mA. Lalimentation interne a une tension de circuit
ouvert maximale de 22 VCC et une tension de circuit ouvert minimale de 19 VCC. La
broche Z7 est partagée entre toutes les sorties numériques. Ce type de sortie est des-
tiné a piloter des relais a semiconducteurs et non des relais mécaniques.

Sortie de collecteur ouvert : utilisez une alimentation externe avec le cable né-
gatif relié a B7, le cable positif a la bobine d’'un relais mécanique pilote et I'autre
coté de la bobine a D_. Chaque sortie de collecteur ouvert peut absorber 1,5 A, le
total pour toutes les sorties de collecteur ouvert n’excédant pas 8 amperes. As-
surez-vous que le cdblage d’'une diode anti-retour est inversé a travers la bobine
du relais pour éviter d’endommager le transistor interne.

Module RMC Watlow EZ-ZONE®
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Avertissement : A

Utilisez les consignes de sécurité
préconisées par la réglementation
locale d’installations électriques (NEC
aux Etats-Unis) lors du cablage et du
raccordement de ce régulateur a la
source d’alimentation, aux capteurs
électriques ou a tout autre matériel
périphérique. Le non-respect de ces
consignes peut entrainer des dégats
matériels et/ou des Iésions graves,
voire mortelles.

Remarque :

Taille maximale des raccords de cable

et couple nominal :

« 0,0507 2 3,30 mm? (30 a 12 AWG)
terminaison unifilaire ou bifilaire de
1,31 mm2 (16 AWG)

e 0,8 Nm couple de serrage

Remarque :

Les raccordements adjacents peuvent
étre étiquetés différemment, selon le
numéro de modele.

Remarque :

Pour prévenir tout endommagement du
régulateur, ne pas faire de raccorde-
ments a des bornes inutilisées.

Remarque :

Maintenez une honne isolation élec-
trique entre les entrées-sorties numé-
riques, les sorties collecteur ouvert/
sortie logique et les sorties process
afin d’éviter les boucles de masse.

Exemple de cablage de collecteur ouvert en utilisant les sorties
numériques 7 a 12.

Sorties de collecteur

Commun

Alimentation d’énergie

5232 Vde

?

Diode
3

lia
Fusible

Un fusible d'exemple est.
Bussmann AGC-1 1/2

o
B

(- {5} - {5} {5} -

N

Circuits internes

Approvisionnement interne

Relais

Courant continu commuté/Collecteur ouvert, sorties 1, 3, 5, 7

RMC Piece n° chiffre 5, 7,9, 11 correspondant 4 U, D, E, F ou G

Fente A, B, D, E

HEHEEHHH

[commun
|dc - (ouvrez le collecteur)

dc+

CC commuté
¢ Courant d’alimentation

CC commuté

maximal de 30 mA cc

e Court circuit limité &
< 50 mA

e 22 a4 32 V= tension de
circuit ouvert (cc)
e Utilisez cc- et cc+

@

O+

Remarque : pour piloter le relais a

Si les deux derniers chiffres de la semiconducteurs.

piece sont « 12 », cet équipement e Compatible avec DIN- Collecteur ouvert

convient uniquement a une utilisation A-MITE P m—

dans des locaux de CLASSE 1, DIVI- Collecteur ouvert — dénerge

SION 2, Groupes A, B, C e’t D ou non e Collecteur de courant - bg commun_ | 5

dangereux. Code de température T4 de sortie de 100 mA 3 «© 5 &
maximum @ -Charge+

Avertissement : ¢ 30 V= tension d’alimen-

Danger d’explosion — Le remplacement
d’un composant peut empécher la
conformité a la CLASSE 1, DIVISION 2.

Avertissement :

Danger d’explosion - Ne déconnectez
pas le systeme lorsque le circuit est
sous tension ou si la zone risque de
présenter des concentrations inflam-
mables de substances inflammables.

Remarque Quencharc :

La commutation des charges inducti-
ves du régime de fonctionnement as-
servi (bobines de relais, solénoides
etc.) avec le relais mécanique, le re-
lais a semiconducteurs ou les options
de sortie du collecteur ouvert requiert
'usage d’un antiparasite R.C.

tation maximale (cc)

¢ N’importe quelle sor-
tie en courant continu
commuté peut utiliser
la borne commune.

e Utilisez une alimenta-
tion électrique externe
de classe 2 ou *SELV
pour contréler une char-
ge cc, avec le positif de la
charge sur le positif de
P'alimentation électrique,
le négatif de la charge
sur le collecteur ouvert
et le commun sur le
négatif de alimentation
électrique.

*Tres basse tension
de sécurité

Module RMC Watlow EZ-ZONE®
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Avertissement : A

Utilisez les consignes de sécurité
préconisées par la réglementation
locale d’installations électriques (NEC
aux Etats-Unis) lors du cablage et du
raccordement de ce régulateur a la
source d’alimentation, aux capteurs
électriques ou a tout autre matériel
périphérique. Le non-respect de ces
consignes peut entrainer des dégats
matériels et/ou des lésions graves,
voire mortelles.

Remarque :

Taille maximale des raccords de cable

et couple nominal :

e 0,0507 2 3,30 mm? (30 a 12 AWG)
terminaison unifilaire ou bifilaire de
1,31 mm2 (16 AWG)

e 0,8 Nm couple de serrage

Remarque :

Les raccordements adjacents peuvent
étre étiquetés differemment, selon le
numéro de modéle.

Remarque :

Pour prévenir tout endommagement du
régulateur, ne pas faire de raccorde-
ments a des bornes inutilisées.

Remarque :

Maintenez une bonne isolation élec-
trique entre les entrées-sorties numé-
riques, les sorties collecteur ouvert/
sortie logique et les sorties process
afin d’éviter les boucles de masse.

Remarque :

Si les deux derniers chiffres du nu-
méro de référence sont « 12 », cet
équipement convient uniquement a
une utilisation dans des locaux de
CLASSE 1, DIVISION 2, Groupes A,
B, C et D ou non dangereux. Code de
température T4

Avertissement : A

Danger d’explosion — Le remplacement
d’un composant peut empécher la
conformité a la CLASSE 1, DIVISION 2.

Avertissement :

Danger d’explosion - Ne déconnectez
pas le systeme lorsque le circuit est
sous tension ou si la zone risque de
présenter des concentrations inflam-
mables de substances inflammables.

Remarque Quencharc :

La commutation des charges inductives
du régime de fonctionnement asservi
(bobines de relais, solénoides etc.)

avec le relais mécanique, le relais a
semiconducteurs ou les options de sortie
du collecteur ouvert requiert I’'usage d’un
antiparasite R.C.

Courant continu commuté, sorties 2, 4, 6, 8
RMC Piece n° chiffre 5, 7, 9, 11 correspondant a U, D, E, F ou G

Fe

=}

teA, B, D E CC commuté  TTTUUTTTTTT

e Courant d’alimentation
maximal de 30 mA cc

|
e Court circuit limité a |
:

H{ ] commun

fde- <50 mA
e ® 22 4 32 V= (cc) de ten-
sion & circuit ouvert bomommoosoeooooooend

i
O
+

e Utilisez cc- et cc+ pour
piloter le relais a semi-
conducteurs.

e Compatible avec DIN-A-
MITE

HEEEEEEE

Relais mécanique, sorties 1a 8 - Type C
RMC Piece n° chiffre 5, 7,9, 11 correspondant a H, J, K, L ou M

-

D
S
=
(0]
>

HEEHHHHH,

B,D, E e Charge résistive maximale
_ fromaementoner de 5 A 4240 V~ (ca) ou de
K_‘commun 30 '\]‘= (cc)
J_ fomaenentemé ¢ Charge minimale de
20mA 424V
Régime de fonctionne-
ment asservi de 125 VA a
120-240 V~ (ca), 25 VA a
24 V~ (ca)
e 100 000 cycles a charge
nominale
e La sortie ne fournit pas
de courant.
e Pour un usage avec ca
ou cc

Voir la remarque Quencharec.

Relais mécanique, sorties 2, 4, 6, 8 - Type A
RMC Pieéce n° chiffre 5, 7,9, 11 correspondant a B ou F

te A, B, D, E e Charge résistive maxi- ! 1
mum de 5 A 4 240 V~
(ca) ou de 30 V= (cc)

1
1
!
1
e Charge inductive mini- i _______
:
1
1
1
1
1

Fel

=]

male de 20 mA 4 24 V
e Régime de fonctionne-
K ofeommun ment asservi de 125 VA !
a120-240 V ~(ca), 256 VA T
424V ~(ca)
e 100 000 cycles a charge
nominale
e La sortie ne fournit pas
de courant.
e Pour un usage avec ca
ou cc
e Voir la remarque
Quencharec.

normalement ouvert

E[EIEEIElE
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Relais NO-ARC, sorties 2, 4, 6, 8 - Type A
Avertissement : A RMC Piece n° chiffre 5, 7, 9, 11 correspondant a D, J ou Y
Utilisez les consignes de sécurité
préconisées par la réglementation Fe
locale d’installations électriques (NEC
aux Etats-Unis) lors du cablage et du
raccordement de ce régulateur a la
source d’alimentation, aux capteurs
électriques ou a tout autre matériel
périphérique. Le non-respect de ces
consignes peut entrainer des dégats
matériels et/ou des Iésions graves,
voire mortelles.

>

te A, B, D, E e Charge résistivede 15 A """ """""""77TmToooooooos 1

a 85-264 V~ (ca) unique-

ment

Valeur de cycle
R 2 000 000 pour circuit

L/ NO-ARC (préliminaire)

K_pemmn Charge minimale de

100mA  TTTTTTTTTTTTTTTTTTTomooooos

Fuite a I’état bloqué de

2 mA maximum

HEEHHEHE

R?marqu? : . e Ne pas utiliser sur des
Taille maximale des raccords de cable charges cc
et couple nominal : )

P . D e ¢ La sortie ne fournit pas
e 0,0507 a 3,30 mm< (30 a 12 AWG) de courant

terminaison unifilaire ou bifilaire de
1,31 mm2 (16 AWG)
e 0,8 Nm couple de serrage

Ne pilotez pas un autre
relais ou solénoide avec
ce type de sortie.
Remarque :

Les raccordements adjacents peuvent
étre étiquetés différemment, selon le
numéro de modele.

«

o

N

Remarque :

Pour prévenir tout endommagement du
régulateur, ne pas faire de raccorde-
ments a des bornes inutilisées.

=)
L i
T
1
1
1
1
1
1
1
1
1
0
1
1
1
1
1

Ampéres de sortie

o}

Remarque :

Maintenez une honne isolation élec-
trique entre les entrées-sorties numé-
riques, les sorties collecteur ouvert/
sortie logique et les sorties process
afin d’éviter les boucles de masse.

N

o

o Iy gy

[
o
w
v
o
=)

L I B B
25 30 35 40 45

N
< ]

Température ambiante (°C)

Remarque :
Si les deux derniers chiffres de la
piece sont « 12 », cet équipement

Process universel, sorties 1, 3, 5, 7

convient uniquement a une utilisation RMC Piece n° chiffre 5, 7, 9, 11 correspondant 2 N, P, R ou S

dans des locaux de CLASSE 1, DIVI-

SION 2, Groupes A, B, C et D ou non Fente A, B, D, E e 0 a 20 mA dans une -

dangereux. Code de température T4 [T1]|F_ ottsou courant charge maximale de B .
E G volis+ 800 O négatif

Danger d’explosion — Le remplacement mq charge minimale de

d’un composant peut empécher la R 1kQ / }77@

conformité a la CLASSE 1, DIVISION 2. DRl e ajustable volts+
1 e ]a sortie fournit 1’ali-

Avertissement : ] mentation

Danger d’explosion - Ne déconnectez * Ne peut pas u,tlhser une H]

pas le systeme lorsque le circuit est sortie de tension et une courant +

sous tension ou si la zone risque de sortie de courant simul-

présenter des concentrations inflam- tanément

mables de substances inflammables. e La sortie peut étre utili-

sée pour la retransmis-
sion ou pour le contrdle.
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Avertissement : A

Utilisez les consignes de sécurité
préconisées par la réglementation
locale d’installations électriques (NEC
aux Etats-Unis) lors du cablage et du
raccordement de ce régulateur a la
source d’alimentation, aux capteurs
électriques ou a tout autre matériel
périphérique. Le non-respect de ces
consignes peut entrainer des dégats
matériels et/ou des lésions graves,
voire mortelles.

Remarque :

Taille maximale des raccords de cable

et couple nominal :

e 0,0507 2 3,30 mm? (30 a 12 AWG)
terminaison unifilaire ou bifilaire de
1,31 mm2 (16 AWG)

e 0,8 Nm couple de serrage

Remarque :

Les raccordements adjacents peuvent
étre étiquetés differemment, selon le
numéro de modéle.

Remarque :

Pour prévenir tout endommagement du
régulateur, ne pas faire de raccorde-
ments a des bornes inutilisées.

Remarque :

Maintenez une bonne isolation élec-
trique entre les entrées-sorties numé-
riques, les sorties collecteur ouvert/
sortie logique et les sorties process
afin d’éviter les boucles de masse.

Remarque :

Si les deux derniers chiffres du nu-
méro de référence sont « 12 », cet
équipement convient uniquement a
une utilisation dans des locaux de
CLASSE 1, DIVISION 2, Groupes A,
B, C et D ou non dangereux. Code de

température T4

Danger d’explosion — Le remplacement
d’un composant peut empécher la
conformité a la CLASSE 1, DIVISION 2.

Avertissement :

Avertissement :

Danger d’explosion - Ne déconnectez
pas le systeme lorsque le circuit est
sous tension ou si la zone risque de
présenter des concentrations inflam-
mables de substances inflammables.

Module RMC Watlow EZ-ZONE®

Fe
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teA,B. D, E

HHHHHHEH

L

Fe

>

HEEHHHHE

te A, B, D, E

Intensité efficace

Intensité efficace

normalement ouvert

commun

|normalement ouvert

[commun

¢ Charge résistive maximale de
1A 220-264 V~ (ca)

¢ Régime de fonctionnement as-
servi de 20 VA 120-240 V~ (ca)

e Isolation optique, sans suppres-
sion de contact

¢ Courant de fuite a I'état bloqué
maximum de 105 microampe-
res

¢ La sortie ne fournit pas de
courant.

¢ Ne pas utiliser avec des charges
cc.

e Voir la remarque Quencharc.

Courbe de dépréciation SSR 1 A

L o B e
0 10 20 30 40 50 60
Température ambiante (°C)

L
-10

Charge résistive maximum de
1A 22024264V~ (ca)

régime de fonctionnement as-
servi de 20 VA 120/240 V~ (ca)
Isolation optique, sans sup-
pression de contact

Courant de fuite en état bloqué
de 105 microamperes maxi-
mum

La sortie ne fournit pas de cou-
rant.

Ne pas utiliser avec des char-
ges cc.

Voir la remarque Quenchare.

Courbe de dépréciation SSR 1 A

o 9o

e
N

o

o

oS
~

o
o

o
)

o

o

-20

T
-10

L L B B L L B
0 10 20 30 40 50 60 70

Température ambiante (°C)
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relais a semiconducteurs, sorties 1, 3, 5, 7 - Type A
RMC Piece n° chiffre 5, 7, 9, 11 correspondant 8 G, M, S, T, Y ou Z

N
)
E
o
a
o
S
E
a
23
9
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5
5
3
)
E}
2
I
2
@

Relais a semiconducteurs, sorties 2, 4, 6, 8 - Type A
RMC Piece n° chiffre 5, 7, 9, 11 correspondant 8 G, M, S, T, Y ou Z
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Avertissement : A

Utilisez les consignes de sécurité
préconisées par la réglementation
locale d’installations électriques (NEC
aux Etats-Unis) lors du cablage et du
raccordement de ce régulateur a la
source d’alimentation, aux capteurs
électriques ou a tout autre matériel
périphérique. Le non-respect de ces
consignes peut entrainer des dégats
matériels et/ou des Iésions graves,
voire mortelles.

Remarque :

Taille maximale des raccords de cable

et couple nominal :

« 0,0507 2 3,30 mm? (30 a 12 AWG)
terminaison unifilaire ou bifilaire de
1,31 mm2 (16 AWG)

e 0,8 Nm couple de serrage

Remarque :

Les raccordements adjacents peuvent
étre étiquetés différemment, selon le
numéro de modele.

Remarque :

Pour prévenir tout endommagement du
régulateur, ne pas faire de raccorde-
ments a des bornes inutilisées.

Remarque :

Maintenez une honne isolation élec-
trique entre les entrées-sorties numé-
riques, les sorties collecteur ouvert/
sortie logique et les sorties process
afin d’éviter les boucles de masse.

Exemple de cablage Quenc

Dans cet exemple, le circuit Quen-
charc (Watlow référence 0804-
0147-0000) permet de protéger le
circuit interne RMC de la force
électromagnétique du compteur

de la charge utilisateur inductive
lorsqu’elle est mise hors tension. Il
est recommandé d’utiliser ce circuit
ou un circuit Quencharc équivalent
lors de la connexion de charges in-

harc

Charge utilisateur

ductives a des sorties RMC.

©

Communications par bus Standard EIA-485

Fente C

HHEEHREAH

CF CD CE

d
?

UNwiwod
/4L

e Cable T-/R- a la borne
A du port ETA-485.

e Cable T+/R+ a la bor-
ne B du port ETA-485.

e Cable commun a la
borne commune du
port ETA-485.

¢ Ne pas acheminer les
cables réseau avec
les cables d’alimen-
tation. Lorsque vous
connectez plusieurs
dispositifs en réseau,
connectez les cables
réseau en guirlande.

¢ Une résistance de terminai-
son de 120 Q) est peut-étre
nécessaire le long des bor-
nes T+/R+ et T-/R-, et devra
étre placée sur le dernier
régulateur du réseau.

¢ Ne connectez pas plus de
16 régulateurs EZ-ZONE
RM sur un réseau.

¢ longueur de réseau maxi-
mum : 1 200 metres
(4 000 pieds)

¢ 1/8 de charge unitaire sur
le bus EIA-485

RMCxxxxxxxx(A)xx

*Tous les modeles compren-

nent des communications par
bus Standard

Communications par RTU Modbus ou bus Standard EIA-485

Remarque :
Si les deux derniers chiffres de la Fente C e Cable T-/R- vers la ¢ Un seul protocole a la
piece sont « 12 », cet équipement terminaison A du port fois est disponible par
convient uniquement a une utilisation H H H H H H H H EIA-485. port : RTU Modbus ou
dans des locaux de CLASSE 1, DIVI- CCCACB e Cable T+/R+ vers la bus Standard.
SION 2, Groupes A, B, C et D ou non IR terminaison B du port *Ne connectez pas plus
dangereux. Code de température T4 § E R ES EIA-485. de 16 régulateurs
S N o Cable commun vers la EZ-ZONE sur un réseau
Avertissement : A terminaison commune a bus Standard.
. du port EIA-485. ¢ Le nombre maximum de
D!anger d’explosion - Le rgmplacemenl « Ne pas acheminer les ci- régulateurs EZ-ZONE
w; compos LB G bles réseau avec les cébles sur un réseau Modbus
conformité a la CLASSE 1, DIVISION 2. d’alimentation. Lorsque est de 247.
vous connectez plusieurs ¢ Longueur de
Avertissement : dispositifs en réseau, réseau maximum :
, . , connectez les cables ré- 1 200 metres
Danger d’explosion - Ne déconnectez seau en guirlande (4 000 pieds)
pas le systeme lorsque le circuit est R .
sous tension ou si la zone risque de °Vou§ aurez peut-étre ¢ 1/8 de charge unitaire
présenter des concentrations inflam- gesfln d’une rés11:s’icance sur le bus EIA-485
; e terminaison. Placez
mables de substances inflammables. une résistance de 120 O RM Cxxxxxxxx(1)xx
le long des bornes T+/R+
et T-/R- du dernier régu-
lateur du réseau.
Borne Nom EIA/TIA- Etiquette de raccordement Fonction
Modbus-IDA 485 Watlow
DO A CA ou CD T-/R-
D1 B CB ou CE T+/R+
commun commun CC ou CF commun
Module RMC Watlow EZ-ZONE® e 29 o Chapitre 2 Installation et cablage



EZ_ZONE® RM WIATLENY EZ-ZONE
vers un convertisseur B&B 1 Bl D
Modeéle ULINX™ 485USBTB-2W % %
Adaptateur USB vers RS-485 ] ] %
avec un bus standard 0 0
=1=
( amil [l Waad| DO NG
D () E ® O
@ 1 9
Utiliser une paire de fils torsadés, telle qu'un \E \E e o
céble de catégorie 5. % % % 1.0
98 99 CF CD CE CZCWCY B B 2 1:2
HHHHHEHH o| || |l s &
R Bl 1 §
;m%ﬁﬂmﬁa w % g E%% E%% z ?
Protocole de logiciel pour PC - Bus standard 4 uds | 5| § 8 16
EZ-onfgurator ?EE%%’;"ET g 8|8 A A sl "
1 bit d'arrét (-) (,H')
I AT
Bab clectromion. 51D SISISISISISISIC N
0847-0326-0000 98 99 CF CD CE CZCWCY|
HHEHHEEEE
EZ_ZON E® RM ‘W&?L@\Sy EZ-ZONE | RM

vers un convertisseur B&B

Modéle ULINX™ 485USBTB-2W

Adaptateur USB vers RS-485
avec Modbus RTU

=]

HEEEEEEH

—]

Utiliser une paire de fils telle qu'un
céble de catégorie 5.

@o O=Z ewem

oz

m
ow O 0= 0 0> 0U

- HHHEHEEEE

98 99 CCCA CB CZCWCY

HEHHHEE

|+

(N}

o
@

=

o~ 0o
@

TERRE
=

Format de données

Données
Données

- HEEHEEEE - [HHHEEHEE

Protocole de logiciel pour PC - 9,600, 18,200, 38,400 baud

Tiers de Modbus RTU 8 bits de données ) § ¢
méme, impair, aucune parité
1 bit de départ
1 bit d'amét

[
P

+
Fente C

[Umﬁ ;
g 56666666

Model 485TB-2W
BaB electronics ND
0847-0326-0000 i 98 99 CC CA CB CZCWCY]

HEEEEEE

@ W O >
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Cablage d’un réseau série EIA-485

Ne pas acheminer les cables réseau avec les cables d’ali-
mentation. Lorsque vous connectez plusieurs dispositifs
en réseau, connectez les cébles réseau en guirlande.
Vous aurez peut-étre besoin d'une résistance de termi-
naison. Placez une résistance de 120 Q) a travers les bor-
nes T+/R+ et T-/R- du dernier régulateur sur un

réseau. Un seul protocole a la fois est disponible par
port : RTU Modbus ou bus Standard.

Remarque :
Lorsque plusieurs résistances de terminaison sont
utilisées, il faut une résistance de terminaison a cha-
que extrémité du réseau.

Réseau utilisant un bus Standard Watlow et une RUI (interface d’utilisateur a distance)/passerelle

EZ-ZONE ST
ST__-(BorF)_M_

alimentation

msible%

98

HHRHRRRA =
EEEREEEE =
|—— [
+ : commun | % B
® -A (I
alimentation (o
L amy
=D [0
e [
(] [T
3| | [
o =i
%C com i anl
EZ-ZONEPM | [CT]jcq-= 4 :
e
ITles
] o
p=dis AT
HEHYEHEHEY
RUI/Passerelle ‘i
EZKB-_ A _ _-_ _ _ _ g
x
CTeF|| -
TTObofl & + 8]
TTkel =B
Un réseau utilisant RTU Modbus
EZ-ZONE ST alimentation
ST__-(BorF)_M_-____
fusib% EZ-ZONE RM
TIEEE i
83820088 ol |z
! — o | (=@
G| [, 0| | @@
alimentation ] |
commun (] (]
3m] ]
E
| [
[t} g
i sy
- |E
almentafion
%zg dlimentzion % %
ECC com 1 1|
EZ-ZONERM | [CTjorfl-= :
)
%gi Fuente C
(CT]os 66666665
2335500685
HEEHHEE
alimentation
|Ey almentation
PLC % o commun_A
)mg /; +B
+
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Connexion des modules

Connexions du systeme RM

Le module RMC peut étre installé en tant que mo-
dule indépendant ou interconnecté sur le rail DIN
comme illustré ci-dessous. Lorsque les modules sont
connectés ensemble comme illustré, ils partagent
lalimentation et les communications par intercon-
nexion via le fond de panier modulaire. Par consé-
quent, il suffit de fournir 'alimentation et le cablage
nécessaires a 'un des connecteurs de la fente C. L'in-
terconnexion par fond de panier modulaire est livrée
en série avec chaque module commandé et présente
une nature générique, ce qui signifie que n'importe
quel module RM peut l'utiliser.

Interconnexion par fond de panier modulaire

Notez que sur le diagramme du systéme de rail de
séparation une seule alimentation est utilisée entre
les deux rails DIN. L’alimentation fournie et la char-
ge de tous les modules utilisés sont des parametres a
prendre en compte au moment de concevoir la dispo-
sition du matériel. Watlow fournit trois options pour
les alimentations répertoriées ci-dessous :

1. 90 a 264 Vca jusqu’a 24 Vec a 31 W (n° de réf :
0847-0299-0000)

2.90 a 264 Vca jusqu'a 24 Vce a 60 W (n° de réf :
0847-0300-0000)

3.90 a 264 Vca jusqu'a 24 Vee a 91 W (n° de réf :
0847-0301-0000)

Selon l'attribution de charge modulaire, la puissance

maximale de chaque module est répertoriée ci-dessous :

1. RMCxxxxxxxxxxxx a 7 W/14 VA
2. RMEx-xxxx-xxxx a 7 W/14 VA
3. RMAx-xxxx-xxxx a 4 W/9 VA
4. RMLx-xxxx-xxxx a 7 W/14 VA
5. RMHx-xxxx-xxxx a 7 W/14 VA
6. RMSx-xxxx-xxxx a 7 W/14 VA
Ainsi, sur le diagramme du systeme de rail de sépa-
ration, la consommation actuelle maximale de I'ali-
mentation devrait étre de 38 W.
- 1 module RMC consomme 7 W
- 1 module RME consomme 7 W
- 1 module RMA consomme 4 W
- 1 module RMS consomme 7 W
- 1 module RMHD consomme 7 W
- 1 interface RUI consomme 6 W

Avec cette exigence d’alimentation, la seconde ou
troisiéme alimentation pourrait étre utilisée.

Un autre scénario de configuration matérielle qui
pourrait se présenter (sans illustration) serait une
configuration nécessitant plus d'une alimentation.
Emettons quelques hypotheses suivant le diagramme
du systeme de rail de séparation ci-dessous. L’alimen-
tation utilisée est le modele 91 W. Le rail DIN supé-
rieur comporte a présent les modules suivants :

- 2 modules RMC consomment 14 W
-1 RMA consomme 4 W
- 11 modules RME consomment 77 W

Comme on peut le voir a présent, la puissance totale
requise est supérieure a 91 W. Dans ce cas, une autre
alimentation est nécessaire. Pour ajouter une autre
alimentation a ce systéme, déconnectez simplement
les broches 99 et 98 du rail DIN externe et connectez
une autre alimentation d’une taille plus appropriée a
ces mémes broches.

Si vous utilisez la configuration en rail de sépa-
ration, veillez a ce que les interconnexions du bus
inter-module et du bus Standard ne dépassent pas
les 200 pieds ou 61 m.

Module du Module
régulateur RM | d’extension RM
RMCxxxxxxxxxAxx | - RMEx-xxxx-xxx
o

Module
d'acces RM
RMAX-X000-XXX
nte D

o | IS -EIEEIE!EE:%
B 5

. 8

i F

TETEETEIE]

5;
Ixa |[EEIEAEARRS EERARAR!
>

38R

oooooo
88IBRRLY

|
HEEHEH

{[HARHEH| EEEERERH
Basse tension :
o] Classe? _J Bus standard QBUS inter-module
Alimentation
Configuration de rail de séparation
Module de Module de
scanner RM  |haute densité RM
RMSx-x0x¢Axxx | RMHx-xxxx-Axxx
oo e e
B
e
|: =
& 8 ||[s &
HRRRHAER {
| SR | v
RUI
EZKB-xA xx - xxxx
229339 | )— Bus standard
EfEEIEE
Remarque :

Le module n’est pas fourni avec un disjoncteur, 'usage
d’un disjoncteur externe est nécessaire. Il devrait étre
situé a proximité de I'unité et étre étiqueté comme
étant le disjoncteur de I'unité.

Remarque :
Brancher les alimentations en parallele n’est pas
autorisé. Si la consommation est supérieure a 91 W,
utilisez une configuration en rail de séparation.
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Conventions utilisées dans les pages de menus

Afin de mieux comprendre les pages de menus suivan-
tes, prenez connaissance des conventions de dénomina-
tion utilisées. Utilisé dans tout ce document, le terme
« par défaut » indique que la valeur en question a été

standard les informations provenant du régulateur.
En raison de l'utilisation de cette technologie, plu-
sieurs caracteres affichés doivent faire 'objet d’'une
interprétation; vous pouvez vous reporter a la liste
ci-dessous :

définie en usine. Chaque page (Exploitation, Configu- _ _ _ _
ration, Profils et Usine) et les menus associés ont des Lf=1 @_ 0 E_'J_ ! [:j_ !
en-tétes identiques & ceux définis ci-dessous : 2)=2 (R]=A J]=J (5)=8S
Nom de ’en-téte Définition 3=3 [h]=b H=K =t
Eeran Informations affichées de- H4)=4 {Q’ =c |L=L = =
puis le controle. (§]=5 d]=d (L] =M |[ly]=vV
Nom du paramatre | Décrit la fonction du para- | |61=6 |[E=E  lla=n  |LJ=W
- : A (M=7_ |[F=F lo)=0 Y=y
éfinit les options disponi- _ al— Pl— _
bles pour cette invite : va- 81=8 [%J_ g @‘ P e=2
Plage leurs (numériques) minima- ]]=9 lh]=h q]=q
le/maximale, oui/non, etc.
(d’autres détails suivent). Plage

Valeur par défaut Valeurs définies en usine.

Identifie des parametres
uniques qui utilisent les
protocoles RTU Modbus
ou TCP Modbus (d’autres
détails suivent).

Adresse relative
Modbus

Associé & un module
RMA, il identifie des pa-
rametres uniques qui
utilisent les protocoles
DeviceNet ou EtherNet/IP
(d’autres détails suivent).

CIP (Common Indus-
trial Protocol)

Associé a un module
RMA, il identifie des pa-
rametres uniques qui
utilisent le protocole Pro-
fibus DP (d’autres détails
suivent).

Index Profibus

Identifie des parametres
uniques utilisés avec
d’autres logiciels tels que
LabVIEW.

ID parametre

uint = entier non signé,
16 bits

dint = signé, 32 bits
long

string = ASCII (8 bits
par caractere)

float = IEEE 754 32 bits
RWES= Readable
Writable

EEPROM
(enregistré)

Type de données
R/W

User Set (enre-

gistré)

Ecran

Si le module RMC est utilisé en conjonction avec
I'interface RUI (équipement en option), 'observateur
voit apparaitre sur un écran a 7 segments assez

Vous noterez que, dans cette colonne, des nombres fi-
gurent parfois entre parenthéses. Chacun de ces nom-
bres représente la valeur énumérée pour cette sélec-
tion en particulier. Vous pouvez sélectionner des pla-
ges en indiquant simplement la valeur énumérée de
votre choix et en utilisant I'un des protocoles de com-
munication disponibles. A titre d’exemple, accédez a la
page Configuration du module de controle et consultez
le menu Entrée analogique, puis le Type de capteur.
Pour désactiver le capteur a 'aide de Modbus, indi-
quez simplement la valeur de 62 (désactivation) dans
le registre 400369 et envoyez cette valeur au controle.

Protocoles de communication

Tous les modules sont livrés avec l'offre standard du
protocole de bus Standard de Watlow utilisé prin-
cipalement pour les communications inter-module,
mais aussi pour une configuration utilisant le logi-
ciel EZ-ZONE Configurator (téléchargement gratuit
sur le site Web de Watlow (http:/www.watlow.com).
De méme que le bus Standard, le module RMC peut
aussi étre commandé avec un RTU Modbus (seul un
protocole peut étre actif & un moment donné). Le mo-
dule RMA dispose d’options pour les différents proto-
coles répertoriés ci-dessous :

- Modbus RTU 232/485

- EtherNet/IP, Modbus TCP
- DeviceNet

- Profibus DP

Pour en savoir plus a propos du module d’acces RM,
cliquez sur le lien ci-dessous. Puis tapez simplement
RM dans le champ réservé aux mots clés.

http://www.watlow.com/literature/manuals.cfm
Protocole Modbus RTU

Tous les registres Modbus sont sur 16 bits et, comme
I'indique leur affichage dans ce manuel, sont des
adresses relatives (réelles). Certains anciens progi-
ciels limitent les registres Modbus disponibles aux
valeurs 40001 a 49999 (5 chiffres). Aujourd’hui, de
nombreuses applications doivent accéder a tous les
registres Modbus disponibles dans la plage 400001 a
465535 (6 chiffres). Watlow controle la prise en char-
ge de registres Modbus a 6 chiffres.
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Remarque :
Dans ce guide de l'utilisateur, toutes les valeurs re-
présentant les adresses Modbus s’ajoutent a 400 001
ou 40 001 pour obtenir les adresses absolues. A ti-
tre d’exemple, notez ci-dessus (sous I'en-téte Plage)
Padresse Modbus identifiée pour le type Capteur.
Comparez-la a la valeur indiquée pour le méme para-
metre qui se trouve dans la page Configuration sous
le menu Entrée analogique.

Pour les parametres répertoriés comme étant flot-
tants, notez qu'un seul des deux registres (celui de
poids faible) est répertorié. Cette regle s’applique a
tout le présent document. Par défaut, le mot de poids
faible contient les deux octets faibles du parametre
32 bits. En guise d’exemple, recherchez la valeur
d’entrée analogique dans la page Opérations du régu-
lateur. Recherchez la colonne identifiée par Modbus
dans l'en-téte et notez qu’elle indique le registre 360.
Ce parametre étant a valeur flottante, il est en réa-
lité représenté par les registres 360 (octets de poids
faible) et 361 (octets de poids fort). Etant donné que
la spécification Modbus n’indique pas le registre de-
vant étre le poids fort ni celui devant étre le poids
faible, Watlow permet a l'utilisateur de permuter cet
ordre (page Configuration, menu Communications)
et de passer du parametre par défaut faible/fort a
fort/faible.

Il convient de noter également que certaines cellules
de la colonne Modbus contiennent un vocabulaire en
décalage. Plusieurs parametres du controle contien-
nent plusieurs instances : profils (4), alarmes (8), en-
trées analogiques (4), etc. Le registre Modbus indiqué
représente toujours l'instance 1. Prenez par exemple
le parametre Mise en silence des alarmes qui se trou-
ve aux pages Configuration du régulateur, dans le
menu Alarme. L'instance 1 est identifiée par 'adresse
1750 et le décalage vers I'instance suivante par la va-
leur +60. Si vous souhaitez lire ou écrire dans l'ins-
tance 3, ajoutez simplement 120 a 1750 pour trouver
son adresse. Dans ce cas, 'adresse de I'instance 3
pour le parametre Mise en silence des alarmes est
1870.

ou:
RMA _-A[2,3] __-AA_ouEZKB-x1[2,3] __-_

Pour en savoir plus sur le protocole Modbus, visitez
le site http://www.modbus.org.
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Chapitre 3 : Pages Operations

Parameétres de la page Exploitation du module de contrdle

Pour accéder a la Page Exploitation a I'aide de I'inter-
face RUI, suivez les étapes ci-dessous :

1. Dans la page d’accueil, appuyez simultanément sur
les touches vers le haut O et vers le bas @ pendant
trois secondes. apparaitra dans I'écran supé-
rieur et dans l'écran inférieur.

2. Appuyez sur la touche vers le haut © ou vers le bas
© pour afficher les menus disponibles.

3. Appuyez sur la touche de progression

der au menu de votre choix.

4. Si un sous-menu existe (plusieurs instances), ap-
puyez sur la touche vers le haut © ou vers le bas @

pour accé-
d’accueil.

pour effectuer une sélection et appuyez sur la touche
de progression

pour y accéder.

5. Appuyez sur la touche vers le haut © ou vers le bas
© pour parcourir les invites de menu disponibles.

6. Appuyez sur la touche infini @ pour revenir en ar-
riere dans les niveaux : parametre au sous-menu,
sous-menu a menu, menu a Page d’accueil.

7. Appuyez sur la touche infini @ et maintenez-la en-
foncée pendant deux secondes pour revenir a la page

Les menus de niveau superleur des pages suivantes
sont identifiés par un arriere-plan jaune.

Remarque :

Certains de ces menus et parametres risquent de ne pas apparaitre, selon les options du régulateur. Voir les in-
formations sur le numéro de modele dans ’Annexe pour obtenir plus d’informations. S’il n’y a qu’un seul menu,

aucun sous-menu n’apparait.

Remarque :

Certains de ces parametres répertoriés ne sont peut-étre pas visibles. La visibilité des parametres dépend du nu-

méro de référence du régulateur.

A,
Menu Entrée analogique
L7
A . Entrée analogique 1 a 4
Valeur d’entrée analogi-
que
Etat d’erreur
[ .LA)Décalage d’étalonnage

Menu Valeur process

Valeur process 1 a 4
1| Valeur source A
5] Valeur source B
| Valeur source C
4) Valeur source D
£] Valeur source E
(o FGE] Décalage

o.u] Valeur de sortie

T

H

s

Menu Entrée/Sortie numérique

3

d 10| Entrée/sortie numérique 1 a 6
0.5 Etat de sortie
.6 Etat d’entrée

IEB

Alt
oP €| Menu Action
!
Action 1 a8
£ 6] Etat d’événement

L.
(0PEr] Menu Limite

|

)) Limite 1 4 4
1 .6] Point de consigne bas
L h5] Point de consigne haut

MMon

-

Menu Moniteur
L1
[ 70n) Moniteur 1 a 4
(L8] Mode de controle actif
h.P ) Alimentation de chauffage
C.Pr ] Alimentation de refroidis-
sement
Point de consigne de tra-
vail de boucle fermée
Valeur process active

(LooPf]
Menu Boucle

(7
{ ooP/Bouclel a4
[ r.En]Activation a distance
[ £P 7 Mode de controle
[AE£ 5P) Point de consigne d’auto-
réglage
AUt Demande d’autoréglage
Point de consigne de bou-
cle fermée
Point de consigne repos
h.P5) Bande proportionnelle de
chauffage
h.h Y Hystérésis de chauffage
Bande proportionnelle de
refroidissement
[ ChY) Hystérésis de refroidisse-
ment
t ] Intégrale Temps
£ d) Dérivée Temps
[ db)Bande morte
Point de consigne de bou-
cle ouverte

ALrn
Menu Alarme
!

AL M7 Alarme 1 4 8
Point de consigne bas

A~ ) Point de consigne haut

(o PE ) Menu Courant

L1

fUrr]Courant 1 a4

[ Ch . Point de consigne haut
[ o) Point de consigne bas
[ CUr] Relevé courant
[ CEr-)Erreur de courant
[ hEr] Erreur d’élément de
chauffage

Menu Linéarisation

o

o
Um

Rl

{ nr ] Linéarisation 1 a 4
Valeur source A

Décalage
o.u] Valeur de sortie

J

[ LPE]
Menu Comparer
/
fPE)Comparer1a4
Valeur source A
Valeur source B
Valeur de sortie

nAr
oPE -] Menu Minuteur
!
Minuteur 1 a 4
[ Su.A] Valeur source A
[ 6u.b) Valeur source B
£.t] Temps intermédiaire
»] Valeur de sortie

<

nig

<

£

[ LeEr)Compteur 1 a4
[ £nt)Décompte

Menu Compteur

|
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[ §u.A) Valeur source A oF 5t Décalage (PGP ! Point de con51g'ne produit 1
Valeur source B Valeur de sortie PSP 2| Point de c0n51gne produit 2
Valeur de sortie PSP 3| Point de con51gne produit 3
-TYd . . L. [P5PY] Point de consigne produit 4
Fonction de sortie spéciale GE . Type d’étape restant
Menu Logique Menu [Ent ;] Sortie événement active 1
(] . R ] [E nE 2] Sortie événement active 2
Logique 1 a 4 Fonction de sortie spéciale 1 £ £ 3 Sortie évé .
N [EnE 3] Sortie événement active 3
[ §u.A) Valeur source A a4 A .
[€E nE Y] Sortie événement active 4
[ §ub] Valeur source B Valeur source A EnLS) Sortie évé t active 5
[ §u.L] Valeur source C [ Sub] Valeur source B nk5|Sor 1€ evenement active
m""@ Valeur D [ﬁ Val d tie 1 [EnE 6] Sortie événement active 6
= source aeur ae sortie [EnE 7] Sortie événement active 7
[ §u.E] Valeur source E Valeur de sortie 2 Ent B Sortie évé .
. n | Sortie événement active 8
[ 6u.F)Valeur source F [ ou.3) Valeur de sortie 3 JC) Nombre de sauts restants
5u.9) Valeur source G [ owY] Valeur de sortie 4
[ §u.h] Valeur source H
[ oyl : PSER
Valeur de sortie (oPE -] Menu Etat du profil
[ 1
PSER) Etat du profil 1
PSE -] Démarrage du profil
PAL -] Demande d’action
G & P Pas actif
S ub.5| Pas de sous-programme
r) r, n t actif ; 3
% Menu Maths Type d’etape.actlve
£S5P ! Boucl.e de point de consi-
F1AE Maths 128 gnecible 1 .
-[l@ Valeur source A £5P2 g::u‘:l.ild e2p01nt de consi-
Val B e cible
E% Vzlgﬁi :gz;zg C £5P3 Boucl.i lde3point de consi-
.d) Valeur source D gne cible o .
% Valeur source E Boucle de point de consi-
gne cible 4
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Module RMC ¢ Page Opérations

CIP
Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par ?g':t?vs: Ir?sltaas::e Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus | paramétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
oPEr
Menu Entrée analogique
Entrée analogique (1 a 4) -1 999,000 & 9 999,000 °F ou .- 360 0x68 (104) 0 4001 float
[ Ain] Valeur d’entrée unités [déca- la4 R
analogique -1 128,000 4 5 537,000 °C lage 90] 1
Affichez la valeur process.
Entrée analogique (1 a 4) non€]Aucun (61) .- 362 0x68 (104) 1 4002 uint
[1.Er] Etat d’erreur Ouvert (65) [déca- la4 R
Aﬁic}llez {a cause de l’se{r- Court-circuité (127) lage 90] 2
ool senie 5| £ B de e 149
oulEr..2) ce pa- m/Donnee d’étalonnage
rametre indique la cause erronée (139)
de Lerreur d’entrée. Erreur de température
ambiante (9)
Erreur de capteur de tem-
pérature a résistance RTD (141)
Défaillance (32)
LA Entrée analogique (1 a 4) -1999,000 a 9 999,000 °F ou 0.0 382 0x68 (104) 2 4012 float
[1.CA] Décalage d’étalonnage unités [déca- la4 RWES
Décale le relevé en entrée  [-1 110,555 a 5 555,000 °C lage 90] 0xC (12)
pour compenser la résis-
tance de fil conducteur ou
autres facteurs qui font que
le relevé en entrée varie de
la valeur process réelle.
[P
oPEC]
Menu Valeur process
Suf Valeur process (1 a 4) -1.999,000 & 9 999,000 °F ou - 3430 0x7E (126) .- 26016  |float
[ Su.A] Valeur source A unités [déca- 1a4 R
Affiche la valeur de la -1 128,000 a 5 537,000 °C lage 70] 0x10 (16)
source A.
[ Gubl |Valeur process (1.a4) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou .- 3432 0x7E (126) --- 26017  |float
[ Su.b] Valeur source B unités [déca- l1a4 R
Affiche la valeur de la -1 128,000 a 5 537,000 °C lage 70] 0x11 (17)
source B.
[ 6uL] |Valeur process (1.a4) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou .- 3434 0x7E (126) --- 26018  |float
[ Su.C] Valeur source C unités [déca- la4 R
Afficher la valeur de la -1 128,000 a 5 537,000 °C lage 70] 0x12 (18)
source C.
Sud Valeur process (1 a 4) -1999,000 a 9 999,000 °F ou .- 3436 0x7E (126) --- 26019  |float
[ Su.d] Valeur source D unités [déca- lad R
Afficher la valeur de la -1 128,000 a 5 537,000 °C lage 70] 0x13 (19)
source D.
Valeur process (1 a 4) Désactivé (62) .- 3438 0x7E (126) .- 26020  |float
[ Su.E] Valeur source E [ on)Activé (63) [déca- la4 R
Afficher la valeur de la lage 70] 0x14 (20)
source E.
Valeur process (1 a 4) -1 999,000 & 9 999,000 °F ou 0 3444 0x7E (126) --- 26023 |float
[oFSt] Décalage unités [déca- l1a4 RWES
Définit le décalage a -1 128,000 & 5 537,000 °C lage 70] 0x17 (23)
appliquer au résultat de
cette fonction.
ou Valeur process (1 a 4) -1999,000 a 9 999,000 °F ou 3442 0x7E (126) .- 26022 float
[o.u] Valeur de sortie unités [déca- la4 R
Affiche la valeur du résultat -1 128,000 a 5 537,000 °C 777 |lage 70] 0x16 (22)
de ce bloc de fonctions.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (Write)
E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Opérations

CIP
Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:glftfvs: Ir?slia:::e Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus | paramétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
Pas d’af- | Valeur process (1 a 4) Aucun (61) --- 3452 0x7E (126) - 26027 uint
fichage Erreur Ouvert (65) [déca- la4 R
Affiche le motif signalé Court-circuité (127) lage 70] 0x1B (27)
du dysfonctionnement de | Erreur de mesure (149)
la sortie de process. Données d’étalonnage
erronées (139)
Erreur de température
ambiante (9)
Erreur de capteur RTD (14)
Défaillance (32)
Erreur mathématique (1423)
Aucune source (246)
Obsolete (1617)
[ d.ol
Menu Entrée/Sortie numérique
Sortie numérique (1 a 12) Désactivé (62) --- 1032 0x6 A (106) 90 6007 uint
[ do.S] Etat de sortie [ _on)Activé (63 [déca- 1aC(12) R
Affichez I'état de cette (63) lage 30] 7
sortie.
Entrée numérique (1 a 12) Désactivé (62) --- 1040 0x6 A (106) - 6011 uint
[ di.S] Etat d’entrée [ onlActivé (63 [déca- 1aC(12) R
Affichez cet état d’entrée ©3) lage 30] 0xB (11)
d’événement.
Pas d’af- | Entrée numérique (1a 12) Aucun (61) --- 1048 0x6 A - 6015 uint
fichage Erreur source Ouvert (65) [déca- (106) R
Afficher le motif signalé | Court-circuité (127) lage 30] 1acC
du dysfonctionnement de | Erreur de mesure (149) (12)
I'entrée. Données d’étalonnage 0x0F
erronées (139) (15)
Erreur de température
ambiante (9)
Erreur de capteur de tempéra-
ture a résistance (141)
Défaillance (32)
Erreur mathématique (1423)
Aucune source (246)
Obsolete (1617)
Menu Action
Action (14 8) oF F) Désactivé (62) -- 1588 0x6E (110) 140 10005  |uint
[ Ei.S] Etat d’entrée d’événement | ;5] Activé (63) [déca- 148 R
Afficher cet état d’entrée. lage 20] 5
Menu Limite
(K Limite (14 4) -1 999,000 & 9 999,000 °F ou 0,0 °Fou [724 0x70 (112) 38 12003  [float
[ LL.S] Point de consigne bas unités unités [déca- la4 RWES
Configurez la valeur -1 128,000 a 5 537,000 °C -180°C  |lage 30] 3
process inférieure qui
déclenchera la limite.
LhS Limite (14 4) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou 0,0 °Fou |726 0x70 (112) 39 12004  [float
[Lh.S] Point de consigne haut unités unités  |[déca- la4 RWES
Configurez la valeur -1 128,000 & 5 537,000 °C -18,0°C lage 30] 4
process supérieure qui
déclenchera la limite.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
$’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (Write)
E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)

Module RMC Watlow EZ-ZONE® .

38 o

Chapitre 3 Page Exploitation



Module RMC ¢ Page Opérations

CIP
Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par l:gl:.ﬁs:: Ir(\:slta:::e Index ID données
Description 9 défaut Modbus | Attribut Profibus | paramétre | et Ief:ture/
hex (dec) écriture
Pas d’af- | Limite (14 4) Inactif (62) : 730 0x70 (112) .- 12006  |uint
fichage | Etat de limite Aucun (61) [déca- 1 R
Supprimer la limite une | Limite supérieure (51) lage 30] 6
fois la condition de limite | Limite inférieure (52)
supprimée. Erreur (225)
Pas d’af- | Limite (1a 4) Effacer (0) --- 720 0x70 (112) --- 12001  |uint
fichage | Demande de suppression | Aucune modification (255) [déca- 1 W
de limite lage 30] 1
Supprimez la limite une
fois la condition de limite
supprimée.
Pas d’af- | Limite (1 4) Défaillance (32) --- 744 0x70 (112) --- 12013 [uint
fichage | Etat Sans échec (1667) [déca- la4 R
Indique si la limite est lage 30] 0x0D (13)
en mode sans échec ou
défaillant.
Menu Moniteur
R Moniteur (1.a4) Inactif (62) ---- 0 [2222 0x97 (151) --- 8002 uint
[C.MA] Mode de régulation [RUE o) Auto (10) [déca- la4 R
Actif lage 70] 2
Affichez le mode de ([An] Manuel (54)
contrdle du courant.
hPr Moniteur (1.a4) 0a 100 % .- 2244 0x97 (151) --- 8011 float
[ h.Pr] Alimentation de chauffage [déca- l1a4 R
Affichez le niveau de sor- lage 70] 0xD (13)
tie de chauffage en cours.
Moniteur (1.a4) -10020 % .- 2246 0x97 (151) --- 8014 float
[ C.Pr] Alimentation du [déca- la4 R
refroidissement lage 70] 0xE (14)
Affiche le niveau de sor-
tie de refroidissement en
cours.
{sP Moniteur (14 4) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou - -- 0x6B (107) --- 8029 float
[ C.SP] Point de consigne de tra- unités la4 R
vail de boucle fermée -1 128,000 a 5 537,000 °C 7
Affichez le point de consigne
actuellement valable.
Moniteur (1.a4) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou - -- 0x68 (104) --- 8031 float
[ Pv.A] Valeur process active unités la4 R
Affichez la valeur process |-1 128,000 a 5 537,000 °C 0x16 (22)
en cours filtrée en utilisant
I'entrée de controle.
LooP
[oPEr]
Menu Boucle
Boucle de controle (1 a 4) no) Non (59) Non 2540 0x6B (107) 48 7021 uint
[ r.En] Activation a distance [ 9Y£G) Oui (106) [déca- lad RWES
Activez cette boucle pour lage 80] 0x15 (21)
commuter le contréle
vers le point de consigne
externe.
Boucle de controle (1 .a 4) oF F) Inactif (62) Auto 2220 0x97 (151) 63 8001 uint
[CM] M(S)dle de contll'éle Lo [AUE o) Auto (10) [déca- 1 i‘ 4 RWES
électionnez la méthode M 1 (54 lage 70]
que cette boucle utilisera anvel (54) &
pour controler.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
w :_Et:rilure
$’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (Write)
E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Opérations

CIP

Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:glftfvs: Ir?slia:::e Index ID données
Description 9 défaut Modbus | Attribut Profibus | paramétre | et lecture/
hex (dec) écriture
[AESP] | Boucle de controle (1a4) 50 4 200 % 90 2258 0x97 - 8025 float
[A.tSP} Point de consigne de [déca- (151) RWES
Pautoréglage lage 70] la4
Configurez le point de 0x14
consigne que l'autoré- (20)
glage utilisera comme
pourcentage du point de
consigne en cours.
AUE Boucle de contréle (1 4) nol Non (59) Non 2260 0x97 64 8026 uint
[ AUt] Demande d’autoréglage [ YES) Oui (106) [déca- (151) RW
Démarrez un autoréglage. lage 70] la4d
Lorsque l'autoréglage est 0x15
actif, la page d’accueil (21)
indique (Bt En] [EUn !
Lorsque l'autoréglage est
terminé, le message dis-
parait automatiquement.
[ £5P] | Boucle de contréle (1a 4) Limite inférieure du point de 75 °F 2500 0x6B 49 7001 float
[ C.SP] Point de consigne de consigne a Limite supérieure ou [déca- (107) RWES
boucle fermée du point de consigne (Page unités lage 80] la4
Sélectionnez le point de Configuration) 24 °C 1
consigne que le régula-
teur utilisera automati-
quement pour controler.
Boucle de controle (1 a 4) Point de consigne bas a Point 75 °F 2516 0x6B 50 7009 float
[1d.S] Point de consigne repos de consigne haut (Page Confi- ou [déca- (107) RWES
Configurez un point guration) unités lage 80] la4
de consigne de boucle 24 °C 9
fermée qui peut étre
déclenché par un état
d’événement.
hP Boucle de contréle (1 a 4) 0,001 &4 9 999,000 °F ou unités 25,0 °F ou | 2230 0x97 65 8009 float
[ h.Phb] Bande proportionnelle 0,001 a 5 555,000 °C unités [déca- (151) RWES
Chauffage 14 °C lage 70] la4
Définit la bande propor- 6
tionnelle PID des sorties
de chauffage.
hhY Boucle de contréle (1 & 4) 0,001 &4 9 999,000 °F ou unités 3 °F 2240 0x97 66 8010 float
[ h.hyl Hystérésis du chauffage 0,001 & 5 555,000 °C ou [déca- (151) RWES
Définit 'hystérésis de unités lage 70] la4
commutation de controle. 2°C 0xB
Cela détermine jusqu'ou (11)
la valeur de process doit
se déplacer dans la ré-
gion « active » avant que
la sortie ne s’active.
[ CPb] | Boucle de controle (1 ¢ 4) 0,001 & 9 999,000 °F ou unités | 25,0 °F 2232 0x97 67 8012 float
[ C.Phb] Bande proportionnelle 0,001 a 5 555,000 °C ou [déca- (151) RWES
Refroidissement unités lage 70] la4
Définit 1a bande propor- 14 °C 7
tionnelle PID pour les sor-
ties de refroidissement.
[CRY] | Boucle de controle (1 ¢ 4) 0,001 &9 999,000 °F ou unités | 3 °F 2242 0x97 68 8013 float
[ C.hy] Hystérésis de refroidis- | 0,001 a 5 555,000 °C ou [déca- (151) RWES
sement unités lage 70] la4
Définit 'hystérésis de 2°C 0xC
commutation de controle. (12)
Cela détermine la limite
étre région active dans
laquelle la de valeur doit se
déplacer avant que la sortie
ne puisse process activée.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (Write)
E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Opérations

CIP
Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par l:gl:.ﬁs:: Ir(\:slta:::e Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus | paramétre | et Ief:ture/
hex (dec) écriture
) Boucle de controle (1 & 4) 0 29 999 secondes par répé- 180 secon- | 2234 0x97 69 8006 float
[ ti] Temps intégral tition des par [déca- (151) RWES
Configurez l'intégrale répétition [ 1oge 70] 1a4
PID des sorties. 8
Boucle de controle (1 a 4) 0 a9 999 secondes 0 secondes | 2236 0x97 70 8007 float
[ td] Temps Dérivé [déca- (151) RWES
Définit la durée de déri- lage 70] la4
vée PID pour les sorties. 9
Boucle de controle (1 a 4) -1000,0 a 1 000,0 °F ou unités | 0,0 2238 0x97 71 8008 float
[ db] Bande morte -556 a 556 °C [déca- (151) RWES
Configure le décalage de lage 70] la4
la bande proportionnelle. 0xA
Avec une valeur négative, (10)
les sorties de chauffage et
de refroidissement sont
actives lorsque la valeur
process est proche du
point de consigne. Une va-
leur positive empéche les
sorties de chauffage et de
refroidissement de lutter
l'une contre l'autre.
Boucle de controle (1 a 4) -100 & 100 % (chaud et froid) 0,0 2502 0x6B 51 7002 float
[0.SP] lI))Ointl de constigne de 0 4 100 % (chaud uniquement) [déca- (1197‘2 RWES
oucle ouverte -100 3 ; : lage 80 a
Définit le niveau fixe de 100 & 0 % (froid uniquement) ge 80 9
P’alimentation de sortie
en mode manuel (boucle
ouverte).
Pas d’af- | Boucle de controle (1 a 4) Aucun (61) .- 2268 0x97 --- 8048 uint
fichage | Etat d’erreur Boucle ouverte (1274) [déca- (151) R
Lire pour voir si la boucle | Boycle renversée (1275) lage 70] la4
est en état d’erreur. 0x19
(25)
Pas d’af- | Boucle de controle (1 a 4) Supprimer (129) Ignorer 2270 0x97 --- 8049 uint
fichage Supprimer erreur Ignorer (204) [déca- (151) W
Ecrire dans ce registre lage 70] la4
pour supprimer 'erreur 0x1A
de boucle. (26)
ALMT
Menu Alarme
Alarme (1a8) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou 32°F 1742 0x6D 18 9002 float
[ A.Lo] Point de consigne bas unités ou [déca- (109) RWES
Si le type d’alarme (Page -1 128,000 a 5 537,000 °C unités lage 60] la8
Configuration, Menu Alar- 0°C 2
me) est configuré sur :
process - réglez la valeur
process qui déclenchera
une alarme basse.
déviation - réglez 'ensem-
ble d'unités du point de
consigne en boucle fermée
qui déclenchera une alar-
me inférieure.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
$’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (Write)
E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Opérations

CIP
Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:glftfvs: Ir?slia:::e Index ID données
Description 9 défaut Modbus | Attribut Profibus | paramétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
Ah Alarme (14 8) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou 300 °F ou | 1740 0x6D 19 9001 float
[ A.hi] Point de consigne haut unités unités [déca- (109) RWES
Si le type d'alarme (Page | -1 128,000 & 5 537,000 °C 150 °C lage 60] 148
Configuration, Menu Alar- 1
me) est configuré sur :
process - réglez la valeur
process qui déclenchera
une alarme supérieure.
déviation - réglez 'ensem-
ble d’unités du point de
consigne en boucle fermée
qui déclenchera une alar-
me supérieure.
Pas d’af- | Alarme (14 8) Démarrage (88) --- 1756 0x6D - 9009 uint
fichage Etat d’alarme Aucun (61) [déca- (109) R
Etat courant d’alarme Bloqué (12) lage 60] 1a8
Alarme inférieure (8) 9
Alarme supérieure (7)
Erreur (28)
Pas d’af- | Alarme (14 4) nol Non (59) --- 1762 0x6D - 9012 uint
fichage Alarme effacable [ YES) Oui (106) [déca- (109) R
Lire pour voir si 'alarme lage 60] 1a8
peut étre effacée 0xC
(12)
Pas d’af- | Alarme (1 a 8) 0 --- 1764 0x6D 32 9013 uint
fichage Demande de suppres- [déca- (109) W
sion d’alarme lage 60] l1a8
Ecrit dans ce registre 0xD
pour supprimer une (13)
alarme
Pas d’af- | Alarme (1 a 4) 0 --- 1766 0x6D 33 9014 uint
fichage Demande de mise en [déca- (109) w
silence des alarmes lage 60] l1a8
Ecrit dans ce registre 0xE
pour mettre une alarme (14)
en sourdine
Pas d’af- | Alarme (14 8) Oui (106) --- 1760 0x6D - 9011 uint
fichage Mise en silence Non (59) [déca- (109) R
Lire pour voir si I'alarme lage 60] la4
est active, mais a été 0x0B
mise en silence suite a (11)
une demande de mise en
silence des alarmes.
Pas d’af- | Alarme (1 a8) Oui (106) --- 1758 0x6D - 9010 uint
fichage Verrouillé Non (59) [déca- (109) R
Lire pour voir si l'alarme est lage 60] la4
actuellement verrouillée. 0x0A
(10)
COrr) Remarque : Pour utiliser la fonctionnalité de détection de
0PEF] courant, la Base de temps (Page Configuration, Menu Sortie) doit
0 fernon (Ohrerit étre réglée sur 0,7 seconde ou plus.
Ch Courant (1a4) -1999 29999 50 1394 0x73 - 15008 float
[ C.hi] Point de consigne haut [déca- (115) RWES
Définit la valeur de cou- lage 50] la4
rant qui déclenchera un 8
état d’erreur de tempéra-
ture élevée.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
§’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (Write)
E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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CIP

Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par l:gl:.ﬁs:: Ir(\:slta:::e Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus | paramétre | et lecture/
Bcriture
hex (dec) ecrl
[ Llol |Courant(1a4) -1999 249999 0,0 1396 0x73 --- 15009 float
[ C.Lo] Point de consigne bas [déca- (115) RWES
Définit la valeur de cou- lage 50] la4
rant qui déclenchera un 9
état d’erreur de tempéra-
ture basse.
r Courant (1a4) -1999 249999 .- 1380 0x73 --- 15001 float
[CU] Lecture [déca- (115) R
Affiche la derniére valeur lage 50] la4
de courant surveillée 1
par le transformateur de
courant.
.- Courant (1 a4) non&|Aucun (61) . 1382 0x73 .- 15002 uint
[ C.Er] Elgrigﬁui | delad Court-circuité (127) [déca- <1 1}52 R
che la cause de la der- : lage 50 a
niere défaillance de charge. Quvrir (65) ge 501 2
h Courant (1.a 4) non&]Aucun (61) .- 1384 0x73 --- 15003 uint
[h.Er] E}l:relfl; d’élément de (h +9h) Supérieur (37) [déca- <1 1}52 R
chauffage - 1 a
Afﬁchegla cause de la der- Inférieur (53) age 501 3
niére défaillance de charge
surveillée par le transfor-
mateur de courant.
Pas d’af- | Courant (1.4 4) 04100 % .- 1418 0x73 --- 15020 float
fichage Alimentation réelle [déca- (115) R
Alimentation délivrée a la lage 50] la4
sortie controlée par CT. 0x14
(20)
Pas d'af- | Courant (1 a 4) Aucun (61) ---- 1420 0x73 --- 15021 | uint
fichage Etat d’erreur Défaillance (32) [déca- (115) R
Affiche la cause de la der- lage 50] la4
niere défaillance de charge. 21
Menu Linéarisation
Linéarisation (1 a 4) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou .- 4526 0x86 --- 34004 float
[ Su.Aj Valeur source A unités [déca- (134) R
Affiche la valeur de la -1 128,000 & 5 537,000 °C lage 70] lad
source A. 4
(0FSE| | Linéarisation (1 a4) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou 0 4530 0x86 --- 34006 float
[oFSt] Décalage unités [déca- (134) RWES
Définit le décalage a -1 128,000 & 5 537,000 °C lage 70] lad
appliquer au résultat de 6
cette fonction.
[ ou Linéarisation (1 a 4) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou .- 4532 0x86 --- 34007 float
[ ov] Valeur de sortie unités [déca- (134) R
Affiche la valeur duré- | -1 128,000 & 5 537,000 °C lage 70] la4
sultat de cette fonction. 7
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
$’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (Write)
E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Opérations

CIP
Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:glftfvs: Ir?slia:::e Index ID données
Description 9 défaut Modbus | Attribut Profibus | paramétre | et lecture/
hex (dec) écriture
Pas d’af- | Linéarisation (1 a 4) Aucun (61) --- 4574 0x86 (134) - 34028 uint
fichage Erreur Ouvert (65) [déca- la4 R
Affiche le motif signalé Court-circuité (127) lage 70] 0x1C (28)
du dysfonctionnement de | Erreur de mesure (149)
la sortie de linéarisation. | Données d’étalonnage
erronées (139)
Erreur de température
ambiante (9)
Erreur de capteur de tempéra-
ture a résistance (14)
Défaillance (32)
Erreur mathématique (1423)
Aucune source (246)
Obsolete (1617)
Process impossible (1659)
LPE
oPEF]
Menu Comparer
[ 6uAR) | Comparer (1a4) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou --- 4012 0x80 (128) - 28007 float
[ Su.Al Valeur source A unités [déca- la4 R
Affiche la valeur de la -1 128,000 a 5 537,000 °C lage 40] 7
source A.
[ 6ub] | Comparer (1a4) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou --- 4014 0x80 (128) - 28008 float
[ Su.b] Valeur source B unités [déca- la4 R
Affiche la valeur de la -1128,000 a 5 537,000 °C lage 40] 8
source B.
Comparer (1a4) of F] Désactivé (62) --- 4018 0x80 (128) - 28010 uint
[ ov] Valeur de sortie [ on)Activé (63 déca- la4 R
Affiche la valeur du ré- (63 Eage 40] 0xA (10)
sultat de cette fonction.
Pas d’af- | Comparer (1 a 4) Aucun (61) --- 4024 0x80 (128) - 28013 uint
fichage Erreur Ouvert (65) [déca- la4 R
Lire la cause indiquée de | court-circuité 127 lage 40] 0x0D (13)
lerreur de comparaison Erreur de mesure (149)
Données d’étalonnage
erronées (139)
Erreur de température
ambiante (9)
Erreur de capteur de tempéra-
ture a résistance (141)
Défaillance (32)
Erreur mathématique (1423)
Aucune source (246)
Obsoleéte (1617)
£ENn-
(oPEF]
Menu Minuteur
Minuteur (1.6 4) oF F] Désactivé (62) --- 4332 0x83 (131) - 31007 uint
[ Su.Aj Valeur source A [_on)Activé (63) [déca- la4 R
Affiche la valeur de la lage 50] 7
source A.
[ Subl | Minuteur (1a4) [ oF F) Désactivé (62) --- 4334 0x83 (131) - 31008 | uint
[ Su.b] Valeur source B Activé (63) [déca- la4 R
Affiche la valeur de la lage 50] 8
source B.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
$’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (Write)
E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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CIP

Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par l:gl:.ﬁs:: Ir(\:slta:::e Index ID données
Description défaut Modbus Attribut Profibus | paramétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
Minuteur (14 4) 024 9999,000 secondes .- 4350 0x83 (131) --- 31016 float
[E.t] Temps intermédiaire [déca- la4 R
Afficher la valeur du lage 50] 0x10 (16)
temps intermédiaire de
cette fonction.
Minuteur (1 a 4) Désactivé (62) .- 4338 0x83 (131) --- 31010 uint
[ ov] Valeur de sortie [ on)Activé (63 déca- la4 R
Affiche la valeur du ré- —oen (63) Eage 50] 0xA (10)
sultat de cette fonction.
Pas d’af- | Minuteur (1 a 4) Aucun (61) .- 4354 0x83 (131) --- 31018 uint
fichage Erreur Ouvert (65) [déca- la4 R
I;ire la cause.signalée de | court-circuité (127 lage 50] 0x12 (18)
Terreur de minuteur Erreur de mesure (149)
Données d’étalonnage erronées
(139)
Erreur de température am-
biante (9)
Erreur de capteur de tempéra-
ture a résistance (141)
Défaillance (32)
Erreur mathématique (1423)
Aucune source (246)
Obsolete (1617)
[ LEr)
Menu Compteur
Compteur (14 4) 049999 .- 4188 0x82 (130) 217 30015 uint
[ Cnt] Décompte [déca- la4 R
Afficher le décompte to- lage 40] 0xF (15)
tal de la fonction.
Compteur (1.4 4) Désactivé (62) .- 4172 0x82 (130) --- 30007 | uint
[ Su.A] Valeur source A Activé (63) [déca- la4 R
Affiche la valeur de la lage 40] 7
source A.
Compteur (1 a 4) Désactivé (62) .- 4174 0x82 (130) --- 30008 uint
[ Su.b] Valeur source B ~ on) Activé (63) [déca- la4 R
Affiche la valeur de la lage 40] 8
source B.
Compteur (14 4) Désactivé (62) .- 4178 0x82 (130) --- 30010 uint
[ ov] Valeur de sortie [ on) Activé (63) [déca- la4 R
Affiche la valeur du ré- lage 40] 0xA (10)
sultat de cette fonction.
Pas d’af- | Compteur (1 a 4) Aucun (61) PR 4190 0x82 (130) --- 30016 uint
fichage Erreur Ouvert (65) [déca- lad R
I;ire la cause signalée de | coupt-circuité 127 lage 40] 0x10 (16)
Terreur du compteur Erreur de mesure (149)
Données d’étalonnage
erronées (139)
Erreur de température
ambiante (9)
Erreur de capteur de tempéra-
ture a résistance (141)
Défaillance (32)
Erreur mathématique (1423)
Aucune source (246)
Obsolete (1617)
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (Write)
E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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CIP
Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:glftfvs: Ir?slia:::e Index ID données
Description 9 défaut : Profibus | parametre | et lecture/
Modbus Attribut ST
hex (dec)
(L8L
Menu Logique
[ 6uA) | Logique (1a4) o F F) Désactivé (62) --- 3728 0x7F (127) - 27025 uint
[ Su.Al Valeur source A [ on)Activé (63) [déca- la4d R
Affiche la valeur de la lage 80] 0x19 (25)
source A.
Sub Logique (1 a 4) oF F] Désactivé (62) --- 3730 0x7F (127) - 27026 uint
[ Su.b] Valeur source B [ on)Activé (63) [déca- la4d R
Affiche la valeur de la lage 80] 0x1A (26)
source B.
Logique (1a4) Désactivé (62) --- 3732 0x7F (127) - 27027 uint
[ Su.C] Valeur source C [ on)Activé (63) [déca- la4d R
Afficher la valeur de la lage 80] 0x1B (27)
source C.
o Logique (1a4) Désactivé (62) --- 3734 0x7F (127) - 27028 uint
[ Su.d] Valeur source D [ on)Activé (63) [déca- la4 R
Afficher la valeur de la lage 80] 0x1C (28)
source D.
Logique (1a4) o F F] Désactivé (62) .- 3736 0x7F (127) - 27029 uint
[ Su.E] Valeur source E [ on)Activé (63) [déca- la4 R
Affiche la valeur de la lage 80] 0x1D (29)
source E.
Logique (1a4) [ oF F]Désactivé (62) .- 3738 0x7F (127) - 27030 uint
[ Su.F] Valeur source F [_on)Activé (63) [déca- la4 R
Afficher la valeur de la lage 80] 0x1E (30)
source F.
(609 | Logique(1a4) [ oF F] Désactivé (62) --- 3740 0x7F (127) - 27031 uint
[ Su.gl Valeur source G [ on]Activé (63) [déca- la4d R
Affiche la valeur de la lage 80] 0x1F (31)
source G.
Logique (16 4) oF F] Désactivé (62) --- 3742 0x7F (127) - 27032 uint
[ Su.h] Valeur source H [ _on)Activé (63) [déca- la4d R
Affiche la valeur de la lage 80] 0x20 (32)
source H.
ou Logique (1a 4) oF F] Désactivé (62) --- 3746 7F (127) - 27034 uint
[ ov] Valeur de sortie [ _on)Activé (63) [déca- la4d R
Affiche la valeur du ré- lage 80] 0x22 (34)
sultat de cette fonction.
Pas d’af- | Logique (1 a 4) Aucun (61) --- 3750 0x7F (127) - 27036 uint
fichage | Erreur ) Ouvert (65) [déca- la4d R
I;lre la cause slgnalée de | court-circuité 127 lage 80] 0x24 (36)
Perreur de logique Erreur de mesure (149)
Données d’étalonnage
erronées (139)
Erreur de température
ambiante (9)
Erreur de capteur de tempéra-
ture a résistance (141)
Défaillance (32)
Erreur mathématique (1423)
Aucune source (246)
Obsolete (1617)
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
w :_Ecriture
§’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (Write)
E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)

Module RMC Watlow EZ-ZONE®
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Module RMC ¢ Page Opérations

CIP
Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par l:gl:.ﬁs:: Ir(\:slta:::e Index ID données
Description 9 défaut Modbus | Attribut Profibus | paramétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
fAAt
oPEr
Menu Maths
[(SuR] | Maths(1a8) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou .- 2870 0x7D (125) --- 25016 float
[ Su.Aj Valeur source A unités [déca- 1a8 R
Affiche la valeur de la -1 128,000 a 5 537,000 °C lage 70] 0x10 (16)
source A.
Maths (1a8) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou ---- 2872 0x7D (125) --- 25017 float
[ Su.b] Valeur source B unités [déca- 1a8 R
Affiche la valeur de la -1 128,000 & 5 537,000 °C lage 70] 0x11 (17)
source B.
Maths (16 8) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou - 2874 0x7D (125) --- 25018 float
[ Su.Cl Valeur source C unités [déca- 1a8 R
Afficher la valeur de la -1 128,000 a 5 537,000 °C lage 70] 0x12 (18)
source C.
Maths (10 8) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou - 2876 0x7D (125) --- 25019 float
[ Su.d] Valeur source D unités [déca- la8 R
Afficher la valeur de la -1 128,000 a 5 537,000 °C lage 70] 0x13 (19)
source D.
Maths (1a8) Désactivé (62) .- 2878 0x7D (125) --- 25020 uint
[ Su.E] Valeur source E [ _on) Activé (63) [déca- la8 R
Affiche la valeur de la lage 70] 0x14 (20)
source E.
t Maths (1a 8) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou 0 2884 0x7D (125) --- 25023 float
[oF'St] Décalage unités [déca- l1a8 RWES
Définit le décalage a -1 128,000 a 5 537,000 °C lage 70] 0x17 (23)
appliquer au résultat de
cette fonction.
Maths (10 8) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou - 2882 0x7D (125) --- 25022 float
[ ov] Valeur de sortie unités [déca- 148 R
Affiche la valeur du ré- -1 128,000 a 5 537,000 °C lage 70] 0x16 (22)
sultat de cette fonction.
Pas d’af- | Maths (14 8) Aucun (61) .- 2896 0x7D (125) --- 25029 uint
fichage Erreur Ouvert (65) [déca- l1a8 R
I;ire la cause ipdiquée de | Court-circuité 127 lage 70] 0x1D (29)
Terreur de logique Erreur de mesure (149)
Données d’étalonnage
erronées (139)
Erreur de température
ambiante (9)
Erreur de capteur de tempéra-
ture a résistance (141)
Défaillance (32)
Erreur mathématique (1423)
Aucune source (246)
Obsolete (1617)
[ 50F)
Menu Fonction de sortie spéciale
[ SuR] | Fonction de sortie spéciale | -1 999,000 a 9 999,000 °F ou .- 4972 0x87 (135) --- 35007 float
[uS.A] (1a4) unités [déca- la4 R
Valeur source A -1 128,000 & 5 537,000 °C lage 80] 7
Affiche la valeur de la
source A.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
$’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (Write)
E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)

Module RMC Watlow EZ-ZONE®
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Module RMC ¢ Page Opérations

CIP
Type de
e Nom de paramétre Plage Valeur par eglftis\?: Ir?sli:::e Index ID données
Description 9 deéfaut | : Profibus | paramétre | et lecture/
odbus Attribut AT
hex (dec)
Fonction de sortie spéciale | -1 999,000 a 9 999,000 °F ou --- 4974 0x87 (135) - 35008 float
[ Su.b] (1ad) unités [déca- 1a4 R
Valeur source B -1 128,000 & 5 537,000 °C lage 80] 8
Affiche la valeur de la
source B.
ou ! Fonction de sortie spéciale -1 999,000 4 9 999,000 °F ou .- 4978 0x87 (135) - 35010 float
[o.v1] (1a4) unités [déca- la4 R
Valeur de sortie 1 -1 128,000 a 5 537,000 °C lage 80] 0xA (10)
Affiche la valeur de résul-
tat 1 de cette fonction.
Pas d’af- | Fonction de sortie spéciale Aucun (61) --- 4980 0x87 (135) - 35011 uint
fichage (1a4) Ouvert (65) [déca- la4 R
Erreur 1 Court-circuité (127) lage 80] 0x0B (11)
Affiche le motif signalé Erreur de mesure (140)
du dysfonctionnement de | Données d’étalonnage
la sortie. erronées (139)
Erreur de température
ambiante (9)
Erreur de capteur de tempéra-
ture a résistance (14)
Défaillance (32)
Erreur mathématique (1423)
Aucune source (246)
Obsoleéte (1617)
Process impossible (1659)
Fonction de sortie spéciale -1999,000 & 9 999,000 °F ou --- 4982 0x87 (135) - 35012 float
[0.v2] (1a4) unités [déca- la4 R
Valeur de sortie 2 -1 128,000 & 5 537,000 °C lage 80] 0xC (12)
Afficher la valeur de la
sortie 2 de cette fonction.
Pas d’af- | Fonction de sortie spéciale Aucun (61) --- 4984 0x87 (135) - 35013 uint
fichage (1a4) Ouvert (65) [déca- la4 R
Erreur 2 Court-circuité (127) lage 80] 0x0D (13)
Affiche le motif signalé Erreur de mesure (140)
du dysfonctionnement de | Données d’étalonnage
la sortie. erronées (139)
Erreur de température
ambiante (9)
Erreur de capteur de tempéra-
ture a résistance (14)
Défaillance (32)
Erreur mathématique (1423)
Aucune source (246)
Obsolete (1617)
Process impossible (1659)
ould Fonction de sortie spéciale -1999,000 a4 9 999,000 °F ou .- 4986 0x87 (135) - 35014 float
[0.v3] (1a4) unités [déca- la4 R
Valeur de sortie 3 -1 128,000 & 5 537,000 °C lage 80] 0xE (14)
Afficher la valeur de la
sortie 3 de cette fonction.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
§’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (Write)
E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)

Module RMC Watlow EZ-ZONE® .

Chapitre 3 Page Exploitation




Module RMC ¢ Page Opérations

CIP
Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par l:gl:.ﬁs:: Ir(\:slta:::e Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus | paramétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
Pas d’af- | Fonction de sortie spéciale | Aucun (61) .- 4988 0x87 (135) --- 35015 uint
fichage (1a4) Ouvert (65) [déca- la4 R
Erreur 3 Court-circuité (127) lage 80] 0xO0F (15)
Affiche le motif signalé Erreur de mesure (140)
du dysfonctionnement de | Données d’étalonnage
la sortie. erronées (139)
Erreur de température
ambiante (9)
Erreur de capteur de tempéra-
ture a résistance (14)
Défaillance (32)
Erreur mathématique (1423)
Aucune source (246)
Obsolete (1617)
Process impossible (1659)
Fonction de sortie spéciale -1999,000 4 9 999,000 °F ou .- 4990 0x87 (135) --- 35016 float
[ 0.v4] (1a4) unités [déca- la4 R
Valeur de sortie 4 -1 128,000 a 5 537,000 °C lage 80] 0x10 (16)
Afficher la valeur de la
sortie 4 de cette fonction.
Pas d’af- | Fonction de sortie spéciale Aucun (61) .- 4992 0x87 (135) --- 35017 uint
fichage (1a4) Ouvert (65) [déca- 1to4 R
Erreur 4 Court-circuité (127) lage 80] 0x11 (17)
Affiche le motif signalé Erreur de mesure (140)
du dysfonctionnement de | Données d’étalonnage
la sortie. erronées (139)
Erreur de température
ambiante (9)
Erreur de capteur de tempéra-
ture a résistance (14)
Défaillance (32)
Erreur mathématique (1423)
Aucune source (246)
Obsolete (1617)
Process impossible (1659)
PSER] * Certains paramétres du menu Etat du profil peuvent étre modifiés pour le profil en cours d’exécution, mais
ils doivent étre modifiés avec précaution et uniquement par du personnel qualifié. La modification des pa-
Menu Etat du profil rametres par I'intermédiaire du menu Etat du profil n’interviendra pas sur le profil stocké, mais aura une
incidence immédiate sur le profil en cours d’exécution.
Les modifications apportées aux parameétres de profil dans les pages Profils seront enregistrées et auront
également une incidence immédiate sur le profil en cours d’exécution.
Etat de profil 1425 1 5280 0x7 A 204 22001 uint
[P.Str] Démarrage de profil (138) \
1
1
Etat de profil Aucun (61) Aucun 5300 0x7 A 205 22011 uint
[PACr] Demande d’action [PAUG) Pause (146) (122) w
~ E51) Reprendre (147) 1
[ €nd]Terminer (148) 0xB (11)
Profil (77)
Etat de profil 0 a 250 .- 5286 0x7 A --- 22004 uint
[ StP] Pas actif 0 (aucun) (122) R
Affichez I'étape en cours 1
de fonctionnement. 4
(6UbS] | Etat de profil 04 150 - 0x7A (122) | - -- 22055 | uint
[SUb.S] | Etape de sous-programme | 0 (aucun) 1 R
active
Afficher le sous-programme 0x37 (55)
en cours de fonctionne-
ment.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
$’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (Write)
E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)

Module RMC Watlow EZ-ZONE® .
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Module RMC ¢ Page Opérations

CIP
Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:glftfvs: Ir?slia:::e Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus | paramétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
P | Etat de profil (JSE P) Etape non utilisée (50) —e- 5304 0x7 A - 22013 | uint
[S.typl Type d’étape active [_E 1) Durée (143) (122) R
Affichez I'étape en cours [~ REE) Indice (81) 1
de fonctionnement. 60 AH) Palier (87) 0xD (13)
Attendre durée (1543)
[LJPE] Attendre process ou
événement (1542)
Etat (1515)
Subr Etape de sous-programme
(1516)
[ Jt])Boucle de saut (116)
Fin (27)
t5P | Etat de profil -1 999,000 a 9 999,000 °F ou 0°F 5302 0x7 A - 22012 float
[tg.SP] *Boucle de point de unités ou uni- (122) RW
consigne cible 1 -1 128,000 & 5 537,000 °C tés 1
Affichez ou modifiez le -18°C 0xC (12)
point de consigne cible
du pas actif.
£5P2) | Etat de profil -1 999,000 a 9 999,000 °F ou 0°F 5374 0x7 A - 22048 float
[tg.SP] *Boucle de point de unités ou uni- (122) RW
consigne cible 2 -1 128,000 & 5 537,000 °C tés 1
Affichez ou modifiez le -18°C 0x30 (48)
point de consigne cible
du pas actif.
£5P3) | Etat de profil -1 999,000 a 9 999,000 °F ou 0°F 5376 0x7 A - 22049 float
[t.SP3] *Boucle de point de unités ou uni- (122) RW
consigne cible 3 -1 128,000 & 5 537,000 °C tés 1
Affichez ou modifiez le -18°C 0x31 (49)
point de consigne cible
du pas actif.
(£E5PY] | Etat de profil -1 999,000 & 9 999,000 °F ou 0°F 5378 0x7 A - 22050 float
[t.SP4] *Boucle de point de unités ou uni- (122) RW
consigne cible 4 -1 128,000 a 5 537,000 °C tés 1
Affichez ou modifiez le -18°C 0x32 (50)
point de consigne cible
du pas actif.
E Etat de profil -1 999,000 & 9 999,000 °F ou --- 5288 - - 22005 float
[P.SP1] Point de consigne pro- unités R
duit 1 -1 128,000 a 5 537,000 °C
Affichez le point de
consigne en cours, méme
si le profil rampe.
P5P2) | Etat de profil -1 999,000 a 9 999,000 °F ou --- 5380 - - 22051 float
[P.SP2] Point de consigne pro- unités R
duit 2 -1 128,000 a 5 537,000 °C
Affichez le point de
consigne en cours, méme
si le profil rampe.
P Etat de profil -1 999,000 & 9 999,000 °F ou --- 5382 - - 22052 float
[P.SP3] Point de consigne pro- unités R
duit 3 -1 128,000 a 5 537,000 °C
Affichez le point de
consigne en cours, méme
si le profil rampe.
Etat de profil -1 999,000 & 9 999,000 °F ou --- 5384 - - 22053 float
[P.SP4] Point de consigne pro- unités R
duit 4 -1 128,000 a 5 537,000 °C
Affichez le point de
consigne en cours, méme
si le profil rampe.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
§’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (Write)
E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)

Module RMC Watlow EZ-ZONE® .
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Module RMC ¢ Page Opérations

CIP

Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par l:gl:.ﬁs:: Ir(\:slta:::e Index ID données
Description 9 défaut Modbus | Attribut Profibus | paramétre | et lecture/
hex (dec) écriture
Pas d’af- | Etat de profil Inactif (62) .- 5366 0x7 A --- 22044 uint
fichage Mode de controle Auto (10) (122) R
produit 1 Manuel (54) 1
Afficher le mode de 0x2C (44)
contrdle du courant.
Pas daf- | Etat de profil Inactif (62) .- 5368 0x7 A --- 22045 uint
fichage Mode de controle Auto (10) (122) R
produit 2 Manuel (54) 1
Afficher le mode de 0x2D (45)
controle actuel.
Pas d’af- | Etat de profil Inactif (62) .- 5370 0x7 A --- 22046 uint
fichage Mode de controle Auto (10) (122) R
produit 3 Manuel (54) 1
Afficher le mode de 0x2E (46)
contrdle du courant.
Pas daf- | Etat de profil Inactif (62) .- 5372 0x7 A --- 22047 uint
fichage Mode de controle Auto (10) (122) R
produit 4 Manuel (54) 1
Afficher le mode de 0x2F (47)
contrdle du courant.
Etat de profil 029 999,000 secondes 0,0 5296 0x7 A --- 22009 float
[ S.ti] *Temps restant pour (122) RW
le pas 1
Affichez ou modifiez le 9
temps restant pour le pas
actif.
Le pas est affiché en secon-
des. Si le temps dépasse
9 999 secondes, 'écran
affichera 9 999 et restera
bloqué sur cette valeur
pendant que le controle
continue a diminuer en
interne. Une fois que le
temps restant est égal ou
inférieur a 9 999, 'écran
affichera le nombre réel de
secondes restantes.
A titre d’exemple, si un
palier de trois heures est
actuellement surveillé, la
premiére valeur affichée
sera 9 999 et I'écran res-
tera & 9 999 jusqu’a ce
que le temps restant soit
égal a environ 2 heures
et 46 minutes. A ce point,
écran fera le suivi des
secondes véritablement
restantes.
Pas d’af- | Etat de profil Désactivé (62) .- 5346 0x7 A --- 22034 uint
fichage Attendre la valeur de la Activé (63) (122) R
source d’événement 1 1
Lire I'état présent de I'en- 0x22 (34)
trée de 'événement 1
Pas d’af- | Etat de profil Désactivé (62) .- 5348 0x7 A .- 22035 uint
fichage Attendre la valeur de la |5 4] Activé (63) (122) R
source d’événement 2 1
Lire I'état présent de I'en- 0x23 (35)
trée de 'événement 1
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
$’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (Write)
E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)

Module RMC Watlow EZ-ZONE®
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Module RMC ¢ Page Opérations

CIP

Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:glftfvs: Ir?slia:::e Index ID données
Description 9 défaut Modbus | Attribut Profibus | paramétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
Pas d’af- | Etat de profil [ oF F]Désactivé (62) --- 5350 0x7 A - 22036 uint
fichage Attendre la valeur de la | 5 4] Activé (63) (122) R
source d’événement 3 1
Lire l'état présent de 'en- 0x24 (36)
trée de 'événement 1
Pas d’af- | Etat de profil Désactivé (62) .- 5352 0x7 A - 22037 uint
fichage Attendre la valeur de la | [ 5 4] Activé (63) (122) R
source d’événement 4 1
Lire I'état présent de I'en- 0x25 (37)
trée de I'événement 1
Pas d’af- | Etat de profil -1 999,000 a 9 999,000 --- 5414 0x7 A - 22068 float
fichage Attendre la valeur de la (122) R
source analogique 1 1
Lire la valeur présente de 0x44 (68)
la source analogique 1.
Pas d’af- | Etat de profil -1 999,000 & 9 999,000 --- 5416 0x7 A - 22069 float
fichage Attendre la valeur de la (122) R
source analogique 2 1
Lire la valeur présente de 0x45 (69)
la source analogique 2.
Pas d’af- | Etat de profil -1 999,000 a 9 999,000 --- 5418 0x7 A - 22070 float
fichage Attendre la valeur de la (122) R
source analogique 3 1
Lire la valeur présente de 0x46 (70)
la source analogique 3.
Pas d’af- | Etat de profil -1 999,000 & 9 999,000 --- 5420 0x7 A - 22071 float
fichage Attendre la valeur de la (122) R
source analogique 4 1
Lire la valeur présente de 0x47 (71)
la source analogique 4.
EnE | Etat de profil o F F] Désactivé (62) Désactivé | 5306 0x7 A - 22014 uint
[Ent1] *Sortie d’événement [ on)Activé (63) (122) RW
active 1 1
Affichez ou modifiez les 0xE (14)
états de sortie d’événe-
ment.
EnEl Etat de profil o F F] Désactivé (62) Désactivé | 5308 0x7 A - 22015 uint
[Ent2] *Sortie d’événement [ on)Activé (63) (122) RW
active 2 1
Affichez ou modifiez les 0xF (15)
états de sortie d’événe-
ment.
EnEd Etat de profil o F F] Désactivé (62) Désactivé | 5310 0x7 A - 22016 uint
[Ent3] *Sortie d’événement [ on)Activé (63) (122) RW
active 3 1
Affichez ou modifiez les 0x10 (16)
états de sortie d’événe-
ment.
EnEY Etat de profil o F F] Désactivé (62) Désactivé | 5312 0x7 A - 22017 uint
[Ent4] *Sortie d’événement [ _on)Activé (63) (122) RW
active 4 1
Affichez ou modifiez les 0x11 (17)
états de sortie d’événe-
ment.
EntS Etat de profil o F F] Désactivé (62) Désactivé | 5314 0x7 A - 22018 uint
[Ent5] *Sortie d’événement [ on)Activé (63) (122) RW
active 5 1
Affichez ou modifiez les 0x12 (18)
états de sortie d’événe-
ment.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. fﬁ"aé”-t
: Ecriture
S’il 0’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. é“-’rli:tEellROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Opérations

CIP

Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par l:gl:.ﬁs:: Ir(\:slta:::e Index ID données
Description 9 défaut : Profibus | parameétre | et lecture/
Modbus Attribut AT
hex (dec)
n Etat de profil of F]Désactivé (62) Désactivé | 5316 0x7 A --- 22019 uint
[Ent6] *Sortie d’événement Activé (63) (122) RW
active 6 1
Affichez ou modifiez les 13 (1
états de sortie d’événe- 0x13 (19)
ment.
Ent Etat de profil of F]Désactivé (62) Désactivé | 5318 0x7 A --- 22020 uint
[Ent7] *Sortie d’événement Activé (63) (122) RW
active 7 1
Affichez ou modifiez les 14 (2
états de sortie d’événe- 0x14 (20)
ment.
£nt8) | Etat de profil oF F] Désactivé (62) Désactivé | 5320 0x7 A .- 22021 uint
[Ent8] *Sortie d’événement Activé (63) (122) RW
active 8 1
l}fﬁchez ou modiﬁe; les 0x15 (21)
états de sortie d’événe-
ment.
Etat de profil 029999 .- 5298 0x7 A ---- 22010 | uint
[ JC] Nombre de sauts res- (122) R
tants 1
Affichez le nombre de 0xA (10)
sauts restant pour la
boucle active. Dans un
profil avec des boucles
imbriquées, cela n’in-
dique peut-étre pas le
nombre réel de sauts
restant.
Pas d’af- | Etat de profil 1a25 ---- 5284 0x7 A ---- 22003 | uint
fichage | Fichier actif 0 (aucun) (122) R
Indique le fichier actif 1
en cours d’exécution. 3
Pas d’af- | Etat de profil Désactivé (62) .- 5282 0x7 A .- 22002 uint
fichage | Etat du profil En marche (149) (122) R
Lecture de ’état du Pause (146) 1
profil en cours. 2
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
w :_Ecriiure
S’il i’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (Write)
E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)

Module RMC Watlow EZ-ZONE®
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Chapitre 4 : Pages de configuration

Parametres de page Configuration du module de contrdle

Pour accéder a la Page Configuration a l'aide de l'inter-
face RUI, suivez les étapes ci-dessous :

pour effectuer une sélection et appuyez sur la touche
de progression @ pour y accéder.

5. Appuyez sur la touche vers le haut © ou vers le bas
© pour parcourir les invites de menu disponibles.

1. Dans la page d’accueil, appuyez simultanément sur
les touches vers le haut O et vers le bas O pendant
six secondes. apparaitra dans I'écran

o > N 6. Appuyez sur la touche infini @ pour revenir en
supérieur et dans l'écran inférieur. Ppuy P

arriere dans les niveaux : parameétre au sous-menu,
2. Appuyez sur la touche vers le haut © ou vers le bas sous-menu a menu, menu a Page d’accueil.

O pour afficher les menus disponibles. 7. Appuyez sur la touche infini @ et maintenez-la

enfoncée pendant deux secondes pour revenir a la
page d’accueil.

3. Appuyez sur la touche de progression @ pour
accéder au menu de votre choix.

Les menus de niveau supérieur des pages suivantes
sont identifiés par un arriére-plan jaune.

4. Si un sous-menu existe (plusieurs instances), ap-
puyez sur la touche vers le haut © ou vers le bas @

Remarque :
Certains de ces menus et parametres risquent de ne pas apparaitre, selon les options du régulateur. Voir les in-
formations sur le numéro de modele dans ’Annexe pour obtenir plus d’informations. S’il n’y a qu’un seul menu,
aucun sous-menu n’apparait.

Remarque :
Certains de ces parameétres répertoriés ne sont peut-étre pas visibles. La visibilité des parametres dépend du nu-
méro de référence du régulateur.

Punt Unités de pt.'ession
SE£E|Menu Entrée analogique Unités d’altitude [ 6EE| Menu Boucle de contréle
] [ 6P ] Pression barométrique O 7
El}rtrée ?lnalogique 1a4 Filtre ]%o;cle de contrﬁleg a4
S En) Type de capteur S F nA) Fonction source
Linéarisation TC Menu Entrée/Sortie 1 6.A) Instance source A
Conducteurs de capteur de s h.A9) Algorithme de chauffage
température a résistance [ rllumerlque £ A9) Algorithme de
UnS j Ell::l‘;:: inférieure Entrée/sortie numérique {Iﬁ%ggs:etﬁe::rtie de
7al2
6.h ] Limite supérieure . . refroidissement
_r.Lo| Plage inférieure Parection [E£Un) TRU-TUNE+® Activer
Plage supérieure —F , Instance de fonction (£5nd] TRU- TUNE+® Bande
Erreur de process actif G52R) Zone source A £.9n TRU-TUNE+® Gain
(_PEL]Erreur de valeur process ol £ Controle £.A9-] Agressivité de 'autoréglage
inférieure O PdL | Retard Peltier

£.L) Courbe de thermistance
Plage de résistance
Filtre
Erreur de verrouillage
dE L] Précision d’affichage

[P
Valeur process
!

Valeur process 1 a 4
F n| Fonction

[6F n.A] Fonction source A
.A] Instance source A
6 F nb) Fonction source B
5] Instance de source B
5] Zone source B
F AL Fonction source C
(] Instance source C
('] Zone source C
Fonction source D
Instance source D
d| Zone source D
£] Fonction source E
£] Instance de source E
£]Zone source E
{ P) Point d’intersection
[ £&]Bande d’intersection

arfio

i

3

VEJ

[ ot &) Base de temps

[ ol o] Limite inférieure de
puissance

Limite supérieure de
puissance

[ ARCE]
[ 6€E]Menu Action

L1
[ ACE)Action1 a8
F n] Fonction
[ F . Instance de fonction
F n.A) Fonction source A
)| Instance source A
1] Zone source A

{ E;! Niveau actif

a]

Menu Limite

|

)| Limite 1 a 4
6 d) Cotés
hY) Hystérésis
{ h| Limite supérieure du
point de consigne
[6PL ] Limite inférieure du point
de consigne

o

r.£ n] Activation du point de
consigne externe
F n.b) Fonction source B
) Instance de source B
| Zone source B
r.£ Y Type de point de consigne
externe
Action de l'utilisateur
apres défaillance
Défaillance d’erreur d’entrée
1A ] Alimentation fixe
Activation de la détection
de boucle ouverte
Heure de détection de
boucle ouverte
{ . dd) Ecart de détection de bou-
cle ouverte
P) Action de rampe
j Echelle de rampe
| Taux de rampe
Pr o.E] Activation du profilage
m Point de consigne bas
k.6 P] Point de consigne haut
(6P o) Limite ouverte de point
de consigne base
Limite ouverte de point
de consigne haute

)Hﬁﬁ

Dﬂﬂ
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i
e
5

Menu Sortie

|

EPE]Sorties1 a8
~ Fn)Fonction
Instance de fonction
62A) Zone source
[ { £] Controle
.£ 5] Base de temps
[ ol o] Limite inférieure de
puissance
o.h ] Limite supérieure de
puissance
Sorties 1, 3, 5 ou 7 process
o.t Y Type
Fonction
~_F ./ Instance de fonction
Zone source A
[ 6. o/ Limite inférieure
Limite supérieure
Plage inférieure
r.h ] Plage supérieure
Décalage d’étalonnage

f',
Menu Alarme

}]Alarme 1 a2 8

£ Y] Type

] Source

]| Instance source
]| Zone source

o P| Boucle de controle
1A Y) Hystérésis

L 8] Logique

16 d) Cotés

'L A] Verrouillage

L | Blocage

.5 | Mise en sourdine
5P| Ecran

}d{ | Durée de retard

0

o

oo

0
Hn
=

0
=
3

%

T

NN

N

Y

Menu Courant
[ 1

Courant 1 a4
Cotés
C.Ur)Relevé activé
[ dt] Détection du seuil
6L Graduation d’entrée
analogique
Décalage de courant de
I’élément de chauffage
Instance de source de

sortie

AN

[ §6EE] Menu Linéarisation

L1
Linéarisation 1 a 4
Fonction
F n,A) Fonction source A
]| Instance source A
]| Zone source A
[Un &) Unités
P 1] Point d’entrée 1
oP. 1] Point de sortie 1
P2 Point d’entrée 2
o P2 Point de sortie 2
P3| Point d’entrée 3
)| Point de sortie 3
1P Y] Point d’entrée 4
/| Point de sortie 4
1P5] Point d’entrée 5
o0P.5| Point de sortie 5
1P5] Point d’entrée 6
o P.6] Point de sortie 6
1P.7] Point d’entrée 7
oP. 7 Point de sortie 7
,P.8) Point d’entrée 8
o P8 Point de sortie 8

i

w5

i

w2

5

L

:

(wu)

:

:

]| Point d’entrée 9
/| Point de sortie 9
)| Point d’entrée 10
)| Point de sortie 10

ﬂE
~=|~<|I O
e[

o

Menu Comparer

1

omparer 1 a 4
Fonction

Tolérance

]| Fonction source A

/| Instance source A

]| Zone source A

H) Fonction source B

) Instance de source B
| Zone source B

]| Erreur de traitement

£ELIr
~ 6£t]Menu Minuteur
(1

Minuteur 1 a 4
F n) Fonction

F n.A) Fonction source A
/| Instance source A
)| Zone source A
6A6A) Etat actif de source A
5] Fonction source B
] Instance de source B
b| Zone source B
| Etat actif de source B
£ ] Temps
£ o] Niveau actif

ek

o

3

gl

Do

.

Menu Compteur
L1

[ f&r]Compteur1 a4
F n] Fonction
G F n,A) Fonction source A
S .A] Instance source A
52A) Zone source A
(6A6.A] Etat actif de source A
F n.b] Fonction source B

SFn,

5 .b) Instance de source B
[ 52
(SRS

5| Zone source B

) Etat actif de source B
(L 0Ad) Valeur de charge

[

\

- 9¢] Valeur cible
L At] Verrouillage

G £t Menu Logique

L7
Logique 1 a 4
F n] Fonction
G F n,A) Fonction source A
5 .A) Instance source A
G 2A) Zone source A
GF nb) Fonction source B
[ 6 .b]Instance source B
[ 626 Zone source B
(6F n.L) Fonction source C
5§ L] Instance source C
[ 62L]) Zone source C
(SF nd] Fonction source D
[ § .d]Instance source D
[ 62d]Zone source D
S F n.E) Fonction source E
5 .f]Instance de source E
[ 62E]Zone source E
S F nF] Fonction source F
Instance source F
[ 62F) Zone source F
[6F .9 Fonction source G
5 .9) Instance source G
[ 629] Zone source G
(GF nH| Fonction source H
Instance source H
Zone source H
Erreur de traitement

PARE
[ GEE)Menu Maths

L1
M7At|Maths1 a8
~ Fn)Fonction
S F n.A) Fonction source A
S A Instance source A
6 2A] Zone source A
S F nb) Fonction source B
5 .b) Instance de source B
[ 625 Zone source B
6 F n.L] Fonction source C
S .l ] Instance source C
[ 62L]Zone source C
(6F nd) Fonction source D
[ 6§ .d]Instance source D
[ 62d]Zone source D
SF nf) Fonction source E
£] Instance de source E
£]Zone source E
Gl o] Limite inférieure
Limite supérieure
r.L o) Plage inférieure
r.h | Plage supérieure
Pount] Unités de pression
Runk] Unités d’altitude
F L] Filtre

G £ £] Menu Fonction de sortie spéciale

L1
Fonction de sortie spéciale 1 a 4
F n) Fonction
F n.A) Fonction source A
.A] Instance source A
G 2A) Zone source A
F n.b] Fonction source B
) Instance de source B
| Zone source B
]| Activation niveau 1
]| Désactivation niveau 1
h) Activation niveau 2
) Désactivation niveau 2
| Heure de début
+ | Heure de fin
t | Durée de déplacement de
a vanne
[ db]Bande morte
Taille de la sortie 1
05.2] Taille de la sortie 2
)| Taille de la sortie 3
/| Taille de la sortie 4
t.dl ) Retard
ot.0] Ordre de sortie

[ 6E & Menu Variable
[ uAr)Variable 1 a 8

F YPE] Type de données
n &) Unités
d 9] Numérique

Analogique

o

in

7

oo

00
o
N9
N

B

2

:

!

9LbL
[ 6€¢t)Menu Global
9L 5L ] Global
[ £ _F] Afficher les unités
ALl F| Fréquence secteur CA
Afficher les paires
Enregistrement de
parametres d’utilisateur
(JSr.r] Restauration de parame-
tres d’utilisateur

Menu Profil
Profil
(r£ YP| Type de rampe
Pt 4P| Type de profil
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Maintien garanti activé

Déviation de maintien
garanti 1

Déviation de maintien
garanti 2

Déviation de maintien
garanti 3

Déviation de maintien

garanti 4

N 7E] Activation du mode controle

L, J7 7] Attendre le mode

=

A| Fonction source A

| Instance source A

A| Zone source A
Fonction source B
Instance de source B

:

c-lr:
SFn,
5

MmN

b]
b]

62b6] Zone source B
SF nl ) Fonction source C
[ 6 .[]Instance source C
[ 62L] Zone source C
S F n.d) Fonction source D
[ 6§ .d]Instance source D
[ 62d]Zone source D
SF n.E) Fonction source E

[ 6 .E]Instance de source E

62.E] Zone source E
SF nFf) Fonction source F
[ 6 .F]Instance source F
6 2F | Zone source F
SF n.9) Fonction source G
S 9] Instance source G
[ 628]| Zone source G

Fonction source H
Instance source H
Zone source H

G €] Menu Communications

[£ 807 Communications
[(6AUd] Vitesse baud
[_PAr| Parité
(P7h L] Ordre des mots Modbus
Afficher les unités
Enregistrement en

mémoire non volatile
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP

Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par ?graetisvs: Ir?sI?::ge Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus | parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
[ SEE]
Menu Entrée analogique
Entrée analogique (1 a 4) Désactivé (62) Thermo- 368 0x68 (104) 3 4005 uint
[SEn] Type de capteur [ €] Thermocouple (95) couple. ou |[déca- la4 RWES
Rég%ezlle type de ca’}iteur Millivolts (56) thermls— lage 90] 5
analogique pour qu'il cor- oLt ance
responde a I'appareil cablé (ol ] Volts cc (104)
A cette entrée. Milliamperes cc (112)
[r 8 14 RTD 100 Q (113)
Remarque : ~ I0HRTD 1000 Q (114)
Il n’y a aucune protection Potentiometre 1 kQ (155)
de capteur ouvert pour  |(£f £ -] Thermistance (229)
les entrées process.
(L n) |Entrée analogique (1a 4) 6/B(11) K (48) J 370 0x68 (104) 4 4006  |uint
[ Lin] LiﬁléiﬁriSf\til{m, TC g ca5 [ _aNGS [déca- 1 ‘2 4 RWES
églez la linéarisation lage 90
pour qu’elle corresponde % g gg; IS{ ((22)) ge 901
au thermocouple branché
sur cette entrée. F(30) T(93)
\ J)J (46)
Entrée analogique (1 & 4) 2(1) 2 372 0x68 (104) --- 4007 uint
[rt.L] Conducteurs du capteur (313 (2) [déca- la4 RWES
de température a résis- lage 90] 7
tance
Réglez pour correspondre
au nombre de conducteurs
sur le Pt100 cable sur
cette entrée.
[Un +&] |Entrée analogique (1a 4) AL P| Température absolue (1540) |Process 442 0x68 (104) 5 4042 uint
[Unit]  |Unités Humidité relative (1538) [déca- lad RWES
Dé.ﬁr’lissez le type des [ Pro)Process (75) lage 90] 0x2A (42)
unités que le capteur va Alimentation (73)
Sl ol |Entrée analogique (1a4) -100,0 4 1 000,0 0,0 388 0x68 (104) 6 4015 float
[S.Lo] Limite inférieure de [déca- la4 RWES
I’échelle lage 90] 0xF (15)
Définit la limite inférieure
des entrées de process. Cette
valeur, en millivolts, volts ou
milliamperes, correspondra
a la sortie de plage inférieu-
re de ce bloc de fonction.
Entrée analogique (1 & 4) -100,0 a 1 000,0 20,0 390 0x68 (104) 7 4016 float
[ S.hi] Limite supérieure de [déca- la4 RWES
I’échelle lage 90] 0x10 (16)
Définit la limite supérieure
des entrées de process. Cette
valeur, en millivolts, volts ou
milliamperes, correspondra
a la sortie de plage supérieu-
re de ce bloc de fonction.
Entrée analogique (1 ¢ 4) -1999 49999 0,0 392 0x68 (104) 8 4017 float
[r.Lo] Plage inférieure [déca- la4 RWES
Définissez la plage infé- lage 90] 0x11 (17)
rieure de sortie de ce bloc
de fonction.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. (F{R:ekg;:lure
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. v\\fv ; .fnr“ure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. {E : EEP)ROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:gl';is:: IESI?:::G Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus |parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
Entrée analogique (1 a 4) -1999 29999 9999 394 0x68 (104) 9 4018 float
[ rhi] Plage supérieure [déca- la4 RWES
Définissez la plage supé- lage 90] 0x12 (18)
rieure de sortie de ce bloc
de fonction.
PEE] |Entrée analogique (1.a4) Désactivé (62) Désactivé 418 0x68 (104) 10 4030 uint
[PEE] |Erreur de process actif |[{ o{ J| Inférieur (53) [déca- la4 RWES
Activez ou désactivez la lage 90] 0x1E (30)
fonctionnalité Erreur de
process bas.
Entrée analogique (1 a 4) -100,0 4 1 000,0 0,0 420 0x68 (104) 11 4031 float
[PEL] |Erreur de valeur process [déca- la4 RWES
inférieure lage 90] 0x1F (31)
Si la valeur process at-
tend une valeur inférieure
a cette valeur, elle déclen-
che une erreur d’entrée.
Entrée analogique (1 a 4) [ A Courbe A (1451) Courbe A |434 0x68 (104) - 4038 uint
[t.C] Courbe de thermistance | ¢ Courbe B (1452) [déca- la4 RWES
Sélectionnez la courbe a Courbe C (1453) lage 90] 0x26 (38)
appliquer a 'entrée de P lisé (180)
thermistance. (CUSE) Personnalisé
r.r] |Entrée analogique (1 a 4) 6] 5 K (1448) 40K 432 0x68 (104) - 4037 uint
[rr] Plage de résistance 10 K (1360) [déca- la4 RWES
Définissez la r:ésistance 20 20 K (1361) lage 90] 0x25 (37)
mosimun deFeniede |05 0 1449
F L] |Entrée analogique (1a 4) 0 a 60 secondes 0,5 386 0x68 (104) 12 4014 float
[ FiL] Filtre [déca- la4 RWES
Le filtrage égalise le si- lage 90] 0xE (14)
gnal process de l'affichage
et de I'entrée. Augmenter
le délai pour augmenter le
filtrage.
Entrée analogique (1 a 4) Désactivé (62) Désactivé |414 0x68 (104) - 4028 uint
[1.Er] Erreur de verrouillage Activé (63) [déca- la4 RWES
Active ou désactive le lage 90] 0x1C (28)
maintien de l'erreur d’en-
trée. Si le maintien est acti-
vé, les erreurs doivent étre
éliminées manuellement.
Entrée analogique (1 a 4) [ 0 Entier (105) Entier 398 0x68 (104) - 4020 uint
[‘dEC] Précision de l'affichage | 7g) Dixiemes (94) [déca- la4 RWES
Réglez la prépision de la Centitmes (40) lage 90] 0x14 (20)
valeur affichée. 3000 Milliemes (96)
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?n:eléﬁfium
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. V\\’v: _IlEcriture
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (E : EEP)HDM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Eoran Nom de parameétre Plage Valeur par ?graetisvs: Ir?sI?::ge Index ID dgﬁﬁées
Description défaut Modbus Attribut Profibus | parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
[ SEE]
Menu Valeur process
[ Fnl |Valeur process (1 a4) Désactivé (62) Désactivé |3440 0x7E 123 26021  |uint
[ Fn] Fonction [ 6.6A) Activer AIN de secours [déca- (126) RWES
Indiquez la fonction qui (1201) lage 70] la4
sera appliquée a la source [ Ay 9) Moyenne (1367) 0x15
ou aux sources. Croisement (1368) (21)
[ 4 Jb] Ampoule mouillée Am-
poule séche (1369)
Basculer (1370)
(d +FF) Différentiel (1373)
Rapport (1374)
Add] Ajouter (1375)
[P74L) Multiplier (1376)
Différence absolue (1377)
[ a] Minimum (1378)
Maximum (1379)
[r oo £) Racine carrée (1380)
Vaisala (1648)
Altitude (1649)
(6FnAR] |Valeur process (1a4) [ A ] Entrée analogique (142) |Entrée ana-|3400 0x7E .- 26001  |uint
[SFn.A] |Fonction source A Valeur process (241) logique  |[déca- (126) RWES
Indiquez le type de fonc- lage 70] la4
tion qui sera utilisé pour 1
cette source.
( Valeur process (1 a 4) 1a12 3410 0x7E --- 26006  [uint
[ Si.A] Instance source A [déca- (126) RWES
Définissez I'instance de lage 70] la4
la fonction sélectionnée 6
ci-dessus.
SFnb| |Valeur process (1a4) Aucun (61) Aucun 3402 0x7E --- 26002  |uint
[SFn.b] |Fonction source B Entrée analogique, (142) [déca- (126) RWES
Indiquez le type de fonc- [ L nr]Linéarisation (238) lage 701 lad4
i s W pour | P Nt (310 :
[ Py] Valeur process (241)
Variable (245)
[ 6 .6] |Valeur process (1a4) lal2 1 3412 0x7E --- 26007  |uint
[ Si.b] Instance de source B [déca- (126) RWES
Définissez l'instance de lage 70] l1a4
la fonction sélectionnée 7
ci-dessus.
Valeur process (1 a 4) 0al6 0 3422 0x7E --- 26012  |uint
[ SZ.b] Zone source B [déca- (126) RWES
Définissez la zone de lage 70] la4
la fonction sélectionnée 0xC(12)
ci-dessus.
(SFnL| |Valeur process (1a4) [non €] Aucun (61) Aucun 3404 0x7E --- 26003 |uint
[SFn.C] |Fonction source C Entrée analogique, (142) [déca- (126) RWES
Indiquez le type de fonc- Linéarisation (238) lage 70] la4
tion qui sera utilisé pour PTAE) Maths (240) 3
cette source.
Valeur process (241)
[ wAr)Variable (245)
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. R : Lecture
Les valeurs compleétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. W?aé(::)rilure
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. {Ewrsns?’)nom
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:gl';is:: IESI?:::G Index ID données
Description 9 défaut Modbus | Attribut Profibus |parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
S .[] |Valeur process (1 a4) 1a12 1 3414 0x7E - 26008 |uint
[51.C] Instance de source C [déca- (126) RWES
Définissez l'instance de lage 70] la4
la fonction sélectionnée 8
ci-dessus.
S2L |Valeur process (1a4) 0al16 0 3424 0x7E - 26013  |uint
[SZ.C] |Zone source C [déca- (126) RWES
Définissez la zone de lage 70] la4
la fonction sélectionnée 0x0D
ci-dessus. (13)
SFnd| |Valeur process (1a4) Aucun (61) Aucun 3406 0x7E - 26004  |uint
[SFn.d] |Fonction source D Entrée analogique, (142) [déca- (126) RWES
Indiquez le type de Linéarisation (238) lage 70] lad
fonction qui sera utilisé 4
pour cette source. [MMAL] Maths (240)
Valeur process (241)
[ uAr]Variable (245)
Valeur process (1 a 4) 1a12 1 3416 0x7E - 26009  |uint
[ Sid] Instance de source D [déca- (126) RWES
Définissez l'instance de lage 70] la4
la fonction sélectionnée 9
ci-dessus.
[ 62d] |Valeur process (1 a4) 0ale 0 3426 0x7E - 26014  |uint
[ SZ.E] |Zone source D [déca- (126) RWES
Définissez la zone de lage 60] la4
la fonction sélectionnée 0x0E
ci-dessus. (14)
Valeur process (1 a 4) Aucun (61) Aucun 3408 0x7E - 26005 |uint
[SFn.E] |Fonction source E Alarme (6) [déca- (126) RWES
Définir le type de fonction [ £ PE] Comparer (230) lage 70] la4
utilisé par cette source 5
2 Compteur (231)
pour déclencher une per- o
mutation entre Source A |__d +o] E/S numérique (1142)
et Source B. Sortie d’événement de
profil A (233)
Sortie d’événement de
profil B (234)
[En kL] Sortie d’événement de
profil C (235)
€ nt.d) Sortie d’événement de
profil D (236)
Sortie d’événement de
profil E (247)
Sortie d’événement de
profil F (248)
Sortie d’événement de
profil G (249)
Sortie d’événement de
profil H (250)
[ FUn]Touche de fonction (1001)
£ 9{ ] Logique (239)
£ 7] Minuteur (244)
Variable (245)
S €] |Valeur process (1 a4) 1a24 1 3418 0x7E - 26010 |uint
[ Si.E] Instance de source E [déca- (126) RWES
Définissez l'instance de lage 70] la4
la fonction sélectionnée 0xA
ci-dessus. (10)
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?R:eléﬁfium
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. Y\\’v ; _fc;iture
rite
$’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP

Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par ?graetisvs: Ir?sI?::ge Index ID données
Description 9 défaut Modbus | Attribut Profibus | parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
Valeur process (1 a 4) 0ale 0 3428 0x7E --- 26015 |uint
[SZ.E] |Zone source E [déca- (126) RWES
Définissez la zone de lage 70] la4
la fonction sélectionnée OxF
ci-dessus. (15)
Valeur process (1 a 4) -1 999,000 & 9 999,000 100 3446 0x7E 26024  |float
[C.P] Point d’intersection [déca- (126) RWES
Lorsque la valeur de la lage 70] la4
source A est <= au point 0x18
d’intersection - la bande (24)
d’intersection divisée par
2, alors la valeur de sortie
utilisera la source A.
b |Valeur process (1a4) -1 999,000 a 9 999,000 10 3448 0x7E 26025  |float
[C.h] Bande d’intersection [déca- (126) RWES
La source passera de la lage 70] la4
Source A ala Source B 0x19
lorsqu’elle sera & un régime (25)
progressif dans cette bande.
Punt] |Valeur process (1a4) Livres par pouce carré PSI 3454 0x7E .- 26028  |uint
[Punt] |Unités de pression (1671) [déca- (126) RWES
Sila foglctgi(ir} de valeur pro- Pascal (1674) lage 70] é al (23
cess est réglée pour passer 5 X
de Pression a Unités d’alti- %jl ‘;,It.rfl’f;:phflr 27(21)6 7) 28)
tude, définissez les unités de 1ibar
mesure pour la conversion. Torr (1673)
Aunt] |Valeur process (1a4) Kilopieds (1677) HFt 3456 0x7E .- 26029  |uint
[Aunt] [Unités d’altitude (_FE) Pieds (1676) [déca- (126) RWES
Si la fonction de valeur pro- lage 70] l1a2
cess est réglée pour passer 0x1D
de Pression a Unités d’alti- (29)
tude, définissez les unités de
mesure pour la conversion.
Valeur process (1 a 4) 10416 14,7 3458 0x7E --- 26030 |float
[ b.Pr] Pression barométrique [déca- (126) RWES
Si la fonction Valeur lage 70] l1a2
process est réglée sur Ré- 0x1E
servoir mouillé/réservoir (30)
sec, définissez la valeur de
pression utilisée pour le
calcul de ’humidité.
Valeur process (1 a 4) 0 a 60 secondes 0,0 3450 0x7E --- 26026 |float
[FiL] Filtre [déca- (126) RWES
Le filtrage égalise le signal lage 70] la2
de sortie de ce bloc de fonc- 0x1A
tion. Augmenter le délai (26)
pour augmenter le filtrage.
Menu Entrée/Sortie numérique
d ir) |Entrée/Sortie numérique OE P Sortie (68) Fonction 1020 0x6A 82 6001 uint
[dir] g a 12t) [ in] Tension d’entrée (193) gdécaéo] ; (‘186())0 RWES
irection antd age a 0x
Définissez cette fonction [+Lon] Contect sec dentrée (44) (12)
pour qu’elle agisse en tant 1
qu’entrée ou sortie.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?R:ela.zi:ture
Les valeurs compleétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. “"v ] .fcmure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. {E : EEP)ROM
S : Défini par
I'uilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de
données
et lecture/

écriture

Sortie numérique (7 a 12)
[ Fn] Fonction

Sélectionnez quelle fonc-
tion déterminera cette
sortie.

Désactivé (62)
Entrée analogique (142)
(AL 7 Alarme (6)

Alimentation de refroidisse-

ment, Boucle de controle (161)
Alimentation de chauf-
fage, Boucle de contrdle (160)
[ £PE|Comparer (230)
Compteur (231)
[ d 10) E/S numérique (1142)
Sortie d’événement de
profil A (233)

Sortie d’événement de
profil B (234)

[En kL] Sortie d’événement de
profil C (235)

€ nt.d) Sortie d’événement de
profil D (236)

Sortie d’événement de
profil E (247)

Sortie d’événement de
profil F (248)

Sortie d’événement de
profil G (249)

Sortie d’événement de
profil H (250)

[ FUn] Touche de fonction (1001)
£ 9C) Logique (239)
L nr] Linéarisation (238)
Maths (240)
Valeur process (241)

Sortie 1 de fonction
spéciale (1532)

(S0 F.2) Sortie 2 de fonction
spéciale (1533)

Sortie 3 de fonction
spéciale (1534)

Sortie 4 de fonction
spéciale (1535)

Minuteur (244)
uAr ) Variable (245)

Limit e(126)

Désactivé

1028
[déca-
lage 30]

0x6A
(106)
7 4 0x0C
(12)
5

83

6005

uint
RWES

Sortie numérique (7 a 12)
[ Fi] Instance de fonction
Définissez l'instance de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

1a24

1030
[déca-
lage 30]

0x6A
(106)
7 a 0x0C
(12)
6

84

6006

uint
RWES

Sortie numérique (7 a 12)
[SZ.A] |Zone source A
Définissez la zone de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

0al6

1042
[déca-
lage 30]

0x6A

(106)
7 a 0x0C

(12)
0xC (12)

6012

uint
RWES

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)

Module RMC Watlow EZ-ZONE® .
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par ?graetisvs: Ir?sI?::ge Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus | parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
ol ] |Sortie numérique (7 a 12) Base de temps fixe (34) Base de 1022 0x6A 85 6002 uint
[0.Ct] Contrdle [ uEb)Base de temps variable temps [déca- (106) RWES
Définit le type de contrdle ("1'53) P fixe lage 30] 7 a 0x0C
de la sortie. Ce parametre (12)
n’est utilisé qu'avec le 2
controle PID, mais peut
étre défini n’importe
quand.
okt b| |Sortie numérique (7 a 12) 0,1 & 60 secondes 1,0 1024 0x6A 86 6003 float
[ 0.th] Base de temps [déca- (106) RWES
Regle la base temporelle lage 30] 7 4 0x0C
du controle Base de temps (12)
fixe. 3
Sortie numérique (7 a 12) 0a 100 0,0 1036 0x6A 87 6009 float
[ 0.Lo] Limite inférieure de [déca- (106) RWES
puissance lage 30] 7 a 0x0C
La sortie d’alimentation (12)
ne sera jamais inférieure 9
a la valeur spécifiée et
représentera la valeur a
laquelle la graduation de
sortie commence.
o.h 1] |Sortie numérique (7 a 12) 04100 100 1038 0x6A 88 6010 float
[ 0.hi] Limite supérieure de [déca- (106) RWES
puissance lage 30] 7 a 0x0C
La sortie d’alimentation (12)
ne sera jamais supérieure A (10)
a la valeur spécifiée et
représentera la valeur a
laquelle la graduation de
sortie commence.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. f‘n:e'a‘ﬁ?“’e
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. V\\’v: _I;Ecrilure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. {E : EEP)RDM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de

données
et lecture/

écriture

[ SEE]

Menu Action

[ Fn]

Action (1a8)

Fonction
Définissez I'action que
cette fonction déclenchera.

Aucun (61)

[USr.r] Rétablir les parametres
utilisateur (227)

{."7-] Réinitialiser la limite (82)

Alarme (6)

[ 6 .L] Mise en sourdine des
alarmes (108)

Désactivation des boucles

de controle et alarmes a I'état
Non-alarme (220)

~ FAL) Forcer le déclenchement
de l'alarme (218)
,(d:_ l;;\ Point de consigne repos

107

Réglage (98)

N7An) Manuel (54)

Désactiver la boucle de
controle (90)

Activer le point de consi-
gne a distance (216)

[ £.dA) Désactiver TRU-TUNE+®
(219)

Désactiver profil (206)

[Phol] Suspendre/continuer pro-
fil (207)

[ProF] Démarrer profil (196)

[@ Démarrer/arréter profil

208

Aucun

1584
[déca-
lage 20]

0x6E
(110)
1a8

138

10003

uint
RWES

[ Fi]

Action (14 8)

Instance de fonction
Définissez l'instance de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

0a25

1586
[déca-
lage 20]

0x6E
(110)
148

139

10004

uint

RWES

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.
Les valeurs compleétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

§’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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CIP
Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par ?gt:t?vs: Ir?sli‘::ge Index ID données
Description 9 défaut Modbus | Attribut Profibus | parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
SFnA| |Action (1a8) [non&]Aucun (61) Aucun 1590 0x6E .- 10006  |uint
[SFn.A] Fon/cti(‘m source A Alarme (6) [déca- (1}0) RWES
Deflimfssezt Tévénement " PE) Comparer (230) lage 20] 1 2 8
ggcl{:zn(c)}?grz)rl}a(}:gilon. Compteuf (,231)
d 10 E/S numérique (1142)
Sortie d’événement de
profil A (233)
Sortie d’événement de
profil B (234)
[En kL] Sortie d’événement de
profil C (235)
Sortie d’événement de
profil D (236)
Sortie d’événement de
profil E (247)
Sortie d’événement de
profil F (248)
Sortie d’événement de
profil G (249)
Sortie d’événement de
profil H (250)
F Un] Touche de fonction (1001)
Limite (126)
Logique (239)
£~ Minuteur (244)
Variable (245)
Action (14 8) la24 1 1582 0x6E --- 10002  |uint
[ Si.A] Instance source A [déca- (110) RWES
Définissez l'instance de lage 20] 1a8
la fonction sélectionnée 2
ci-dessus.
[ 62A] |Action(1a8) 0al16 0 1592 0x6E --- 10007  |uint
[SZ.A] |Zone source A [déca- (110) RWES
Définissez la zone de la fonc- lage 20] 1a8
tion sélectionnée ci-dessus. 7
LEy] |Action (1a8) (L ol J) Basse (53) Elevée 1580 0x6E 137 10001 uint
[ LEv] Niveau actif Elevée (37) [déca- (110) RWES
Définissez l'action qui lage 20] 1a8
sera considérée comme 1
état réel.
(L0
Menu Limite
Limite (1 a 4) Les deux (13) Les deux |728 0x70 40 12005  |uint
[ L.Sd] C(‘)Ste’is © Elevée (37) EdécaéO] (11124) RWES
électionnez quel(s) coté age a
ou cdtés de la valeur pro- Basge (53) 5
cess seront controlés.
LhY) |Limite (1a4) 0,001 & 9 999,000 °F ou unités 3 °F ou 722 0x70 41 12002  |float
[ L.hy] Hystérésis 0,001 a 5 555,000°C unités [déca- (112) RWES
Définissez 'hystérésis sur 2 °C lage 30] la4
la fonction limite. Cela 2
détermine la limite de
plage stire dans laquelle
la valeur de process doit
se déplacer avant que la
limite puisse étre effacée.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?R:eléﬁfmre
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. “\’v ; _I;Ecrilure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. {E : EEP)RDM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP

Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:gl';is:: IESI?:::G Index ID données
Description 9 défaut : Profibus |paramétre | et lecture/
Modbus Attribut G
hex (dec)
Limite (1a4) -1999 249999 9999,000 |736 0x70 (112) 42 12009  |float
[SPLh] |Limite supérieure de [déca- la4 RWES
point de consigne lage 30] 9
Sélectionne la limite supé-
rieure de la plage des points
de consigne de limite.
SPLL] |Limite(1a4) -1999 249999 -1 999,000 |738 0x70 (112) 43 12010  |float
[SPLL] |Limite inférieure de [déca- la4 RWES
point de consigne lage 30] 0xA (10)
Sélectionne la limite infé-
rieure de la plage des points
de consigne de limite.
LooP
[ SEE]
Menu Boucle de contrdle
SFnA) |Boucle de controle (1a4) Entrée analogique (142) | Entrée 2276 0x97 (151) - 8050 RWE
[SFn.A] |Fonction source A [Py Valeur process (241) analogi- |[déca- la4
Indiquez le type de fonc- que lage 70] 0x1D (29)
tion qui sera utilisé pour
cette source.
Boucle de controle (1.a 4) la4 --- --- -- - 8021 R
[1S.A] Instance source A
Linstance source A suit la
boucle de controle et n’est
pas modifiable.
hAY9] |Boucle de controle (1a 4) oF F| Désactivé (62) PID 2224 0x97 (151) 72 8003 uint
[h.Ag] |Algorithme de chauffage PID (71) [déca- la4 RWES
Définit 1a méthode de Activé-Désactivé (64 lage 70] 3
contrdle du chauffage. onoF|Activé-Désactive (64)
LAY |Boucle de contréle (1.a4) Désactivé (62) Désactivé 2226 0x97 (151) 73 8004 uint
[CAgl |Algorithme de PID (71) [déca- la4 RWES
refroidissement v Néen et iva lage 70] 4
Définit In méthode de (0n.o F] Activé-Désactivé (64)
contrdle du refroidissement.
[ LLr] | Boucle de controle (1 a 4) Désactivé (62) Désactivé 2228 0x97 (151) - 8038 uint
[C.Cr] | Courbe de sortie de Courbe non linéaire 1 (214) [déca- 1a4 RWES
refroidissement o éa lage 70] 5
Sélectionnez une courbe Courbe non linéaire 2 (215)
de sortie de refroidisse-
ment pour modifier la
réponse du systeme.
Boucle de contréle (1 a 4) Non (59) Non 2250 0x97 (151) - 8022 uint
[t.tUn] | TRU-TUNE+® Activer Oui (106) [déca- 1a4 RWES
Activez ou désactivez la lage 70] 10 (16)
fonctionnalité de réglage
adaptable TRU-TUNE+®.
[£bnd] |Boucle de controle (1 a 4) 0a 100 0 2252 0x97 (151) - 8034 uint
[t.bnd] |TRU-TUNE+®Bande [déca- la4 RWES
Déterminez la plage, cen- lage 70] 0x11 (17)
trée sur le point de consi-
gne, dans laquelle TRU-
TUNE+® sera effective.
Utilisez cette fonction
seulement si le controleur
ne peut pas procéder au
réglage adaptatif automa-
tiquement.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?R: Lg;;iure
N A . - ea
Les valeurs compleétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. }A\‘v : Ec;"ure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par l:gr:tisvs: Ir?sI?as:ge Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus | parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
Boucle de contréle (1 a 4) 1a6 3 2254 0x97 (151) --- 8035 uint
[tgn] |TRU-TUNE+® Gain [déca- l1a4d RWES
Sélectionnez la réponse des lage 70] 0x12 (18)
calculs de réglage adaptatifs
TRU-TUNE+®. Une réponse
supérieure risque d’augmen-
ter le dépassement.
Boucle de controle (1 a 4) Sous amorti (99) Critique 2256 0x97 (151) .- 8024 uint
[t.-Agr] |Agressivité de (£~ 1£] Amortissement critique [déca- lad RWES
l’aéxtloréglage | (21) lage 70] 0x13 (19)
électionnez l'agressivité :
des calculs d’autoréglage. Suramorti (69)
Pdl] |Boucle de controle (1a 4) 0 a 5 secondes 0 2274 0x97 (151) .- 8051 float
[ PdL] Retard Peltier [déca- la4 RWES
Définissez une valeur qui lage 70] 0x1C (28)
provoquera un retard lors
de la commutation du mode
de chauffage PID ou mode
de refroidissement PID.
rEn] |Boucle de controle (1a 4) Non (59) Non 2540 0x6B (107) 48 7021 uint
[ r.En] Activer le point de consi- Oui (106) [déca- la4 RWES
gne externe lage 80] 0x15 (21)
Déterminez si cette bou-
cle utilisera un point de
consigne externe.
Boucle de contréle (1 a 4) Aucun (61) Aucun 2544 0x6B (107) --- 7023 uint
[SFn.b] [Fonction source B Entrée analogique (142) [déca- la4d RWES
Dét(fa‘rmmez lla fonctlo(i'x Courant (22) lage 80] 0x17 (23)
qui fournira le point de Alimentation de refroidisse-
consigne externe. ment, Boucle de contrle (161)
Alimentation de chauf-
fage, Boucle de controle (160)
Alimentation, Boucle de
contrdle (73)
Linéarisation (238)
Maths (240)
P ] Valeur process (241)
Point de consigne fermé,
Boucle de contrdle (242)
Point de consigne ouvert,
Boucle de controle (243)
Variable (245)
[6.6] |Boucle de controle (1a4) 1a16 1 2546 0x6B (107) --- 7024 uint
[ Si.b] Instance de source B [déca- la4d RWES
Définissez l'instance de lage 80] 0x18 (24)
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
Boucle de contréle (1 a 4) 0al6 0 2550 0x6B (107) --- 7026 uint
[ SZ.b] Zone source B [déca- la4 RWES
Définissez la zone de la fonc- lage 80] 0x1A (26)
tion sélectionnée ci-dessus.
Boucle de contréle (1a 4) Auto (10) Auto 2542 0x6B (107) --- 7022 uint
[ rtyl Type de point de consi- |[775,] Manuel (54) [déca- la4 RWES
gne externe lage 80] 0x16 (22)
Déterminez le type de point
de consigne qui sera utilisé.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. FR:eIa-;;:mre
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. “\’v ; _ItEcrilure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. {E : EEP)RDM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP

Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:gl';is:: IESI?:::G Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus |parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
Boucle de contréle (1 a 4) Désactivé, regle 'alimen- | Utilisateur |2522 0x6B (107) - 7012 uint
[UFA] Action de l'utilisateur tation de la sortie a 0 % (62) [déca- la4 RWES
apres défaillance . [6PL 5] Constant, maintient la lage 80] 0xC (12)
Sélectionnez I'opération méme alimentation de sortie, si
réalisée par les sorties du | celle-ci est inférieure & 75 % et
controleur lorsque l'uti- stable, sinon a 0 % (14)
lisateur passe du mode Fixée manuellement, regle
de régulation au mode T'alimentation de sortie selon le
manuel. paramétre Alimentation fixe (54)
Utilisateur, régle alimenta-
tion de sortie selon le dernier point
de consigne de boucle ouverte in-
troduit par l'utilisateur (100)
FA L] |Boucle de contréle (I1a4) Désactivé, regle 'alimen- | Utilisateur |2524 0x6B (107) - 7013 uint
[FAIL] Défaillance d’erreur tation de la sortie 4 0 % (62) [déca- la4 RWES
d’entrée . [6PL 5] Constant, maintient la lage 80] 0xD (13)
Sélectionnez I'opération méme alimentation de sortie, si
réalisée par les sorties celle-ci est inférieure a 75 % et
du conté"éleur lorsqu’u(rlle stable, sinon a 0 % (14)
erreur ’er}trée passe du Fixée manuellement, regle
mode de régulation au T'alimentation de sortie selon
mode manuel. les réglages d’alimentation fixes
(54)
Utilisateur, regle I'alimen-
tation de sortie selon le dernier
point de consigne de boucle
ouverte introduit par l'utilisateur
(100)
PM8na] |Boucle de contréle (1.a 4) Limite inférieure de boucle ouver- |0 2520 0x6B (107) - 7011 float
[MAn] Alimentation fixe te de point de consigne a limite [déca- la4 RWES
Définissez le niveau supérieure de boucle ouverte de lage 80] 0xB (11)
d’alimentation de sortie point de consigne (page Confi-
manuel qui se produira si | guration)
une défaillance d’erreur
d’entrée se produit lorsque
l'option Action de l'utilisa-
teur apres défaillance est
réglée sur Manuel fixe.
L.dE] |Boucle de controle (1 a4) Non (59) Non 2262 0x97 (151) 74 8039 uint
[L.dE] |Activation de la détec- [ Y£G) Oui (106) [déca- la4 RWES
tion de boucle ouverte lage 70] 0x16 (22)
Activez la fonction de dé-
tection de boucle ouverte
pour surveiller une opéra-
tion de boucle fermée pour
la réponse appropriée.
L.dE] |Boucle de controle (1a4) 0 a 3 600 secondes 240 2264 0x97 (151) 75 8040 uint
[ L.dt] Heure de détection de [déca- la4 RWES
boucle ouverte lage 70] 0x17 (23)
La valeur Ecart de détection
de boucle ouverte doit se
produire pendant cette pé-
riode pour qu'une erreur de
boucle ouverte se déclenche.
L.dd| |Boucle de controle (1 a 4) -1 999,000 4 9 999,000 °F ou 10 °F ou 2266 0x97 (151) 76 8041 float
[L.dd] |Ecart de détection de unités unités [déca- la4 RWES
boucle ouverte -1 110,555 a 5 555,000 °C 6°C lage 70] 0x18 (24)
Indiquez la valeur d’écart
du process par rapport
au point de consigne pour
qu’une erreur de boucle
ouverte se déclenche.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?R:ela.ﬁu):iure
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. “\‘v : Ecmure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. é : EEP)ROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par ?gt:t?vs: Ir?sli‘::ge Index ID données
Description 9 défaut Modbus | Attribut Profibus | parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
rP] |Boucle de contréle (1 a 4) Désactivé (62) Désactivé |2526 0x6B (107) 56 7014 uint
[rP] Action de rampe Démarrage (88) [déca- lad RWES
Sélectionnez quand le '5S£ PE) Modification de point de lage 80] 0xE (14)
point (ile consigne de | consigne (85)
controle rampera vers le
point de consigne défini. lboth] Les deux (13)
Boucle de controle (1 a 4) holr] Heures (39) Minutes 2528 0x6B (107) 57 7015 uint
[r.SC]  |Echelle de rampe (M7 1n) Minutes (57) [déca- lad RWES
Sélectionne 1’échelle de lage 80] 0xF (15)
démultiplication du taux
de rampe.
Boucle de contréle (1a4) 0a9999,000 °F ou unités 1°Fou 2532 0x6B (107) 58 7017 float
[ rrt] Taux de rampe 0 a5 555,000 °C unités [déca- la4 RWES
Définit le taux de rampe 1°C lage 80] 0x11 (17)
du point de consigne.
Configure les unités tem-
porelles du taux avec le
parametre de limite de
rampe.
Prok] |Boucle de controle (1a4) Non (59) Non 2552 0x6B (107) .- 7027 uint
[Pro.E] |Activation du profilage | g£5] Oui (106) [déca- la4 RWES
Activez cette boucle pour lage 80] 0x1B (27)
mettre en marche les
profils.
[ L.5P] |Boucle de controle (1 a4) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou -1999 °F 12504 0x6B (107) --- 7003 float
[L.SP] |Point de consigne bas unités ou unités |[déca- la4 RWES
Réglez la valeur minimale |-1 128,000 a 5 537,000 °C -1128°C  |lage 80] 3
de la plage de points de
consigne de boucle fermée.
[hSP] |Boucle de controle (1 a4) -1 999,000 a 9 999,000 °F ou 9999 °F ou | 2506 0x6B (107) --- 7004 float
[h.SP] |Point de consigne haut unités unités [déca- la4 RWES
Réglez la valeur maximale|-1 128,000 a 5 537,000 °C 5537°C |lage 80] 4
de la plage de points de
consigne de boucle fermée.
GPL o) |Boucle de contréle (1a4) -100 4 100 % -100 2510 0x6B (107) 54 7005 float
[SP.Lo] |Réglage de la limite [déca- la4 RWES
ouverte du point de lage 80] 5
consigne bas
Réglez la valeur minimale
de la plage de points de
consigne de boucle ouverte.
Boucle de controle (1 a 4) -100 & 100 % 100 2511 0x6B (107) 55 7006 float
[SP.hi] Limite ouverte de point [déca- la4 RWES
de consigne haut lage 80] 6
Réglez la valeur maxi-
male de la plage de points
de consigne de boucle
ouverte.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?R:ela-;;"llre
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. “\’v ; _fcmure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. {E : EEP)RDM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de

données
et lecture/

écriture

-
0
o

£

Menu Sortie

[ Fn]

Sortie (1a8)

Fonction
Sélectionnez quelle fonc-
tion déterminera cette
sortie.

Désactivé (62)
[ A .| Entrée analogique (142)
AL 77 Alarme (6)

P | Alimentation de refroidisse-

ment, Boucle de controle (161)
Alimentation de chauf-
fage, Boucle de contrdle (160)
Comparer (230)
Compteur (231)
E/S numérique (1142)
Sortie A d’événement de
profil (233)
Sortie B d’événement de
profil (234)
Sortie C d’événement de
profil (235)

Sortie D d’événement de
profil (236)

[EnE.E] Sortie E d’événement de
profil (247)

Sortie F d’événement de
profil (248)

Sortie G d’événement de
profil (249)

Sortie H d’événement de
profil (250)

Touche de fonction (1001)
L 9L Logique (239)

Linéarisation (238)

Maths (240)

[ Py Valeur process (241)

Sortie 1 de fonction
spéciale (1532)

Sortie 2 de fonction
spéciale (1533)

Sortie 3 de fonction
spéciale (1534)

(60 F.4] Sortie 4 de fonction
spéciale (1535)

£ 0] Minuteur (244)

Variable (245)

Limit e(126)

Désactivé

1028
[déca-
lage 30]

0x6A
(106)
1a8

96

6005

uint
RWES

[ Fil

Sortie (1a8)

Instance de fonction
Définissez l'instance de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

l1a24

1030
[déca-
lage 30]

0x6A
(106)
1a8

6006

uint
RWES

_52A)
[SZA]

Sortie numérique (1 a 8)

Zone source A
Définissez l'instance de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

0al6

1042
[déca-
lage 30]

0x6A

(106)

148
0xC (12)

6012

uint

RWES

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

§’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Eoron Nom de parameétre Plage Valeur par ﬁgﬁfvs: Ir?sli:::e Index ID données
Description défaut M : Profibus | paramétre | et lecture/
odbus | Attribut scrit
hex (dec) écriture
ol £ |Sortie numérique (1a8) [ FEt 6] Base de temps fixe (34) Base de 1022 0x6A .- 6002 uint
[0.Ct] Controle Base de temps variable temps [déca- (106) RWES
Définit le type de controle | (103) fixe lage 30] 1a8
de la sortie. Ce parameétre 2
n’est utilisé qu'avec le
controle PID, mais peut
étre défini n'importe
quand.
Sortie numérique (1a 8) 0,1 & 60 secondes (relais a semi- |1 seconde |1024 0x6A --- 6003 float
[ 0.th] Base de temps conducteurs ou cc commuté) 20 secon- | [déca- (106) RWES
Regle la base temporelle |5 3 60 secondes (relais mécanique | des lage 30] 148
du controle Base de ou controle d’alimentation [SSR & 3
temps fixe. NO-ARC) sortie
logique]
[méca-
nique,
relais,
NO-ARC]
Sortie numérique (1 a 8) 04100 % 0 % 1036 0x6A --- 6009 float
[ 0.Lo] Limite inférieure de [déca- (106) RWES
puissance lage 30] 1a8
La sortie d’alimentation 9
ne sera jamais inférieure
a la valeur spécifiée et
représentera la valeur a
laquelle la graduation de
sortie commence.
o.h 1| |Sortie numérique (1.a8) 04100 % 100 % 1038 0x6A - 6010 float
[ 0.hi] Limite supérieure de [déca- (106) RWES
puissance lage 30] 1a8
La sortie d’alimentation 0xA (10)
ne sera jamais supérieure
a la valeur spécifiée et
représentera la valeur a
laquelle la graduation de
sortie commence.
Sortie process (1, 3, 5 ou 7) Volts (104) Volts 840 (1) 0x76 (118) 95 18001  |uint
loty] |Type ) [P 1A) Milliamperes (112) 888 (3) la4 RWES
Sélectionnez si le process 936 (5) 1
de sortie fonctionnera en 984 (7)
volts ou en milliampéeres.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?R: L§|):ture
5 a ) : ea
Les valeurs completes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. ‘A\’v: _I"Ecrilure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (E : EEP)RDM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP

Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:gl';is:: IESI?:::G Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus |parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
Sortie process (1, 3, 5 ou 7) Désactivé (62) Désactivé |842 (1) 0x76 (118) 96 18002  |uint
[ Fn] Fonction Entrée analogique (142) 890 (3) la4 RWES
Indiquez le.tyl’)e de [CUrr) Courant (22) 938 (5) 2
fonction qui détermine Alimentation de refroidisse- 986 (7)
cette sortie. ~
ment, Boucle de controle (161)
Alimentation de chauf-
fage, Boucle de contrdle (160)
P Jr ) Alimentation, Boucle de
controle (73)
{ nr) Linéarisation (238)
Maths (240)
P Valeur process (241)
Point de consigne fermé,
Boucle de controle (242)
[ 6P¢] Point de consigne ouvert,
Boucle de controle (243)
(6oF. !] Sortie 1 de fonction
spéciale (1532)
Sortie 2 de fonction
spéciale (1533)
Sortie 3 de fonction
spéciale (1534)
Sortie 4 de fonction
spéciale (1535)
Variable (245)
Sortie process (1, 3,50u7) |1a16 1 846 (1) 0x76 (118) 98 18004 |uint
[ Fi] Instance de fonction 894 (3) la4 RWES
Définissez I'instance de 942 (5) 4
la fonction sélectionnée 990 (7)
ci-dessus.
Sortie process (1, 3, 50u7) |04 16 0 --- 0x76 (118) - 18019 |uint
[ZS.A] |Zone source A la4 RWES
Définissez la zone de 0x13 (19)
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
[ 6L o] |Sortie process (1,3,50u 7) |-100 a 100 0 856 (1) 0x76 (118) 99 18009 [float
[S.Lo] Limite inférieure de 904 (3) la4 RWES
Péchelle 952 (5) 9
Permet de déterminer la 1000 (7)
valeur minimale de la
plage de process dans les
unités électriques.
[ Gh 4] |Sortie process (1, 3,5 0u7) |-100 a 100 10 859 (1) 0x76 (118) 100 18010 |float
[ S.hi] Limite supérieure de 906 (3) la4 RWES
Péchelle 954 (5) 0xA (10)
Utilisez la valeur 1002 (7)
maximale de la plage de
process dans les unités
électriques.
rlol |Sortie process (1,3, 50u7) |[-1999,000 a9 999,000 °F ou 0 °F ou 860 (1) 0x76 (118) 101 18011 [float
[ r.Lo] Plage inférieure unités unités 908 (3) la4 RWES
Permet de déterminer la |1 128,000 a 5 537,000 °C -18 °C 956 (5) 0xB (11)
valeur minimale des uni- 1004 (7)
tés process. Cela corres-
p
pondra a la valeur Limite
inférieure.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?R:ela.ﬁu):lure
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. “\‘v : Ecmure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. é : EEP)ROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par ?gt:t?vs: Ir?sli‘::ge Index ID données
Description 9 défaut Modbus | Attribut Profibus | parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
r.h 1) |Sortie process (1,3, 5 0u 7) |-1999,000 a 9 999,000 °F ou 9999 °F ou |862 (1) 0x76 (118) 102 18012  |float
[ rhi] Plage supérieure unités unités 910 (3) la4 RWES
Permet de déterminer la  [-1 128,000 a 5 537,000 °C 5537 °C 958 (5) 0xC (12)
valeur maximale des uni- 1 006 (7)
tés process. Cela corres-
pondra a la valeur Limite
supérieure.
o.LA) |Sortie process (1,3, 50u 7) |-1999,000 a 9 999,000 °F ou 0 °F ou 852 (1) 0x76 (118) 105 18007  |float
[0.CA] [Décalage d’étalonnage unités unité 900 (3) la4 RWES
Regle une valeur d’'éta- |1 110,555 a 5 555,000 °C 0°C 948 (5) 7
lonnage pour une sortie 996 (7)
process.
ALP
[ SEE]
Menu Alarme
ALYl |Alarme (1a8) oF F| Désactivé (62) Désactivé |1768 0x6D 20 9015 uint
[Atyl Ty1p§~ Lo déclendh Alarme process (76) 1[décaﬁ-0] <1199§ RWES
ndiquez si le déclenche- friat age a
ment d’alarme est une va- Alarme de déviation (24) 0xF (15)
leur fixe ou s'il effectue le
suivi du point de consigne.
SFnRl |Alarme (1a8) Entrée analogique (142) |Entrée ana-|1772 0x6D 21 9017 uint
[SFn.A] Sosull'cet - CUrr) Courant (22) logique l[décaéO] (11098) RWES
électionnez I'élément qui ; : age a
déclenchera cette alarme. 611?911(1'?3?)11 tation, Boucle de 0x11 (17)
Linéarisation (238)
M 1RE] Maths (240)
P ] Valeur process (241)
Variable (245)
Al |Alarme (14 8) 1oul6 1 1774 0x6D 22 9018 uint
[ Si.A] Instance de source [déca- (109) RWES
Définissez l'instance de lage 60] 1a8
la fonction sélectionnée 0x12 (18)
ci-dessus.
Alarme (14 8) 0ou 16 0 1788 0x6D .- 9025 uint
[SZ.A] |Zone source [déca- (109) RWES
Définissez la zone de lage 60] 1a8
la fonction sélectionnée 0x19 (25)
ci-dessus.
Pl |Alarme (1a4) la4 1 1784 0x6D 23 9023 uint
[LooP] Boucle de contrdle [déca- (109) RWES
Déterminez l'instance lage 60] 1a8
Point de consigne fermé, 0x17 (23)
Boucle de contréle, qui
sera référencée par I'alar-
me de déviation.
Alarme (14 8) 0,001 & 9 999,000 °F ou unités 1°F ou 1744 0x6D 24 9003 float
[Ahy] [Hystérésis 0,001 & 5 555,000 °C unités [déca- (109) RWES
Définit I'hystérésis d'une 1°C lage 60] 1a8
alarme. Cela détermine 3
la limite de région stire
dans laquelle la valeur de
process doit se déplacer
avant que I'alarme ne
puisse étre effacée.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?H:e:;ﬁ;:ture
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. “\‘v : fcmure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. {E : EEP)RUM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:gl';is:: IESI?:::G Index ID données
Description 9 défaut : Profibus |paramétre | et lecture/
Modbus Attribut G
hex (dec)
ALY |Alarme (1a8) AL.C) Fermer sur 'alarme (17) |Fermer sur 1748 0x6D 25 9005 uint
[ALg] |Logique [ ALo) Ouvrir sur 'alarme (66) lalarme |[déca- (109) RWES
Sélectionnez ce que sera lage 60] la8
la condition de sortie en 5
état d’alarme.
Alarme (14 8) Les deux (13) Les deux  |1746 0x6D 26 9004 uint
[A.Sd] Céstéls - h 19h) Elevée (37) l[déca— | (109) RWES
électionnez quel(s) coté age 60 1a8
ou cotés déclencheront Basse (53) 4
cette alarme.
Alarme (1 a 8) nl At]Sans maintien (60) Sans 1752 0x6D 27 9007 uint
[A.LA] |Verrouillage (L RE] Maintenu (49) maintien |[déca- (109) RWES
Active ou désactive le lage 60] 148
maintien de 'alarme. Une 7
alarme avec maintien doit
étre désactivée par 'uti-
lisateur.
[Abl] |Alarme (1a8) Désactivé (62) Désactivé |1754 0x6D 28 9008 uint
[AbL] |Blocage Démarrage (88) [déca- (109) RWES
Sélectionnez le moment ou [GEPE) Point de consigne (85) lage 60] 148
une alarme sera bloquée. bokh) Les deux (13) 8
Apres le démarrage et/ou es deux
le changement du point
de consigne, 'alarme sera
bloquée jusqu’a ce que la
valeur process entre dans
la plage normale.
Alarme (14 8) Désactivé (62) Désactivé 1750 0x6D 29 9006  |uint
[A.Si] Mise au silence Activé (63) [déca- (109) RWES
Activez la mise en lage 60] 148
sourdine de 'alarme pour 6
permettre a l'utilisateur
de la désactiver.
Alarme (1a 8) Désactivé (62) Activé 1770 0x6D 30 9016  |uint
[A.dSP] |Ecran [ on)Activé (63) [déca- (109) RWES
Affiche un message d’alar- on lage 60] 148
me lorsqu’une alarme est 0x10 (16)
active.
AdL] |Alarme (1a8) 049999 secondes 0 1780 0x6D 31 9021 uint
[AdL] |Retard [déca- (109) RWES
Définissez la durée du lage 60] 1a8
retard de I'alarme lorsque 0x15 (21)
la valeur process dépasse
le point de consigne de
l'alarme.
Corr
Menu Courant
Courant (14 4) Désactivé (62) Désactivé |1388 0x73 (115) 145 15005 |uint
[C.Sd] |Cotés Elevé (37) [déca- 1a4 RWES
Utilisez les cotés du cou- Bas (53) lage 50] 5
rant pour sélectionner
quel c6té du courant Les deux (13)
controler.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?R: Lﬁu):ture
| - ) . ea
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. }A\’v : Ec;"ure
rite
§’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par ?graetisvs: Ir?sI?::ge Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus | parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
CUr) |Courant (1a4) Non (59) non 1386 0x73 (115) 146 15004 |uint
[C.Ur] [|Activer lalecture (Y£5) Oui (106 [déca- la4 RWES
Utilisez l'activation de la JE (106) lage 50] 4
lecture du courant pour
afficher les messages de
défaillance du relais a
semiconducteurs (SSR) et
de I’élément de chauffage
sur le RUI (interface utili-
sateur a distance).
£dE] |Courant (1to4) 3a5b9 9 1402 0x73 (115) 147 15012 |uint
[C.dt] Seuil de détection [déca- la4 RWES
Le seuil de détection du lage 50] 0xC (12)
courant est réservé au
seul usage de l'usine.
Courant (1 to 4) 0249999 50 1422 0x73 (115) 148 15022  |float
[C.SC] [Mise al’échelle [déca- lad RWES
Utilisez la graduation lage 50] 0x16 (22)
du courant d’entrée pour
ajuster la graduation afin
qu’elle corresponde a la
plage élevée du transfor-
mateur, en amperes.
CoFS| |Courant (1a4) -9999 4 9 999 0 1400 0x73 (115) 149 15011  |float
[C.oFS] [Décalage d’élément de [déca- la4 RWES
chauffage lage 50] 0xB (11)
Le décalage de courant de
I'élément de chauffage est
utilisé pour étalonner la
lecture du courant avec
une valeur de décalage.
(£S5 |Courant (1a4) l1al2 1 1416 0x73 (115) 150 15019  |uint
[ C.Si] Instance source de sortie [déca- la4 RWES
Avec l'instance Source lage 50] 0x13 (19)
de la sortie de courant,
déterminez la sortie sur
laquelle le courant sera
surveillé.
Menu Linéarisation
Fnl |Linéarisation (1 a 4) Désactivé (62) Désactivé |4528 0x86 (134) --- 34005 uint
[ Fn] Fonction Interpolé (1482) [déca- la4 RWES
Déterminez comment cette GEPd) Etagé (1483) lage 70] 5
fonction va linéariser la
source A.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. FR:etg;:mre
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. ‘% ; _fcr“ure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. {E : EEP)ROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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CIP

Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:gl';is:: IESI?:::G Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus |parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
Linéarisation (1 a 4) Aucun (61) Aucun 4520 0x86 (134) 155 34001  |uint
[SFn.A] |Fonction source A Entrée analogique (142) [déca- la4 RWES
Ipdiqugz le type gle/ fonc- [CUrr) Courant (22) lage 70] 1
tion qui sera utilisé pour Alimentation de refroidisse-
cette source. ~
ment, Boucle de controle (161)
Alimentation de chauf-
fage, Boucle de contrdle (160)
P Jr ) Alimentation, Boucle de
controle (73)
{ nr) Linéarisation (238)
Maths (240)
P Valeur process (241)
Point de consigne fermé,
Boucle de controle (242)
[ 6P¢] Point de consigne ouvert,
Boucle de controle (243)
uAr] Variable (245)
Linéarisation (1 a 4) 1ou 16 1 4522 0x86 (134) - 34002 |uint
[ Si.A] Instance source A [déca- la4 RWES
Définissez l'instance de lage 70] 2
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
Linéarisation (1 a 4) 0 ou 16 0 4524 0x86 (134) - 34003  |uint
[ SZ.A] |Zone source A [déca- la4 RWES
Définissez la zone de la lage 70] 3
fonction sélectionnée ci-
dessus.
Linéarisation (1 a 4) [ 6~ ¢l Source (1539) Source 4576 0x86 (134) 156 34029  |uint
[Unit] Unités (nonE)Aucun (61 [déca- la4 RWES
Réglez les unités de la % Tempér(atlire absolue lage 70] 0x1D (29)
source A. (1540)
Température relative
(1541)
[PLJr] Alimentation (73)
Process (75)
Humidité relative (1538)
Linéarisation (1 a 4) -1999 49999 0 4534 0x86 (134) 157 34008 [float
[ip.1] Point d’entrée 1 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] 8
sera associée a la sortie 1.
oP. 1] |Linéarisation (1a4) -1999 249999 0 4554 0x86 (134) 158 34018  |float
[op.1] Point de sortie 1 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] 0x12 (18)
sera associée a l'entrée 1.
P2] |Linéarisation (1 a 4) -1999 249999 1 4536 0x86 (134) 159 34009 [float
[ip.2] Point d’entrée 2 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] 9
sera associée a la sortie 2.
Linéarisation (1 a 4) -1999 49999 1 4556 0x86 (134) 160 34019  [float
[op.2] Point de sortie 2 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] 0x13 (19)
sera associée a l'entrée 2.
P3| |Linéarisation (1 a 4) -1999 49999 2 4538 0x86 (134) 161 34010 [float
[ip.3] Point d’entrée 3 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] 0xA (10)
sera associée a la sortie 3.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?R:eliﬁ?ure
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. “\‘v A .I;Ecriture
rite
§’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (E : EEP)ROM
S : Défini par
I'uilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Ecran Nom de parameétre Plage Valeur par ?g;et?vs: Ir?sI?::ge Index ID données
Description 9 défaut ; Profibus | paramétre | et lecture/
Modbus Attribut ST
hex (dec)
Linéarisation (1 a 4) -1999 49999 2 4558 0x86 (134) 162 34020 |float
[op.3] Point de sortie 3 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] 0x14 (20)
sera associée a l'entrée 3.
PY] |Linéarisation (1 a4) -1999 49999 3 4540 0x86 (134) 163 34011  |float
[ ip.4] Point d’entrée 4 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] 0xB (11)
sera associée a la sortie 4.
Linéarisation (1 a 4) -1999 49999 3 4560 0x86 (134) 164 34021  |float
[ op.4] Point de sortie 4 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] 0x15 (21)
sera associée a I'entrée 4.
PS5 |Linéarisation (1 a 4) -1999 49999 4 4542 0x86 (134) 165 34012  |float
[ ip.5] Point d’entrée 5 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] 0xC (12)
sera associée a la sortie 5.
Linéarisation (1 & 4) -1999 29999 4 4562 0x86 (134) 166 34022  |float
[ op.5] Point de sortie 5 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] 0x16 (22)
sera associée a I'entrée 5.
\P5) |Linéarisation (1 a 4) -1999 49 999 5 4544 0x86 (134) 167 34013  |float
[ ip.6] Point d’entrée 6 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] 0xD (13)
sera associée a la sortie 6.
Linéarisation (1 a 4) -1999 49 999 5 4564 0x86 (134) 168 34023  |float
[ op.6] Point de sortie 6 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] 0x17 (23)
sera associée a l'entrée 6.
WP |Linéarisation (1 a4) -1999 a9 999 6 4546 0x86 (134) 169 34014  |float
[ip.7] Point d’entrée 7 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] E (14)
sera associée a la sortie 7.
oP. 1| |Linéarisation (1.a4) -1999 49999 6 4566 0x86 (134) 170 34024  [float
[op.7] Point de sortie 7 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] 0x18 (24)
sera associée a l'entrée 7.
P8 |Linéarisation (1 a4) -1999 29999 7 4548 0x86 (134) 171 34015  |float
[ip.8] Point d’entrée 8 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] 0xF (15)
sera associée a la sortie 8.
Linéarisation (1 & 4) -1999 a9 999 7 4568 0x86 (134) 172 34025  |float
[ op.8] Point de sortie 8 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] 0x19 (25)
sera associée a I'entrée 8.
Linéarisation (1 a 4) -1999 49999 8 4550 0x86 (134) 173 34016  |float
[ip.9] Point d’entrée 9 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] 0x10 (16)
sera associée a la sortie 9.
oP8| |Linéarisation (1.a4) -1999 49999 8 4570 0x86 (134) 174 34026  |float
[ op.9] Point de sortie 9 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] 0x1A (26)
sera associée a I'entrée 9.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. R : Lecture
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. W‘:"’E‘?{"m
Write
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. E : EEPROM
S : Défini par
I'uilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:gl';is:: IESI?:::G Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus |parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
Linéarisation (1 a 4) -1999 249999 9 4552 0x86 (134) 175 34017  [float
ip.10] Point d’entrée 10 [déca- 1to4 RWES
Indiquez la valeur qui sera lage 70] 0x11 (17)
associée a la sortie 10.
oP 10) |Linéarisation (1 a 4) -1999 49999 9 4572 0x86 (134) 176 34027  [float
lop.10] [Point de sortie 10 [déca- la4 RWES
Indiquez la valeur qui lage 70] 0x1B (27)
sera associée a 'entrée 10.
[ LPE)
Menu Comparer
Comparer (1a4) oF F] Désactivé (62) Désactivé [4016 0x80 (128) 223 28009  |uint
[ Fn] Fonction Gt | Supérieur a (1435) [déca- la4 RWES
Déterminez 'opérateur Lt Inférieur a (1436) lage 40] 9
qui sera utilisé pour £ Egal a (1437)
comparer la source A a la n £ Différent de (1438)
source B. 90 £ Supérieur ou égal (1439)
{ o &| Inférieur ou égal (1440)
tol Comparer (14 4) 0249999 0,1 4020 0x80 (128) 230 28011 |float
[ toL] Tolérance [déca- la4 RWES
Si la différence entre la lage 40] 0xB (11)
source A et la source B est
inférieure a cette valeur, les
deux sembleront étre égales.
Comparer (1a4) Aucun (61) Aucun 4000 0x80 (128) - 28001  |uint
[SFn.A] |Fonction source A [ A . Entrée analogique (142) [déca- la4 RWES
}ndiguez le type det'l' ) Courant (22) lage 40] 1
onction qui sera utiise Alimentation de refroidisse-
pour cette source. ment, Boucle de controle (161)
Alimentation de chauf-
fage, Boucle de controle (160)
Alimentation, Boucle de
controle (73)
Linéarisation (238)
N0AE] Maths (240)
[ Pyl Valeur process (241)
Point de consigne fermé,
Boucle de controle (242)
Point de consigne ouvert,
Boucle de controle (243)
Variable (245)
Comparer (1a4) 1a16 1 4004 0x80 (128) - 28003  |uint
[ Si.A] Instance source A [déca- la4 RWES
Définissez l'instance de lage 40] 3
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
Comparer (1a4) 0al6 0 4008 0x80 (128) - 28005  |uint
[SZ.Al |Zone source A [déca- la4 RWES
Définissez la zone de la fonc- lage 40] 5
tion sélectionnée ci-dessus.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?R:eliﬁ‘)“ure
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. ““v; .I;-Zcriture
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. E : EEP)ROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par ?gt:t?vs: Ir?sli‘::ge Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus | parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
SFnb| |Comparer (1a4) Aucun (61) Aucun 4002 0x80 (128) --- 28002  |uint
[SFn.b] |Fonction source B Entrée analogique (142) [déca- la4 RWES
Indiquez le type de fonc- Courant (22) lage 401 2
tion qui sera utilisé pour Alimentation de refroidisse-
cette source. Cela repré- t Boucle d trole (161)
sente le signal de réinitia- ment, 0}10 e de c'on roie
lisation du minuteur. Alimentation de chauf-
fage, Boucle de contrdle (160)
Alimentation, Boucle de
controéle (73)
L nr] Linéarisation (238)
PNAE| Maths (240)
Valeur process (241)
Point de consigne fermé,
Boucle de contréle (242)
[ §P¢] Point de consigne ouvert,
Boucle de contréle (243)
uf | Variable (245)
[ 6.6] |Comparer(1a4) 1a16 1 4006 0x80 (128) --- 28004  |uint
[ Si.b] Instance de source B [déca- la4 RWES
Définissez I'instance de lage 40] 4
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
[626] |Comparer(1a4) 0al6 0 4010 0x80 (128) --- 28006  |uint
[ SZ.b] Zone source B [déca- la4 RWES
Définissez la zone de lage 40] 6
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
Comparer (1a 4) Bien réel (1476) Faux mau- |4022 0x80 (128) .- 28012  |uint
[ Erh] Traitement d’erreur Mauvais réel (1477) vais [déca- la4 RWES
Utilisez Trailtement d’elr- Faux bien (1478) lage 40] 0xC (12)
reur pour sélectionner la .
valeur de sortie et I'état Faux mauvais (1479)
d’erreur de sortie de cette
fonction si celle-ci recoit
un signal d’erreur d'une
ou de plusieurs sources
et ne peut déterminer la
valeur de sortie.
Menu Minuteur
Fnl |Minuteur (1a4) Désactivé (62) Désactivé |4336 0x83 (131) 223 31009 |uint
[ Fn]  |Fonction [onP) En marche (1471) [déca- la4 RWES
Déterminez comment le Retardé (1472) lage 50] 9
minuteur fonctionnera. " 0.5] Monostable (1473)
Rétentif (1474)
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. FR:ela.ﬁ;:ture
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. st ; _It'Ecrilure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. {E : EEP)ROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de
données
et lecture/
écriture

[SFn.A]

Minuteur (1a 4)

Fonction source A
Indiquez le type de fonc-
tion qui sera utilisé pour
cette source. Cela repré-
sente le signal de fonc-
tionnement du minuteur.

Aucun (62)
Alarme (6)
[ P r] Alimentation de refroidisse-
ment, Boucle de controle (161)
L PE) Comparer (230)
Compteur (231)
E/S numérique (1142)

Sortie d’événement de
profil A (233)

[Enk.b] Sortie d’événement de
profil B (234)

Sortie d’événement de
profil C (235)

Sortie d’événement de
profil D (236)

Sortie d’événement de
profil E (247)

Sortie d’événement de
profil F (248)

Sortie d’événement de
profil G (249)

Sortie d’événement de

profil H (250)
F UJn] Touche fonction (1001)

[ £9(] Logique (239)

Sortie 1 de fonction
spéciale (1532)

Sortie 2 de fonction
spéciale (1533)

Sortie 3 de fonction
spéciale (1534)

Sortie 4 de fonction
spéciale (1535)

(£ -] Minuteur (244)

Variable (245)

Aucun

4320
[déca-
lage 50]

0x83 (131)
la4
1

31001

uint
RWES

Minuteur (1 a 4)

Instance source A
Définissez l'instance de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

1a24

4324
[déca-
lage 50]

0x83 (131)
la4
3

31003

uint
RWES

Minuteur (1 & 4)

Zone source A
Définissez la zone de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

0al6

4328
[déca-
lage 50]

0x83 (131)
la4
5

31005

uint
RWES

SASA)
[SAS.A]

Minuteur (1 a 4)

Etat actif de source A
Déterminez quel état sera
lu comme étant activé.

[h 19k Elevé (37)
Bas (53)

Elevé

4340
[déca-
lage 50]

0x83 (131)
la4
0xB (11)

31011

uint

RWES

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)

Module RMC Watlow EZ-ZONE® .
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par ?gt:t?vs: Ir?sli‘::ge Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus | parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
SFnb| |Minuteur (1a4) Aucun (62) Aucun 4322 0x83 (131) --- 31002  |uint
[SFn.b] Fonction_ source B Alarme (6) [déca- la4 RWES
Déterminez le type de ) Alimentation de refroidis- lage 50] 2
If)%rifrtlfgnqi:;lilaiiesﬁ* 1:1'311111;? sement, Boucle de contréle (161)
nuteur rétentif. [_LPE] Comparer (230)
Compteur (231)
E/S numérique (1142)
Sortie d’événement de
profil A (233)
[Ent.b] Sortie d’événement de
profil B (234)
Sortie d’événement de
profil C (235)
Sortie d’événement de
profil D (236)
Sortie d’événement de
profil E (247)
Sortie d’événement de
profil F (248)
Sortie d’événement de
profil G (249)
Sortie d’événement de
profil H (250)
Touche fonction (1001)
Logique (239)
Sortie 1 de fonction spé-
ciale (1532)
Sortie 2 de fonction spé-
ciale (1533)
Sortie 3 de fonction spé-
ciale (1534)
Sortie 4 de fonction spé-
ciale (1535)
(£ 7~ Minuteur (244)
Variable (245)
Minuteur (14 4) la24 1 4326 0x83 (131) --- 31004 |uint
[ Si.b] Instance de source B [déca- la4 RWES
Définissez l'instance de lage 50] 4
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
Minuteur (14 4) 0a16 0 4330 0x83 (131) --- 31006 |uint
[SZb] |Zone source B [déca- la4g RWES
Définissez la zone de la lage 50] 6
fonction sélectionnée ci-
dessus.
(6ASbL) |Minuteur (1a4) (h 19h) Elevé (37) Elevé 4342 0x83 (131) --- 31012  |uint
[SAS.b] |Etat actif de source B LobLdJ Bas (53 [déca- la4 RWES
Déterminez quel état sera Labd 53 lage 50] 0xC (12)
lu comme étant activé.
£+ |Minuteur (1a4) 049999 0,1 4344 0x83 (131) 224 31013  [float
[ ti] Durée [déca- la4 RWES
Déterminez le laps de lage 50] 0xD (13)
temps qui sera mesuré.
LEu) |Minuteur (1a4) Elevé (37) Elevé 4346 0x83 (131) --- 31014  |uint
[ LEv] Niveau actif Lol dJ Bas (53 [déca- la4 RWES
Déterminez quel état de (53) lage 50] 0xE (14)
sortie sera activé.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. FR;Ia.ﬁ;:ture
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. V&, : fcmure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. {E : EEP)RDM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:gl';is:: IESI?:::G Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus |parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
CEr
[ SEE]
Menu Compteur
Compteur (1a4) [ UP)Haut (1456) Haut 4176 0x82 (130) - 30009 [uint
[ Fn] Fonction [ dn)Bas (1457) [déca- la4 RWES
Déterminez si le compteur lage 40] 9
augmente ou réduit la
valeur de décompte. La
réduction de 0 rend 9 999.
Laugmentation de 9 999
rend 0.
SFnA) |Compteur (1a4) [non€]Aucun (62) Aucun 4160 0x82 (130) - 30001  |uint
[SFn.A] |Fonction source A Alarme (6) [déca- la4 RWES
Déterminez le type de ) Alimentation de refroidisse- lage 40] 1
fonCtllon qui sleﬁa ut.lhsg ment, Boucle de controle (161)
Sgllrllli)t;f;.g At oramme ¢u Comparer (230)
Compteur (231)
E/S numérique (1142)
[En kA Sortie d’événement de
profil A (233)
€ntb) Sortie d’événement de
profil B (234)
Sortie d’événement de
profil C (235)
Sortie d’événement de
profil D (236)
Sortie d’événement de
profil E (247)
Sortie d’événement de
profil F (248)
[Ent.9) Sortie d’événement de
profil G (249)
€ nth| Sortie d’événement de
profil H (250)
Touche fonction (1001)
[ L 9L Logique (239)
Sortie 1 de fonction
spéciale (1532)
Sortie 2 de fonction
spéciale (1533)
Sortie 3 de fonction
spéciale (1534)
(60 F.4] Sortie 4 de fonction
spéciale (1535)
(£ 17~ ] Minuteur (244)
Variable (245)
Compteur (1.a 4) 1a24 1 4164 0x82 (130) - 30003 |uint
[ Si.A] Instance source A [déca- la4 RWES
Définissez l'instance de lage 40] 3
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
Compteur (1.4 4) 0al6 0 4168 0x82 (130) - 30005 |uint
[ SZ.A] |Zone source A [déca- la4 RWES
Définissez la zone de lage 40] 5
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?R:eli;:?ure
Les valeurs compleétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. “\‘v : _Eumure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (E : EEP)ROM
S : Défini par
I'utilisation

(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par ?gt:t?vs: Ir?sli‘::ge Index D dgrr:ﬁées
Description défaut Modbus Attribut Profibus | parameétre et Ief:ture/
écriture
hex (dec)
GASA C,'ompteurf(éd 4) A Les deux (130 Elevé 4[1dl80 0x82 (130) --- 30011  |uint
[SAS.A] |Etat actif de source h 19h) evé éca- la4
Détgrminez qqel état de L% g:’%gw lage 40] 0xB (11) RWES
sortie sera activé.
[6Fnb] |Compteur (1a4) non&]Aucun (62) Aucun 4162 0x82 (130) --- 30002  |uint
[SFn.b] |Fonction source B Alarme (6) [déca- la4 RWES
Déterminez le type de .| £Pr] Alimentation de refroidisse- lage 40] 2
fonctllon qui sle(rl'a uﬁlhse ment, Boucle de controle (161)
g?lu;onelpstlggf ¢ charge Comparer (230)
' Compteur (231)
E/S numérique (1142)
Sortie d’événement de
profil A (233)
Sortie d’événement de
profil B (234)
Sortie d’événement de
profil C (235)
Sortie d’événement de
profil D (236)
Sortie d’événement de
profil E (247)
Sortie d’événement de
profil F (248)
Sortie d’événement de
profil G (249)
Sortie d’événement de
profil H (250)
Touche fonction (1001)
(L 9C) Logique (239)
Sortie 1 de fonction
spéciale (1532)
Sortie 2 de fonction
spéciale (1533)
Sortie 3 de fonction
spéciale (1534)
Sortie 4 de fonction
spéciale (1535)
Minuteur (244)
Variable (245)
W) |Compteur (1a4) l1a24 1 4166 0x82 (130) --- 30004 |uint
[ Si.b] Instance de source B [déca- la4 RWES
Définissez l'instance de lage 40] 4
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
[ 626] |Compteur (1a4) 0al6 0 4170 0x82 (130) --- 30006 |uint
[SZ.b] |Zone source B [déca- la4 RWES
Définissez la zone de la lage 40] 6
fonction sélectionnée ci-
dessus.
6R5b6] |Compteur (1a4) Elevé (37) Elevé 4182 0x82 (130) .- 30012 |uint
[SAS.b] [Etat actif de source B TobLd) [déca- ladg
Détermine quel état de Lol)Bas (63 lage 40] 0x0C (12) RWES
sortie sera indiqué.
LoAd) |Compteur (1a4) 049999 0 4184 0x82 (130) 215 30013  |uint
[LoAd] [Valeur de charge [déca- la4 RWES
Déterminez la valeur lage 40] (13)
initiale du compteur.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. R : Lecture
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. Wfaé‘::)mure
§’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. {Ewrsnfi)anm
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

Nom de paramétre

—— Description

Plage

Valeur par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de

données
et lecture/

écriture

Compteur (1.a 4)

Valeur cible
Déterminez la valeur
qui activera la valeur
de sortie.

0a9999

9999

4186
[déca-
lage 40]

0x82 (130)
la4
0xE (14)

216

30014

uint
RWES

Compteur (1.a4)
Verrouillage
Sortie verrouillée

Non (59)
Oui (106)

Non

4192
[déca-
lage 40]

0x82 (130)
la4
0x11 (17)

218

30017

uint
RWES

Menu Logique

Logique (1 a4)
Fonction
Déterminez 'opérateur
qui sera utilisé pour
comparer les sources.

Désactivé (62)
Flip-Flop (1693)

[ L AE]Verrou (1444)
Différent de (1438)
_nor)Ni(1443)

Non-et (1427)
Egal a (1437)

Ou (1442)

Et (1426)

Désactivé

3744
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
0x21 (33)

235

27033

uint
RWES

Logique (1 a 4)

Fonction source A
Indiquez le type de
fonction qui sera utilisé
pour cette source.

[nonE]Aucun (62)

Alarme (6)

[P ] Alimentation de refroidisse-
ment, Boucle de controle (161)

Comparer (230)

Compteur (231)

E/S numérique (1142)

Sortie d’événement de
profil A (233)

Sortie d’événement de
profil B (234)

Sortie d’événement de
profil C (235)

Sortie d’événement de
profil D (236)

Sortie d’événement de
profil E (247)

Sortie d’événement de
profil F (248)

[En k.9 Sortie d’événement de
profil G (249)

Sortie d’événement de
profil H (250)

Touche fonction (1001)

[L 47 Limite (126)
L 9C) Logique (239)

SoF. ! Sortie 1 de fonction
spéciale (1532)

Sortie 2 de fonction
spéciale (1533)

Sortie 3 de fonction
spéciale (1534)

Sortie 4 de fonction
spéciale (1535)

Minuteur (244)

Variable (245)

Aucun

3680
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
1

27001

uint
RWES

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par ?graetisvs: Ir?sI?::ge Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus | parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
S A |Logique (1a4) la24 1 3696 0x7F (127) --- 27009  |uint
[ Si.A Instance source A [déca- la4 RWES
Définissez l'instance de lage 80] 9
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
S2A] |Logique (1a4) 0al6 0 3712 0x7F (127) --- 27017  |uint
[SZ.A] |Zone source A [déca- la4 RWES
Définissez la zone de lage 80] 0x11 (17)
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
SFnb] |Logique (1a4) Aucun (62) Aucun 3682 0x7F (127) .- 27002  |uint
[SFn.b] |Fonction source B (AL 7 Alarme (6) [déca- la4 RWES
Indiquez le type de Alimentation de refroidisse- lage 80] 2
fonction qui sera utilisé ment, Boucle de contrdle (161)
pour cette source. Comparer (230)
[ €& r] Compteur (231)
E/S numérique (1142)
Sortie A d’événement de
profil (233)
Sortie B d’événement de
profil (234)
Sortie C d’événement de
profil (235)
[Enk.d) Sortie D d’événement de
profil (236)
[EnE.E]Sortie E d’événement de
profil (247)
EnEF]Sortie F d’événement de
profil (248)
Sortie G d’événement de
profil (2
Sortie H d*événement de
profil (250)
Touche fonction (1001)
L P17 Limite (126)
{ 9 Logique (239)
Sortie 1 de fonction
spéciale (1532)
Sortie 2 de fonction
spéciale (1533)
Sortie 3 de fonction
spéciale (1534)
[6oF.4] Sortie 4 de fonction
spéciale (1535)
[£09~) Minuteur (244)
Variable (245)
Logique (1 a4) la24 1 3698 0x7B (127) --- 27010  |uint
[ Si.b] Instance de source B [déca- la4 RWES
Définissez l'instance de lage 80] 0xA (10)
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
Logique (1 a4) 0al6 0 3714 0x7F (127) --- 27018  |uint
[SZb] |Zone source B [déca- la4 RWES
Définissez la zone de lage 80] 0x12 (18)
la fonction sélectionnée
ci-dessus
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?R:ela.z;:ture
Les valeurs compleétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. V\\’v 3 _fcmure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. {E : EEP)ROM
S : Défini par
I'uilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de

données
et lecture/

écriture

[SFn.C]

Logique (1 a4)

Fonction source C
Indiquez le type de fonc-
tion qui sera utilisé pour
cette source.

Aucun (62)
Alarme (6)
[ LPr] Alimentation de refroidisse-
ment, Boucle de controle (161)
L PE) Comparer (230)
Compteur (231)
E/S numérique (1142)

Sortie A d’événement de
profil (233)

[Ent.b] Sortie B d’événement de
profil (234)

Sortie C d’événement de
profil (235)

Sortie D d’événement de
profil (236)

Sortie E d’événement de
profil (247)

Sortie F d’événement de
profil (248)

Sortie G d’événement de
profil (2

[Enk.h] Sortie H d événement de
profil (250)
F UJn] Touche fonction (1001)

Limite (126)

[ £ 9L Logique (239)

[6oF. !] Sortie 1 de fonction
spéciale (1532)

(60 F.2] Sortie 2 de fonction
spéciale (1533)

Sortie 3 de fonction
spéciale (1534)

Sortie 4 de fonction
spéciale (1535)

Minuteur (244)

[ wAr] Variable (245)

Aucun

3684
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
3

27003

uint
RWES

Logique (1 a 4)

Instance de source C
Définissez l'instance de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

1a24

3700
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
0xB (11)

27011

uint

RWES

Logique (1 a4)

Zone source C
Définissez la zone de la
fonction sélectionnée ci-
dessus.

0al6

3716
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
0x13 (19)

27019

uint
RWES

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de
données
et lecture/

écriture

SFnd
[SFn.d]

Logique (1a4)

Fonction source D
Indiquez le type de fonc-
tion qui sera utilisé pour
cette source.

Aucun (62)

Alarme (6)

Alimentation de refroidisse-
ment, Boucle de controle (161)
{PE) Comparer (230)

Compteur (231)

E/S numérique (1142)

Sortie A d’événement de
profil (233)

[Ent.b] Sortie B d’événement de
profil (234)

Sortie C d’événement de
profil (235)

Sortie D d’événement de
profil (236)

Sortie E d’événement de
profil (247)

Sortie F d’événement de
profil (248)

Sortie G d’événement de
profil (2

Sortie H d*événement de
profil (250)

Touche fonction (1001)

Limite (126)

Logique (239)

[(6oF. !] Sortie 1 de fonction
spéciale (1532)

(60 F.2] Sortie 2 de fonction
spéciale (1533)

Sortie 3 de fonction
spéciale (1534)

Sortie 4 de fonction
spéciale (1535)

£ 7~ Minuteur (244)

Variable (245)

Aucun

3686
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
4

27004

uint
RWES

[Sid]

Logique (14 4)

Instance de source D
Définissez l'instance de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

1a24

3702
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
l1a4
0xC (12)

27012

uint

RWES

[SZ.d]

Logique (1a4)

Zone source D
Définissez la zone de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

0al6

3718
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
0x14 (20)

27020

uint
RWES

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de

données
et lecture/

écriture

[SFn.E]

Logique (1 a4)

Fonction source E
Indiquez le type de fonc-
tion qui sera utilisé pour
cette source.

Aucun (62)
Alarme (6)
[ LPr] Alimentation de refroidisse-
ment, Boucle de controle (161)
L PE) Comparer (230)
Compteur (231)
E/S numérique (1142)

Sortie A d’événement de
profil (233)

[Ent.b] Sortie B d’événement de
profil (234)

Sortie C d’événement de
profil (235)

Sortie D d’événement de
profil (236)

Sortie E d’événement de
profil (247)

Sortie F d’événement de
profil (248)

Sortie G d’événement de
profil (2

[Enk.h] Sortie H d événement de
profil (250)
F UJn] Touche fonction (1001)

Limite (126)

[ £ 9L Logique (239)

[6oF. !] Sortie 1 de fonction
spéciale (1532)

(60 F.2] Sortie 2 de fonction
spéciale (1533)

Sortie 3 de fonction
spéciale (1534)

Sortie 4 de fonction
spéciale (1535)

Minuteur (244)

[ wAr] Variable (245)

Aucun

3688
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
5

27005

uint
RWES

Logique (1 a 4)

Instance de source E
Définissez l'instance de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

1a24

3704
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
D (13)

27013

uint

RWES

Logique (1 a4)

Zone source E
Définissez la zone de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

0al6

3720
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
0x15 (21)

27021

uint
RWES

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de

données
et lecture/

écriture

[ SFn.F]

Logique (1 a4)

Fonction source F
Indiquez le type de fonc-
tion qui sera utilisé pour
cette source.

Aucun (62)

AL N7 Alarme (6)

Alimentation de refroidisse-
ment, Boucle de controle (161)

[ LPE) Comparer (230)

Compteur (231)

E/S numérique (1142)

[Enk.A) Sortie A d’événement de
profil (233)

[Enk.b] Sortie B d’événement de
profil (234)

[Ent.l]Sortie C d’événement de
profil (235)

Sortie D d’événement de
profil (236)

Sortie E d’événement de
profil (247)

Sortie F d’événement de
profil (248)

[Enk.9) Sortie G d’événement de
profil (2

[Enk.h]Sortie H d*événement de
profil (250)

[ Fin] Touche fonction (1001)

[L P17 Limite (126)

Logique (239)

[GoF. 1] Sortie 1 de fonction
spéciale (1532)

(6o F.2) Sortie 2 de fonction
spéciale (1533)

Sortie 3 de fonction
spéciale (1534)

Sortie 4 de fonction
spéciale (1535)

Minuteur (244)

[ uAr ] Variable (245)

Aucun

3690
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
6

27006

uint
RWES

S .F]
[ SiF]

Logique (14 4)

Instance de source F
Définissez 'instance de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

1a24

3706
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
0xE (14)

27014

uint

RWES

Logique (16 4)

Zone source F
Définissez la zone de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

0al6

3722
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
0x16 (22)

27022

uint
RWES

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de

données
et lecture/

écriture

[SFn.g]

Logique (1 a4)

Fonction source G
Indiquez le type de fonc-
tion qui sera utilisé pour
cette source.

Aucun (62)
Alarme (6)
[ LPr] Alimentation de refroidisse-
ment, Boucle de controle (161)
L PE) Comparer (230)
Compteur (231)
E/S numérique (1142)

Sortie A d’événement de
profil (233)

[Ent.b] Sortie B d’événement de
profil (234)

Sortie C d’événement de
profil (235)

Sortie D d’événement de
profil (236)

Sortie E d’événement de
profil (247)

Sortie F d’événement de
profil (248)

Sortie G d’événement de
profil (2

[Enk.h] Sortie H d événement de
profil (250)
F UJn] Touche fonction (1001)

Limite (126)

[ £ 9L Logique (239)

[6oF. !] Sortie 1 de fonction
spéciale (1532)

(60 F.2] Sortie 2 de fonction
spéciale (1533)

Sortie 3 de fonction
spéciale (1534)

Sortie 4 de fonction
spéciale (1535)

Minuteur (244)

[ wAr] Variable (245)

Aucun

3692
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
7

27007

uint
RWES

Logique (1 a 4)

Instance de source G
Définissez l'instance de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

1a24

3708
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
0xF (15)

27015

uint

RWES

Logique (1 a4)

Zone source G
Définissez la zone de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

0al6

3724
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
0x17 (23)

27023

uint
RWES

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)

Module RMC Watlow EZ-ZONE® .

90 o

Chapitre 4 Page Configuration




Module RMC ¢ Page Configuration

Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de
données
et lecture/

écriture

SFnh
[SFn.h]

Logique (1a4)

Fonction source H
Indiquez le type de fonc-
tion qui sera utilisé pour
cette source.

Aucun (62)

Alarme (6)

Alimentation de refroidisse-
ment, Boucle de controle (161)
{PE) Comparer (230)

Compteur (231)

E/S numérique (1142)

Sortie A d’événement de
profil (233)

[Ent.b] Sortie B d’événement de
profil (234)

Sortie C d’événement de
profil (235)

Sortie D d’événement de
profil (236)

Sortie E d’événement de
profil (247)

Sortie F d’événement de
profil (248)

Sortie G d’événement de
profil (2

Sortie H d*événement de
profil (250)

Touche fonction (1001)

Limite (126)

Logique (239)

[(6oF. !] Sortie 1 de fonction
spéciale (1532)

(60 F.2] Sortie 2 de fonction
spéciale (1533)

Sortie 3 de fonction
spéciale (1534)

Sortie 4 de fonction
spéciale (1535)

£ 7~ Minuteur (244)

Variable (245)

Aucun

3694
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
8

27008

uint
RWES

[Sih]

Logique (14 4)

Instance de source H
Définissez l'instance de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

1a24

3710
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
0x10 (16)

27016

uint

RWES

[ SZ.h]

Logique (1a4)

Zone source H
Définissez la zone de la
fonction sélectionnée ci-
dessus.

0al6

3726
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
0x18 (24)

27024

uint
RWES

Erh
[ Erh]

Logique (1a4)

Traitement d’erreur
Permet de sélectionner la
valeur de sortie et 'état
d’erreur de sortie de cette
fonction si celle-ci recoit
un signal d’erreur d’'une
ou de plusieurs sources
et ne peut déterminer la
valeur de sortie.

Bien réel (1476)
Mauvais réel (1477)
Faux bien (1478)
Faux mauvais (1479)

Faux mau-
vais

3748
[déca-
lage 80]

0x7F (127)
la4
0x23 (35)

27035

uint
RWES

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.
Les valeurs compleétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de

données
et lecture/

écriture

nnat
[ GEt]

Menu Maths

[ Fn]

Maths (10 8)

Fonction
Indiquez l'opérateur qui
sera affecté aux sources.

Désactivé (62)

[ Ay 98] Moyenne (1367)
Echelle process (1371)
[ d5C) Echelle de déviation

(1372)

[ 5.0/ Basculer (1370)
Différentiel (1373)
Rapport (1374)

Add] Ajouter (1375)
Multiplier (1376)
Différence absolue (1377)
Minimum (1378)
Maximum (1379)

[r 0 0] Racine carrée (1380)

[hol d) Echantillon et stabilité
(1381)

[ AL E] Altitude (1649)

dE L J) Point de condensation
(1650)

Désactivé

2880
[déca-
lage 70]

0x7D (125)
1a8
0x15 (21)

128

25021

uint

RWES

[SFn.A]

Maths (1a8)

Fonction source A
Indiquez le type de fonc-
tion qui sera utilisé pour
cette source.

Aucun (61)

Entrée analogique (142)

[Ur r] Courant (22)

Alimentation de refroidisse-
ment, Boucle de controle (161)

Alimentation de chauf-
fage, Boucle de controle (160)

(P4 Jr ] Alimentation, Boucle de
controle (73)
L nr]Linéarisation (238)
Maths (240)
Valeur process (241)

Point de consigne fermé,
Boucle de controle (242)

[ 6P| Point de consigne ouvert,
Boucle de controle (243)

uAr] Variable (245)

Aucun

2840
[déca-
lage 70]

0x7D (125)
1a8
1

25001

uint
RWES

Maths (16 8)

Instance source A
Définissez l'instance de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

1a16

2850
[déca-
lage 70]

0x7D (125)
1a8
6

25006

uint

RWES

Maths (1a8)

Zone source A
Définissez la zone de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

0al6

2860
[déca-
lage 70]

0x7D (125)
1a8
0xB (11)

25011

uint

RWES

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par ?graetisvs: Ir?sI?::ge Index ID données
Description 9 défaut Modbus | Attribut Profibus | parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
SFnb) |Maths(1a8) Aucun (61) Aucun 2842 0x7D (125) --- 25002  |uint
[SFn.b] [Fonction source B Entrée analogique (142) [déca- 148 RWES
Ipdiqugz le type de’ fonc- (€ Urr) Courant (22) lage 70] 2
(t::e(;;rtleqsu;usrecza utilisé pour Alimentation de refroidisse-
) ment, Boucle de controle (161)
Alimentation de chauf-
fage, Boucle de contrdle (160)
P, Jr] Alimentation, Boucle de
controéle (73)
[ nr)Linéarisation (238)
Maths (240)
[ Py)Valeur process (241)
Point de consigne fermé,
Boucle de controle (242)
[ 6Po] Point de consigne ouvert,
Boucle de controle (243)
[ wAr)Variable (245)
[ 6.6] |Maths(1a8) 1a16 1 2852 0x7D (125) --- 25007  |uint
[ Si.b] Instance de source B [déca- l1a8 RWES
Définissez l'instance de lage 70] 7
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
2b) |Maths (1a8) 0al6 0 2862 0x7D (125) --- 25012  |uint
[ SZ.b] Zone source B [déca- la8 RWES
Définissez la zone de la fonc- lage 70] 0xC (12)
tion sélectionnée ci-dessus.
Maths (1a8) Aucun (61) Aucun 2844 0x7D (125) .- 25003  |uint
[SFn.C] [Fonction source C (A Entrée analogique (142) [déca- 1a8 RWES
Ipdiqugz le type de fonc- Courant (22) lage 70] 3
Ezirgquuiecga utilisé pour Alimentation de refroidisse-
’ ment, Boucle de controle (161)
Alimentation de chauf-
fage, Boucle de controle (160)
Alimentation, Boucle de
controle (73)
L nr ) Linéarisation (238)
Maths (240)
[ Py]Valeur process (241)
Point de consigne fermé,
Boucle de controle (242)
Point de consigne ouvert,
Boucle de controle (243)
ufA ] Variable (245)
G W Maths (1a8) 1a16 1 2854 0x7D (125) .- 25008  |uint
[51.C] Instance de source C [déca- 1a8 RWES
Définissez 'instance de lage 70] 8
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
§2L] |Maths (1a8) 0al6 0 2864 0x7D (125) --- 25013  |uint
[SZ.C] |Zone source C [déca- 1a8 RWES
Définissez la zone de la fonc- lage 70] 0xD (13)
tion sélectionnée ci-dessus.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?R:eléz;:ture
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. V:'N: _I;Ecrilure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. {E : EEP)RDM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de

données
et lecture/

écriture

[SFn.d

Maths (1a8)

Fonction source D
Indiquez le type de
fonction qui sera utilisé
pour cette source.

Aucun (61)

Entrée analogique (142)
[CUr ) Courant (22)

Alimentation de refroidisse-

ment, Boucle de controle (161)

Alimentation de chauffage,
Boucle de controle (160)

[PL Jr ) Alimentation, Boucle de
controle (73)

[ nr]Linéarisation (238)

Maths (240)

[ Py Valeur process (241)

Point de consigne fermé,
Boucle de controle (242)

[ 6P¢] Point de consigne ouvert,
Boucle de controle (243)

[ uAr] Variable (245)

Aucun

2846
[déca-
lage 70]

0x7D (125)
148
4

25004

uint
RWES

5.4
[ Sid]

Maths (1a8)

Instance de source D
Définissez l'instance de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

1a16

2856
[déca-
lage 70]

0x7D (125)
1a8
9

25009

uint

RWES

[SZ.d]

Maths (1a8)

Zone source D
Définissez la zone de la fonc-
tion sélectionnée ci-dessus.

0al6

2866
[déca-
lage 70]

0x7D (125)
1a8
0xE (14)

25014

uint
RWES

(S5FnE)
[SFn.E]

Maths (10 8)

Fonction source E
Indiquez le type de
fonction qui sera utilisé
pour cette source.

[non €] Aucun (61)
Alarme (6)
L PE) Comparer (230)
Compteur (231)
E/S numérique (1142)

Sortie d’événement de
profil A (233)

[Ent.b] Sortie d’événement de
profil B (234)

Sortie d’événement de
profil C (235)

Sortie d’événement de
profil D (236)

Sortie d’événement de
profil E (247)

Sortie d’événement de
profil F (248)

Sortie d’événement de

profil G (249)

€ nth| Sortie d’événement de
profil H (250)

Touche fonction (1001)
L 9C) Logique (239)

Minuteur (244)

[ wAr] Variable (245)

Aucun

2848
[déca-
lage 70]

0x7D (125)
1a8
5

25005

uint

RWES

5.
[ SiLE]

Maths (1a8)

Instance de source E
Définissez l'instance de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

1a24

2858
[déca-
lage 70]

0x7D (125)
1a8
0xA (10)

25010

uint
RWES

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'uilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de
données
et lecture/

écriture

52€
[ SZ.E]

Maths (1a8)

Zone source E
Définissez la zone de la fonc-
tion sélectionnée ci-dessus.

0al6

2868
[déca-
lage 70]

0x7D (125)
1a8
0xF (15)

25015

uint
RWES

[S.Lo]

Maths (1a8)

Limite inférieure de

I’échelle
Si la fonction Maths est ré-
glée sur Echelle process ou
Echelle de déviation, cela
mettra la valeur inférieure
de la source A a Iéchelle du
parametre Plage inférieure.

-1999 a9 999

2886
[déca-
lage 70]

0x7D (125)
1a8
0x18 (24)

129

25024

float
RWES

5]
[ S.hi]

Maths (1a 8)

Limite supérieure de

I’échelle
Si la fonctign Maths est
réglée sur Echelle process
ou Echelle de déviation,
cela mettra la valeur
supérieure de la source A
a léchelle du parametre
Pplage supérieure.

-1999 a9 999

2888
[déca-
lage 70]

0x7D (125)
1a8
0x19 (25)

130

25025

float
RWES

Maths (1a8)

Plage inférieure
Si la fonctign Maths est
réglée sur Echelle process
ou Echelle de déviation,
cela mettra la valeur
inférieure de sortie de la
source A a I'échelle du pa-
rametre Plage inférieure.

-1999 a9 999

2890
[déca-
lage 70]

0x7D (125)
1a8
0x1A (26)

131

25026

float
RWES

[rhi]

Maths (1a8)

Plage supérieure
Si la fonctign Maths est
réglée sur Echelle process
ou Echelle de déviation,
cela mettra la valeur
supérieure de sortie de la
source A a I'échelle du pa-
rametre Plage supérieure.

-1999 29999

2892
[déca-
lage 70]

0x7D (125)
1a8
0x1B (27)

132

25027

float
RWES

Punt
[P.unt]

Maths (1a 8)

Unités de pression
Si la fonction Maths est
réglée de sorte & commu-
ter entre les unités de
pression et d’altitude, dé-
terminez les unités de me-
sure pour la conversion.

PS5 1) Unités de pression (1671)

Pascal (1674)

[RE 1) Atmosphere (1675)
7176 ) millibar (1672)
Torr (1673)

Unités de
pression

2898
[déca-
lage 70]

0x7D (125)
1a8
0x1E (30)

25030

uint
RWES

Aunt
[A.unt]

Maths (1a 8)

Unités d’altitude
Si la fonction Maths est
réglée de Pression a Uni-
tés d’altitude, déterminez
les unités de mesure pour
la conversion.

HF £] Kilopieds (1671)
Pieds (1674)

Kilopieds

2900
[déca-
lage 70]

0x7D (125)
1a8
0x1F (31)

25031

uint

RWES

Fl
[ FiL]

Maths (1a8)

Filtre
Le filtrage égalise le signal
de sortie de ce bloc de fonc-
tion. Augmenter le délai
pour augmenter le filtrage.

0 a 60 secondes

2894
[déca-
lage 70]

0x7D (125)
1a8
0x1C (28)

25028

float
RWES

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:gl';is:: IESI?:::G Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus |parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
[ SEE]
Menu Fonction de sortie spéciale
Sortie spéciale (1 a 4) Désactivé (62) Désactivé [4976 0x87 (135) 181 35009  |uint
[ Fn]  [Fonction [ S€L) Séquenceur (1507) [déca- la4 RWES
Indiquez la fonction a as- Vanne motorisée (1508) lage 80] 9
socier au dispositif qu’elle F] Controle d
fora fonctionner. (115?016) ontrole de compresseur
Sortie spéciale (1 a 4) Aucun (61) Aucun 4960 0x87 (135) 182 35001 |uint
[SFn.A] Fonc@ion source A Entrée analogique (142) [déca- la4 RWES
Indiquez le type de fonc- Alimentation de refroidisse- lage 80] 1
tion qui sera utilisé pour ment, Boucle de controle (161)
cette source. h.Pr]Alimentation de chauf-
fage, Boucle de controle (160)
Alimentation, Boucle de
controle (73)
Linéarisation (238)
Maths (240)
Valeur process (241)
SoF. ! Sortie 1 de fonction spé-
ciale (1532)
Variable (245)
Sortie spéciale (1 a 4) 1416 1 4964 0x87 (135) 183 35003  |uint
[ Si.A] Instance source A [déca- la4 RWES
Définissez l'instance de lage 80] 3
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
[ 62R] |Sortie spéciale (1 a4) 0al6 0 4968 0x87 (135) - 35005  |uint
[ SZ.A] |Zone source A [déca- la4 RWES
Définissez la zone de la fonc- lage 80] 5
tion sélectionnée ci-dessus.
SFnb) |Sortie spéciale (1a4) non&|Aucun (61) Aucun 4962 0x87 (135) 184 35002 |uint
[SFn.b] |Fonction source B Alimentation de refroidisse- [déca- la4 RWES
Indiquez le type de ) ment, Boucle de controle (161) lage 80] 2
fonction qui sera utilisé Alimentation de chauf-
pour cette source. fage, Boucle de controle (160)
P Jr ) Alimentation, Boucle de
controle (73)
{ nr ] Linéarisation (238)
Maths (240)
Variable (245)
Sortie spéciale (1 a 4) 1416 1 4966 0x87 (135) 185 35004  |uint
[ Si.b] Instance de source B [déca- la4 RWES
Définissez l'instance de lage 80] 4
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
[ 62b6] |Sortie spéciale (1 a4) 0al16 0 4970 0x87 (135) - 35006  |uint
[ SZ.b] Zone source B [déca- la4 RWES
Définissez la zone de la fonc- lage 80] 6
tion sélectionnée ci-dessus.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?R;Iz;;;”ure
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. “\’v: _IlEcriture
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (E : EEP)RUM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de
données
et lecture/

écriture

[Pon.A]

Sortie spéciale (1 a 4)
Niveau d’alimentation
activée 1

Si la fonction est réglée sur

Controdle du compresseur :

Utilisez la source A pour

qu’une premiére boucle

informe la fonction si le
compresseur sera bientot
nécessaire.

e Réglez le niveau d’ali-
mentation activée 1 et
le niveau d’alimentation
désactivée 1 sur les va-
leurs de la source A qui
allumera et éteindra le
compresseur.

-100 & 100 %

4994
[déca-
lage 80]

0x87 (135)
1to4
0x12 (18)

186

35018

float
RWES

PofFA
[PoF.A]

Sortie spéciale (1.a 4)
Niveau d’alimentation
désactivée 1

-100 & 100 %

4996
[déca-
lage 80]

0x87 (135)
1to4
0x13 (19)

187

35019

float
RWES

Ponb
[Pon.b]

Sortie spéciale (1 a 4)
Niveau d’alimentation
activée 2

Si la fonction est réglée sur

Controle du compresseur :

Utilisez la source B pour

que la seconde boucle

informe la fonction si le
compresseur sera bient6t
nécessaire.

e Réglez le niveau d’ali-
mentation activée 2 et
le niveau d’alimentation
désactivée 2 sur les va-
leurs de la source B qui
allumera et éteindra le
compresseur.

-100 a 100 %

4998
[déca-
lage 80]

0x87 (135)
la4
0x14 (20)

188

35020

float
RWES

Sortie spéciale (1 a 4)
Niveau d’alimentation
désactivée 2

-100 a 100 %

5000
[déca-
lage 80]

0x87 (135)
la4
0x15 (21)

189

35021

float
RWES

Sortie spéciale (1.a 4)
Heure de début
Si la fonction est réglée sur
Controle du compresseur :
e réglez 'heure de début
et I'heure de fin mi-
nimum sur le laps de
temps minimum, en se-
condes, pendant lequel
le compresseur sera
activé ou désactivé.

0 a9 999 secondes

20

5002
[déca-
lage 80]

0x87 (135)
la4
0x16 (22)

190

35022

uint
RWES

oft
[ oF.t]

Sortie spéciale (1 a 4)
Heure de fin

0 a9 999 secondes

20

5004
[déca-
lage 80]

0x87 (135)
1to4
0x17 (23)

191

35023

uint
RWES

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.

Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

Nom de paramétre
Description

Valeur par

Ecran défaut

Plage

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de

données
et lecture/

écriture

~
(ad

Sortie spéciale (1 a 4) 10 & 9 999 secondes 120
Durée de déplacement de
la vanne
Si la fonction est réglée
sur Vanne motorisée :
La source A déterminera
la position de la vanne.
® Réglez ce temps en
secondes, représentant
le temps nécessaire a la
vanne pour passer de
I'état Totalement fermée
a Totalement ouverte.

-
=

5006
[déca-
lage 80]

0x87 (135)
1to4
0x18 (24)

192

35024

uint
RWES

db] |Sortie spéciale (1 a 4) 14100 % 2

[ db] Bande morte

Si la fonction est réglée

sur Vanne motorisée :

e réglez sur le pourcen-
tage d’ajustement mini-
mum de la valve, repré-
sentant le mouvement
de la vanne au cours
d’une seule action. Une
petite valeur améliore la
précision et réduit la vie
de la vanne alors qu’une
grande valeur réduit le
nombre d’ajustements
(moins précis) et 'usure
du mécanisme.

5008
[déca-
lage 80]

0x87 (135)
1to4
0x19 (25)

193

35025

float
RWES

[ 05 1] |Sortie spéciale (1 a4) 049999 10
[0.S1] Taille de la sortie 1

Si la fonction est réglée

sur Séquenceur :

o déterminez la taille de la
sortie 1, en pourcentage,
de la capacité totale de
tous les dispositifs de
sortie, ou sortie & ver-
nier. Cette valeur doit
étre plus grande que
les valeurs déterminées
pour les sorties 2 a 4.

5014
[déca-
lage 80]

0x87 (135)
la4
0x1C (28)

35028

float
RWES

Sortie spéciale (1 & 4) 049999 0

[0.52] Taille de la sortie 2

Si la fonction est réglée

sur Séquenceur :

e déterminez la taille
des sorties 2 a 4 afin
de représenter un
pourcentage de la
capacité de sortie to-
tale. Les sorties 2 a 4
controleront a 'aide de
l'algorithme ACTIVE-
DESACTIVE.

5016
[déca-
lage 80]

0x87 (135)
la4
0x1D (29)

35029

float
RWES

[ 053] |Sortie spéciale (1 a4) 049999 0
[ 0.S3] Taille de la sortie 3

5018
[déca-
lage 80]

0x87 (135)
la4
0x1E (30)

35030

float
RWES

Sortie spéciale (1 & 4) 029999 0
[ 0.54] Taille de la sortie 4

5020
[déca-
lage 80]

0x87 (135)
la4
0x1F (31)

35031

float
RWES

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.
Les valeurs compleétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

CIP
Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par ﬁglftisvs: Ir?sl?::se Index ID données
Description 9 défaut 7 Profibus | parameétre | et lecture/
Modbus | Attribut écriture
hex (dec)
£d Sortie spéciale (1 .a 4) 049 999 secondes 0 5010 0x87 (135) .- 35026  |uint
[ t.dL] Retard [déca- la4 RWES
Si la fonction est réglée lage 80] 0x1A (26)
sur Séquenceur :
e réglez-le en secondes,
représentant le laps
de temps minimum
devant s’écouler entre
deux activations d’'une
sortie (arrét-marche).
Sortie spéciale (1.a 4) [ L 1n]Linéaire (1509) Linéaire 5012 0x87 (135) --- 35027  |uint
[ ot.o] Ordre de sortie [ Pr o) Progressif (1510) [déca- la4 RWES
Si la fonction est réglée e & lage 80] 0x1B (27)
sur Séquenceur :
e réglez sur Linéaire
pour activer les sorties
de commutation dans
le méme ordre & cha-
que fois. Sélectionnez
Progressif pour chan-
ger lordre afin d’équi-
librer l'usage et 'usure
des contacteurs et des
éléments de chauffage.
Menu Variable
tYPE] |Variable1a8 Analogique (1215) Analogique |4800 0x66 (102) 210 2001 uint
[tyPE] Type de données [ d +9) Numérique (1220) [déca- 1a8 RWES
Définit le type de données lage 20] 1
de la variable.
Un k] |Variable 1a8 Température absolue Tempé- 4812 0x66 (102) --- 2007 uint
[Unit] Unités (1540) rature [déca- 1a8 RWES
Définit les unités de la Température relative absolue |lage 20] 7
variable. (1541)
PL Jr | Alimentation (73)
Remarque :
Les unités sont toujours Procgs; (7 > :
en degrés F pour indiquer Humidité relative (1538)
la température Aucun (61)
Variable 1a 8 Désactivé (62) Désactivé |4802 0x66 (102) 211 2002 uint
[ dig] Numérique [ _on)Activé (63) [déca- 1a8 RWES
Définit la valeur de la lage 20] 2
variable.
Anl 9] |Variable1a8 -1999 49999 0 4804 0x66 (102) 212 2003 float
[AnLg] |Analogique [déca- 1a8 RWES
Définit la valeur de la lage 20] 3
variable.
(GLbL]
Menu global
C_F] |Global °F (30) °F 43348 -- --- 3005 .-
[ C_F] Afficher les unités °C (15)
Sélectionnez I'échelle
a utiliser pour la
température.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. :{R: L;.;:ture
N ) . . ea
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. }N ; Ec)mure
Write
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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CIP
Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:gl';is:: IESI?:::G Index ID données
Description 9 défaut Modbus | Attribut Profibus |parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
ACLF] |Global [ 6850 Hz (3) 60 Hz 1026 0x6A (106) - 6004 uint
[AC.LF] |Fréquence secteur CA 60 Hz (4) 1 RWES
Configurer la fréquence a 4
la source d’alimentation
de ligne C.A. appliquée.
dPrS| |Global 1a10 1 .- 0x6A (103) - 3028 uint
[dPrS] Paires affichées 1 RWES
Définit le nombre de pai- 0x1C (28)
res affichées.
55 | Global Jeu d’utilisateur 1 (101) | Aucun 26 0x(101) 118 1014 uint
[USr.S] | Enregistrement de Jeu d'utilisateur 2 (102) 1 RWE
parameétres d’utilisateur Aucun (61) 0xE (14)
Sauvegardez tous les
parametres de ce régu-
lateur dans le jeu sélec-
tionné dont le type de
données est RWES.
[USr.r] | Global FLtY) Usine (31) Aucun 24 0x65 (101) 117 1013 uint
[USrr] | Restauration de non&]Aucun (61) 1 RWE
parameétres d'utilisateur | (SE¢ | Jeu d'utilisateur 1 (101) 0xD (13)
Remplacez tous les para- | (€& 2] Jeu d'utilisateur 2 (102)
metres de ce régulateur
par un autre jeu.
Pro
Menu Profil
Profil Régime (81) Durée 5354 0x7A (122) - 22038  |uint
[R.tyP] |Type de rampe £ 1) Temps (143 1 RWE
Permet de régler le point —t ps (143) 0x26 (38)
de consigne de rampe a
un régime déterminé ou
sur un intervalle de temps
déterminé selon les étapes
du profil.
PEYP] |Profil SEPE) Point de consigne (85) Point de 5294 0x7A (122) - 22008  |uint
[PtyP] |Type de profil Process (75) consigne 1 RWE
Configurez le démarrage 8
de profil a baser sur un
point de consigne ou une
valeur process.
Profil Désactivé (62) Désactivé |5290 0x7A (122) - 22006  |uint
[ gSE] Maintien garanti activé |5 4] Activé (63) 1 RWE
Active la fonction de 6
déviation de maintien
garanti dans les profils.
Profil 029 999,000 °F ou unités 10 °F ou 5292 0x7A (122) - 22007  [float
[gSd1] Déviation de maintien 0 a5 555,000 °C unités 1 RWE
garanti 1 6°C 7
Configurez la valeur de
la bande de déviation qui
sera utilisée dans tous les
types de pas de profils.
La valeur process pour la
boucle de contréle 1 doit
entrer dans la bande de
déviation avant de pou-
Voir poursuivre. .
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?R:ela.ﬁu):lure
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. “\‘v : Ecmure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. é : EEP)RUM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de
données
et lecture/

écriture

9542
[gSd2]

Profil

Déviation de maintien

garanti 2
Configurez la valeur de
la bande de déviation qui
sera utilisée dans tous les
types de pas de profils.
La valeur process pour la
boucle de contréle 2 doit
entrer dans la bande de
déviation avant de pou-
voir poursuivre.

02a9999,000 °F ou unités
0 a5 555,000 °C

10 °F ou
unités
6°C

5360

0x7A (122)
1
0x29 (41)

22041

float
RWE

EETE]
[gSd3]

Profil

Déviation de maintien

garanti 3
Configurez la valeur de
la bande de déviation qui
sera utilisée dans tous les
types de pas de profils.
La valeur process pour la
boucle de contréle 3 doit
entrer dans la bande de
déviation avant de pou-
voir poursuivre.

0249 999,000 °F ou unités
0 a5 555,000 °C

10 °F ou
unités
6°C

5362

0x7A (122)
1
0x2A (42)

22042

float
RWE

9544
[gSd4]

Profil

Déviation de maintien

garanti 4
Configurez la valeur de
la bande de déviation qui
sera utilisée dans tous les
types de pas de profils.
La valeur process pour la
boucle de contréle 4 doit
entrer dans la bande de
déviation avant de pou-
voir poursuivre. .

02 9999,000 °F ou unités
0 a5 555,000 °C

10 °F ou
unités
6°C

5364

0x7A (122)
1
0x2B (43)

22043

float
RWE

{rne
[CM.E]

Profil

Activation du mode

controle
A utiliser pour permettre
la programmation du mo-
de de controle des boucles
dans les étapes du profil.

Désactivé (62)
[ on) Activé (63)

Désactivé

5356

0xT7A (122)
1
0x27 (39)

22039

uint
RWE

Profil
Attente du mode

Permet de déterminer

comment satisfaire aux

conditions d’attente :

o Terminer exige que
toutes les conditions
soient réelles en méme
temps.

e Une fois exige que
toutes les conditions
aient été réelles a un
moment au cours de la
période d’attente.

Une fois (1583)
Terminer (18)

Terminer

5358

0xT7A (122)
1
0x28 (40)

22040

uint
RWE

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

R: Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC ¢ Page Configuration

Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de

données
et lecture/

écriture

[SFn.A]

Profil

Fonction source A
Indiquez le type de fonc-
tion qui sera utilisée pour
cette source. La source se-
ra utilisée dans les types
de pas du profil « Attendre
Process ou Evénement »
comme « Evénement 1 ».

Aucun (61)
Alarme (6)
~ L PE] Comparer (230)
Compteur (231)
d 10 E/S numérique (1142)

Sortie d’événement de
profil A (233)

Sortie d’événement de
profil B (234)

[En kL] Sortie d’événement de
profil C (235)

Sortie d’événement de
profil D (236)

Sortie d’événement de
profil E (247)

Sortie d’événement de
profil F (248)

Sortie d’événement de
profil G (249)

Sortie d’événement de
profil H (250)

[ FUn] Touche fonction (1001)
(L 8] Logique (239)
Minuteur (244)
Variable (245)

Aucun

5322

0x7A (122)
1
0x16 (22)

22022

uint
RWE

[ Si.Al

Profil

Instance source A
Définissez l'instance de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

1a24

5330

0x7A (122)
1
0x1A (26)

22026

uint
RWE

2
s

Profil

Zone source A
Définissez la zone de la fonc-
tion sélectionnée ci-dessus.

0al6

5338

0x7A (122)
1
0x1E (30)

22030

uint
RWE

[SFn.b]

Profil

Fonction source B
Indiquez le type de fonc-
tion qui sera utilisée pour
cette source. La source se-
ra utilisée dans les types
de pas du profil « Attendre
Process ou Evénement »
comme « Evénement 1 ».

Aucun (61)
Alarme (6)
Comparer (230)
Compteur (231)
d 10) E/S numérique (1142)

Sortie d’événement de
profil A (233)

Sortie d’événement de
profil B (234)

Sortie d’événement de
profil C (235)
€ ntd Sortie d’événement de
profil D (236)

Sortie d’événement de
profil E (247)

Sortie d’événement de
profil F (248)

Sortie d’événement de
profil G (249)

Sortie d’événement de
profil H (250)

Touche fonction (1001)
(£ 9(] Logique (239)

£+ Minuteur (244)
Variable (245)

Aucun

5324

0x7A (122)
1
0x17 (23)

22023

uint
RWE

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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CIP
Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par ?gt:t?vs: Ir?sli‘::ge Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus | parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
S5 Profil la24 1 5332 0x7A (122) --- 22027 uint
[ Si.b] Instance de source B 1 RWE
Définissez l'instance de 0x1B (27)
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
Profil 0al16 0 5340 0x7A (122) --- 22031  |uint
[ SZ.b] Zone source B 1 RWE
Définissez la zone de 0x1F (31)
la fonction sélectionnée
ci-dessus.
(SF L] |Profil Aucun (61) Aucun 5326 0x7A ---- 22024 |uint
[SFn.C] Fon((i:tion TourcedC Alarme (8) (122) RWE
Indiquez le type de 1
fonction qui sera utili- Comparer (230) 0x18 (24)
sée pour cette source. [ LEr] Compteuf (,231)
La source sera utilisée E/S numérique (1142)
dans les types de pas du Sortie d’événement de
profil « Attendre Process | profil A (233)
ou événement » comme Sortie d’événement de
« événement 1 ». profil B (234)
Sortie d’événement de
profil C (235)
Sortie d’événement de
profil D (236)
(E A €] Sortie d’événement de
profil E (247)
Sortie d’événement de
profil F (248)
Sortie d’événement de
profil G (249)
Sortie d’événement de
profil H (250)
Touche fonction (1001)
L 9L Logique (239)
Minuteur (244)
[ uAr]Variable (245)
(6.0 |Profil l1a24 1 5334 0x7A - 22028 |uint
[‘si.C] Instance de source C (122) RWE
Définissez I'instance de 1
la fonction sélectionnée 0x1C (28)
ci-dessus.
[62L) |Profil 0ale 0 5342 0x7A ---- 22032 |uint
[ SZ.C] |Zone source C (122) RWE
Définissez la zone de 1
la fonction sélectionnée 0x20 (32)
ci-dessus.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. FR:ela.ﬁ;:ture
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. “\5\1: _Il'Ecriture
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. {E : EEP)RUM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de

données
et lecture/

écriture

[SFn.D]

Profil

Fonction source D
Indiquez le type de
fonction qui sera utili-
sée pour cette source.
La source sera utilisée
dans les types de pas du
profil « Attendre Process
ou événement » comme
« événement 1 ».

Aucun (61)
Alarme (6)
[ £PE) Comparer (230)
Compteur (231)
d 10) E/S numérique (1142)

Sortie d’événement de
profil A (233)

Sortie d’événement de
profil B (234)

(En kL) Sortie d’événement de
profil C (235)

(Enk.d) Sortie d’événement de
profil D (236)

Sortie d’événement de
profil E (247)

Sortie d’événement de
profil F (248)

Sortie d’événement de
profil G (249)

Sortie d’événement de
profil H (250)

[ FUn) Touche fonction (1001)

Logique (239)

Minuteur (244)

Variable (245)

Aucun

5328

0x7A
(122)

1
0x19 (25)

22025

uint
RWE

Profil

Instance de source D
Définissez I'instance de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

1a24

5336

0x7A
(122)
1
0x1D (29)

22029

uint
RWE

Profil

Zone source D
Définissez la zone de
la fonction sélectionnée
ci-dessus.

0al6

5344

0x7A
(122)
1
0x21 (33)

22033

uint
RWE

(SFnE]
[SFn.E]

Profil

Fonction source E
Indiquez le type de
fonction qui sera utili-
sée pour cette source.
La source sera utilisée
dans les types de pas du
profil « Attendre Process
ou événement » comme
« événement 1 ».

Aucun (61)

Entrée analogique
(142)

(CUr ) Courant (22)

Alimentation de

refroidissement, Boucle de
contrdle (161)

Alimentation de chauf-
fage, Boucle de controle (160)

Alimentation, Boucle
de contrdle (73)

Linéarisation (238)
Maths (240)

Valeur process (241)
Point de consigne fer-

mé, Boucle de controle (242)

Point de consigne

ouvert, Boucle de controle
(243)

Variable (245)

Aucun

5390

0x7A
(122)
1
0x38 (56)

22056

uint
RWE

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres.
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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CIP

Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par ?graetisvs: Ir?sI?::ge Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus | parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
Profil 1a24 1 5398 0x7A - 22060 |uint
[Si.E] [|Instance de source E (122) RWE
Définissez I'instance de 1
la fonction sélectionnée 0x3C (60)
ci-dessus.
S2E) |Profil 0ale 0 5406 0x7A .- 22064 |uint
[SZ.E] |Zone source E (122) RWE
Définissez la zone de 1
la fonction sélectionnée 0x40 (64)
ci-dessus.
(GF nF] |Profil Aucun (61) Aucun 5392 0x7A ---- 22057 |uint
[SFn.F] |Fonction source F Entrée analogique (122) RWE
Indiquez le type de (142) 1
fonction qui sera utili- 0x39 (57)
sée pour cette source. Cgurant (2.2) .
La source sera utilisée Alimentation de refr91—
dansllesAtype(Si de pas du Elllzsle;ment, Boucle de controle
rofil « Attendre Process
Igu Evénement » comme Alimentation de chauf-
« Attendre process 2 ». fage, Boucle de controle (160)
Alimentation, Boucle
de controle (73)
Linéarisation (238)
M 1AE) Maths (240)
[ Py Valeur process (241)
Point de consigne fer-
mé, Boucle de controle (242)
Point de consigne
ouvert, Boucle de contréle
(243)
Variable (245)
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. R : Lecture
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. w?aé(::)rilure
Write
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (E : EEP)RDM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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CIP

Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:gl';is:: IESI?:::G Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus |parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
Profil 1424 1 5400 0x7A o 22061 |uint
[Si.F] |Instance de source F (122) RWE
Définissez 'instance de 1
la fonction sélectionnée 0x3D (61)
ci-dessus.
Profil 0416 0 5408 0x7A - 22065 |uint
[ SZ.F] |Zone source F (122) RWE
Définissez la zone de 1
la fonction sélectionnée 0x41 (65)
ci-dessus.
(6F n.9] |Profil [non &) Aucun (61) Aucun 5394 0x7A .- 22058 |uint
[SFn.g] [Fonction source G Entrée analogique (122) RWE
Indiquez le type de (142) A1
fonction qui sera utili- 0x3A (58)
sée pour cette source. g{).l:lfa:s (1;22r)1 de refroi-
La source sera utilisée 4 c lt % a 110 d e et 91
danglle SAtypefl de pas du ( llzsle;men , Boucle de controle
D Evenement » comme. Alimentation de chauf:
« Attendre process 3 ». fage, Boucle de controle (160)
Alimentation, Boucle
de contrdle (73)
Linéarisation (238)
N QAR E)| Maths (240)
[ Pyl Valeur process (241)
Point de consigne fer-
mé, Boucle de controle (242)
Point de consigne
ouvert, Boucle de controle
(243)
Variable (245)
Profil l1a24 1 5402 0x7A .- 22062 |uint
[Si.g] |Instance de source G (122) RWE
Définissez I'instance de 1
la fonction sélectionnée 0x3E (62)
ci-dessus.
(628 |Profil 0ale 0 5410 0x7A .- 22066 |uint
[SZ.g] |Zone source G (122) RWE
Définissez la zone de la 1
fonction sélectionnée ci- 0x42 (66)
dessus.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?R:ela.lﬁt):ture
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. ‘Q’N: Ecmure
rite
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. g : EEP)ROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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CIP

Type de
Eoran Nom de paramétre Plage Valeur par ?graetisvs: Ir?sI?::ge Index ID données
Description 9 défaut : Profibus | paramétre | et lecture/
Modbus Attribut G
hex (dec)
Profil Aucun (61) Aucun 5396 0x7A ---- 22059  |uint
[SFn.h] [Fonction source H (A ) Entrée analogique (122) RWE
Indiquez le type de (142) 1
fonction qui sera utili- Courant (22) 0x3B (59)
oo pour cetto s, |52 Alimentaton de refor
dissement, Boucle de contréle
dans les types de pas du (161)
rofil « Attendre Process . .
gu Evénement » comme Alimentation fle chauf-
« Attendre process 4 ». fage, Boucle de contrdle (160)
Pl Jr ) Alimentation, Boucle
de controle (73)
_ nr ) Linéarisation (238)
P 7Rt Maths (240)
P ] Valeur process (241)
[ 6PL) Point de consigne fer-
mé, Boucle de controle (242)
6P o] Point de consigne
ouvert, Boucle de contrdle
(243)
Variable (245)
Profil 1a24 1 5404 0x7A - 22063 |uint
[Sih] [|Instance de source H (122) RWE
Définissez I'instance de 1
la fonction sélectionnée 0x3F (63)
ci-dessus.
Profil 0al6 0 5412 0x7A - - 22067 |uint
[SZ.h] |Zone source H (122) RWE
Définissez la zone de la 1
fonction sélectionnée ci- 0x43 (67)
dessus.
[ SEt]
Menu Communications
[6AYd] |Communications 9 600 (188) 9 600 2824 0x96 (150)| ---- 17002 |uint
[bAUd] Fréqtt_nence de commu- (19 200 (189) é RWE
nication 400 (1
Définissez la valeur des 38 400 (190)
communications de ce
contrdleur pour qu’elle
corresponde a la vitesse
du réseau série.
Remarque :
Utilisé par le protocole
RTU Modbus.
Commaunications Aucun (61) Aucun 2826 0x96 (150)| ---- 17003 |uint
[ PAr| P?)r}lgé, o varite d [EuEn) Paire (191) i RWE
éfinissez la parité de ce ;
contrdleur pour qu’elle Impaire (192)
corresponde a celle du
réseau série.
Remarque :
Utilisé par le protocole
RTU Modbus.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?R: Lg;:lure
| ~ , - ea
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. m : Ec)mure
rite
§’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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CIP

Type de
Ecran Nom de paramétre Plage Valeur par I:gl';is:: IESI?:::G Index ID données
Description défaut Modbus | Attribut Profibus |parameétre | et lecture/
écriture
hex (dec)
[ nlUS] |Communications Oui (106) Oui 2834 0x96 (150) 198 17051 |uint
[nV.S] |Enregistrement en Non (59) 1a2 RWE
mémoire non volatile 8
Si ce parametre est réglé
sur Oui, toutes les valeurs
rédigées dans le controle
sont enregistrées dans la
mémoire EEPROM.
Remarque :
Utilisé par le protocole
RTU Modbus.
Commaunications Mot poids fort a faible |Poids 2828 0x96 (150) ---- 17043 |uint
[M.hL] |[Ordre des mots Modbus (1330) faible a 1 RWE
Sélectionnez l'ordre Mot poids faible & fort | fort 5
des mots de deux mots (1331)
16 bits dans les valeurs
a virgule flottante.
Remarque :
Utilisé par le protocole
RTU Modbus.
Communications °F (30) °F 2830 0x96 (150) 199 17050 |uint
[ C_F] |Afficher les unités °C (15) 1 RWE
Sélectionnez I'échelle a 6
utiliser pour la tempé-
rature transmise sur le
port de communication 2.
Remarque :
Utilisé par le protocole
RTU Modbus.

Pas Communications Bus Standard (1286) 1 2832 ---- - 17009 |uint
d’affi- [Protocole Mot RTU Modbus (1057) RWE
chage Sélectionnez le protocole

de communications

Pas Communications 14247 1 2822 .- .- 17007 |uint
d’affi- |Adresse Modbus RWE
chage Sélectionnez 'adresse

Modbus.

Remarque :
Utilisé par le protocole
RTU Modbus.

Pas Communications °F (30) °F 2830 .- .- 17050 |uint
d’affi- |Unités de °C (15) RWE
chage |communication

Sélectionnez ’échelle a uti-
liser pour la température
transmise sur les commu-
nications.

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans I’écran a quatre chiffres. ?Rzela.ﬁn):iure

Les valeurs compleétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. “\‘v : _Ecriture

rite

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. (E : EEP)ROM

S : Défini par
I'utilisation
(User Set)

Module RMC Watlow EZ-ZONE®

108

Chapitre 4 Page Configuration




Module RMC Watlow EZ-ZONE® e 109 » Chapitre 4 Page Configuration



Chapitre 5 : Page Profils

Comment régler et démarrer un profil

Tout d’abord, prenez en considération certaines caractéris-
tiques fondamentales de configuration du profil qui, une
fois configurées, seront disponibles pour tous les profils.

Remarque :

- Attente du mode détermine comment les condi-
tions d’attente doivent étre satisfaites :

e Terminer exige que toutes les conditions soient
réelles en méme temps.
e Une fois exige que toutes les conditions aient été

réelles & un moment de la période d’attente.

Il convient également de noter que pour exécuter un

profil pour toute boucle de contrdle donnée, les profils
de chaque boucle doivent étre activés ; vous pourrez les
trouver dans le menu Boucle de la page Configuration.

La capture d’écran ci-dessous (logiciel EZ-ZONE

Remarque :

Les modifications apportées aux parametres de profil
dans les pages Profils seront enregistrées et auront éga-

lement une incidence immédiate sur le profil en cours

Configurator) montre graphiquement les parametres

qui s’appliqueront a
tous les profils ; par
ex., si Maintien garanti
n’est pas activé ici,
cette caractéristique
ne sera disponible dans
aucune configuration
individuelle de profil.

Certaines de ces caracté-
ristiques qui sappliquent
a tous les profils sont
indiquées ci-dessous avec
une description breve de
leur fonction.

- Type de rampe (Du-
rée ou régime) qui mo-
difie le point de consi-
gne du profil basé sur
un intervalle de temps
déterminé ou un ré-
gime déterminé.

- Type de profil
(Point de consigne ou
process) détermine si
une étape (toute étape
modifiant le point de
consigne) de profil
commencera a l'aide
de la valeur process
(Process) ou le dernier
point de consigne de
boucle fermée (Point
de consigne).

- Activation du Maintien garanti, fonction disponible
dans tous les profils lorsquelle réglée sur Activé. Si le
Maintien garanti est activé, utilisez la déviation 1 a 4
du Maintien garanti pour déterminer la valeur de la 2
boucle correspondante. Déterminez la déviation ou la
bande au-dessus ou en dessous du point de consigne
en fonctionnement la ot cette condition doit étre rem-
plie avant que le profil ne puisse poursuivre.

- Mode controle activé permettra la modification
des boucles du mode controle a travers le profil s’il

est activé.

& Watlow EZ-ZONE® CONFIGURATOR

Edit Device Settings On-Line. Configuring Model RMC3P1D5LACF1AA

Parameters are set in the device as you edit them. Click Next to see more parameters, or click a Menu in the tree to view
and edit its settings. Click Finish to save and exit.

Parameter Menus

Parameters: Setup: Profile 1

Parameter Help

=)-EZ-Zone RM

=1 Setup
Anzlog Input
Process Value
Digital 10
Action
Limit
Cortrol Loop
Output
Alam
Linearization
Compare
Timer
Counter
Logic
Math

=

Variable
Global

Profile

Profile 1

Communications
+- Operations

- Factory

- Profile

Vo[ ) o (] o e [ 3 ] ]

2

Special Output Function

&«

Ramping Type m
Prafile Type [SetPoint |
Guaranteed Soak Enable |0Of -
Guaranteed Soak Deviation 1 [10 °F
Guaranteed Soak Deviation 2 [10 °F
Guaranteed Soak Deviation 3 (10 °F
Guaranteed Soak Deviation4 [10.0
Control Mode Enable |Off -
Wait for Mode: [Complete v |
Source Function A ’Nnnei
Source Instance A (1
Source Zone A [0
Source Function B ’Nunei
Source Instance B |1
Source Zone B |0
Source Function C ’Nnnei
Source Instance C |1
Source Zone C |0
Source Function D ’Nunei
Source Instance D' |1
Source Zone D |0
Source Function E W
Source Instance E |1 |
Source Zone E |0
Source Function F ’W
Source Instance F |1 N
Source Zone F |0
Source Function G ’W
Source Instance G |1 N
Source Zone G |0
Source Function H W
Source Instance H |1 N

5. Appuyez sur la touche de progression

~

v

Select the Ramping Type
Use Ramping Type to have the
ramping set point change at a set
Rate or over a set interval of Time.

(022038)

3. Appuyez sur la touche de progression
ser a la premiere étape du profil sélectionné.

d’exécution. Certains parametres du menu Etat du profil

L OX

peuvent étre modifiés
pour le profil en cours
d’exécution, mais ils doi-
vent étre modifiés avec
précaution et unique-
ment par du personnel
qualifié. La modification
des parametres par
lintermédiaire du menu
Etat du profil n’inter-
viendra pas sur le profil
stocké, mais aura une
incidence immédiate
sur le profil en cours
d’exécution.

Une fois ces caracté-
ristiques générales

du profil configurées,
I’étape suivante exige-
ra la navigation vers
la page Profilage. Ici,
chaque rampe et pro-
fil de maintien désirés
seront configurés.

Pour accéder a la

Page Profil a l'aide de
I'interface RUI, suivez
les étapes ci-dessous :

1. Depuis la page

d’accueil, appuyez et
maintenez la touche
de progression @ en-
foncée durant quatre

secondes. L'invite du profil apparaitra dans
laffichage inférieur et le numéro de profil (par ex.

(P 1)) apparait dans l'affichage supérieur.

. Appuyez sur les touches vers le haut O ou vers le
bas © pour changer de profil.

pour pas-

4. Appuyez sur les touches vers le haut © ou vers le
bas © pour avancer dans les étapes.

pour vous
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déplacer a travers les parametres des étapes sélec-

tionnées.

6. Appuyez sur les touches vers le haut © ou vers le
bas @ pour modifier les parameétres des étapes.

7. Appuyez sur la touche infini @ n’importe quand
pour revenir a l'invite du numéro de pas.

8. Appuyez sur la touche infini @ n’importe quand
pour revenir a I'invite du numéro de profil.

9. A partir de n'importe
quel point, appuyez
sur la touche infini et
maintenez-la enfon-
cée @ pendant deux
secondes pour revenir
a la page d’accueil.

Si vous utilisez le logiciel
EZ-ZONE Configurator,
cliquez simplement sur
le signe plus a coté de
Profils dans la colonne
de gauche, comme il-
lustré dans la capture
d’écran ci-dessous.

Avant de continuer, il
serait utile de souligner
(voir le graphique de la
page précédente) que si
vous désirez configu-
rer une étape d’attente
(process ou événement)
dans nimporte quel
profil, les fonctions
source A a D seraient
utilisées pour les évé-
nements en attente
numériques alors que
les fonctions source E
a H le seraient pour un
process en attente. Les
fonctions sources doi-
vent étre définies dans
le menu Profil de la
page Configuration afin
d’étre disponibles lors

& Watlow EZ-ZONE® CONFIGURATOR

Edit Device Settings On-Line. Configuring Model RMC3P1DSLACF1AA

Parameters are set in the device as you edit them. Click Mext to see more parameters, or click a Menu in the
tree to view and edit its settings. Click Finish to save and exit

Parameter Menus

Parameters: Profile: Profile 1 Step 1

Parameter Help

=1-EZ-Zone RM

+-Operations

¥

<

Setup

+- Analog Input
Process Value
Digital /0
Action

Limit

Control Loop
Output

Alam
Linzarization
Compare

Timer

Courter

Logic

Math

Special Output Functior
Variable

Global

Profile
Communications

SN R e O 3 3 3 = O = =< 3 R SIE R A SRR 3

o

Factory

Profile

=1 Profile 1 Step
Profile 1 Step 1
Profile 1 Step 2
Profile 1 Step 3
Profile 1 Step 4
Profile 1 Step 5
Profile 1 Step 6
Profile 1 Step 7
Profile 1 Step 8
Profile 1 Step 9
Profile 1 Step 10

Profile 2 Step

Profile 3 Step

Profile 4 Step

Profile 5 Step

ESERRE ANE S

Cancel Help

"4

¢

Step Type |waitfor Time =

Control Mode Loop 1 ,ﬁ

Control Mode Loop 2 ,F

Control Mode Loop 3 ,F

Control Mode Loop 4 lﬁ

Target Set Point Loop 1 ’Di
Target Set Point Loop 2 |0

Target Set Point Loop 3 ’Di

Target Set Point Loop 4 ’E}Di

Hours ’[}7

Minutes ,07

Seconds ’Di

Rate ’Di

, Step Wait For Process Enable 1 |Off

Wait For Process 1 ,Di

Step Wait For Process Enable 2 ,o&i
VWait For Process 2 ,Di

Step Wait For Process Enable 3 ,(jﬁi
Wait For Process 3 ,Di

Step Wait For Process Enable 4 ,of-ri
Wait For Process 4 ,Di

Wait Event 1 W

WaitEvent2 [None

WaitEvent3 [None ¥
>

Select What Type
this Step Will Be

Use Step Type to
select what this step
will do. The paramete
list updates in a few
seconds after the Ste|
Type setting is
changed

+ An Unused Stepis, i
effect, an emply step
that can be used to
erase a step in the
profile.

+ ATime step ramps t
a Target Set Point
over a specified time
span and maintains
up to two Event states
for the designated
time.

* A Rate step ramps
the process value to
the Target Set Point
without exceeding the
Rate, while
maintaining up to two
Event cutputs.

* A Soak step
maintains the last
Target Set Point and
up to two Event states
for the designated
time.

| Range: Mot Applicable
pr-

Copy Settings...

< Back

+ A Wait for Event stej pe
will wait for un to fwn

Next > Finish |

de la configuration de chaque profil individuel sur la
page Configuration. Vous apercevrez dans la capture
d’écran a droite que certains champs ou parametres
ne peuvent pas étre sélectionnés (en gris) en raison
des sélections faites pour les caractéristiques du pro-

fil dans la page Profil du menu Configuration.
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Parametres de profil

al P25 Profil 1 a 25
a Sous-programme 1 a 15

Type d’étape
Mode de contréle boucle 1
Mode de controéle boucle 2
Mode de contréle boucle 3
Mode de controéle boucle 4
(£.6P !} Boucle de point de consigne cible 1
Boucle de point de consigne cible 2
Boucle de point de consigne cible 3
Boucle de point de consigne cible 4
Heures
n) Minutes
] Secondes
Régime
Activation de I’étape Process d’attente 1
Process d’attente 1
Activation de I’étape Process d’attente 2
Process d’attente 2
Activation de I’étape Process d’attente 3
Process d’attente 3
Activation de I’étape Process d’attente 4
Process d’attente 4
Evénement d’attente 1
Evénement d’attente 2
Evénement d’attente 3
Evénement d’attente 4
Jour de la semaine
Maintien garanti activé 1
Maintien garanti activé 2
(96 £ 3) Maintien garanti activé 3
Maintien garanti activé 4
[ 5§5]Etape de sous-programme
Décompte de sous-programme
Etape de saut
Décompte de sauts
Type de fin
/] Evénement 1
Evénement 2
Evénement 3
Evénement 4
Evénement 5
Evénement 6
Evénement 7
Evénement 8

Etape 1 de sous-programme (jusqu’a 150)

(6.£ 9P Type d’étape

Mode de controle Boucle 1

(P72 Mode de contrdle Boucle 2

Mode de contrdle Boucle 3

C.P749) Mode de contrdle Boucle 4

Boucle de point de consigne cible 1

(£.5P2] Boucle de point de consigne cible 2

(£.6P 3] Boucle de point de consigne cible 3

£.5P4) Boucle de point de consigne cible 4
Heures

(P17, n) Minutes

Secondes

r At E] Régime

Activation de ’étape d’attente de Process 1
L JP 1] Process en attente 1

Activation de I’étape d’attente de Process 2
LJP2) Process en attente 2

Activation de I’étape d’attente de Process 3
U JP 3 Process en attente 3

Activation de ’étape d’attente de Process 4
U JPY) Process en attente 4

Evénement d’attente 1

LJE2) Evenement d’attente 2

Evénement d’attente 3

UL JEY) Evéenement d’attente 4

Jour de la semaine

(96 € !] Maintien garanti activé 1

96 £ 2 Maintien garanti activé 2

(86 € 3] Maintien garanti activé 3

95 £ 4] Maintien garanti activé 4

Ent I Evénement 1

Ent 2] Evénement 2

(Enk 3] Evénement 3

Evénement 4

£nt 5 Evénement 5

EntS Evénement 6

Ent 7 Evénement 7

Evénement 8
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Module RMC e Page Profil

CIP

Type de
. 5 Valeur | Adresse | Classe <
Eoran | MO pton Plage par | relative | Instance | pyefPt |0 Ty | o fecture
P défaut | Modbus | Attribut P S
hex (dec) écriture
GEYP) | Etape (1 @250) (UG EP) Etape inutilisée (50) Inutilisé | 5440 0x79 -- 21001 | uint
[S.typl Tyge d’étape Maintien (87) [déca- ( 121) RWE
cslﬁlectlonnez un type 1, JPE Attente de Process ou lage 100] 14 (250)
etape. d’événement (1542) 1
Durée d’attente (1543)
(G RE]Etat (1515)
Etape de sous-
programme (1516)
[ JL]Boucle de saut (116)
Fin (27)
[ & JDurée (143)
Régime (81)
Etape (1 & 250) Auto (10) Auto 5486 0x79 -- 21024 uint
[C.M1] M([))d'f de 'contlrﬁle (]i)o:ilcle 1| [ oFF)] Désactivé (62) l[décaiOO] . ( 1(2215)0) RWE
éterminez le mode de M age a
contréle de cette boucle. anvel (64) 0x18 (24)
€r1o) | Etape (1 & 250) Auto (10) Auto 5488 0x79 -- 21025 | uint
[C.M2] M(}))(!f de .contlr(“)le cll)ogcle 2 [ oF F) Désactivé (62) l[décaiOO] ) ( 1(2215)0) RWE
éterminez le mode de M age a
contréle de cette boucle. anuel (54) 0x19 (25)
&ra3 Etape (1 & 250) AUE o] Auto (10) Auto 5490 0x79 -- 21026 uint
[C.M3] M(]S(!: de .contiréle (ll)ogcle 3 Désactivé (62) l[décaiOO] ) ( 1(2215)0) RWE
éterminez le mode de age a
contréle de cette boucle. Manuel (54) 0x1A (26)
Etape (1 & 250) X Auto (10) Auto 5492 0x79 -- 21027 | uint
[C.M4] Mot!e de controle boucle 4 Désactivé (62) [déca- (121) RWE
DeterAmmez le mode de (P18 Manuel (54) lage 100] 1 a(250)
contréle de cette boucle. 0x1B (27)
ESP | Etape (1 & 250) -1 999,000 4 9 999,000 °Fou |0 5442 0x79 -- 21002 float
[t.SP1] Point de consigne cible unités [déca- (121) RWE
bosucile 1 i -1 128,000 a 5 537,000 °C lage 100] 1 a(250)
i le type d’étape est Du- 2
rée ou Etat, introduisez
le point de consigne pour
cette boucle. S'il s’agit de
l'étape Régime, introduisez
le point de consigne pour
les boucles 1, 2, 3 et 4.
5P Etape (1 & 250) -1 999,000 &4 9 999,000 °Fou |0 5494 0x79 121 -- 21028 float
[t.SP2] Point de consigne cible unités [déca- 1 a(250) RWE
boucle 2 -1 128,000 a 5 537,000 °C lage 100] | 0x1C (28)
Si le type d’étape est Du-
rée ou Etat, introduisez
le point de consigne pour
cette boucle.
£SP3 Etape (1 & 250) -1 999,000 2 9 999,000 °Fou |0 5496 0x79 -- 21029 float
[t.SP3] Point de consigne cible unités [déca- (121) RWE
bosuclle 3 d -1 128,000 a 5 537,000 °C lage 100] 1 a(250)
i le type d’étape est Du- 0x1D (29)
rée ou Etat, introduisez
le point de consigne pour
cette boucle.
(ESPY) Etape (1 & 250) -1 999,000 2 9 999,000 °Fou |0 5498 0x79 -- 21030 float
[t.SP4] Point de consigne cible unités [déca- (121) RWE
boucle 4 -1 128,000 a 5 537,000 °C lage 100] 1 a(250)
Si le type d’étape est Du- 0x1E (30)
rée ou Etat, introduisez
le point de consigne pour
cette boucle.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. weaé‘::)mu e
: r
— , . , p (Write)
S’iln yaquun seul menu, aucun sous-menu n’apparait. E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC e Page Profil

Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur
par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de
données
et lecture/
écriture

hollr
[hoUr]

Etape (1 & 250)

Heures
Si le type d’étape est Durée,
introduisez la durée pen-
dant laquelle le point de
consigne change. S'il s'agit
de I'étape Verrouillage ou
Etat, introduisez la durée
pour maintenir cette étape.

0a99

5444
[déca-
lage 100]

0x79
(121)
12a(250)
3

21003

uint
RWE

" n
[Min]

Etape (1 a 250)

Parametres Type d’étapes

Minutes
Si le type d’étape est Du-
rée, introduisez la durée
sur laquelle le point de
consigne change. S'il s’agit
de I'étape Verrouillage ou
Etat, introduisez la durée
pour maintenir cette étape.

0a59

5446
[déca-
lage 100]

0x79
(121)
14 (250)
4

21004

uint

RWE

SEL
[ SEC]

Etape (1 a 250)

Secondes
Si le type d’étape est
Durée, introduisez la
durée sur laquelle le
point de consigne change.
S'il s’agit de I'étape
Verrouillage ou Etat,
introduisez la durée pour
maintenir cette étape.

0a59

5448
[déca-
lage 100]

0x79
(121)
12a(250)
5

21005

uint
RWE

rAELE
[rAtE]

Etape (1 & 250)

Régime
Si le type d’étape est Ré-
gime, sélectionnez le taux
de rampe en degrés ou en
unités par minute.

029999 °F ou unités par
minute

0 a 5 555 °C par minute

5450
[déca-
lage 100]

0x79
(121)
1a(250)
6

21006

float
RWE

PE |
[PE1]

Etape (1 & 250)

Activation de I’étape

Process d’attente 1
Si le type d’étape est
Process ou Evénement
d’attente, déterminez si
la valeur process doit étre
inférieure ou supérieure a
la valeur du Process d’at-
tente pour satisfaire a la
condition d’attente.

o F F] Désactivé (62)
L t] Inférieur a (1436)
[ 8] Supérieur a (1435)

Désactivé

5510
[déca-
lage 100]

0x79

(121)
14 (250)
0x24 (36)

21036

uint
RWE

o

Etape (1 & 250)

Process d’attente 1
Introduisez une valeur a
satisfaire spécifiée par la
source E dans la Configu-
ration du profil.

-1999,000 a 9 999,000 °F
ou unités

-1 128,000 a 5 537,000 °C

0 °F ou
unités
-18 °C

5460
[déca-
lage 100]

0x79
(121)
1 a(250)
0xB (11)

21011

float
RWE

PEC
[PE2]

Etape (1 & 250)

Activation de I’étape

Process d’attente 2
Si le type d’étape est
Process ou Evénement
d’attente, déterminez si
la valeur process doit étre
inférieure ou supérieure a
la valeur du Process d’at-
tente pour satisfaire a la
condition d’attente.

oF F) Désactivé (62)
L £ Inférieur a (1436)
[ 9&] Supérieur a (1435)

Désactivé

5512
[déca-
lage 100]

0x79

(121)
1a(250)
0x25 (37)

21037

uint
RWE

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif-
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Module RMC e Page Profil

CIP
Type de
3 Valeur Adresse | Classe <
Ecran NO"B de p_al;gmetre Plage par relative | Instance Pln;:l_tla)x o at (:cinnte es /
escription défaut Modbus | Attribut rofibus | parametre | et lecture,
hex (dec) écriture
LdP 1 Etape (1 & 250) -1 999,000 a4 9 999,000 °F ou | 0 °F ou 5500 0x79 -- 21031 float
[W.P1] Process en attente 2 unités unités [déca- (121) RWE
Introduisez une valeur a -1 128,000 a 5 537,000 °C -18 °C lage 100] 14 (250)
satisfaire spécifiée par la 0x1F (31)
source F dans la Configu-
ration du profil.
Etape (1 & 250) Désactivé (62) Désactivé | 5514 0x79 -- 21038 uint
[P.E3] Activation de I'étape [_L£) Inférieur a (1436) [déca- (121) RWE
Process d’attente 3 At orip 3 lage 100] 14 (250)
Si le type d’étape est Supérieur & (1435) 0x26 (38)
Process ou Evénement
d’attente, déterminez si
la valeur process doit étre
inférieure ou supérieure a
la valeur du Process d’at-
tente pour satisfaire a la
condition d’attente.
LJdP3 Etape (1 & 250) -1 999,000 a4 9 999,000 °F ou | 0 °F ou 5502 0x79 -- 21032 float
[W.P3] Process d’attente 3 unités unités [déca- (121) RWE
Introduisez une valeur a -1 128,000 a 5 537,000 °C -18 °C lage 100] 14 (250)
satisfaire spécifiée par la 0x20 (32)
source G dans la Configu-
ration du profil.
Etape (1 & 250) Désactivé (62) Désactivé | 5516 0x79 -- 21039 uint
[P.E4] Activation de I'étape Inférieur a (1436) [déca- (121) RWE
Process d’attente 4 At arip 3 lage 100] 14 (250)
Si le type d’étape est Supérieur & (1435) 0x27 (39)
Process ou Evénement
d’attente, déterminez si
la valeur process doit étre
inférieure ou supérieure a
la valeur du Process d’at-
tente pour satisfaire a la
condition d’attente.
Etape (1 & 250) -1 999,000 a4 9 999,000 °Fou | 0 °F ou 5504 0x79 -- 21033 float
[W.P4] Process d’attente 4 unités unités [déca- (121) RWE
Introduisez une valeur a -1 128,000 a 5 537,000 °C -18 °C lage 100] 14 (250)
satisfaire spécifiée par la 0x21 (33)
source H dans la Configu-
ration du profil.
! Etape (1 a 250) Aucun (61) Aucun 5456 0x79 -- 21009 uint
[WE.1] Evsérllement d’attente 1 Activé (63) 1[déca- | (1(21) | RWE
électionnez un état a S ehivd age 100 1a (250
satisfaire spécifié par la Désactivé (62) 9
source A dans la Configu-
ration du profil.
LJE? Etape (1a250) Aucun (61) Aucun 5458 0x79 -- 21010 uint
[WE.2] Evsérllement d’attente 2 Activé (63) 1[déca- | (1(21) | RWE
électionnez un état a Sanetivd age 100 1a (250
satisfaire spécifié par la Désactivé (62) 0xA (10)
source B dans la Configu-
ration du profil.
LJES Etape (1a250) Aucun (61) Aucun 5482 0x79 -- 21022 uint
[WE.3] Evénement d’attente 3 Activé (63) [déca- (121) RWE
Sélectionnez un état a Senotiva lage 100] 14 (250)
satisfaire spécifié par la Désactivé (62) 0x16 (22)
source C dans la Configu-
ration du profil.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs completes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
- ) g ) o (Write)
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. E - EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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CIP

Type de
5 Valeur Adresse | Classe <
Ecran Non|1) de p_mﬁlmetre Plage par relative | Instance Pln?_ebx ID‘t (ﬁnntees/
escription défaut Modbus | Attribut rofibus | paramétre | et lecture
hex (dec) écriture
LJEY Etape (1a250) non€]Aucun (61) Aucun 5484 0x79 --- 21024 uint
[WE.4] E\gérllement d’attente 2 Activé (63) l[déca— | (121) : RWE
électionnez un état a ([ oF F| Désactivé age 100 1a(250
satisfaire spécifié par la oF F]Désactivé (62) 0x18 (24)
source D dans la Configu-
ration du profil.
dold Etape (1a250) £ d) Tous les jours (1567) Tous les 5520 0x79 --- 21041 uint
[doW] Jour de la semaine ([ LJd) Jours de la semaine jours [déca- (121) RWE
Si cette étape est Durée (1566) lage 100] 14 (250)
d’attente, sélectionnez un Pon) Lundi (1559) 0x29 (41)
jour de la semaine pour Mardi (1560)
avancer dans le profil. ardl .
Mercredi (1561)
[EhYr] Jeudi (1562)
[ Fr 4] Vendredi (1563)
[ GAE] Samedi (1564)
Dimanche (1565)
(9SE 1 | Etape (1.4 250) Désactivé (62) Désactivé | 5522 0x79 --- 21042 | uint
[gSE1] Activation du [_on)Activé (63) [déca- (121) RWE
Maintien garanti 1 lage 100] 14 (250)
Sélectionnez si le profil doit 0x2A (42)
effectuer une pause pen-
dant que le process 1 dévie
de la bande de déviation
9 Etape (1 & 250) oF F] Désactivé (62) Désactivé | 5524 0x79 --- 21043 uint
[gSE2] Activation du [ on)Activé (63) [déca- (121) RWE
Maintien garanti 2 lage 100] 1 a(250)
Sélectionnez si le profil doit 0x2B (43)
effectuer une pause pen-
dant que le process 2 dévie
de la bande de déviation
9 Etape (1 a 250) oF F) Désactivé (62) Désactivé | 5526 0x79 (121) --- 21044 uint
[gSE3] Activation du [ on)Activé (63) [déca- 1 a(250) RWE
Maintien garanti 3 lage 100] | 0x2C (44)
Sélectionnez si le profil doit
effectuer une pause pen-
dant que le process 3 dévie
de la bande de déviation
[95EY) Etape (1 & 250) oF F] Désactivé (62) Désactivé | 5528 0x79 --- 21045 uint
[gSE4] Activation du [ an]Activé (63 [déca- (121) RWE
Maintien garanti 4 (63 lage 100] | 1a(250)
Sélectionnez si le profil doit 0x2D (45)
effectuer une pause pen-
dant que le process 4 dévie
de la bande de déviation
Etape (1 a 250) lals 1 5506 0x79 --- 21034 uint
[ SS] Etape de sous- [déca- (121) RWE
programme lage 100] 1 a(250)
Si le type d’étape est 0x22 (34)
Sous-programme, spécifiez
I'étape de sous-programme
pour passer a la suivante.
Etape (1 & 250) 129999 1 5508 0x79 --- 21035 uint
[ SC] Décompte de [déca- (121) RWE
sous-programme lage 100] 14 (250)
Si le type d’étape est 0x23 (35)
Sous-programme, spé-
cifiez le nombre de fois
que les étapes de sous-
programme doivent étre
exécutées.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
I , , - (Write)
S’il 0’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. E - EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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CIP
Type de
3 Valeur Adresse | Classe <
Ecran NO"B de p_al;gmetre Plage par relative | Instance Pln;:l_tla)x o at (:cinnte es /
escription défaut Modbus | Attribut rofibus | parametre | et lecture,
hex (dec) écriture
[ J9) Etape (1a250) Etape-1 (1 minimum) 1 5462 0x79 -- 21012 uint
[JS] Etape de saut [déca- (121) RWE
Si le type d’étape est lage 100] 14 (250)
Boucle de saut, sélection- 0xC (12)
nez la prochaine étape
souhaitée.
Etape (1 & 250) 049999 1 5464 0x79 -- 21013 uint
[JC] Nombre de sauts [déca- (121) RWE
Si le type d’étape est lage 100] 14 (250)
Boucle de saut, détermi- 0xD (13)
nez le nombre de sauts.
Une valeur de 0 crée une
boucle infinie. Les boucles
peuvent étre imbriquées
sur quatre niveaux.
[ End Etape (1 & 250) Mode de controle ré- | Utilisateur | 5466 0x79 -- 21014 uint
[ End] Type Fin glé sur Désactivé (62) [déca- (121) RWE
Si le type d’étape est Fin, Retenir le dernier point lage 100] 14 (250)
sélectionnez ce que le de consigne de boucle fermée 0xE (14)
régulateur fera a la fin de dans le profil (47)
ce profil. (UG E -] Utilisateur, reprend le
point de consigne précédent
(100)
Etape (1a250) Désactivée (62) Inchangée | 5452 0x79 -- 21007 uint
[Ent1] Evénement 1 (e 9d) Inchangée (1557 [déca- (121) RWE
Sélectionnez si la sortie [ _anl Activéeg(63() ) lage 100] 1 a(250)
programmée comme Sortie 7
A de I'événement de profil
est activée, inchangée ou
désactivée au cours de
cette étape.
[Entl Etape (1a250) [ oF F]Désactivée (62) Inchangée | 5454 0x79 -- 21008 uint
[Ent2] Evsérllement 2 l [Uc 9d) Inchangée (1557) 1[déca- | (1(21) : RWE
électionnez si la sortie . age 100 14 (250
programmeée comme [_on]Activée (63) 8
Sortie B de 'événement
de profil est activée, in-
changée ou désactivée au
cours de cette étape.
Ent3 Etape (1a250) oF F| Désactivée (62) Inchangée | 5470 0x79 -- 21016 uint
[Ent3] Evénement 3 Inchangée (1557) [déca- (121) RWE
Sélectionnez si la sortie Activée (63) lage 100] 1 a(250)
programmeée comme 0x10 (16)
Sortie C de 'événement
de profil est activée, in-
changée ou désactivée au
cours de cette étape.
lf;tape (1a250) Désactivée (62) Inchangée | 5472 0x79 -- 21017 uint
[Ent4] Evsérllement 4 l [Uic 94d) Inchangée (1557) 1[déca- | (1(21) : RWE
électionnez si la sortie . age 100 1a(250
programmée comme Activée (63) 0x11 (17)
Sortie D de I'événement
de profil est activée, in-
changée ou désactivée au
cours de cette étape.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
s , , - Write
§’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. {E . EEgROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)

Module RMC Watlow EZ-ZONE®

117 o

Chapitre 5 Page Profils




Module RMC e Page Profil

CIP
Type de
5 Valeur Adresse | Classe :
Eoran | N oon Plage par | relative | Instance | prefBt | o D | o focturer
défaut Modbus | Attribut scrit
hex (dec) ecriwure
EntS Etape (1a250) o F F] Désactivée (62) Inchangée | 5474 0x79 --- 21018 uint
[Ent5] Evénement 5 Inchangée (1557) [déca- (121) RWE
Sélectionnez si la sortie [ onlActivée (63) lage 100] 14 (250)
programmée comme Sor- 0x12 (18)
tie E de 'événement de
profil est activée, inchan-
gée ou désactivée au cours
de cette étape.
Entd Etape (1a250) oF F] Désactivée (62) Inchangée | 5476 0x79 --- 21019 uint
[Ent6] Evénement 6 (Uc 9d) Inchangée (1557) [déca- (121) RWE
Sélectionnez si la sortie o4 lage 100] 1 a(250)
programmée comme Activée (63) 0x13 (19)
Sortie F de I'événement
de profil est activée, in-
changée ou désactivée au
cours de cette étape.
Ent Etape (1a250) Désactivée (62) Inchangée | 5478 0x79 --- 21020 uint
[Ent7] Evénement 7 (e 9d) Inchangée (1557) [déca- (121) RWE
Sélectionnez si la sortie o4 lage 100] 1 a(250)
programmée comme Activée (63) 0x14 (20)
Sortie G de I'événement
de profil est activée, in-
changée ou désactivée au
cours de cette étape.
Ent8 Etape (1a250) Désactivée (62) Inchangée | 5480 0x79 --- 21021 uint
[Ent8] Evénement 8 (U 9d) Inchangée (1557) [déca- (121) RWE
Sélectionnez si la sortie [ on)Activée (63) lage 100] 1 a(250)
programmée comme 0x15 (21)
Sortie H de 'événement
de profil est activée, in-
changée ou désactivée au
cours de cette étape.
Etape de sous-programme [USEP| Etape inutilisée (50) | Inutilisée | 30440 0x69 --- 5001 uint
[S.typl (14 150) Maintien (87) [déca- (105) RWE
Type d’étape Process ou Evénement lage 86] 12a(150)
Sélectionnez un type Jattente (1542) 1
détape. floc Durée d’attente (1543)
[GEAE] Etat (1515)
Fin (27)
[ & /) Durée (143)
[rAEE] Régime (81)
chai Etape de sous-programme AUE o) Auto (10) Auto 30442 0x69 --- 5002 uint
[C.M1] (1a 150) Désactivé (62) [déca- (105) RWE
Mode de controle bou- lage 86] 14 (150)
cle 1 [PM8A) Manuel (54) 9
Déterminez le mode de
controle de cette boucle.
rnng Etape de sous-programme AUE o) Auto (10) Auto 30444 0x69 --- 5003 uint
[C.M2] (1a 150) Désactivé (62) [déca- (105) RWE
Mode de controle bou- lage 86] 14 (150)
cle 2 [PMAA] Manuel (54) 3
Déterminez le mode de
contréle de cette boucle.
[AE] Etape de sous-programme AUE o) Auto (10) Auto 30446 0x69 --- 5004 uint
[C.M3] (1a 150) Désactivé (62) [déca- (105) RWE
Mode de controle bou- lage 86] 14 (150)
cle 3 [PM8A) Manuel (54) 4
Déterminez le mode de
contréle de cette boucle.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
T s _ s - (Write)
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. E - EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur
par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de

données
et lecture/
écriture

[C.M4]

Etape de sous-programme
(1a150)
Mode de controle bou-
cle 4
Déterminez le mode de
controle de cette boucle.

Auto (10)
Désactivé (62)
Manuel (54)

Auto

30448
[déca-
lage 86]

0x69
(105)
1a(150)
5

5005

uint
RWE

[t.SP1]

Etape de sous-programme

(1a 150)

Point de consigne cible

boucle 1
Si le type d’étape est Du-
rée ou Etat, introduisez
le point de consigne pour
cette boucle. Sil s'agit de
l'étape Régime, introduisez
le point de consigne pour
les boucles 1, 2, 3 et 4.

-1 999,000 4 9 999,000 °F ou
unités
-1 128,000 a 5 537,000 °C

30450
[déca-
lage 86]

0x69
(105)
1 a(150)
6

5006

float
RWE

[t.SP2]

Etape de sous-programme
(1a150)
Point de consigne cible
boucle 2
Si le type d’étape est Du-
rée ou Etat, introduisez
le point de consigne pour
cette boucle.

-1 999,000 & 9 999,000 °F ou
unités
-1 128,000 a 5 537,000 °C

30452
[déca-
lage 86]

0x69
(105)
1a(150)
7

5007

float
RWE

£5P3]
[t.SP3]

Etape de sous-programme
(1a 150)
Point de consigne cible
boucle 3
Si le type d’étape est Du-
rée ou Etat, introduisez
le point de consigne pour
cette boucle.

-1 999,000 4 9 999,000 °F ou
unités
-1 128,000 a 5 537,000 °C

30454
[déca-
lage 86]

0x69
(105)
1a(150)
8

5008

float

E5PY]
[t.SP4]

Etape de sous-programme
(1a150)
Point de consigne cible
boucle 4
Si le type d’étape est Du-
rée ou Etat, introduisez
le point de consigne pour
cette boucle.

-1 999,000 & 9 999,000 °F ou
unités
-1 128,000 a 5 537,000 °C

30456
[déca-
lage 86]

0x69
(105)
14 (150)
9

5009

float
RWE

Etape de sous-programme

(1a150)

Heures
Si le type d’étape est Du-
rée, introduisez la durée
sur laquelle le point de
consigne change. S'il s’agit
de I'étape Verrouillage ou
Etat, introduisez la durée

pour maintenir cette étape.

Si le type d’étape est Du-
rée d’attente, introduisez
une durée d’attente.

0a99

30458
[déca-
lage 86]

0x69

(105)
14 (150)
0xA (10)

5010

uint
RWE

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif-
fres. Les valeurs compleétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

§’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur
par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
parameétre

Type de
données
et lecture/
écriture

" in
[Min]

Etape de sous-programme

(1a 150)

Minutes
Si le type d’étape est Du-
rée, introduisez la durée
sur laquelle le point de
consigne change. S'il s’agit
de I'étape Verrouillage ou
Etat, introduisez la durée
pour maintenir cette éta-
pe. Si le type d’étape est
Durée d’attente, introdui-
sez une durée d’attente.

0a59

30460
[déca-
lage 86]

0x69

(105)
124 (150)
0xB (11)

5011

uint
RWE

[ SEC]

Etape de sous-programme

(1a150)

Secondes
Si le type d’étape est
Durée, introduisez la
durée sur laquelle le
point de consigne change.
S'il s’agit de I'étape
Verrouillage ou Etat,
introduisez la durée pour
maintenir cette étape. Si
le type d’étape est Durée
d’attente, introduisez une
durée d’attente.

0a59

30462
[déca-
lage 86]

0x69

(105)
124 (150)
0xC (12)

5012

uint
RWE

rALE
[rAtE]

Etape de sous-programme

(1a150)

Régime
Si le type d’étape est Ré-
gime, sélectionnez le taux
de rampe en degrés ou en
unités par minute.

029999 °F ou unités par
minute

0 a5 555 °C par minute

30464
[déca-
lage 86]

0x69

(105)
1a(150)
0xD (13)

5013

float
RWE

[PE1]

Etape de sous-programme

(1a 150)

Activation de I’étape

Process d’attente 1
Si le type d’étape est At-
tente de process ou d’évé-
nement, déterminez si la
valeur process doit étre
inférieure ou supérieure
a la valeur du Process en
attente pour satisfaire la
condition d’attente.

Désactivé (62)
[ L.t]Inférieur a (1436)
Supérieur a (1435)

Désactivé

30490
[déca-
lage 86]

0x69

(105)
14 (150)
0x1A (26)

5026

uint
RWE

[W.P1]

Etape de sous-programme

(1a 150)

Process d’attente 1
Introduisez une valeur a
satisfaire spécifiée par la
source E dans la Configu-
ration du profil.

-1 999,000 &4 9 999,000 °F ou
unités
-1 128,000 a 5 537,000 °C

0 °F ou
unités
-18°C

30498
[déca-
lage 86]

0x69

(105)
14 (150)
0x1E (30)

5030

float
RWE

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif-
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces.

§’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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CIP
Type de
3 Valeur Adresse | Classe <
Ecran NO"B de p_al;gmetre Plage par relative | Instance Pln;:l_tla)x ID‘t (i(:nntees/
escription défaut Modbus | Attribut rofibus | paramétre | et lecture
hex (dec) écriture
Etape de sous-programme Désactivé (62) Désactivé | 30492 0x69 -- 5027 uint
[P.E2] (1a150) Inférieur a (1436) [déca- (105) RWE
Activation de I'étape At arip 3 lage 86] 14 (150)
Process d’attente 2 Supérieur a (1435) 0x1B (27)
Si le type d’étape est At-
tente de process ou d’évé-
nement, déterminez si la
valeur process doit étre
inférieure ou supérieure
a la valeur du Process en
attente pour satisfaire la
condition d’attente.
LJP ! Etape de sous-programme -1999,000 4 9 999,000 °F ou | 0 °F ou 30500 0x69 -- 5031 float
[W.P1] (1a 150) unités unités [déca- (105) RWE
Process d’attente 2 -1 128,000 a 5 537,000 °C .18 °C lage 86] 1a(150)
Introduisez une valeur a 0x1F (31)
satisfaire spécifiée par la
source F dans la Configu-
ration du profil.
Etape de sous-programme Désactivé (62) Désactivé | 30494 0x69 -- 5028 uint
[PE3] X %_1523 de Tét [ L&) Inférieur a (1436) lldécaéG] . ( 1?155>0) RWE
ctivation de ’étape s age a
Process d’attente 3 Supérieur & (1435) 0x1C (28)
Si le type d’étape est At-
tente de process ou d’évé-
nement, déterminez si la
valeur process doit étre
inférieure ou supérieure
a la valeur du Process en
attente pour satisfaire la
condition d’attente.
LJP3) Etape de sous-programme -1 999,000 & 9 999,000 °F ou | 0 °F ou 30502 0x69 -- 5032 float
[W.P3] (1a 150) unités unités [déca- (105) RWE
Process d’attente 3 -1 128,000 a 5 537,000 °C -18 °C lage 86] 14 (250)
Introduisez une valeur a 0x20 (32)
satisfaire spécifiée par la
source G dans la Configu-
ration du profil.
Etape de sous-programme Désactivé (62) Désactivé | 30496 0x69 -- 5029 uint
[PE4] 22'152)_ do ét L. Inférieur a (1436) l[déca8_6] 1 {1?255))0) RWE
ctivation de ’étape Ay S age a
Process d’attente 4 Supérieur a (1435) 0x1D (29)
Si le type d’étape est At-
tente de process ou d’évé-
nement, déterminez si la
valeur process doit étre
inférieure ou supérieure
a la valeur du Process en
attente pour satisfaire la
condition d’attente.
LJPY Etape de sous-programme -1999,000 2 9 999,000 °F ou | 0 °F ou 30504 0x69 -- 5033 float
[W.P4] (1a 150) unités unités [déca- (105) RWE
Process d’attente 4 -1 128,000 a 5 537,000 °C -18 °C lage 86] 14 (250)
Introduisez une valeur & 0x21 (33)
satisfaire spécifiée par la
source H dans la Configu-
ration du profil.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
s , ) o Write
§’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. {E . EEgROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)

Module RMC Watlow EZ-ZONE® .

121 »

Chapitre 5 Page Profils




Module RMC e Page Profil

CIP
Type de
5 Valeur Adresse | Classe <
Ecran Non|1) de p_mﬁlmetre Plage par relative | Instance Pln?_ebx ID‘t (ﬁnntees /
escription défaut Modbus | Attribut rofibus | paramétre | et lecture
hex (dec) écriture
LJE ! Etape de sous-programme non&]Aucun (61) Aucun 30482 0x69 .- 5022 uint
[WE.1] (1a150) Activé (63) l[décaéG] . §1?155)0) RWE
i (o FF) Désactivé age a
Evénement d’attente 1 oF F| Désactive (62) 0x16 (22)
Introduisez un état a
satisfaire spécifié par la
source A dans la Configu-
ration du profil.
LJES E‘tape de sous-programme non&)Aucun (61) Aucun 30484 0x69 --- 5023 uint
[WE.2] g a 150) . dattente 2 ~ onlActivé (63) l[décaéG] . €1?155)0) RWE
vénement d’attente faaetivs age a
Introduisez un état a Désactivé (62) 0x17 (23)
satisfaire spécifié par la
source B dans la Configu-
ration du profil.
LJET] Etape de sous-programme non€]Aucun (61) Aucun 30486 0x69 --- 5024 uint
[WE.3] (1a150) [ on]Activé (63 [déca- (105) RWE
Evénement d’attente 3 % DésactEVé )(62) lage 86] 1a(150)
Introduisez un état a 0x18 (24)
satisfaire spécifié par la
source C dans la Configu-
ration du profil.
Etape de sous-programme Aucun (61) Aucun 30488 0x69 --- 5025 uint
WA | vénement diattente 4 | 27 Actvé 63 lage 6l | 18150 o
vénement d’attente fan v age a
Introduisez un état a Désactivé (62) 0x19 (25)
satisfaire spécifié par la
source D dans la Configu-
ration du profil.
dold Etape de sous-programme £ d) Tous les jours (1567) Tous les 30508 0x69 --- 5035 uint
[doW] (1a150) Jours de la semaine jours [déca- (105) RWE
Jour de la semaine (1566) lage 86] 14 (150)
Si cette étape est Durée ; 0x23 (35)
d’attente, sélectionnez un onl Il\;lunil. ((iggg))
jour de la semaine pour ardi-
que le profil poursuive. Mercredi (1561)
[ERUr) Jeudi (1562)
[ Fr 4] Vendredi (1563)
[ GAE] Samedi (1564)
Dimanche (1565)
(9G6E | Etape de sous-programme Désactivé (62) Désactivé | 30510 0x69 --- 5036 uint
[gSE1] (1a 150) Activé (63 [déca- (105) RWE
Activation du maintien —on (63) lage 86] 1 a(150)
garanti 1 0x24 (36)
Sélectionnez si le profil
doit effectuer une pause
pendant que le process
1 dévie de la bande de
déviation
(9GE2) Etape de sous-programme Désactivé (62) Désactivé | 30512 0x69 --- 5037 uint
[gSE2] (1a 150) [ on]Activé (63) [déca- (105) RWE
Activation du Maintien lage 86] 14 (150)
garanti 2 0x25 (37)
Sélectionnez si le profil
doit effectuer une pause
pendant que le process
2 dévie de la bande de
déviation
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
) s s o Write
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. é . EEgROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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CIP
Type de
3 Valeur Adresse | Classe <
Ecran NO"B de p_al;gmetre Plage par relative | Instance Pln;:l_tla)x ID‘t (i(:nntees/
escription défaut Modbus | Attribut rofibus | paramétre | et lecture
hex (dec) écriture
(96E 3 Etape de sous-programme Désactivé (62) Désactivé | 30514 0x69 -- 5038 uint
[gSE3] (1a150) [ on]Activé (63 [déca- (105) RWE
Activation du Maintien (63 lage 86] 14 (150)
garanti 3 0x26 (38)
Sélectionnez si le profil
doit effectuer une pause
pendant que le process
3 dévie de la bande de
déviation
(B6EY] Etape de sous-programme oF F| Désactivé (62) Désactivé | 30516 0x69 -- 5039 uint
[gSE4] (1a150) [ on]Activé (63 [déca- (105) RWE
Activation du Maintien en (63) lage 86] 1 a4 (150)
garanti 4 0x27 (39)
Sélectionnez si le profil
doit effectuer une pause
pendant que le process
4 dévie de la bande de
déviation
Etape de sous-programme Inchangée (1557) Inchangée | 30466 0x69 -- 5014 uint
[Ent1] (1a150) Désactivée (62) [déca- (105) RWE
Evénement 1  onlActivée (63) lage 86] 1a(150)
Sélectionnez si la sortie 0xE (14)
programmée comme
Sortie A de I'événement
de profil est activée, in-
changée ou désactivée au
cours de cette étape.
Ent? Etape de sous-programme Inchangée (1557) Inchangée | 30468 0x69 -- 5015 uint
[Ent2] g a 150) ‘o Désactivée (62) l[décaéG] . (‘1?1?0) RWE
vénemen od age a
Sélectionnez si la sortie Activée (63) 0xF (15)
programmée comme
Sortie B de I'événement
de profil est activée, in-
changée ou désactivée au
cours de cette étape.
Ent3 Etape de sous-programme Inchangée (1557) Inchangée | 30470 0x69 -- 5016 uint
[Ent3] g a 150) '3 [ oF F] Désactivée (62) lldécaéG] ) ( 1?155>0) RWE
vénemen od age a
Sélectionnez si la sortie Activée (63) 0x10 (16)
programmeée comme
Sortie C de 'événement
de profil est activée, in-
changée ou désactivée au
cours de cette étape.
Enty Etape de sous-programme [ 4] Inchangée (1557) Inchangée | 30472 0x69 -- 5017 uint
[Ent4] g a 150) o4 Désactivée (62) 1[décaéﬁl ) ( 1?15530) RWE
vénemen ok age a
Sélectionnez si la sortie Activée (63) 0x11 (17)
programmée comme
Sortie D de I'événement
de profil est activée, in-
changée ou désactivée au
cours de cette étape.
Etape de sous-programme [ 94] Inchangée (1557) Inchangée | 30474 0x69 -- 5018 uint
[Ent5] (1a150) Désactivée (62) [déca- (105) RWE
Evénement 5 " on) Activée (63) lage 86] 14 (150)
Sélectionnez si la sortie 0x12 (18)
programmée comme
Sortie E de 'événement
de profil est activée, in-
changée ou désactivée au
cours de cette étape.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
s , , o Write
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. {E . EEgROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)
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CIP
Type de
5 Valeur Adresse | Classe :
Ecran Non|1) de p_mﬁlmetre Plage par relative | Instance Pln?_ebx ID‘t (ﬁnntees /
escription défaut Modbus | Attribut rofibus | paramétre | et lecture
hex (dec) écriture
Entb Etape de sous-programme Uc 9d) Inchangée (1557) Inchangée | 30476 0x69 --- 5019 uint
[Ent6] ga 150) ‘o [ oF F] Désactivée (62) l[décaéG] ) {1?155>0) RWE
vénemen [ on]Activé age a
Sélectionnez si la sortie | on]Acivée (63) 0x13 (19)
programmée comme
Sortie F de 'événement
de profil est activée, in-
changée ou désactivée au
cours de cette étape.
Ent ] Etape de sous-programme [Uc 9d) Inchangée (1557) Inchangée | 30478 0x69 --- 5020 uint
(Ent7] g ‘5‘,150) 7 [ oF F] Désactivée (62) 1[décaé6] 1 {1?155)0) RWE
vénemen i age a
Sélectionnez si la sortie Activée (63) 0x14 (20)
programmée comme
Sortie G de I'événement
de profil est activée, in-
changée ou désactivée au
cours de cette étape.
Ent8 Etape de sous-programme Inchangée (1557) Inchangée | 30480 0x69 --- 5021 uint
[Ent8] g a 150) o [ oF F) Désactivée (62) {décaéﬁ] . (1?155)0) RWE
vénement o4 age a
Sélectionnez si la sortie [—on]Activée (63) 0x15 (21)
programmée comme
Sortie H de I'événement
de profil est activée, in-
changée ou désactivée au
cours de cette étape.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chif- R : Lecture
fres. Les valeurs complétes peuvent étre lues avec d’autres interfaces. (Read)
W : Ecriture
ip s s s o Write
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. é . EEgROM
S : Défini par
I'utilisation
(User Set)

Module RMC Watlow EZ-ZONE®

124 o

Chapitre 5 Page Profils




Ecran

Type d’étape
Description

Parametres dans Type d’étapes

Ustp
[UStP]

Types d’étape

Etape inutilisée
Il s’agit d’'une étape vide pouvant étre utilisée pour planifier des
étapes futures a insérer ou pour désactiver temporairement une
étape dans un profil. Rétablissez le type d’étape quand I'étape
doit étre & nouveau activée.

[ ti]

Types d’étape

Durée
Si le Type de rampe dans le profil de configuration est réglé sur
Durée, les boucles de contréle 1 a 4 peuvent faire partie du pro-
fil et toutes les boucles de contréle activées suivent des points
de consigne indépendants sur la durée indiquée. Il est possible
de déterminer ou maintenir 'état de 8 sorties d’événement
maximum.

Mode de contrdle Boucle 1

Mode de controle Boucle 2

Mode de contrdle Boucle 3

Mode de contréle Boucle 4

Point de consigne cible de la boucle 1
Point de consigne cible de la boucle 2
Point de consigne cible de la boucle 3
(£ 85 4] Point de consigne cible de la boucle 4
Heures

[P A Minutes

Secondes

Activation du Maintien garanti 1
Activation du Maintien garanti 2
Activation du Maintien garanti 3
(@6 E 4] Activation du Maintien garanti 4
Evénement 1

Evénement 2

[Ent 3) Evénement 3

[Ent Y Evénement 4

([Ent ) Evénement 5

Evénement 6

([Enk 1) Evénement 7

[Ent g Evénement 8

[rAtE]

Types d’étape

Régime
Si le type de rampe dans le profil de configuration est réglé
sur Régime, la boucle de contrdle 1 doit faire partie du profil et
toutes les autres boucles de contréle activées suivent le méme
point de consigne et le méme régime en degrés ou unités par
minutes. Assurez-vous que toutes les boucles de contréle ont les
mémes unités de mesure. Il est possible de déterminer ou main-
tenir I'état de jusqu’a 8 sorties d’événement.

Mode de controle Boucle 1

Mode de contrdle Boucle 2

Mode de controle Boucle 3

Mode de controle Boucle 4

Point de consigne cible de la boucle 1
Activation de Maintien garanti 1
Activation de Maintien garanti 2
Activation de Maintien garanti 3
(96 €Y4] Activation de Maintien garanti 4
Régime

[Enk ! Evénement 1

[Ent 2) Evénement 2

[Enk 3) Evénement 3

Evénement 4

Evénement 5

[EnE6) Evénement 6

Evénement 7

Evénement 8

[SoAk]

Types d’étape

Maintien
Une étape Maintien maintient le dernier point de consigne cible
pour la durée désignée. Il est possible de déterminer ou mainte-
nir I'état de 8 sorties d’événement maximum.

Mode de contrdle Boucle 1
Mode de controle Boucle 2
(£ 73] Mode de controle Boucle 3
Mode de contrdle Boucle 4
holr]|Heures

Minutes

[ GEL] Secondes
(GG € 1) Activation du Maintien garanti 1

[GGE2) Activation du Maintien garanti 2
Activation du Maintien garanti 3
Activation du Maintien garanti 4
Evénement 1
[Ent 2) Evénement 2
Evénement 3
Evénement 4
Evénement 5
[Ent &) Evénement 6
[EntT) Evénement 7
[Ent 8 Evénement 8
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Ecran

Type d’étape
Description

Parametres dans Type d’étapes

[CLoc]

Types d’étape

Durée d’attente
Une étape de Durée d’attente est disponible avec un module
d’acces intégrant une horloge-calendrier en temps réel. Cela
permet au programme d’attendre un jour et une heure précis
avant de poursuivre vers 'étape suivante. A utiliser pour que le
profil exécute des étapes chaque jour ou uniquement les jours
ouvrables. II est possible de déterminer ou maintenir 'état de
jusqu’'a 8 sorties d’événement.

Heures

1% 1a] Minutes
Secondes
Jour de la semaine
Evénement 1
Evénement 2
Ent3 Evénement 3
Evénement 4
Evénement 5
Evénement 6
Evénement 7
[Ent8 Evénement 8

LJPE
[W.PE]

Types d’étape

Attente d’un process ou d’un événement
Une étape Process ou Evénement d’attente attendra que quatre
valeurs process correspondent aux valeurs process d’attente
(1 a 4) et/ou que quatre états d’événements d’attente (1 a 4)
correspondent a I'état indiqué. Il est possible de déterminer ou
maintenir I'état de 8 sorties d’événement maximum.

Activation de I'étape Process
d’attente 1

Process d’attente 1

Activation de I'étape Process
d’attente 2

Process d’attente 2

(P£ 3] Activation de I'étape Process
d’attente 3

Process d’attente 3

Activation de I'étape Process
d’attente 4

[LJPY] Process d’attente 4
Evénement d’attente 1
(L JE2) Evénement d’attente 2
Evénement d’attente 3
Evénement d’attente 4
Evénement 1
Evénement 2

[Ent 3) Evénement 3
Evénement 4
Evénement 5
Evénement 6
Evénement 7

[Ent8 Evénement 8

[StAt]

Types d’étape

Etat )
Une étape d’Etat remplace les points de consigne instantané-
ment par les valeurs indiquées puis maintient les points de
consigne cible pour la durée désignée. Il est possible de détermi-
ner ou maintenir I'état de jusqu’a 8 sorties d’événement.

Mode controle Boucle 1

Mode controle Boucle 2

[£7713) Mode controle Boucle 3

[£P74) Mode controle Boucle 4

Point de consigne cible de la boucle 1
Point de consigne cible de la boucle 2
Point de consigne cible de la boucle 3
Point de consigne cible de la boucle 4
Activation du maintien garanti 1
Activation du maintien garanti 2
Activation du maintien garanti 3
(96 £ 4] Activation du maintien garanti 4
Heures

(A7 a) Minutes

Secondes

événement 1

[Enk 2] événement 2

événement 3

[EnEY) événement 4

événement 5

événement 6

événement 7

événement 8
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Ecran Type d’étape Parametres dans Type d’étapes
Description
Types d’étape [ 65] Etape de sous-programme
[Subr] Sous-programme 6 Décompte de sous-programme
Une étape de sous-programme passe a un ensemble d’étapes de événement 1
sous-programme communes & beaucoup de profils. Cela permet . 9
d’accéder a et de solliciter efficacement plusieurs étapes. Une e,:v?nement
fois le sous-programme terminé, le controle est renvoyé au (Enk 3] événement 3
profil principal a 'étape suivante. Il est possible de déterminer événement 4
ou maintenir I'état de jusqu’a 8 sorties d’événement. Ce type [Ent 5] événement 5
d’étape n’est pas disponible en sous-programme. événement 6
événement 7
Ent 8] événement 8
Types d’étape JG) Etape de sous-programme
[JL] Bouclq de saut . . . [ JC]Décompte de saut
Une étape de Boucle de saut répétera d([es etapes/precedentes événement 1
un certain nombre de fois, tel qu'indiqué dans Décompte de J t9
saut. Les boucles de saut peuvent étre imbriquées jusqu’a un Ent?) (?v?nemen
nombre de quatre. Il est possible de déterminer ou maintenir (Enk 3] événement 3
Pétat de jusqu’a 8 sorties d’événement. Ce type d’étape n’est événement 4
pas disponible en sous-programme. Remarque : Utilisez le type | [€n& §] événement 5
d’étape Sous-programme pour avancer vers un ensemble d’éta- €nEb| 6vénement 6
pes communes. événement 7
événement 8
Tb./pes d’étape €nd|Type Fin
[ End] Fin ) i . . événement 1
Une étape de Fin achévera le profil et réglera les modes de événement 2
controle et les points de consigne afin qu'ils correspondent au L t3
type Fin. Il est possible de déterminer ou maintenir ’état de Ent3 (?V(?nemen
jusqu’a 8 sorties d’événement. Les sorties d’événement ne se- événement 4
ront pas désactivées 2 moins que cela ne soit spécifiquement (Enk ) événement 5
indiqué dans cette étape. Si un profil ne comporte pas d’étape événement 6
de Fin, celui-ci continue jusqu'a I'étape 250, puis s'arréte et ([Enk 1) événement 7
maintient les derniers points de consigne et modes de contrdle. [€nk 8) événement 8
Dans les sous-programmes, 'étape de Fin renvoie le controle a
I’étape suivante du profil selon la sollicitation.
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Chapitre 6 : Pages Usine

Parameétres de page Usine du module de contréle

Pour accéder a la Page Usine a l'aide de l'interface de progression @ pour y accéder.

RUI, suivez les étapes ci-dessous : 5. Appuyez sur la touche vers le haut © ou vers le bas

1. Dans la page daccueil, appuyez sur la touche de © pour parcourir les invites de menu disponibles.
progression et la touche infini @ et maintenez-

les enfoncées pendant six secondes 6. Appuyez sur la touche infini @ pour revenir en ar-

riere dans les niveaux : parameétre au sous-menu,
2. Appuyez sur la touche vers le haut © ou vers le bas sous-menu a menu, menu a Page d’accueil.

© pour afficher les menus disponibles. 7. Appuyez sur la touche infini @ et maintenez-la en-

3. Appuyez sur la touche de progression @ pour accé- foncée pendant deux secondes pour revenir a la page
der au menu de votre choix. d’accueil.

4.Si un sous-menu existe (plusieurs instances), ap- Les menus de niveau supérieur des pages suivantes
puyez sur la touche vers le haut © ou vers le bas @ sont identifiés par un arriére-plan jaune.

pour effectuer une sélection et appuyez sur la touche

Remarque :
Certains de ces menus et parametres risquent de ne pas apparaitre, selon les options du régulateur. Voir les in-
formations sur le numéro de modele dans ’Annexe pour obtenir plus d’'informations. S’il n’y a qu’un seul menu,
aucun sous-menu n’apparait.

Remarque :

Certains de ces parametres répertoriés ne sont peut-étre pas visibles. La visibilité des parametres dépend du nu-
méro de référence du régulateur.

(CUSE] [ £AL] ,
FL £ Y Menu Configuration F Lt Y Menu Etalonnage
personnalisée a7 ! Ftal PN
[ 1al_ 20 £ Etalonnage 1 (a
(U5 E] Configuration personnalisée M?sure electrlql’le
Parametre ],)ecal'flge d’entrée
+ 1d] ID d’instance : tla)lec:n((ll,uet e éloctr
£L .5 Pente d’entrée électrique
3 3 L Décalage de sortie
F %Igl’ulReglgge fle sg;:}lrlte électrique
eglage de securite [€EL 0.5 Pente de sortie électrique
(L 0L.0] Page Exploitation ELoS) q
(L o CP) Page Profilage
[PARG.E) Mot de passe

[rL o L) Verrouillage de lecture
5 | Sécurité d’écriture

[ o L.l ] Niveau d’acces verrouillé
[rol L] Mot de passe changeant
PARS.,| Mot de passe utilisateur
PAS.A Mot de passe

administrateur

Menu Réglage de sécurité
L o L) Réglage de sécurité
(CodE] Clé publique
Mot de passe

F{ £ Y] Menu Diagnostics
d 1A 9] Diagnostics
[ Pa]Numéro de référence
[ r Eu] Révision du logiciel
661 d)/Niveau de la version du
logiciel
[ 6] Numéro de série
[dAE E] Date de fabrication
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Nom de paramétre

= Description

Plage

Valeur
par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
para-
meétre

Type de

données
et lecture/

écriture

FCEY
Menu Configuration personnalisée

Menu Personnalisation
Parametre 1 a 20
Sélectionnez les parame-
tres qui apparaitront dans
la page Accueil.

PAr
[ Par]

La valeur du parametre 1
apparaitra dans 'écran
du haut de la page d’ac-
cueil. Cette option ne
peut pas étre modifiée a
l'aide des touches vers le
haut et vers le bas dans
la page d’accueil.

La valeur du paramétre 2
apparaitra dans 'écran
du bas de la page d’ac-
cueil. Cette option peut
étre modifiée a I'aide des
touches vers le haut et
vers le bas, si le parame-
tre est inscriptible.

Parcourez les autres para-
metres de la page d’ac-
cueil a I'aide de la touche
de progression

Aucun

[ L.5¢] Etat de Limite

Hystérésis limite

[ L 5] Point de consigne haut limite

[ L ¢.,5] Point de consigne bas limite

Valeur de déviation 1 de
maintien garanti

Valeur de déviation 2 de

maintien garanti
Demande d’action de profil
Démarrage profil
[+ dl €] Point de consigne inactif
TRU-TUNE+® Activer
[ r.r £)Régime de rampe
Hystérésis de refroidissement

[ LPb] Bande proportionnelle de re-
froidissement

h.h Y] Hystérésis de chauffage
[ h.Pb] Bande proportionnelle de
chauffage
[ db&)Bande morte
Dérivé de durée
[ & /) Durée intégrale
[ P ] Alimentation de refroidissement
Alimentation de chauffage
Mode de controle de I'utilisateur
Autoréglage

[ oP]Point de consigne de boucle
ouverte

[ACSP] Point de consigne actif
[ACP ] Valeur process active

Point de consigne

LU5E] Menu Personnalisation
Hystérésis d’alarme

[ AR 1| Point de consigne haut d’alarme
[ AL o] Point de consigne bas d’alarme
Jeu de remise en état de

l'utilisateur
Unités d’affichage
[ .L R) Entrée Décalage d’étalonnage
[ Pr ol Process

14005

uint
RWES

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chiffres.
Les valeurs completes peuvent étre lues avec une autre interface.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-

menu n’apparait.

R: Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S: Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur
par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
para-
metre

Type de
données
et lecture/
écriture

[ iid]

Configuration personnalisée
(1a20)
ID d’instance
Sélectionnez I'instance
du parametre sélectionné
ci-dessus a afficher.

la4

14003

uint
RWES

[ Lol

Menu Réglage de sécurité

(Lolol
[LoC.o]

Réglage de sécurité

Page Exploitation
A utiliser pour modifier
I'habilitation du niveau
de sécurité requise afin
d’obtenir I'acces a la
page Opérations.

la3

43342

0x67 (103)
1
2

3002

unit

RWE

Réglage de sécurité

Page Profils
A utiliser pour modifier
I'habilitation du niveau
de sécurité requise afin
d’obtenir l'acces a la
page Profilage.

la3

43354

0x67 (103)
1
8

3008

uint
RWE

PRSE
[LoC.P]

Réglage de sécurité
Activation mot de passe
Activez le mot de
passe si vous désirez
une fonction d’acces
par mot de passe, en
plus du Verrouillage
de lecture ou Sécurité
d’écriture.

Désactivé
Activé

Désac-
tivé

(Flol]
[rLoC]

Réglage de sécurité
Verrouillage de lecture
Configurez le niveau
d’habilitation de lec-
ture. L'utilisateur peut
accéder au niveau sé-
lectionné et a tous les

niveaux inférieurs.
S’applique indépendam-
ment du parametre
Activation du mot de
passe. Configurez le
niveau d’habilitation
de verrouillage de lec-
ture. L'utilisateur peut
accéder a la lecture
du niveau sélectionné
et a tous les niveaux
inférieurs. Si le niveau
Sécurité de l'écriture
est supérieur au niveau
Verrouillage de lecture,
le niveau Verrouillage de
lecture est prioritaire.

lab

0x67 (103)
1
0x0A (10)

3010

uint

RWE

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chiffres.
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec une autre interface.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S: Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur
par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP
Classe
Instance
Attribut
hex (dec)

Index
Profibus

ID
para-
meétre

Type de

données
et lecture/

écriture

SLol]
[SLoC]

Réglage de sécurité

Sécurité d’écriture
Configurez le niveau
d’habilitation d’écri-
ture. L'utilisateur peut
accéder au niveau sé-
lectionné et a tous les
niveaux inférieurs.

S'applique indépendam-
ment de la configuration
de l'activation du Mot de
passe. Configurez le ni-
veau d’habilitation d’écri-
ture. Liutilisateur peut
avoir un acces en écriture
au niveau sélectionné
et a tous les niveaux
inférieurs. Si le niveau
Sécurité de l'écriture
est supérieur au niveau
Verrouillage de lecture,
le niveau Verrouillage de
lecture est prioritaire.

0ab

0x67 (103)
1
0xO0B (11)

3011

uint

RWE

Loll]
[LoC.L]

Réglage de sécurité
Niveau d’acces verrouillé
Détermine le niveau de

visibilité du menu de
l'utilisateur lorsque le
mot de passe est activé.
Reportez-vous a la sec-
tion Caractéristiques
dans Sécurité par mot
de passe. Cette configu-
ration s’ajoute au Ver-
rouillage de lecture et a
la Sécurité de I'écriture.
Considérez 'usage du
Niveau d’accés verrouillé,
Réglage du verrouillage
de lecture et de la Sé-
curité de 'écriture au
niveau 5 uniquement.

1a5b

roll]
[roLL]

Réglage de sécurité

Mot de passe changeant
Ne s’applique que si le
Mot de passe est activé.
Lors de la mise hors
tension/sous tension, la
nouvelle clé publique
apparait.

o F F] Désactivé

onl Activé

Désac-
tivé

[PAS.u]

Réglage de sécurité

Mot de passe utilisateur
Ne s’applique que si le
Mot de passe est activé.
Utilisé pour accéder
aux menus disponibles
par l'intermédiaire du
parameétre Niveau d’ac-
ces verrouillé. N'oubliez
pas votre mot de passe,
car il est demandé pour
modifier le niveau de
verrouillage d’acces,
verrouillage de lecture
ou sécurité de I'écriture.

10 & 999

63

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chiffres.

Les valeurs complétes peuvent étre lues avec une autre interface.

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

R: Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S: Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Ecran

Nom de paramétre
Description

Plage

Valeur
par
défaut

Adresse
relative
Modbus

CIP

Classe ID Type de

Index données
Instance n para-
Attribut Profibus sl et lecture/

hex (dec) écriture

[PAS.A]

Réglage de sécurité

Mot de passe

administrateur
Ne sapplique que si le
Mot de passe est activé.
Utilisé pour accéder aux
menus disponibles par
lintermédiaire du para-
meétre Niveau d’acces ver-
rouillé. N'oubliez pas votre
mot de passe, car il est
demandé pour modifier
le niveau de verrouillage
d’acces, verrouillage de
lecture, sécurité de I'écri-
ture et pour la modifica-
tion des mots de passe.

10 2 999

156

o
i~

FCtY

Menu Réglage de sécurité

[CodE]

Réglage de sécurité

Clé publique
Si Poption Mot de passe
changeant est activée,
elle génére un numéro
aléatoire lors de la mise
hors tension/sous tension.
Si Poption Mot de passe
changeant est désacti-
vée, un numeéro fixe est
affiché. La Clé publique
n’est demandée que si le
mot de passe assigné est
inconnu. Fournissez la
clé au fabricant ou a l'as-
sistance technique pour
obtenir l'acces.

Propre au client

PRS
[PASS]

|

Réglage de sécurité

Mot de passe
Ne s’applique que si le
Mot de passe est activé.
Introduisez le mot de
passe a quatre caracteres
assigné. S'il est inconnu,
contactez votre supervi-
seur, le fabricant ou I'as-
sistance technique pour
obtenir I'acces.

-1999 a9 999

iagnostic

Menu Diagnostic

Numéro de référence
Affiche le numéro de réfé-
rence de ce régulateur.

24

0x65 (101) 115 1009 | int
1 RWE
9

Menu Diagnostic

Révision du logiciel
Affiche le numéro de
révision de progiciel de

ce régulateur.

0x65 (101) 116 1003 | int
l1ab R
0x11 (17)

S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait.

Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chiffres.
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec une autre interface.

R : Lecture
(Read)

W : Ecriture
(Write)

E : EEPROM
S: Défini par
I'utilisation
(User Set)
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CIP

Type de
, Valeur | Adresse Classe ID P
Ecran NonB gsecﬁal;?g:letre Plage par relative | Instance Pll-ggiebﬁ s | para- ;?22&?—2/
P défaut | Modbus | Attribut meétre criture
hex (dec)
(661 d|] | Menu Diagnostic 042147 483 647 - 8 0x65 (101) -- 1005 | float
[S.bLd] Numéro construction 1a5 R
logiciel 5
Affiche le numéro de
version logicielle.
Menu Diagnostic 042147 483 647 - 12 0x65 (101) -- 1007 | float
[ Sn] Numéro de série 1 RWE
Affiche le numéro de série. 7
dAEE Menu Diagnostic 042147 483 647 - 14 0x65 (101) -- 1008 | float
[dAtE] Date de fabrication 1 RWE
Affiche le code de date. 8
[ LAl
FCtY)
Menu Etalonnage
[ Menu Etalonnage (1a4) -3,4e38 a 3,4e38 400 0x68 -- 4021 | float
[ Mv] Mesure électrique [déca- (104) R
Lisez la valeur électrique lage 90] la4d
brute de cette entrée 0x15 (21)
dans les unités corres-
pondant au parametre
Type de capteur (Page
Configuration, Menu
d’entrée analogique).
EL o Menu Etalonnage (1 4) | -1999 29999 0 378 0x68 -- 4010 | float
[ELi.o] Décalage d’entrée élec- [déca- (104) RWES
trique lage 90] la4d
Changez cette valeur 0xA (10)
pour étalonner le point
inférieur de la plage
d’entrée.
Menu Etalonnage (14 4) | -1999 a 9 999 1 380 0x68 .- 4011 | float
[ELi.S] | Pente d’entrée [déca- (104) RWES
électrique lage 90] la4
Réglez cette valeur 0xB (11)
pour étalonner la
pente de la valeur
d’entrée.
Menu Etalonnage -1999 a 9 999 0 848 (1) 0x76 .- 18005 | float
[ELo.o] |(1,3,5,7) 938 (5) (118) RWES
Décalage de sortie la4
électrique 5
Changez cette valeur
pour étalonner le
point inférieur de la
plage de sortie.
[EL 5] | Menu d’étalonnage -1999 a 9 999 1 850 (1) 0x76 .- 18006 | float
[ELo.S] | (1,3,5,7) 896 (3) (118) RWES
Pente de sortie 940 (5) la4
électrique 986 (7) 6
Réglez cette valeur
pour étalonner la pente
de la valeur de sortie.
Remarque : Certaines valeurs seront arrondies pour tenir dans un écran a quatre chiffres. ?R: Lﬁ;:ture
5 a ; ea
Les valeurs complétes peuvent étre lues avec une autre interface. W : Ecriture
T , , - (Write)
S’il n’y a qu’un seul menu, aucun sous-menu n’apparait. E : EEPROM
S: Défini par
I'utilisation
(User Set)
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Enregistrement et restauration des
paramétres de I'utilisateur

Lenregistrement des parametres de configuration et d’ex-
ploitation est trés important en cas de besoin dans le futur.
Si vous les changez sans faire attention, vous devrez repro-
grammer les parametres corrects dans le régulateur pour
que le matériel fonctionne & nouveau sans problémes.

Apres avoir programmé le régulateur et vérifié son bon
fonctionnement, utilisez Sauvegarde des parametres de l'uti-
lisateur (Page Configuration, Menu Global) pour
enregistrer les parametres dans I'un des deux fichiers dans
une section spéciale de la mémoire. Si les parametres du ré-
gulateur sont modifiés et que vous souhaitez restaurer les
valeurs enregistrées, utilisez Restauration des parametres
de T'utilisateur (Page Configuration, Menu Global)
pour restaurer 'une des configurations sauvegardées.

11 est possible de configurer une entrée numérique ou la
touche de fonction pour restaurer les parametres.

ATTENTION :

Si une entrée numérique ou une touche de fonction est
programmée pour la restauration des parametres de l'uti-
lisateur, I'opérateur peut sélectionner la restauration des
réglages d’usine et I'entrée numérique ou la touche fonction
peut ne plus étre programmée pour la restauration des pa-
rametres de l'utilisateur.

Remarque :
Neffectuez la procédure ci-dessus que lorsque vous étes str
que tous les parameétres corrects sont programmés dans le
régulateur. Enregistrer ces parametres écrase 'ensemble des
parameétres préalablement enregistrés. Veillez donc a garder
une copie de tous les parametres antérieurs du régulateur.

Réglage des parametres PID

Autoréglage

Lorsque le module RMC fait l'objet d’'un autoréglage, le
point de consigne de boucle fermée permet de calculer le
point de consigne de réglage.

Par exemple, si le point de consigne actif est de 200° et
que le point de consigne de 'autoréglage (page Exploi-
tation, menu Boucle) est réglé sur 90 %, la fonction Autoré-
glage utilise la valeur 180° pour le réglage. La modification
du point de consigne apres le démarrage d'un autoréglage n'a
aucune incidence sur le processus de réglage en cours. Les
modifications de point de consigne peuvent avoir lieu pendant
que la régulation est en autoréglage. Lors du démarrage de
l'autoréglage, cette fonction utilise le point de consigne actif et
ne prend en compte aucun des changements de point de consi-
gne jusqu’a la fin du réglage. A la fin, le régulateur utilise le
nouveau point de consigne. C'est la raison pour laquelle il est
recommandé de saisir le point de consigne actif avant de com-
mencer un autoréglage.

L’autoréglage calcule le chauffage et/ou le refroidisse-
ment optimum des réglages de parametres PID basés sur
la réponse du systeme. L'autoréglage peut étre activé, que
TUNE-TUNE+® soit activé ou non. Les parametres PID
générés par lautoréglage seront utilisés jusqu’a ce que la
fonctionnalité d’autoréglage soit relancée, que les valeurs
PID soient ajustées manuellement ou que TRU-TUNE+®
soit activé.

Remarque :
Vous ne pouvez pas effectuer d’autoréglage pendant qu'un
profil est lancé.

Pour démarrer un autoréglage, suivez les étapes suivantes :

1. En utilisant une interface RUI, depuis la page d’accueil,
appuyez sur les touches fléchées « vers le haut » ou « vers
le bas » pour introduire le point de consigne de boucle
fermée souhaité ou un point de consigne qui se situe au
milieu de la plage attendue de points de consigne que
vous voulez régler.

2. Naviguez vers la page Exploitation, menu Boucle (appuyez
sur les touches fléchées « vers le haut » ou « vers le bas »
et maintenez-les enfoncées durant environ 3 secondes) et
sélectionnez le point de consigne d’autoréglage (R, £GP .
Le point de consigne d’autoréglage est exprimé comme
pourcentage du point de consigne de boucle fermée.

3. Réglez la Demande d’autoréglage | A{jE]sur| YEG) Si
l'autoréglage ne peut pas étre effectué en 60 minutes, il
expire et les parametres d’origine entrent en vigueur.

Une fois démarré, 'écran de l'interface RUI inférieure
clignotera entre et le point de consigne pendant
l'autoréglage. La température doit passer cinqg fois par le
point de consigne d’autoréglage pour accomplir le proces-
sus d’autoréglage. Une fois accompli, le régulateur effectue
la régulation au point de consigne normal, en utilisant les
nouveaux parametres.

Si vous avez besoin de régler I'agressivité de la procédu-
re de réglage, utilisez Agressivité de lautoréglage
(page Configuration, menu Boucle). Sélectionnez Sous
amorti (Jnd r] pour amener rapidement la valeur process
au point de consigne. Sélectionnez sur amorti pour
amener la valeur process au point de consigne avec un dé-
passement minimum. Sélectionnez amorti critique
pour équilibrer une réponse rapide avec un dépassement
minimum.

Point de consigne du process

Début de I'autoréglage Fin de I'autoréglage

Point de consigne de I'autoréglage
(90 pour cent du point de consigne)

Température

Durée

Réglage manuel

Dans certaines applications, le processus d’autoréglage ris-
que de ne pas fournir les parametres PID qui produiront
les caractéristiques de process souhaités. Si c’est le cas,
vous voudrez peut-étre régler manuellement le régulateur.

1. Mettez le régulateur sous tension et définissez un point
de consigne typiquement utilisé dans votre process.

2. Allez a la page Exploitation, Menu Boucle et réglez
Bande proportionnelle de chauffage et/ou
Bande proportionnelle de refroidissement sur
5. Réglez Durée intégrale sur 0. Réglez Durée
dérivée sur 0.

3. Lorsque le systeme se stabilise, observez la valeur de pro-
cess. En cas de fluctuation, augmentez la valeur Bande
proportionnelle chauffage ou Bande proportionnelle
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Refroidissement par incréments de 3 a 5 ° jusqu’a la
stabilisation, en laissant le temps au systeme de se sta-
biliser entre les réglages.

4. Lorsque le process s'est stabilisé, observez la valeur
Alimentation de chauffage [ hPr]ou Alimentation de
refroidissement [ L Pr~] (page Exploitation, menu Sur-
veillance). Il devrait étre stable a +2 %. A ce point, la
température de process devrait également étre stable,
mais elle se sera stabilisée avant d’atteindre le point de
consigne. La différence entre le point de consigne et la
valeur réelle de process peut étre éliminée par I'intégrale.

5.  Commencez avec une valeur d’intégrale de 6 000 et at-
tendez 10 minutes pour que la température du process
atteigne le point de consigne. Si elle ne l'atteint pas, di-
minuez le réglage de moitié et attendez encore 10 minu-
tes. Continuez a partager en deux le réglage toutes les
10 minutes jusqu’a ce que la valeur de process soit égale
au point de consigne. Si le process devient instable, la
valeur d’intégrale est trop petite. Laugmenter jusqu’a ce
que le process se stabilise.

6. Augmentez la dérivée sur 0,1. Augmentez ensuite le
point de consigne par 11 ° a 17 °C. Controlez 'approche
du systeme au point de consigne. Si la valeur de pro-
cess dépasse le point de consigne, augmentez la dérivée
sur 0,2. Augmentez le point de consigne par 11° a 17°C
et observez l'approche vers le nouveau point de consi-
gne. Si vous augmentez trop la dérivée, l'approche au
point de consigne sera trop lente. Répétez au besoin
Jusqu’a ce que le systéme atteigne le nouveau point de
consigne sans dépassement ni lenteur.

Pour obtenir des informations supplémentaires sur l'autoré-
glage et le controle PID, consultez les fonctionnalités conne-
xes dans ce chapitre.

Autoréglage avec TRU-TUNE+®

L'algorithme adaptatif TRU-TUNE+ optimisera les va-
leurs PID du régulateur pour améliorer le contréle des pro-
cess dynamiques. TRU-TUNE+ controle la valeur process
et reégle les parametres de controle automatiquement pour
garder votre process au point de consigne lors des change-
ments des points de consigne et de charge. Lorsque le ré-
gulateur est en mode de contréle adaptatif, il détermine le
signal de sortie approprié et, avec le temps, regle les para-
metres de controle pour optimiser la capacité de réponse et
la stabilité. La fonctionnalité TRU-TUNE+ ne fonctionne
pas pour un contrdle activé/désactivé.

La méthode la meilleure et la plus rapide pour régler une
boucle est d’établir les parametres de controle initiaux et de
continuer par le mode adaptatif pour régler les parametres
de maniere plus précise.

Configurer un mode de controle de régulateur pour ré-
gler démarre ce processus de réglage en deux étapes. (Voir
Autoréglage dans ce chapitre). Ce réglage prédictible déter-
mine les parametres initiaux approximatifs des parametres
PID. Ensuite la boucle bascule automatiquement en mode
adaptatif qui regle de maniere précise les parametres PID.

Une fois la valeur process au point de consigne pendant
une durée adéquate (environ 30 minutes pour un process
rapide jusqu’a environ deux heures pour un process plus
lent) et si aucun réglage supplémentaire des parametres
PID n’est souhaité ni voulu, TRU-TUNE+ peut étre désac-
tivé. Cependant garder le régulateur en mode adaptatif lui
permet de sadapter automatiquement aux changements de
charge et de compenser les caractéristiques de controle dif-
férentes a divers points de consigne pour les process qui ne
sont pas entierement linéaires.

Une fois les parametres PID configurés par l'algorithme
adaptatif TRU-TUNE+, le process, s'il est arrété pour
quelque raison que ce soit, peut étre redémarré en mode de
controle adaptatif.

Activez ou désactivez TRU-TUNE+ avec I'Activation TRU-
TUNE+ (page Configuration, menu Boucle).

Utilisez TRU-TUNE+ Bande (page Configu-
ration, menu Boucle) pour configurer la plage au-dessus
et au-dessous du point de consigne dans lequel le réglage
adaptatif sera actif. Ajustez ce parametre seulement au cas
ou le régulateur ne pourrait pas se stabiliser au point de
consigne avec TRU-TUNE+ Bande configurée sur auto (0).
Cela risque de se produire avec les processus tres rapides.
Dans ce cas, réglez la Bande TRU-TUNE+ sur une valeur
élevée telle que 100.

Utilisez TRU-TUNE+ Gain (page Configura-
tion, menu Boucle) pour régler la réponse des calculs de
réglage adaptatifs. Plage de six réglages commencant par
1, avec la réponse la plus agressive et le dépassement of-
frant le meilleur potentiel (gain élevé) sur 6, et la réponse
la moins agressive et le potentiel le plus faible de dépasse-
ment (gain le moins élevé). Le parametre par défaut, 3, est
recommandé pour les boucles avec feedback de thermocou-
ple et réponse modérée et potentiel de dépassement.

Avant le réglage

Avant le réglage automatique, le régulateur doit étre physi-
quement installé correctement et ces parameétres de confi-
guration de base doivent étre configurés :

e Type de capteur (Page Configuration, menu
Entrée analogique) et graduation si nécessaire ;

e Fonction (Page Configuration, menu Sortie) et
graduation si nécessaire.

Comment autorégler une boucle

1. Saisissez le point de consigne souhaité ou un qui se
situe au milieu de la plage attendue de points de consi-
gne que vous voulez régler.

2. Activation de TRU-TUNE+.

3. Initialisez un autoréglage. (Voir Autoréglage dans ce
chapitre).

Lorsque l'autoréglage est terminé, les parametres PID de-
vraient fournir un contrdle adéquat. Du moment que la
boucle est en mode de contréle adaptatif, TRU-TUNE+ se
regle continuellement pour fournir le meilleur contréle PID
possible pour le process.

AN

AVERTISSEMENT ! Lors de I’autoréglage, le régulateur
configure la sortie sur 100 pour cent et essaie d’amener la
valeur process au point de consigne. Saisissez un point de
consigne et les limites d’alimentation de chauffage et de
refroidissement qui figurent dans les limites de fonctionne-
ment sans danger pour votre systéme.
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Entrées
Décalage d’étalonnage

Le décalage d’étalonnage permet a un utilisateur de com-
penser un capteur imprécis, la résistance de conducteurs
ou d’autres facteurs qui affectent la valeur des entrées. Un
décalage positif augmente la valeur des entrées et un déca-
lage négatif la diminue.

La valeur de décalage d’entrée peut étre affichée ou mo-
difiée a l'aide du parametre Décalage d’étalonnage
(page Exploitation, menu Entrée analogique).

Un décalage d'étalonnage négatif
permet de compenser la différence
entre le relevé du capteur et la
température réelle

\ %

Température de process réelle

Relevé de température du capteur

Température

Durée

Etalonnage

Avant de procéder a tout étalonnage, vérifiez que les lec-
tures affichées ne se situent pas dans les spécifications
publiées en saisissant une valeur connue d’'une source de
précision sur l'entrée analogique. Puis soustrayez la valeur
affichée a la valeur connue et comparez la différence avec
la spécification de la plage de précision publiée pour ce
type d’entrée.

L'usage du parameétre Décalage d’étalonnage
disponible dans la page Exploitation (g PE€ r |, menu Entrée
analogique A ] change les lectures a travers la plage
entiére affichée par la valeur de décalage. Utilisez ce para-
metre pour compenser une erreur de capteur ou une erreur
de placement de capteur. Cette valeur est normalement ré-
glée sur zéro.

Matériel requis durant 'étalonnage : TAchez d'obtenir
une source de précision pour les millivolts, volts, milliam-
peres ou la résistance selon le type de capteur a étalonner.
Utilisez du fil de cuivre uniquement pour connecter la
source de précision a I'entrée du régulateur. Maintenez les
conducteurs entre la source de précision et le régulateur
aussi courts que possible pour réduire toute erreur. En
outre, l'usage d’'un appareil de mesure en volt/ohm de préci-
sion capable de lire des valeurs a quatre décimaux ou plus
est recommandé. Avant I’étalonnage, connectez cet appareil
de mesure en volt/ohm a la source de précision pour en vé-
rifier l'exactitude.

Les valeurs d’entrée réelles ne sont PAS censées étre
exactement les mémes que les valeurs recommandées, mais
il EST essentiel que la valeur réelle du signal connecté au
régulateur soit connue de fagon précise a au moins quatre
chiffres pres.

Etalonnage des entrées analogiques :

Pour étalonner une entrée analogique, vous devrez fournir
deux signaux électriques ou valeurs de résistance pres des
extrémes de la plage que l'application utilisera vraisembla-
blement. Voir les valeurs recommandées ci-dessous :

Source de Source de
Type de capteur précision précision

inférieure supérieure
thermocouple 0 mV 50 mV
millivolts 0 mV 50 mV
volts ov 10 000V
milliamperes 0 mA 20 mA
RTD 100 O 50 Q 350 Q
RTD 1 000 Q 500 Q 3500 Q
thermistance 5 k() 50 5000
thermistance 10 kQ | 150 10 000
thermistance 20 kQ |1 800 20 000
thermistance 40 kQ |1 700 40 000
potentiometre 0 1200

Remarque :

Lutilisateur peut n’étalonner qu'un seul type de capteur. Si
P’étalonneur émet des interférences avec la détection ouverte
du thermocouple, réglez le Type de capteur dans la
page Configuration [ G € £, menu Entrée analogique,  # ]
sur millivolt au lieu de Thermocouple pour
éviter toute interférence entre I'étalonneur et le circuit
ouvert de détection du thermocouple pour la durée du pro-
cessus d’étalonnage. Assurez-vous de régler a nouveau le
type de capteur sur le type de thermocouple utilisé.

1. Déconnectez le capteur du régulateur.

2. Sauvegardez la valeur du parameétre Décalage d’étalon-

nage dans la Page Exploitation (g P€ |, Menu En-

trée analogique [ f 4] puis

réglez la valeur sur zéro.

3. Céblez la source de précision sur les bornes d’entrée ap-

propriées du régulateur a étalonner. Ne connectez aucun

autre fil aux bornes d’entrée. Veuillez vous référer a la
section Installation et Cablage de ce manuel pour des
connexions appropriées.

4. Assurez-vous que le type de capteur du régulateur est

programmé sur le Type de capteur approprié [ G€n]

a utiliser dans la Page Configuration [ §€¢£], Menu Entrée

analogique [ A .. )

5. Entrez dans la Page Usine [F{ £ Y], Menu Etalonnage
via l'interface RUI ou le logiciel du configura-
teur EZ-ZONE. )

6. Sélectionnez l'instance d’entrée Etalonnage a

étalonner. Cela correspond a l'entrée analogique a

étalonner.

7. Réglez la Pente de l'entrée électrique sur 1 000
et Décalage de l'entrée électrique (EL 1.0]sur 0 (cela
annulera toute valeur d’étalonnage d’un utilisateur
précédent)

8. Introduisez une valeur source précise inférieure. Lisez
la valeur de mesure électrique [ 77 ] du régulateur a
travers le configurateur EZ ou l'interface RUI. Elle sera
désignée par Mesure électrique inférieure.

Sauvegardez la valeur inférieure ____
9. Introduisez une valeur source précise supérieure.

10. Lisez la valeur de mesure électrique [ 7] du régu-
lateur a travers le configurateur EZ ou l'interface RUI.
Elle sera désignée par Mesure électrique supérieure.

Sauvegardez la valeur supérieure
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11. Pente de l'entrée électrique calculée = (valeur supérieure
— valeur inférieure)/(mesure électrique supérieure — mesure
électrique inférieure)

Valeur de pente calculée ____

12. Décalage d’entrée électrique calculée = valeur inférieure —
(pente dentrée électrique * mesure inférieure)

Valeur de décalage calculée ____
13. Introduisez la pente d’entrée électrique calculée

et le décalage d'entrée électrique (E{ ..0] dans le régu-
lateur.

14. Sortez du menu étalonnage.

15. Validez le processus d’étalonnage en utilisant un étalon-
neur sur l'entrée analogique.

16. Introduisez le décalage d’étalonnage tel que sauvegardé
dans I'étape 2 si nécessaire pour compenser une erreur
de capteur.

Le réglage de la pente dentrée électrique sur 1 000 et le
décalage dentrée électrique sur 0, rétablit I'étalonnage
d'usine tel qu'il a été expédié de l'usine.

Constante de durée de filtrage

Le filtrage adoucit un signal d’entrée en appliquant une
constante de durée de filtrage de premier ordre au signal.
Le filtrage de la valeur affichée facilite la surveillance. Le
filtrage du signal peut améliorer la performance de la ré-
gulation PID dans un systéme bruyant ou trés dynamique.

Ajustez l'intervalle de temps de filtrage a la Durée de
filtrage (page Configuration, menu Entrée analogi-
que). Exemple : Avec une valeur de filtre de 0,5 seconde, si
la valeur d’entrée process passe instantanément de 0 a 100
et reste a 100, l'affichage indiquera 100 apres cinq constan-
tes de durée de la valeur de filtre ou 2,5 secondes.

Signal d’entrée non filtré

Température

Durée

Signal d'entrée filtré

Température

Durée

Constante de durée de filtrage

Sélection de capteur

Vous devez configurer le régulateur pour qu’il corresponde
au périphérique d'entrée qui est normalement un émetteur
thermocouple, RTD ou process.

Sélectionnez le type de capteur a l'aide du parametreTy-

pe de capteur (page Configuration, menu Entrée
analogique).

Capteur de sauvegarde

La fonction Valeur process peut étre réglée pour la sauve-
garde du capteur, ce qui maintiendrait le contréle de boucle
fermée apres une défaillance dentrée en passant l'entrée de
controle a un autre capteur d’entrée de votre choix. Activez ou
désactivez la sauvegarde du capteur a travers la page Confi-
guration, menu Valeur process. La fonction source A doit sé-
lectionner un capteur de sauvegarde du méme module (zone)
ou la fonction source B a D peut sélectionner un capteur com-
me capteur de sauvegarde d’'une autre zone (module).

Limite inférieure et limite supérieure du point de consigne

Le régulateur restreint le point de consigne a une valeur se
situant entre une limite supérieure et une limite inférieure
de point de consigne.

Configurez les limites de point de consigne avec Point
de consigne bas et Point de consigne haut
(page Configuration, menu Boucle).

Il y a deux ensembles de limites inférieures et supérieu-
res de point de consigne : un destiné au point de consigne
de boucle fermée et 'autre au point de consigne de boucle
ouverte.

Limite supéri de la plage

—a
Plage supérieure (entre limite supérieure du capteur et plage inférieure)

Point de consigne haul—/

Plage du point de consigne (doit étre entre Plage supérieure et Plage inférieure)

Point de consigne mférieur—\

Plage inférieure (entre limite inférieure du capteur et plage supérieure)

Pression de gaz

Limite inférieure de la plage fonctionnelle sélectionnée —7

Plage inférieure et plage supérieure

Limite supérieure et Limite inférieure

Lorsqu'une entrée analogique est sélectionnée comme ten-
sion ou entrée en cours du process, il est nécessaire de choi-
sir une valeur de tension ou de courant pour représenter
les limites inférieure et supérieure de la plage de courant
ou de tension. Lorsque vous utilisez par exemple une entrée
de 4 4 20 mA, la valeur inférieure de graduation serait 4,00
mA et la valeur supérieure 20,00 mA. Les plages commu-
nément utilisées sont les suivantes : de 0 4 20 mA, de 4 a
20 mA, de 0 a5V,de 1a5Vetde0al0V.

Vous pouvez créer une plage échelonnée qui représente
d’autres unités pour des applications spéciales. Vous pouvez
inverser les plages échelonnées entre valeurs supérieures
et inférieures pour les signaux d’entrée analogiques qui ont
une action inversée. Si par exemple, 50 psi entraine un si-
gnal 4 mA et 10 psi entraine un signal 20 mA.

Les valeurs de limite inférieure et de limite supérieure
ne doivent pas nécessairement correspondre a celles de la
plage de mesures. Avec la plage inférieure et la plage supé-
rieure, ces informations fournissent la graduation du process
et peuvent comprendre des valeurs non mesurables par le
régulateur. Quelles que soient les valeurs de graduation, la
valeur mesurée est restreinte par les mesures électriques du
matériel.

Sélectionnez les valeurs inférieures et supérieures avec
les parametres Limite inférieure [ G{ o] et Limite supérieure
[ Gh ). Sélectionnez la plage affichée avec les parametres Plage
inférieure et Plage supérieure (page Configura-

tion, menu Entrée analogique).
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Plage supérieure et Plage inférieure

Avec une entrée de process, vous devez choisir une valeur pour
représenter les limites inférieure et supérieure de la plage de
courant ou de tension. Le choix de ces valeurs permet & I'écran
du régulateur de représenter une graduation comportant les
unités de mesure réellement utilisées. Lentrée analogique d’'un
transmetteur d’humidité pourrait par exemple représenter une
humidité relative de 0 & 100 pour cent comme signal de pro-
cess de 4 & 20 mA. La limite inférieure serait configurée sur

0 pour représenter 4 mA et la limite supérieure sur 100 pour
représenter 20 mA. Lindication de l'écran représenterait donc
le pourcentage d’humidité et la plage de 0 & 100 pour cent avec
une entrée de 4 a 20 mA.

Sélectionnez les valeurs inférieures et supérieures avec
les parameétres Plage inférieure et Plage supérieure
(page Configuration, menu Entrée analogique).

Réception d’un point de consigne externe

La fonctionnalité de point de consigne externe permet au régu-
lateur d’utiliser un thermocouple, un capteur de température

a résistance, un potentiometre de 1 K ou un signal process (de
n'importe quel module RM) a lentrée 2 pour établir le point de
consigne, ce qui rend ce dernier modifiable par une source exter-
ne. Le régulateur par rampe est généralement utilisé avec une
sortie de retransmission de point de consigne pour la rampe de
plusieurs régulateurs a l'aide du point de consigne externe. Vous
pouvez également utiliser une sortie analogique depuis un auto-
mate programmable pour envoyer les valeurs de point de consi-
gne 4 un EZ-ZONE RMC. Le régulateur doit avoir au moins
deux entrées de process pour utiliser la fonctionnalité de point de
consigne externe.

Vous pouvez choisir un point de consigne local ou externe sur
le panneau avant, avec une entrée dévénement, depuis un or-
dinateur distant, a I'aide de la fonctionnalité de communication
ou d'un commutateur externe utilisant une entrée dévénement.
Vérifiez que toutes les impédances dentrée et de sortie sont com-
patibles.

Passez au point de consigne externe a I'aide du parame-
tre Activation a distance (page Exploitation, menu
Boucle). Sélectionnez si le point de consigne externe contro-
le un point de consigne de boucle ouverte ou fermée avec le
Type de point de consigne externe | Y.

Attribuez la fonction de passage a un point de consigne
externe vers une fonction Action (page Configura-
tion, menu Action).

Attribuez la fonction de commutation au niveau d’'un
point de consigne externe vers la touche EZ Key avec fonc-
tion d’entrée numérique (page Configuration, menu
Touches de fonction).

Linéarisation en dix points

La fonction Linéarisation permet & un utilisateur de re-li-
néariser une valeur lue depuis une source analogique. Les
sélections de la fonction sont Désactivé, Interpolé et Echelon-
né. Lorsqu'elle est réglée sur Désactivé, la sortie s'ajustera
sur la valeur Source A plus le décalage. Il y a 10 points de
données utilisés pour compenser les différences entre la va-
leur source lue (point d’entrée) et 1a valeur désirée (point de
sortie). Des points de décalage multiples permettent la com-
pensation des différences non linéaires entre les relevés du
capteur et les valeurs process cibles, sur la plage de fonction-
nement du systéme thermique ou process. Les différences de
relevés du capteur peuvent étre dues au positionnement du
capteur, aux tolérances, a I'inexactitude du capteur ou a la

résistance des conducteurs.

L'utilisateur indique 'unité de mesure puis chaque point
de donnée en introduisant une valeur de point d’entrée et
une valeur de point de sortie correspondante. Chaque point
de donnée doit étre progressivement supérieur au point pré-
cédent. La fonction de linéarisation interpolera les points
de donnée de fagon linéaire entre les points de donnée spé-
cifiés.

A

/Point d’entrée 10
< 9
Relevé du capteur sans s i Point de sortie 10
Linéarisation (valeur réelle) a7 '
4
3
2 : L Zone de décalage

Point d’entrée 1

Température

Relevé du capteur avec
Linéarisation (valeur affichée)

Point de sortie I Pas de décalage

Durée

Sorties
Relais NO-ARC

Un relais NO-ARC améliore de maniere significative la vie du
relais de sortie par rapport aux relais classiques.

Les relais mécaniques classiques ont une durée de vie
de 100 000 cycles en courant pleine charge. La durée de
vie plus courte des relais classiques est liée au fait que les
contacts s'ouvrent lorsque le courant passe, ce qui détériore
le métal. Cette action produit des arcs électriques inévitables
qui transferent le métal d’'un contact a l'autre. Ces arcs se
poursuivent sur chaque contact suivant qui souvre. Avec le
temps, la résistance des contacts s'accroit, ce qui augmente
la température de ces contacts. Les contacts finissent par se
souder entre eux et le relais reste dans l'état activé.

Le relais NO-ARC Watlow est un relais hybride. Il utilise
un relais mécanique pour la charge courante et un thyristor
triode (commutateur statique) pour transporter les courants
activés et désactivés. Les relais NO-ARC prolongent la durée
de vie du relais a plus de deux millions de cycles en courant
pleine charge.

Les relais NO-ARC présentent des avantages, mais il
est nécessaire de prendre quelques précautions lors de leur
utilisation :

Ne pas utiliser :

e des relais hybrides pour les contacteurs limites. Une
limite ou un dispositif de sécurité doit fournir une rup-
ture mécanique positive sur toutes les broches simulta-
nément ;

¢ des charges cc avec relais hybrides. Les thyristors trio-
des utilisés pour la suppression des arcs ne se désacti-
vent qu'avec une tension de ligne ca ;

¢ des commutateurs hybrides pour entrainer les charges
inductives telles que les bobines de relais, les transfor-
mateurs ou les solénoides ;

¢ les temps de cycle inférieurs a cinq secondes sur les
commutateurs hybrides ;

e sur les charges supérieures a 264 V ca qui passent par
le relais ;

¢ sur les charges supérieures a 15 amperes ;
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e sur les charges inférieures a 100 mA ;

e de relais NO-ARC en série avec d’autres relais NO-
ARC.

Retransmission d’une valeur process ou d’un point de consigne

La fonctionnalité de retransmission permet a une sortie pro-
cess de fournir un signal analogique qui représente le point de
consigne ou la valeur de process. Le signal peut servir de point
de consigne distant pour un autre régulateur ou d’entrée pour
qu'un enregistreur chronologique documente la performance du
systeme dans le temps.

En choisissant le type de signal de retransmission, l'utili-
sateur doit prendre en compte I'impédance d’entrée du dispo-
sitif vers lequel il est retransmis et le type de signal néces-
saire, en volts ou en milliamperes.

En général, les applications peuvent utiliser 'option de
retransmission pour enregistrer 'une des variables avec
un enregistreur chronologique ou pour générer un point de
consigne pour d’autres controles d'une application multi-
zone.

Les sorties 1, 3, 5 et 7 peuvent étre commandées en tant
que sorties process. Attribuez une source analogique a la
fonction Sortie pour accomplir la retransmission d’'une va-
leur process ou de point de consigne.

Remarque :
Le point de consigne actif n’est pas retransmis, seul I'est le
point de consigne de boucle fermée requis de I'utilisateur qui
peut ne pas étre le point de consigne de boucle fermée controlé.
La retransmission d’un point de consigne de boucle fermée en
profilage n’est pas permise.

Plage supérieure

Echelle de sortie

Plage inférieurel ___ - — — -
Limite inférieure de F'échelle  goyrce de retransmission  Limite supérieure de I'échelle

Retransmission

Configurez la plage de sortie process avec les parame-

tres Limite inférieure et Limite supérieure [ Gh /.

Ajustez la source de retransmission a la sortie process avec

la Plage inférieure et la Plage supérieure [ rh ..

100
2
@ 80
o
n 60
o Linéaire
©
S %urbe / /
= 40
S
o Courbe 2
£
<
0

Calcul PID

Sélectionnez une courbe de sortie de refroidissement non li-
néaire avec le parametre Courbe de sortie de refroidissement

(menu Configuration, menu Boucle).

Méthodes de régulation

Configurations de sortie

Chaque sortie de régulateur peut étre configurée comme
sortie de chauffage, sortie de refroidissement, sortie d’alar-
me ou désactivée et pilotée par n'importe quelle boucle de
contrdle. Aucune limitation de dépendance n’a été placée
sur les combinaisons disponibles. Les sorties peuvent étre
configurées dans n'importe quelle combinaison. Les trois
pourraient par exemple étre configurées sur refroidisse-
ment.

Les sorties de chauffage et de refroidissement utilisent
le point de consigne et les parameétres de la plage Exploi-
tation pour déterminer la valeur de sortie. Toutes les sor-
ties de chauffage et de refroidissement utilisent la méme
valeur de point de consigne. Le chauffage et le refroidisse-
ment disposent chacun de leur propre jeu de parametres de
controle. Toutes les sorties de chauffage utilisent le méme
jeu de parametres de controle de chauffage et toutes les
sorties de refroidissement utilisent le méme jeu de parame-
tres de sortie de refroidissement. Chaque sortie d’alarme
dispose de son propre jeu de parameétres de configuration
et de points de consigne, ce qui permet leur fonctionnement
indépendant.

Lorsque la source de retransmission est a la valeur de la
plage inférieure, la sortie de retransmission est a sa valeur
limite inférieure. Lorsque la source de retransmission est a
la valeur Plage supérieure, la sortie de retransmission est a
la valeur Limite supérieure.

Courbe de sortie de refroidissement

Une courbe de sortie non linéaire peut améliorer la perfor-
mance lorsque la réponse du périphérique de sortie n'est
pas linéaire. Si une sortie de refroidissement utilise I'une
des courbes non linéaires, le calcul PID meéne & un niveau
de sortie réel inférieur a celui que fournirait une sortie li-
néaire.

Ces courbes de sortie sont utilisées dans les applica-
tions d'extrudeuse de plastique : courbe 1 pour les extru-
deuses refroidies a 'huile et courbe 2 pour les extrudeuses
refroidies a l'eau.

Régulation automatique (boucle fermée) et manuelle
(boucle ouverte)

Le régulateur dispose de deux modes de fonctionnement de
base, mode automatique et mode manuel. Le mode automati-
que permet au régulateur de décider d’effectuer un controle
a boucle fermée ou de suivre la configuration du parametre
Défaillance d’erreur d'entrée (page Configuration,
menu Boucle). Le mode manuel ne permet qu’une régulation
a boucle ouverte. Le module RMC est normalement utilisé
en mode auto. Le mode manuel ne s’utilise que pour des ap-
plications spéciales ou pour un dépannage. Le mode manuel
a une régulation a boucle ouverte qui permet a l'utilisateur
d’établir et régler directement le niveau de puissance a la
charge de sortie du régulateur. Dans ce mode, aucun réglage
du niveau de puissance de sortie ne se produit en référence a
la température ou au point de consigne de boucle fermée.

En mode automatique, le régulateur controle I'entrée pour
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déterminer si une régulation a boucle fermée est possible. Le
régulateur vérifie pour étre sir qu'un capteur de fonctionne-
ment fournit un signal d’entrée valide. Si un signal d’entrée
valide existe, le régulateur effectuera une régulation a boucle
fermée. La régulation a boucle fermée utilise un capteur de
process pour déterminer la différence entre la valeur du pro-
cess et le point de consigne de boucle fermée. Le régulateur
met alors sous tension une charge de sortie de régulation
afin de réduire cette différence. Si aucun signal d’entrée va-
lide n'est détecté, le régulateur affichera un message derreur
d’entrée dans l'écran du haut et dans lécran du bas et
utilisera le parametre Echec derreur dentrée pour
répondre a l'erreur. Vous pouvez configurer le régulateur de
facon a ce qu'il effectue un transfert sans a-coups (6PL §),
commuter 'alimentation vers un niveau de sortie manuel pré-

défini ou couper l'alimentation de sortie.

Un transfert sans a-coups permettra au régulateur de
passer au mode manuel en utilisant la derniere valeur d’ali-
mentation calculée en mode automatique si le process s'est
stabilisé a un niveau d’alimentation de sortie de +5 % pen-
dant la durée Intégrale Temps ou 10 secondes, quelle que
soit la plus longue (page Exploitation, Boucle), avant I'échec
du capteur et si le niveau de puissance est inférieur a 75 %.

Point de consigne Température réelle

S
Rupture
du capteur

Température

\ Alimentation de sortie
40% S
Iaimentation

0% = de sorte
Durée

Transfert sans a-coups

100 %
<2 minutes > ~~Verrouile

imentation

Al

Le parameétre Maintien d’erreur dentrée (page
Configuration, menu Entrée analogique) détermine la ré-
ponse du régulateur une fois qu'un signal d'entrée valide
revient au régulateur. Si le verrouillage est activé, le régu-
lateur continuera a indiquer une erreur d’entrée jusqu’a ce
que lerreur soit effacée. Pour effacer une alarme verrouillée,
appuyez sur la touche progression @ puis la touche fléchée
vers le haut O.

Si le verrouillage est désactivé, le régulateur effacera auto-
matiquement l'erreur d’entrée et reviendra a la lecture de la
température. Si le régulateur était en mode automatique lors-
que lerreur dentrée sest produite, il recommencera une régu-
lation a boucle fermée. Si le régulateur était en mode manuel
lorsque lerreur sest produite, il continuera une régulation a
boucle ouverte.

Le témoin lumineux de mode manuel est allumé quand
le régulateur est en mode manuel.

Si vous utilisez une RUI, vous pouvez facilement com-
muter entre les modes si le paramétre Mode de controle

est sélectionné pour qu’il apparaisse dans la page
d’accueil.

Pour commuter entre le mode manuel et le mode auto-
matique, appuyez sur la touche de progression @ jusqua
ce que apparaisse dans I'écran inférieur. L'écran

supérieur affiche pour mode auto. Appuyez sur les
touches vers le haut © ou vers le bas@ pour sélectionner

(M1 An). La valeur du point de consigne manuelle provien-
dra de la derniere exploitation manuelle.

Pour commuter entre le mode manuel et automatique,

appuyez sur la touche de progression @ jusqu’a ce que
apparaisse dans écran inférieur. L'écran du haut
affichera pour mode manuel. Appuyez sur les tou-
ches vers le haut © ou vers le bas @ pour sélectionner
(AUE o). La valeur du point de consigne automatique pro-
viendra de la derniere exploitation automatique.

La modification prend effet au bout de trois secondes ou
immédiatement si vous appuyez sur la touche de progres-
sion @ ou sur la touche infini @.

Régulation Marche-arrét

La régulation par tout ou rien active ou désactive la sortie,
en fonction des valeurs d'entrée, de point de consigne et
d’hystérésis. La valeur d’hystérésis indique de combien la
valeur du process doit sécarter du point de consigne pour
activer la sortie. L'augmentation de la valeur diminue le
nombre de cycles de la sortie. La diminution de 'hystérésis
augmente les possibilités de régulation. Avec 'hystérésis
réglée sur 0, la valeur process demeurerait plus proche du
point de consigne, mais la sortie basculerait de I'état activé
a désactivé plus fréquemment et un « cliquetis » pourrait
se produire. La commande activé-désactivé peut étre sé-
lectionnée avec I'Algorithme de chauffage ou 'Al-
gorithme de refroidissement (page Configuration,
menu Boucle). L'hystérésis de marche-arrét peut étre confi-
gurée avec les parametres Hystérésis du chauffage
ou Hystérésis de refroidissement (page Exploita-
tion, menu Boucle).

Remarque :
Le mode de défaillance d’erreur d’entrée [FA L) n’est pas
opérationnel en mode de régulation marche-arrét. La sortie
est interrompue.

L'action de chauffe se désactive quand la température du
process s'éleve au-dessus du point de consigne.

Point de consigne

Température

I Hystérésis
N\
Température du process

Laction de chauffe s'active quand la température du process
L'action de chauffe  descend au-dessous du point de consigne moins I'hystérésis.

s'active au démarrage.

Durée

L'action de refroidissement s’active
quand la température du process
s'éleve au-dessus du point de

consigne plus I'hystérésis. \

I Hystérésis

L'action de
refroidissement
sactive au
démarrage.

Température du process Point de consigne

Température

L'action de refroidissement se désactive quand la température
du process descend au-dessous du point de consigne.

Durée

Cycle de systéeme marche/arrét

Régulation proportionnelle (P)

Certains process exigent le verrouillage d'une certaine
température ou d’une valeur de process plus proche du
point de consigne que la régulation Marche-arrét ne peut
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fournir. La régulation proportionnelle offre une régulation
plus proche en ajustant la sortie quand la température ou
la valeur du process se trouve dans une bande proportion-
nelle. Quand la valeur du process se trouve dans la bande,
le régulateur ajuste la sortie en fonction du rapprochement
de la valeur process vers le point de consigne.

Plus la valeur de process est proche du point de consi-
gne, plus la puissance de sortie est basse. Cela peut se
comparer au reldchement de la pédale d’accélération d'une
voiture a 'approche d'un panneau de signalisation “ stop ”.
La température ou la valeur du process varie ainsi moins
amplement que lors de la régulation Marche-arrét. Toute-
fois, quand le systeme se stabilise, la température ou la va-
leur du process tend a étre légerement inférieure au point
de consigne.

Avec la régulation proportionnelle, le niveau de puis-
sance de sortie est égal (point de consigne moins la valeur
du process) divisé par la bande proportionnelle.

Dans une application avec une sortie attribuée au
chauffage et l'autre au refroidissement, chacune disposera
d’'un parametre proportionnel distinct. Le parametre de
chauffage prend effet lorsque la température process est
inférieure au point de consigne et le parametre de refroi-
dissement lorsque la température process est supérieure au
point de consigne.

Ajustez la bande proportionnelle avec le parametre
Bande proportionnelle chauffage[ h,P8] ou Bande propor-
tionnelle Refroidissement (page Exploitation, menu
Boucle).

Point de consigne

/ Dépassement

Bande

proportionnelle Affaiblissement

Température

Durée

Régulation proportionnelle

Régulation proportionnelle plus intégrale (Pl)

L'affaiblissement occasionné par la régulation proportion-
nelle peut étre corrigé en ajoutant une régulation intégrale
(réinitialisation). Lorsque le systéme se stabilise, la valeur
intégrale est réglée de fagcon a rapprocher la température
ou la valeur du process du point de consigne. La valeur in-
tégrale détermine la vitesse de la correction, mais cela peut
augmenter le dépassement a la mise en marche ou lorsque
le point de consigne est modifié. Une action intégrale exa-
gérée déstabilise le systeme. Réglez I'intégrale avec le pa-
rameétre Intégrale Temps (page Exploitation, menu
Boucle).

Régulation proportionnelle plus intégrale plus dérivée
(PID)

Utiliser une régulation de taux dérivée pour réduire le
dépassement dans un systéme a régulation PI. La valeur
dérivée (taux) ajuste la sortie en fonction du taux de modi-
fication de la température ou de la valeur du process. Une
dérivée trop importante (taux) rend le systeme indolent.

Réglez la dérivée avec le parametre Dérivée Temps

(page Exploitation, menu Boucle).

Dépassement réduit
Point de consigne /

Bande proportionnelle

Bande proportionnelle x 2

Le chauffage ralentit

Température

Durée

Régulateur PID

Bande morte

Dans une application PID, la bande morte au-dessus et en
dessous du point de consigne peut économiser de 1éner-

gie et de I'usure en maintenant la température du process
dans des limites acceptables. Utilisez la Bande morte pour
déterminer un décalage pour la bande proportionnelle.
Avec une valeur négative, les sorties de chauffage et de
refroidissement sont actives lorsque la valeur process est
proche du point de consigne. Une valeur positive évite aux
sorties de chauffage et de refroidissement d’étre activées en
méme temps.

L’action proportionnelle cesse lorsque la valeur du
process se trouve dans la bande morte. L'action intégrale
continue d’'amener la température du process vers le point
de consigne.

Sortie delrefroidissement active

Point de consigne

SonieIdu chauffage active

Température

Bande morte positive

Durée

Quand la valeur de la bande morte est zéro, la sortie
de chauffage s’active lorsque la température descend au-
dessous du point de consigne, et la sortie de refroidissement
s'active lorsque la température dépasse le point de consigne.
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Sortie de
refroidissementI active

Point de consigne

SortieI du chauffage active

Température

Bande morte zéro

Durée
Avec une valeur négative, les sorties de chauffage et
de refroidissement sont actives lorsque la valeur process est
proche du point de consigne.

Sortie de| refroidissement active
Point de consigne

Sonieldu chauffage active

Température

Bande morte négative

Durée

Réglez la bande morte avec le parametre Bande morte
(page Exploitation, menu Boucle).

Base de temps variable

C’est 1a méthode préférable de controle d'une charge résis-
tive, offrant une base de temps tres courte pour une plus
grande longévité de chauffage. Au contraire d’'un allumage
par angle de phase, la commutation par base de temps va-
riable ne limite pas le courant et la tension appliqués au
chauffage.

Avec les sorties de base de temps variable, 'algorithme
PID calcule une sortie entre 0 a4 100 %, mais la sortie est
distribuée en groupes de trois cycle de ligne c.a. Pour cha-
que groupe de cycles de ligne c.a, le régulateur décide si la
puissance doit étre activée ou non. Il n'y a pas de durée de
cycle fixe puisque la décision est prise pour chaque groupe
de cycles. Lorsqu'elle est utilisée en conjonction avec un dis-
positif a zéro de tension (Mode rafale) tel qu'un régulateur
de puissance a relais a semiconducteurs, la commutation
ne se fait qu’au zéro de tension de la ligne c.a, ce qui aide a
réduire le bruit électrique (RFI).

La base de temps variable ne devrait s’utiliser qu'avec
les régulateurs d’alimentation statique tels que les régula-
teurs d’alimentation a relais a semiconducteurs (SSR) ou
a redresseur au silicium controlé (SCR). N'utilisez pas de
base de temps variable pour la régulation de relais électro-
mécaniques, de relais a mercure, de charges inductives et
de radiateurs présentant des caractéristiques de résistance
inhabituelles.

La combinaison d’'une sortie de base de temps variable
et d'un relais a semiconducteurs peut donner un effet simi-
laire et & moindre coiit qu'une régulation analogique avec
allumage par angle de phase.

Sélectionnez la fréquence secteur CA (page Confi-
guration, menu global), 50 ou 60 Hz.

100 % de sortie

10 MARCHE, 0 ARRET

50 % de sortie A {\

3 MARCHE, 3 ARRET

il

66 % de sortie

6 MARCHE, 3ARRET

Rampe a point de consigne unique

La régulation par rampe protége le matériel et les systemes
qui ne peuvent tolérer des changements soudains de tem-
pérature. La valeur de démultiplication de rampe constitue
les degrés maximaux par minute ou heure que la tempé-
rature de systéme peut changer. La régulation par rampe
vers le point de consigne démarre de la valeur process et
croit ou décroit vers le point de consigne de boucle fermée
au régime défini.

Sélectionnez le parametre Action de rampe (page
Configuration, menu Boucle) :

rampe désactivée.
rampe au démarrage.
(§EPE]rampe a un changement de point de consigne.

rampe au démarrage ou lorsque le point de
consigne change.

Sélectionnez si le taux est en degrés par minute ou en de-
grés par heure a l'aide du parametre Echelle de rampe

[ ~.5C]. Configurez le taux de rampe a l'aide du parameétre
Taux de rampe (page Configuration, menu Boucle).

Point de
consigne

Température

Température atteint de point de consigne rapidement

Durée

Systéme de chauffage sans Ramping
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Point de consigne

par minute

Température

Température ramps a de point de consigne a un taux d'ensemble

Durée

Systeme de chauffage avec Ramping

Régulation en cascade

La régulation en cascade est une stratégie de régulation
dans laquelle une boucle de régulation fournit le point de
consigne pour une autre boucle. Elle permet d’atteindre ra-
pidement la température du process ou de la piece tout en
minimisant le dépassement. La cascade est utilisée pour
optimiser les performances des systémes thermiques avec
de longs délais. Le graphique de la page suivante illustre
un systéme thermique avec de longs délais.

La courbe A représente un systeme de régulation a bou-
cle unique dont les parametres PID permettent un taux
maximum de chauffage. Trop dénergie est introduite et le
point de consigne est dépassé. Dans la plupart des systemes
avec une longue période de décalage, la valeur du process
peut ne jamais s'établir & un niveau d’erreur acceptable. La
courbe C représente un systéme a régulation unique réglé
pour réduire le dépassement au minimum. Cela aboutit a
des taux en chauffage inacceptables, demandant des heures
pour atteindre la valeur définitive. La courbe B représente
un systeéme en cascade qui limite I'énergie introduite dans
le systeme, permettant un taux en chauffage optimal avec
un dépassement minimum. La régulation en cascade utilise
deux boucles de régulation (externe et interne) pour contro-
ler le process. La boucle externe (entrée analogique 2) sur-
veille le process ou la température des pieces, laquelle est
ensuite comparée au point de consigne de boucle fermée. Le
résultat de la comparaison, le signal d’erreur, est actionné
par les réglages PID de la boucle externe de cascade, ce qui
génere alors un niveau de puissance pour la boucle externe.
Le point de consigne de la boucle interne est déterminé par
le niveau de puissance de la boucle externe. La boucle in-
terne (n'importe quelle entrée) surveille la source d’énergie
(chauffage et refroidissement) et la compare au point de
consigne interne généré par la boucle externe. Le résultat
de la comparaison, le signal d’erreur, est actionné par les ré-
glages PID dans la boucle interne en cascade, ce qui géneére
un niveau de puissance de sortie compris entre -100 % et
+100 %. Si le niveau de puissance est positif, le chauffage est
activé ; si le niveau de puissance est négatif, le refroidisse-
ment est activé. La puissance provenant des sources d’éner-
gie est fournie par les sorties de votre choix.

Cascade

Boucle externe %,, 2 %p %
P, 2%, R i, Y,
K2 W, Yoty %o oy, i G
{ Ly

Source A

Entrée 1 > Source A
(Piéce du process)

PC boucle fermée —3»  Source B

Boucle de contrdle 1 - PID Source E Fonction

dio —
cascade
désactivée

1
1
1
1
1
1
1 Alimentation ||
1
1
1
1
1

Fonction mathématique

Boucle interne -100 % = Plage inférieure

+100 % = Plage supérieure

PC externe 0a100 %

> Source B

Entrée 2 > Source A Al du
(Source d’énergie)

Alimentation de chauffage

Sortie de
orrws | i

La sortie Fonction Math est égale a la source A lorsque la source E est fausse. La source E désactive la cascade
lorsqu'elle est vraie et que la sortie Fonction Math est égale au point de consigne de boucle fermée de la boucle
de contréle 1 PID.

Boucle de contrdle 2 - PID

1
1
1
1
1
Sortie de J
chauffage 1
1
1
1
1
1

Régulation de compresseur

La régulation de compresseur peut réduire I'usure d’'un
compresseur et éviter qu’il se bloque en raison des cycles
courts hors tension/sous tension. Une vanne de dérivation
manceuvrée par une sortie régulation regle le refroidisse-
ment du régulateur, tandis qu’une autre sortie active ou
désactive le compresseur. Le compresseur ne s’active pas
avant que l'alimentation de sortie ne dépasse le pourcenta-
ge de alimentation d’activation du compresseur pendant un
temps plus long que le retard d’activation du compresseur.
Le compresseur ne se désactive pas avant que la alimenta-
tion de sortie ne dépasse le pourcentage de alimentation de
désactivation du compresseur pendant un temps plus long
que le retard de désactivation du compresseur.

évolu
du chauffage 100 %

2 % Alimentation du
29| /\ / compresseur désactivé
0%

\\‘}0 % Alimentation du

compresseur

-100 %)

Temps en secondes

Retard d'activation du
- » compresseur = 45 secondes

L

Retard de désactivation
~ > ducompresseur = 20 secondes

Activé

Compresseur _, ,
P Désactivé Q

Régulation différentielle

Apres la configuration des entrées appropriées et de leurs
fonctions internes associées, la régulation différentielle per-
met au module RMC d’entrainer une sortie sur la base de

T la différence entre ces entrées analogiques.
température de
I'air ambiant
Point de o~
consigne capteur de
température
du verre
o Courbe B (cascade)
§ Courbe C (régulation simple) N%“%ﬁmﬁe
E du verre
Boitier d’affichage
y Entrée 1 g Sortie 1 >
Durée Entrd
nirée
Cascade
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Régulation a taux

La régulation a taux est généralement utilisée pour que

deux flux ou plus soient conservés au méme taux, méme si

les flux changent ; particuliérement utile dans les applica-

tions qui mélangent les matériaux.

Applications de la régulation a taux :

e Mélange de deux flux ou plus pour produire un mélan-
ge avec la composition spécifiée.

e Mélange de deux flux ou plus pour produire un mélan-
ge avec propriétés physiques spécifiées.

¢  Maintenance d'un mélange correct d’air et de carbu-

Entrée mixed paint

7

flow
transmitter

flow
transmitter

controlled flow
of pigment

Entrée 2

uncontrolled
flow of
unmixed paint

motorized
valve

A

&
Y

Contrdle de soupape motorisée

Une vanne motorisée est utilisée pour réguler le flux de
fluide qui en retour a un impact sur la valeur process de
la boucle. Une vanne est ouverte ou fermée en fermant les
contacts pour piloter la valeur dans la direction prévue.
Cette fonctionnalité est configurée en sélectionnant Vanne
motorisée comme fonction dans la page Configuration,
menu Fonction de sortie spéciale. La fonction source A est
sélectionnée pour l'alimentation de chauffage ou de refroi-
dissement puis en introduisant la durée de déplacement de
la vanne et la bande morte.

Programmez enfin les sorties qui ouvriront et fermeront
la vanne. L'algorithme calculera le Temps mort qui est la
durée minimum de déplacement de la vanne une fois acti-
vée que cela soit en direction douverture ou de fermeture.
Temps mort = Bande morte de vanne / 100 * Durée de dé-
placement de la vanne.

1
@
ok
) _Sortie 1= fermeture
su
'

o

ERl Sortie 2 = ouverture

R
"

Calorifere a gaz

Vanne
Actionneur

—
Température
Capteur

;3

on i

Ecoulement du gaz

Alarmes

Les alarmes sont activées lorsque le niveau de sortie, la
valeur du process ou la température quitte une plage défi-
nie. Un utilisateur peut configurer comment et quand une
alarme est déclenchée, quelle action elle entraine et si elle
se désactive automatiquement lorsque 1'état qui I'a produite
a disparu.

Configurez les sorties d’alarme dans la page Configura-
tion avant de régler les points de consigne d’alarmes.

Les alarmes ne doivent pas nécessairement étre attri-
buées a une sortie. Les alarmes peuvent étre surveillées et
controlées par I'intermédiaire du panneau avant ou a l'aide
du logiciel.

Alarmes de process et d’écart

Une alarme process utilise un ou deux points de consigne
absolus pour définir un état d’alarme.

Une alarme d’écart utilise un ou deux points de consi-
gne qui sont définis en fonction du point de consigne de
régulation. Les points de consigne haut et bas sont calculés
en ajoutant ou en soustrayant des valeurs de décalage du
point de consigne de régulation. Si le point de consigne
change, la fenétre définie par les points de consigne des
alarmes change automatiquement avec lui.

Sélectionnez le type d’alarme via la page Confi-

guration, menu Alarme.

Points de consigne d’alarme

Le point de consigne haut des alarmes définit la valeur du
process ou la température qui déclenche une alarme coté
haut. Le point de consigne bas des alarmes définit la tem-
pérature qui déclenche une alarme coté bas. Pour les alar-
mes d’écart, un point de consigne négatif représente une
valeur inférieure au point de consigne de boucle fermée. Un
point de consigne positif représente une valeur supérieure
au point de consigne de boucle fermée. Affichez ou modi-
fier les points de consigne d’alarme a l'aide des parametres
Point de consigne bas et Point de consigne haut
(page Exploitation, menu Alarme).

Hystérésis d’alarme

Un état d’alarme survient lorsque la valeur du process at-
teint le point de consigne haut ou bas d’alarme. L'alarme
d’hystérésis définit jusqu'ot, dans la plage normale de fonc-
tionnement, la valeur du process doit retourner avant que
I'alarme puisse étre supprimée.

L’hystérésis d’alarme consiste en une zone a l'intérieur
du point de consigne de chaque alarme. Cette zone est défi-
nie en ajoutant la valeur d’hystérésis au point de consigne
bas des alarmes ou en soustrayant la valeur d’hystérésis du
point de consigne haut des alarmes. Affichez ou modifiez
I'hystérésis d’alarme via la page Configuration,
menu Alarme.

Plage d’alarme c6té supérieur Point de consigne

supérieur de I'alarme

+ Hystérésis d'alarme

Plage de fonctionnement normale

Température

f Hystérésis d’alarme

Point de consigne

Plage d’alarme coté inférieur inférieur de I'alarme

Durée

Points de consigne et hystérésis des alarmes
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Maintien d’une alarme

Une alarme verrouillée reste active apres la fin de l'état
d’alarme. Seul l'utilisateur peut la désactiver et unique-
ment lorsque la condition de 'alarme n’existe plus.

Si vous utilisez une interface RUI, un message actif, un
message d’alarme par exemple, fera basculer I'écran entre
le réglage normal et le message actif dans I'écran supérieur
et dans l’écran inférieur. Pour effacer une alarme
verrouillée :

1. Appuyez sur la touche de progression @ pour afficher
dans l'écran supérieur et la source du message
dans l’écran inférieur.

2. Appuyez sur les touches vers le haut © ou vers le
bas @pour parcourir les réponses possibles, comme

Suppression[ {{ ] ou mise en sourdine[ § ,{ .

3. Appuyez ensuite sur la touche de progression @ ou In-
fini @ pour effectuer l'opération.

Sans RUI, une alarme verrouillée peut étre réinitialisée
en acheminant l'alimentation vers le module ou en configu-
rant une fonction Action dans la commande pour effectuer
une réinitialisation. Réalisez ceci en réglant la fonction Ac-
tion sur alarme et déclenchez ’Action a travers la Fonction
source A.

Une alarme qui n'est pas maintenue (autosuppression) se
désactive automatiquement a la fin de I'état d’alarme. Acti-
vez ou désactivez le Verrouillage de I'alarme via la
page Configuration, menu Alarme.

L'état d’alarme commence quand la température
atteint le point de consigne supérieur de I'alarme.

Point de
consigne
supérieur
de 'alarme

¥ Hystérésis d'alarme

Plage de fonctionnement normale

L'état d'alarme continue jusqu'a ce
que la température descende au
point de consigne haut des alarmes
moins I'hystérésis. Une alarme
maintenue peut étre désactivée par
* I'opérateur a ce stade. Une alarme

non maintenue se désactive Point de
consigne

automatiquement.
inférieur

de I'alarme

Température

Température
du process

Durée

Réponse d’alarme avec hystérésis

Mise au silence de I’alarme

Si la mise en sourdine de I'alarme est activée, l'opérateur
peut désactiver la sortie d’alarme tandis que le régulateur
est dans un état d’alarme. La valeur ou la température du
process doit entrer dans la plage de fonctionnement norma-
le, au-dela de la zone d’hystérésis, pour activer de nouveau
la fonction de sortie d’alarme.

Si vous utilisez un interface RUI, un message actif, un
message d’alarme par exemple, fera basculer I'écran entre
le réglage normal et le message actif dans I'écran supérieur
et dans l'écran inférieur. Pour mettre au silence
une alarme :

1. Appuyez sur la touche de progression @ pour afficher
dans l’écran supérieur et la source du message
dans l'écran inférieur.

2. Appuyez sur les touches vers le haut O et vers le bas

O pour parcourir les réponses possibles, Suppression
ou Silence [ § ,L|.

3. Appuyez ensuite sur la touche de progression
fini @ pour effectuer I'opération.

ou In-

Sans RUI, la mise au silence d'une alarme peut étre reali-
sée en configurant une fonction Action dans la commande
pour mettre au silence 'alarme. Réalisez ceci en réglant la
fonction Action sur Silence et déclenchez I’Action a travers
la Fonction source A.

Activez ou désactivez la Mise au silence via la
page Configuration, Menu Alarme.

Blocage de I’alarme

Le blocage d’alarme permet au systéme de samorcer apres
sa mise en route. Avec le blocage de I'alarme activé, une
alarme n'est pas déclenchée lorsque la température du pro-
cess est initialement inférieure au point de consigne bas
des alarmes ou supérieure au point de consigne haut. La
température du process doit entrer dans la plage de fonc-
tionnement normale, au-dela de la zone d’hystérésis, pour
activer la fonction d’alarme.

Si le module RMC posséde une sortie qui fonctionne
comme alarme d’écart, I'alarme est bloquée quand le point
de consigne est modifié, jusqu’a ce que la valeur du process
entre de nouveau dans la plage de fonctionnement normale.

Activez ou désactivez le Blocage de 'alarme [ 86 | via
la page Configuration, Menu Alarme.

Détection de courant

Détection d’une ouverture au niveau du circuit de
chauffage

Le paramétre Erreur de courant (page Exploita-
tion, menu Courant) détecte un circuit de charge ouvert si
aucun courant ne passe pas le transformateur de courant
lorsque la sortie associée au sens d’entrée du courant est
active et que la charge est censée étre activée.

Détection d’un court-circuit au niveau du circuit de
chauffage

Le parametre Erreur de courant détecte un circuit de
charge ouvert si le courant passe par le transformateur de
courant lorsque la sortie est inactive et que la charge est
censée étre désactivée.

Réglez les points de consigne de détection de courant
avec les parameétres Point de consigne haut et Point
de consigne bas (page Exploitation, menu Courant).

Affichez le niveau de courant et les défaillances les plus
récentes a l'aide des parametres Lecture, erreur de cou-
rant (page Exploitation, menu Courant) et Erreur
d’élément de chauffage (page Exploitation, menu
Courant).

Détection de bhoucle ouverte

Quand la détection de boucle ouverte est activée [ { .d €],
le régulateur cherchera la sortie d’alimentation & 100 %.
Arrivé a ce point, le contrdle commencera a surveiller la
Déviation de détection de boucle ouverte [ {.dd] étant
liée a la valeur saisie pour la Durée de détection de boucle
ouverte [ { . dE]. Sile laps de temps spécifié expire et la
déviation ne se produit pas, une Erreur de boucle ouverte
sera déclenchée. Une fois que la condition d’Erreur de bou-
cle ouverte existe, le mode de controle se désactivera.
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Remarque :
Toutes les invites identifiées dans cette section sont dispo-
nibles dans le menu Boucle de la page Configuration.

Programmation des touches EZ Key

Si vous utilisez une interface RUI, vous pouvez program-
mer la touche EZ Key dans le menu Configuration ou a
l'aide du logiciel de configuration, EZ-ZONE Configurator,
a l'aide d’'un ordinateur personnel.

Les exemples suivants indiquent comment programmer
la touche EZ Key pour commencer et arréter un profil.

1. Pour passer a la page configuration a partir de la Page
Accueil, appuyez simultanément sur les touches vers le
haut O et vers le bas O pendant six secondes.
apparaitra dans I’écran supérieur et dans
I'écran inférieur.

2. Appuyez sur la touche vers le haut O jusqu’a ce que le
parameétre apparaisse dans I'écran supérieur
et dans l'écran inférieur.

3. Appuyez sur la touche de progression @ jusqu’a ce que
le parametre Niveau d'entrée numérique appa-
raisse dans I'écran inférieur. Utilisez une touche fléchée
pour indiquer I’état de la touche (haut ou bas) lorsque le
régulateur est mis sous tension. Les fonctions basculent
a chaque pression de la touche EZ Key, par exemple
Démarrage/Arrét de profil.

4. Appuyez sur la touche de progression @. L'écran infé-
rieur indique la fonction numérique [ F ). Appuyez
sur la touche vers le haut O ou vers le bas © pour

parcourir les fonctions qui peuvent étre attribuées a
la touche EZ Key

Lorsque l'option Démarrage/Arrét profil ap-
parait dans l’écran supérieur et apparait dans
l'écran inférieur, appuyez sur la touche de progression

une fois pour sélectionner cette fonction et passer
au parametre Instance de fonction .

5. Appuyez sur la touche vers le haut O ou vers le bas @
pour accéder au profil que vous souhaitez que la touche
EZ Key controle.

6. Linstance indique au régulateur les fonctions numé-
rotées qui doivent faire l'objet d'une opération. Pour
les profils, il existe 25 instances. Appuyez sur la tou-
che infini @ une fois pour revenir au sous-menu, deux
fois pour revenir au menu principal ou trois fois pour
revenir a la page d’accueil.

Utilisation du verrouillage pour masquer des
pages et des menus

Si des modifications intempestives des réglages de para-
metre peuvent augmenter les risques de sécurité ou pro-
voquer des temps d’indisponibilité, vous pouvez utiliser
la fonctionnalité de verrouillage pour les sécuriser. Ces
réglages auront une incidence sur tout acces utilisant le
Bus standard, y compris l'interface RUI Il n'y a pas d’in-
cidence sur l'accés au champ de protocole.

Chacun des menus de la page Usine et chacune des pa-
ges, a l'exception de la page Usine, disposent d’un niveau
de sécurité qui leur est attribué. Vous pouvez modifier
l'acces en lecture et écriture a ces menus a l'aide des para-
metres du menu Verrouillage (page Usine).

Menu Verrouillage

Le menu Verrouillage comporte cing parametres (page Usine) :

¢ La page Verrouillage de l'exploitation configure
le niveau de sécurité de la page Exploitation. (option par

défaut : 2)

Remarque :
Les niveaux de verrouillage de la page Accueil et Configura-
tion sont fixes et ne peuvent étre modifiés.

¢ La page Verrouillage des profils onfigure le niveau
de sécurité de la page Profilage. (option par défaut : 3)

e Activation du mot de passe de sécurité [P 85, €] activera

ou désactivera la fonctionnalité du Mot de passe de sécu-

rité. (par défaut : désactivé)

e Le parametre Verrouillage de sécurité en lecture
détermine les pages qui sont accessibles. L'utilisateur
peut accéder au niveau sélectionné et a tous les niveaux
inférieurs. (option par défaut : 5)

¢ Le parametre Verrouillage de sécurité détermine
les parametres inscriptibles dans les pages accessibles.
L'utilisateur peut écrire dans le niveau sélectionné et
dans tous les niveaux inférieurs. (option par défaut : 5)

Le tableau ci-dessous représente les différents niveaux de ver-
rouillage des invites Réglage du verrouillage de sécurité et
Verrouillage de sécurité en lecture. Le paramétre Réglage du
verrouillage comporte 6 niveaux (0-5) de sécurité et le parame-
tre Verrouillage de lecture en comporte 5 (1-5). Par conséquent,
le niveau 0 s'applique uniquement au parametre Réglage du
verrouillage. Y équivaut a oui (écriture et lecture possibles) et N
correspond a non (écriture et lecture impossibles). Les cellules
colorées servent seulement a différencier les niveaux.

Sécurité de verrouillage et
Niveau de verrouillage| 0 | 1 | 2 [ 3 [ 4 [ §
Page d’accueil Y| Y|Y|Y|Y|Y
Page Exploitation NIN|Y|Y|Y|Y
Page Configuration NIN|IN|N|Y|Y
Page Profil NININ|Y|Y|Y

Page Usine
Menu Personnalisation | N [N | N [N | N | Y
Menu Diagnostic NIY|Y|Y| Y|Y
Menu Etalonnage N|IN|N|N|N|[Y
Menu Verrouillage
Lol.0) N|Y|Y|Y|Y|Y
Lol P N|Y Y |Y|Y|Y
PARS.E N|Y|Y|Y|Y|Y
Lol Y|Y|Y|Y|Y|Y
SLol Y Y|Y|Y|Y|Y

Les exemples suivants suggerent différentes utilisations des
parameétres du menu Verrouillage dans les applications :
1. Vous pouvez verrouiller I'acces a la page Exploitation,
mais autoriser I'acces d'un opérateur au menu Profil
en modifiant les niveaux de sécurité des pages Profil
et Exploitation. Page Modification des opérations de
verrouillage({ o Lo)sur 3 et page Verrouillage de profilage
sur 2. Si le parameétre Réglage du verrouillage de
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séeurité (G o L] est réglé sur 2 ou sur une valeur supé-
rieure et que le parametre Verrouillage de sécurité en lec-
ture est réglé sur 2, la page Profilages et la page
d’'accueil sont accessibles et tous les parametres éligibles
sont inscriptibles. Les pages dont le niveau de sécurité est
supérieur a 2 sont verrouillées (inaccessibles).

2 Sile parametre Réglage du verrouillage de sécurité
est réglé sur 0 et le parametre Verrouillage de
sécurité en lecture est réglé sur 5, toutes les
pages sont accessibles, mais les modifications ne sont
pas autorisées sur ces pages ou menus, 4 une exception
pres : Le parametre Réglage du verrouillage de sécurité
(6L oL peut étre configuré sur le plus haut niveau.

3. Lopérateur souhaite lire tous les menus et ne pas
autoriser la modification des parametres.

Dans la page Usine, menu Verrouillage, réglez le para-
metre Verrouillage de sécurité en lecture sur
5 et le parametre Réglage du verrouillage de sécurité
sur 0.

4. Lopérateur souhaite lire et écrire dans la page d’ac-
cueil et la page Profils, et verrouiller tous les autres
menus et pages.

Dans la page Usine, menu Verrouillage, réglez le para-
metre Verrouillage de sécurité en lecture sur
2 et le parametre Réglage du verrouillage de sécurité
sur 2.

Dans la page Usine, menu Verrouillage, configurez le
parametre Verrouillage de I'exploitation dans la page
(L oL.0)sur 3 et le parametre Verrouillage des profils
de la page sur 2.

5. Lopérateur souhaite lire les pages Exploitation, Confi-
guration et Profils, les menus Diagnostics, Verrouillage,
Etalonnage et Personnalisation. L'opérateur souhaite
également lire et écrire dans la page d’accueil.

Dans la page Usine, menu Verrouillage, réglez le para-
metre Verrouillage de sécurité en lecture sur

1 et le parametre Réglage du verrouillage de sécurité
sur 5.

Dans la page Usine, menu Verrouillage, configurez le
parametre Verrouillage de I'exploitation dans la page
(L oL.0)sur 2 et le parametre Verrouillage des profils
de la page { g L.PJsur 3.

Utilisation de la sécurité par mot de passe

Il est parfois souhaitable d’appliquer un niveau de sécurité
supérieur au controle lorsque le nombre de menus visibles
est limité et de ne pas autoriser I'accés aux autres sans
mot de passe de sécurité. Sans le mot de passe approprié,
ces menus restent inaccessibles. Si 'option Mot de passe
activé [P A6.£] de la page Usine, dans le menu est
activée, une sécurité par mot de passe prioritaire entre en
vigueur. Lorsque cette option entre en vigueur, les pages
visibles par un utilisateur sans mot de passe sont définies
dans l'invite Niveau d’acces verrouillé ({ g £l ]. En revan-
che, les pages visibles par un utilisateur avec un mot de
passe sont définies par l'option Verrouillage de sécurité en
lecture [~ { o L]. A titre d’'exemple, si les parameétres Mot
de passe activé et Niveau d’acces verrouillé [{ o £,L ] sont

réglés sur 1 et [~ { oL est réglé sur 3, les pages disponibles

pour un utilisateur sans mot de passe seraient limitées a
la page d’accueil et & la page Usine (niveau de verrouilla-
ge 1). Si le mot de passe utilisateur est entré, toutes les pa-
ges sont accessibles, a 'exception de la page Configuration,
conformément a l'acces de niveau 3.

Comment activer le Mot de passe de sécurité

Accédez a la page Usine en appuyant sur les touches infini
@ et de progression @ et en les maintenant enfoncées pen-
dant environ six secondes. Appuyez sur la touche vers le
bas @ une fois pour accéder au menu [ { g{]. Appuyez une
nouvelle fois sur la touche de progression® jusqu’a 'appa-
rition de I'invite Mot de passe activé [P A G, £]. Enfin, ap-
puyez soit sur la touche vers le haut soit sur la touche vers
le bas pour l'activer. Une fois le parametre activé, 4 nouvel-
les invites apparaissent :

1. (LoL.l], Niveau d’acces bloqué (1 & 5) correspondant
au tableau de verrouillage ci-dessus.

2. [roll], Mot de passe changeant, qui change le code
client a chaque mise hors tension/sous tension.

3. [PAS.u), Mot de passe d’utilisateur nécessaire pour
que l'utilisateur puisse accéder au controle.

4. (PARS.AR], Mot de passe de l'utilisateur nécessaire
pour obtenir I'accés administratif au controle.

L’administrateur peut soit modifier le mot de passe utilisa-
teur ou administrateur, soit conserver leur état par défaut.
Une fois le parametre Sécurité par mot de passe activé, ils
ne sont plus visibles qu’a 'administrateur. Comme l'indique
la formule suivante, l'utilisateur ou 'administrateur devra
connaitre ces mots de passe pour acquérir un niveau d’ac-
ces élevé au controle. Quittez ce menu en appuyant sur la
touche infini @. Une fois que vous quittez le menu, le para-
metre Sécurité par mot de passe sera activé.

Comment accéder au controle

Pour accéder aux pages ou menus inaccessibles, accédez a la
page Usine et sélectionnez le menu [{J{ o {]. Suivez ensuite
ces étapes :

Remarque :

Si le mot de passe de sécurité (Mot de passe activé
[PARGS.E) est sur Activé) est activé, les deux invites indi-
quées ci-dessous dans la premiére étape ne seront pas vi-
sibles. Sil est inconnu, appelez la personne ou l'entreprise
qui a configuré le controle.

1. Procurez-vous le mot de passe utilisateur [PA G, ou le

mot de passe administrateur (PR G.A].

2. Appuyez une fois sur la touche de progression @ lorsque

I'invite de code (£ g d €] est visible.

Remarque :

a. Si le parametre Mot de passe changeant est désactivé,
appuyez sur la touche de progression une nouvelle fois

lorsque l'invite de mot de passe [P A55 ] apparait. Passez
a I'étape 7a ou 8a. Le fait d’appuyer sur les touches flé-
chées vers le haut O ou vers le bas O permet dentrer le
mot de passe utilisateur ou administrateur. Une fois le
mot de passe entré, appuyez sur la touche infini @ pen-
dant deux secondes pour revenir a la page

d'accueil.

b. Si le parametre Mot de passe changeant [ro{ { ] est
activé, passez aux étapes 3 a 9.

3. En partant du principe que l'invite Code [ o d €] (Clé
publique) est encore visible sur le panneau de controle,
appuyez sur la touche de progression @ pour passer a
I'invite Mot de passe [PASG]. Sinon, revenez a la page
Usine en suivant la description ci-dessus.

4. Effectuez le calcul défini ci-dessous (7b ou 8b) pour l'uti-
lisateur ou 'administrateur.
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5. Saisissez le résultat du calcul dans 'écran supérieur a
l'aide des touches fléchées vers le haut O et vers le bas @
ou utilisez le logiciel EZ-ZONE Configurator.

6. Quittez la page Usine en appuyant sur la touche infini
@ et en la maintenant enfoncée pendant deux secondes.

Voici les formules utilisées par l'utilisateur et 'administra-
teur pour le calcul du mot de passe :

Les mots de passe égalent a :
7. Utilisateur

a. Si le parametre Mot de passe changeant [rg{ { ] est
désactivé, Mot de passe (PR G5G ] est égal a Mot de passe

utilisateur (PR G,y .
b. Si le parametre Mot de passe changeant [rg{ { ] est
activé, Mot de passe [PAG5 ] est égal a:
((PAS.u])x code) Mod 929 + 70

8. Administrateur
a. Si le parametre Mot de passe changeant [rg{ { ] est
désactivé, Mot de passe [P A55] est égal a Mot de passe ad-
ministrateur [pas;al. [PAG.A].
b. Sile parametre Mot de passe changeant (- g{ { ] est
activé, Mot de passe [PAGS ] est égal a:
((PAS.A]x code) Mod 997 + 1000
Différences entre un utilisateur sans mot de passe, un
utilisateur avec mot de passe et un administrateur
- Lutilisateur sans mot de passe est limité par le para-
metre Niveau d’acces verrouillé ({ o £.L ).

- Un utilisateur avec mot de passe est limité par le pa-
rametre Verrouillage de sécurité en lecture [~ { o). Il
n’a jamais acces au menu Verrouillage [ { oL

- Un administrateur est limité par le parametre Ver-
rouillage de sécurité en lecture [~ { o] ; toutefois, il a
acces au menu Verrouillage dans lequel le parameétre
Verrouillage de lecture peut étre modifié.

Modhus, utilisation de blocs de mémoire

programmables

Lors de I'usage du protocole Modbus, le module RMC pré-
sente un bloc d’adresses pouvant étre configurées par l'uti-
lisateur pour fournir un acces direct a une liste de para-
metres configurés de 40 utilisateurs. Cela permet un acces
facile a cette liste personnalisée pour l'utilisateur en lisant
de ou en écrivant sur un bloc de registres contigu.

Pour mieux comprendre les tableaux au dos de ce guide,
(Voir I'Annexe : (Blocs de mémoire Modbus programma-
bles) lisez attentivement le texte ci-dessous qui définit les
en-tétes de colonne utilisés.

Adresses de définition d’ensemble

- Adresses fixes utilisées pour définir le parametre qui
sera stocké dans les « Adresses opérationnelles », auxquel-
les il sera aussi possible de se référer comme pointeur. La
valeur stockée dans ces adresses reflétera (citera) I'adresse
Modbus d’'un parametre dans le régulateur RM.

Adresses opérationnelles d’ensemble

- Adresses fixes directement liées a leur
« Adresses de définition d’ensemble » associées (par ex., les
Adresses opérationnelles d’ensemble 200 et 201
assumeront le parametre cité par les Adresses de définition

d’ensemble 40 et 41).

Lorsque l'adresse Modbus d’'un parameétre cible est stockée
dans une « Adresse de définition d’ensemble », son adresse
opérationnelle correspondante renvoie la valeur réelle de ce
parametre. S’il s'agit d’'un parametre accessible en écriture,
écrire dans ses registres opérationnels modifie la valeur
réelle des parameétres.

Par exemple, les registres Modbus 726 et 727 contien-
nent le Point de consigne haut limite 1 (voir la page Exploi-
tation, menu Limite). Si les valeurs 726 et 727 sont chargées
dans les Adresses de définition d'ensemble 110 et 111 respec-
tivement (ces registres sont configurés comme Etat d’alarme
8 par défaut), le Point de consigne haut limite 1 sera mainte-
nant stocké dans les registres Modbus 270 et 271.

Le tableau (voir Annexe : Blocs de mémoire Modbus
programmables) identifié comme « Adresses de définition
d’ensemble et Adresses opérationnelles d’ensemble » reflete
les ensembles et leurs adresses associées.
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Configuration logicielle
Utilisation du logiciel EZ-ZONE® Configurator

Pour permettre a un utilisateur de configurer le mo-
dule RMC a l'aide d’'un ordinateur personnel (PC),
Watlow a fourni un logiciel gratuit qu’il peut utiliser.
Si vous n’avez pas encore obtenu un exemplaire de ce
logiciel, insérez le CD (outils de prise en charge du
régulateur) dans le lecteur CD et installez le logiciel.
Si vous consultez ce document sur un ordinateur et si
vous avez une connexion Internet, vous pouvez égale-
ment cliquer sur le lien ci-dessous et télécharger gra-
tuitement le logiciel a partir du site Web de Watlow.
http://www.watlow.com/products/software/zone_config.cfm

Une fois le logiciel installé, cliquez deux fois sur l'icone
EZ-ZONE Configurator sur votre bureau pendant le
processus d’installation. Si l'icone ne s’affiche pas, sui-
vez les étapes ci-dessous pour exécuter le logiciel :

1. Placez votre souris sur le bouton « Démarrer »

2. Pointez la souris sur « Tous les programmes »

3. Accédez au répertoire « Watlow », puis au sous-
répertoire « EZ-ZONE Configurator »

4. Cliquez sur EZ-ZONE Configurator pour I'exécuter.

Le premier écran qui s’affiche est illustré ci-dessous.

2=l

Welcome to the EZ-ZONE
CONFIGURATOR

This program makes it easy for you to configure any
of your EZ-ZOME products. Choose one of these
options:

& Configure a device while communicating with it.
 Create or edit a configuration file to download late|
" Download a configuration file in to a device.

and click Next to begin configuring an EZ-ZONE
device.

Version: 3.0.31
2006 WatlowElectric and Manufacturina Companv. All rights

Help | Get Updates |

Cancel |

Si le PC est déja physiquement connecté au module RMC,
cliquez sur le bouton Next (Suivant) pour vous connecter.

Remarque :
Lors de I'établissement de communications a partir du
PC au module RMC, un convertisseur d’interface est
requis. Le réseau a bus Standard utilise EIA-485 en
tant qu’interface. La plupart des PC actuels nécessi-
tent un convertisseur USB vers EIA-485. Cependant,
certains PC sont peut-étre encore équipés de ports
EIA-232 ; dans ce cas, un convertisseur EIA-232 vers
EIA-485 est requis.

Comme l'indique la capture d’écran ci-dessus, le logi-
ciel offre a l'utilisateur l'option lui permettant de télé-
charger une configuration préalablement sauvegardée
et la possibilité de créer une configuration hors ligne
a télécharger ultérieurement. Les captures d’écran
suivantes guident l'utilisateur pour aller en ligne.

Apres avoir cliqué sur le bouton Next (suivant), il est

‘& Watlow EZ-ZONE™ CONFIGURA... [’LH 9] I_X'\
Select a Communications Port @' 255

A

If you don't know which communications port on your computer is connected
to the EZ-ZONE device, EZ-ZONE CONFIGURATOR can search for you.

‘with which Communications Port do you want to communicate?

Try them all.

Lrhranead |

Help |

Cancel |

< Back MNext > |

Les options disponibles permettent a 1'utilisateur de
sélectionner « Try them all » (Les essayer tous) ou
d’utiliser un port de communication connu. Une fois
votre convertisseur installé, si vous n’étes pas sir du
port de communication ayant été affecté, sélectionnez
« Try them all » (Les essayer tous), puis cliquez sur
Next (Suivant). L'écran a suivre montre que le logiciel
analyse des périphériques sur le réseau et la progres-

sion est en cours.
- OX]
e

't Watlow EZ-ZONE™ CONFIGURA...

Scan Network for EZZONE device

‘when the EZ-Z0NE device that you want to configure appears in the list
select it, and click Mext.

Luailable EZ-Z0ONE Devices:
:Scanning for EZ-ZONE devices. |

Stop Scan | |

o
Cancel Help I—l |

Une fois I'analyse terminée, le logiciel affiche tous les
périphériques disponibles sur le réseau, tel qu’illustré
ci-dessous.

& Watlow EZ-ZONE® CONFIGURATOR |

Scan Network for EZ-ZONE device

When the EZ-ZONE device that you want to configure appears in
the list select it. and click Next.

Available EZ-ZONE Devices:

Paort Address | Device Name Model Number Serial Number A
COMs 1 EZ-Zone RUI/G.. EZKB-LIAA-AAAA 414 =5
COM5 2 EZ-Zone PM PMERZEH-1LCJAAA 5072
COMs 3 EZ-Zone PM FPMEBZEH-1AAARAA 77 00
COMS5 7 EZ-Zone RM RMEF-CCKA-AAAA 987
COMms 8 EZ-Zone RM RMC1ESF1ETEATAA 2222
COoM5 9 EZ-Zone RM RMC3P1D5LACF1AA 7878 |
[Ralll3 1N E7.70ME BM BMCARR IF 4144 n
< =2
100% | _Repeat Scan |

L . L . ! A Cancel | Help | < Back Next > |
nécessaire de sélectionner le port de communication
sur le PC a utiliser.
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Dans la capture d’écran précédente, le module RMC
est mis en surbrillance pour indiquer qu’il s’agit du
module en question. Tout périphérique EZ-ZONE sur
le réseau s’affiche dans cette fenétre et peut faire
l'objet d’'une configuration ou surveillance. Apres
avoir cliqué sur le module de votre choix, il vous suf-
fit de cliquer a nouveau sur le bouton Next (Suivant).
L'écran suivant est illustré ci-dessous.

't Watlow EZ-ZONE® CONFIGURATOR

afficher le menu Exploitation. Cette action peut per-
mettre de donner plus de précision sur la zone d’in-
térét en n'affichant pas les menus et parametres non
souhaités. Une fois l'attention portée sur un parame-
tre individuel (cliquez une seule fois) comme cest le
cas de 'Entrée analogique 1 sur la colonne de
gauche, tout ce qui peut étre configuré en relation

Parameter Help

Configure the Inputs

Set the controller parameters to match the
sensors attached to the inputs.

ﬂ In Sensor Type, setthe analog sensor type to
match the device wired to this input.

If a thermocouple is wired to this input, set TC
Linearization to match the thermocouple's
type.

If an RTD sensoris connected to this input,
- set RTD Leads to 2 for a 2-wire RTD or 3 for a
3-wire RTD.

In Units, set the type of units the sensor will
measure.

(004005)

Edit Device Settings On-Line. Configuring Model RMC3P1D5LACF1AA
Parameters are set in the device as you edit them. Click Next to see more parameters. or click a Menu in the tree to view and edit its settings. Click Finish to
save and exit.
Parameter Menus Parameters: Setup: Analog Input 1
=|-EZ-Zone RM
- S;ZD Sensor Type |RTD 1000 Ohm  +
- Analog Input TC Lineanzation |J -
Analog Input 1
Analog Input 2 RTD Leads |2 -
Analog Input 3 Units |Pr0cess
+-- Process Value
+Digtal 1/0 My Scale Low |0.00
+- Action Scale High |20.00
-+ Limit
4+ Cortrol Loop Range Low [0 Process
+- Output Range High |9999 Process
-+ Alarm
© Linearization Process Ermor Enable | Of
+|-- Compare Process Error Low Value |0.00
+- Timer .
T Counter Filter |05
+- Logic Input Error Latching |Off -
+-- Math . ..
+-- Special Output Function Display Precision |Whole :Iv
+- Wariabls
+- Global
+-- Profile
+|- Communications
+ - Operations
+1- Factory
# Frofile Range: Not Applicable
Copy Settings...
Cancel | Help |

<Back | Mext> |  Finish |

|

Dans la capture d’écran ci-dessus, notez que le numé-
ro de référence du périphérique est clairement affiché
en haut de la page (surligné en vert pour le mettre en
évidence). Lorsque plusieurs périphériques EZ-ZONE
sont sur le réseau, il est important de noter le numé-

ro de référence avant de procéder a une configuration
pour éviter de faire des modifications non souhaitées

sur un autre controle.

En observant attentivement la colonne de gauche (Pa-
rameter Menus (Menus Parametre)), vous noterez que
celle-ci affiche tous les menus disponibles et les para-
metres associés dans le controle. Voici la structure de
menus dans ce logiciel :

- Configuration
- Exploitation

- Usine

- Profil

La navigation d'un menu a l'autre est facile et visible.
I1 vous suffit de faire glisser la barre de défilement
vers le haut ou vers le bas pour afficher le menu et

le parametre de votre choix. Vous pouvez également
cliquer sur le symbole moins en regard de l'option
Configuration pour réduire le menu Configuration et

avec ce parametre apparaitra dans la colonne du cen-
tre. Le champ gris dans la colonne du centre signifie
simplement que cela ne s’applique pas au type de cap-
teur sélectionné. Par exemple, notez que lorsque le
RTD est sélectionné, la Linéarisation TC ne s’appli-
que pas et est par conséquent affichée en gris. Pour
accélérer le processus de configuration, notez qu'en
bas de la colonne du milieu, il y a une option permet-
tant de copier les parametres. Si les Entrées analo-
giques 1, 2 et 3 constituent le méme type de capteur,
cliquez sur « Copy Settings » (Copier les parametres)
ou une boite de dialogue pour les copies s’affiche et
permet la duplication rapide de tous les parametres.
Notez également que si vous cliquez sur n'importe
lequel de ces éléments de la colonne du milieu, une
aide contextuelle apparait pour cet élément spécifi-
que dans la colonne de droite.
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Enfin, lorsque la configuration est terminée, cliquez
sur le bouton « Finish » (Terminer) en bas a droite de
la capture d’écran précédente. L'écran qui suit cette
action est illustré ci-dessous.

CJox

Finish Configuring a Device On-Line

Congratulations! you have updated the settings in
the device.

If you save these settings in a file on this computer,
you can load the file in to a device or edit the file
again later.

Choose one of these options:

he configuration in a file and exit.

" Save the configuration in a file and start over.

" Exit and do not save the changes in a file.

and rlick Finich

Cancel Help <Back | | [ _Emish |

Bien que le module RMC comporte désormais la configu-
ration (étant donné que la discussion précédente consis-
tait a effectuer la configuration en ligne), il est recom-
mandé qu’une fois la configuration terminée, I'utilisateur
enregistre ce fichier sur le PC pour des utilisations ulté-
rieures. Si pour une raison quelconque, quelquun modi-
fie par inadvertance un parametre sans en comprendre
les impacts, il est plus facile et peut-étre plus rapide de
télécharger une configuration sauvegardée, plutét que
d’essayer de déterminer ce qui a été modifié.

Il existe évidemment une option pour quitter sans
enregistrer une copie sur le disque dur local.

Apres avoir sélectionné l'option d’enregistrement ci-
dessus, cliquez a nouveau sur le bouton « Finish »
(Terminer). L'écran ci-dessous s’affiche par la suite.

Save in: I () Saved Corfigurations ﬂ = B
7 5 Authorname:  lJoe Smith
My Recent Save Date B-Aug-2010
Documents Comment
@ Erter a comment here that will help you
recognize when this corfiguration file
Desktop should be used
/} Device Description
Device Type: Cortroller
Wy Documents Maodel Mumber: RMC3P1D5LACF1AA
\Wersion: 400
== Analog Inputs: 3
i Inputs and Outputs: 11
: Loops: 2
My Computer On Limits: 1
WINLL3AZ2343 Profiles: 1]
My Networle
Places
File name: |Ez-ZONE RMC Zone 3 - Save
Save astype [Ez-ZONE Corfiguration Fies(* wcf) ~] Cancel

Lors de I'enregistrement de la configuration, notez
I'emplacement ou le fichier sera placé (Saved in (En-
registré sous)) et saisissez également le nom du fi-
chier (File name (Nom du fichier)). Le chemin par dé-
faut des fichiers enregistrés se présente comme suit :

\Program Files\Watlow\EZ-ZONE CONFIGURA-
TOR\Configurations enregistrées

Lutilisateur peut enregistrer le fichier dans n'importe
quel répertoire de son choix.

Module RMC Watlow EZ-ZONE® e 153 o Chapitre 7 Caractéristiques



Descriptions de bloc de fonction

Chacune des pages suivantes montre une illustration
graphique de chaque bloc de fonction RMC. Notez quen
consultant chacune d’elles, vous verrez du texte en noir et
du texte en gris. Le texte en gris représente des entrées
actuellement indisponibles conformément & I'utilisation dé-
finie pour les fonctions (texte en rouge). Par exemple, lors-
que 'usage défini de la fonction d’Entrée analogique est
réglé pour un RTD, la linéarisation TC apparaitra en gris.
Les plages spécifiées sont en unités ou degrés F; si elles
sont exprimées en degrés C, la plage sera plus petite.

Fonction Action

La Fonction Action activera l'action sélectionnée lors-
que la Fonction source A = ACTIVEE et le Niveau ac-
tif = Elevé. Les niveaux actifs 1nd1quent quand l'ac-
tion se produit. Une valeur numérique élevée déclen-
che la fonction d’action lorsque le Niveau actif = Ele-
vé. Une valeur numérique basse déclenche la fonction
d’action lorsque le Niveau actif = Bas. Lorsqu’elle est
basée sur une entrée donnée (E/S numérique, Sortie
d’événement, Fonction logique, etc.), la fonction Action
peut déclencher d’autres fonctions. Pour en citer quel-
ques unes : démarrage et arrét d'un profil, mise en
silence des alarmes, arrét des boucles de contréle et
mise des alarmes en état de non-alarme.

Remarque :
Remarque : La sélection de la Fonction Action est un
type de module et dépend d'un numéro de référence.
4y,

Wy o
0&,;@4 a//l;%
7

&

% %/; a”///
Fonction source A

> Instance source A

Etat d’événement |,

Action
Présentation générale
Instances - 8 par RMC

ACE] Menu Action
G E£) Page Configuration

Fonction Action : Aucun, jeu de restauration d'utilisateur,
réinitialisation de limite, alarme, mise au silence des alarmes,
boucles de controle désactivées et alarmes en état de non
alarme, forcer 'alarme, point de consigne inactif, réglage,
manuel, désactivation de la boucle de contrdle, point de
consigne externe, désactiver TRU-TUNE+, désactiver profil,
sauvegarder/reprendre profil, démarrer profil, démarrer/arréter profil

[ F ] Instance de fonction : 0 & 25

Fonction source A : Aucune, alarme, comparer, compteur,

E/S numérique, sortie d’événement de profil A a H,
touche de fonction, logique, minuteur, variable

Instance source A : 1 a 24
6 2R Zone source A: 0 a 16
~ L £4)Niveau actif : Elevée, Basse

[ AL E)Menu Action
[0 PE -] Page Exploitation

[ £..6)Etat d’événement : Activé, Désactivé

La fo
états

Fonction alarme

nction Alarme entrainera la modification des
de sortie lorsque la source d’Alarme excede les

Points de consigne d’Alarme.

llllllllllllll

— >

-

—>

) .,
Source d’alarme Etat de l'alarme | __,
Instance de source d’alarme
Zone source d’alarme Verrouillage d’alarme |--»
Erreur source d’alarme X . ,

Mise au silence de 'alarme | -- 5

Alarme effacable |--»

Valeur process opérationnelle d’alarme | -

Boucle de . . L .
controle  Point de consigne opérationnel d‘alarme | --»
Alarme Erreur [__,

Présentation générale Valeur de sortie
Instances - 8 par RMC " ! >

AL M7 Menu Alarme
G £ £ ) Page Configuration

AL Y] Type d’alarme : Désactivée, Déviation, Process

6 r.A) Source d’alarme : Entrée analogique,
Courant, Alimentation, Linéarisation,
Maths, Valeur process, Variable

1 6.8) Instance de source d’alarme : 1 4 24

[ 62A)] Zone source d’alarme : 0 & 16

[L o0 P) Boucle de controle : 1 a 4

[ AhY) Hystérésis d’alarme : 0,001 &2 9 999,999

[ AL 9) Logique d’alarme : Fermer I'alarme, ouvrir 'alarme
[ ASd) Cotés d’alarme : Les deux, Supérieur, Inférieur
[ AL A) Verrouillage d'une alarme : Verrouillée, non verrouillée
[ A6 L Blocage d'alarme : Désactivée, Démarrage, Point de consigne, Les deux
[ AS . Mise au silence de I'alarme : Désactivé, Activé
Ecran alarme : Désactivé, Activé

[ AdL) Durée de retardement de I'alarme : 0 & 9 999 secondes

(AL 77 Menu Alarme
(0 PE ) Page Exploitation

Point de consigne bas de 'alarme : -1 999,000 a 9 999,000
Point de consigne haut de I'alarme : -1 999,000 & 9 999,000

Demande de suppression d’alarme : Ignorer, effacer

Demande de mise en sourdine des alarmes : Ignorer, Silence
Etat de I'alarme : Démarrage, Aucun, Bloqué, Alarme
inférieure, Alarme supérieure, Erreur

Verrouillage d’alarme : Non, Oui

Mise au silence de I'alarme : Non, Oui

Alarme effacable : Non, Oui

Valeur process opérationnelle d’alarme : -1 999,000 a 9 999,000
Point de consigne opérationnel d’alarme : -1 999,000 a 9 999,000

Erreur : Aucun, Ouvert, Court-circuité, Erreur de mesure, Données d’étalonnage
erronées, Erreur de température ambiante, Défaillance, Aucune source

Valeur de sortie : Activé, Désactivé
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g,
oy,

RN RN

Etat de 'alarme |-

Alarme Erreur

Désactivé )
Valeur de sortie |—»

Quand la fonction = Désgctivée ALORS la valeur de
sortie = DESACTIVEE Etat d’alarme = aucun
Indications d’alarme = Aucune

Y %, %
%, Uty Y,
4, 4, A 0!1%, Vg%

4,
%,
) ) ‘fa
4, % % ‘g o ‘og%
Y, 3 %, by, i, i, oy,
% ’lﬁz%%,, ,, % ‘%/3 ‘%é/ %, ‘”f%/ KA “a, 4%/ ’
K U, e e g,

LLLLLILLLILL)

Source d’alarme

—> Instance de source d’alarme
Zone source d’alarme

--- Erreur source d’alarme

Etat de lalarme | - -
Verrouillage d’alarme |- -
Mise au silence de l'alarme | - -

Alarme effacable |- -

Valeur process opérationnelle d'alarme | - -
> . . A ,
Point de consigne opérationnel d'alarme | - -y
Alarme Erveur |-y
Process

Valeur de sortie |y

Quand la fonction = Process ALORS Variable
d’alarme = Valeur process

b b Y
Ty My, M, 4,
%, oy g g,y g
& I% Y /‘%’iy, %fi/y gz%.<&gd% %, %yg
g, M, G 0, T,y 6y, Ty iy, Yy M
%ﬁ% U, e, b,y G, Uy, e, e, Y,
W, Yoy, My R, oy, Yy oy Yy Y %y Sy Y,
ir’/)//@i/%%%%%%’%%e%

LLad b bel il

Etat de l'alarme |- -»

Verrouillage d’alarme |- -
Mise au silence de I'alarme | - -

Alarme effacable |-

Valeur process opérationnelle d’alarme |- - -
—» Bouclede
controle Point de consigne opérationnel d'alarme |- -y
Erreur | __
Alarme . >
Déviation Valeur de sortie —»

Quand la fonction = Déviation ALORS Variable
d’alarme = Valeur process - Point de consigne de
boucle fermée + Point de consigne d’alarme

Fonction d’entrée analogique

Remarque :
Cette fonction configure et connecte des entrées phy-
siques aux fonctions internes. Linstance de source ori-
ginale de la Boucle de contréle doit correspondre a la
Valeur process ou a I'instance d’Entrée analogique.

4 L k}i' 2 & “n, Y, 2
Qe €, 4, /? /‘9 & o, % %% % ,7
% 0’7& ’@ @0' ‘48//;/-8«5‘ %J-gp%{s’ -674 80@, 00@/;00"

4, . %, 8o
A A T

llllllllllllllll

— 5| Entrée analogique

Entrée analogique  Valeur d’entrée analogique |
Présentation générale
Instances - 1 a4 4 par RMC

Erreur d’entrée |--5

A ] Menu Entrée analogique
G £ &) Page Configuration

G € n] Type de détecteur : Désactivé, Thermocouple, Millivolts,
Volts, Milliampeéres, RTD 100 Ohm, RTD 1000 Ohm,
Potentiometre de 1 K, Thermistor (optionnel)

[L yn)Linéarisation TC : B,C,D,E,F,J,K,N,R, S, T

[Jn &) Unités : Température absolue, Puissance, Process,
Humidité relative
Limite inférieure de 1’échelle : -100 & 1 000

[ 6h /] Limite supérieure de ’échelle : -100 a 1 000

Plage inférieure : -1 999,000 & 9 999,000

Plage supérieure : -1 999,000 a 9 999,000

[ PEE) Erreur de process actif : Désactivé, Inférieur

Erreur de valeur process inférieure : -100 a 1 000

[ &£.L] Courbe de thermistance : Courbe A, Courbe B, Courbe C, Personnalisé
Plage de résistance : 5 k, 10 k, 20 k, 40 k

Filtre : 0 4 60 secondes

[ .€r] Maintien d’erreur d’entrée : Désactivé, Activé

Précision de l'affichage : Entier, Dixiemes, Centiemes, Milliemes
[ .LA)Décalage d’étalonnage : -1 999,000 a 9 999,000

[ A 1n)Valeur d’entrée analogique : -1 999,000 a 9 999,000

[ A /] Menu Entrée analogique

[0 PE -] Page Exploitation
[ A 1n)Valeur d’entrée analogique : -1 999,000 a 9 999,000

Erreur dentrée : Aucun, Ouvert, Court-circuité, Erreur de mesure, Données d’étalonnage
erronées, Erreur de température ambiante, Erreur RTD, Défaillance, Aucune source

L A) Décalage d’étalonnage : -1 999,000 & 9 999,000

Demande de suppression de verrouillage : Effacer, Ignorer
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e
Oéq?
404,0
— 5| Entrée analogique . . .
Entrée analogique  Valeur d'entrée analogique |
Désactivée Erreur dentrée | __ 5
4,
%70 ”
%
ey e, 0
. L 5, Gap Gy
2, % ey, 0 Yy,
“a, g”"o'% é@% e
@, 2 &
% 5, Y o, % U,
— 5| Entrée analogique , . .
Entrée analogique Valeur d'entrée analogique |
Thermocouple Erreur dentrée |- »
2
4 K2 %%o'
. ; 7 e
L) % . R
/%/'/%&%8‘ 3, %/67 /055‘70'3'@2} 0@2;3"8&&.
2 @ ,o«‘}z-ﬁf %5, o, %
g, @o,%gcfg%/é&/f &od%oc P % /%%éf %,
(o 0 46 f‘ ﬂ &, B, () O, Uy,
1, ot oSy U, i
— 5| Entrée analogique Valear d !
, . aleur d'entrée analogique |
Entrée analogique e
Process et Potentiometre Erreur dientrée .-
0%0
%
G B D
00158 (% 5@0 ;}'67%«}‘ Hp%‘a/b%g,
% &70, NP &W,_%
e, Y 0/-0,"/;(3, 2, ”&%
/
J’% «SZ? /}/& 804’8 é‘%} 0),%0 (’//(960
Entrée analogique
Entrée analogique Valeur d'entrée analogique
Thermistance Erreur dentrée | —-»
2,
% %%0
Do B, P,
%gf%%% %,
g3 U5 0, %
%q, BI/»O,"/’ /
[ )
6:%@ j}/;f 02‘,6, éa 40 ’/(%,
—»| Entrée analogique
Entrée analogique Valeur d'entrée analogique |5
RTD Erreur d’entrée |- »

Fonction de comparaison

Une erreur, lorsquelle est lue, peut indiquer n'importe

quelle raison parmi les suivantes : Aucun, Ouvert,

Court-circuité, Erreur de mesure, Données d’étalonna-
ge erronées, Erreur de température ambiante, Erreur
de capteur de température a résistance, Défaillance,

Erreur mathématique, Aucune source, Obsolete

d’erreur.

L
s 2%,
0001‘%}.9 %»
U ‘s,
Fonction source A
Valeur source A |,
—»| Instance source A
Zone source A Valeur source B >
“="> Erreur source A .
Comparaison
Présentation générale
Fonction source B Instances - 4 par RMC
— 3 Instance de source B
Zone source B Valeur de sortie |
“="? Erreur source B Erreur [--»

{PE| Menu Comparer
G £ ] Page Configuration

La tolérance est exprimée dans la méme unité que
la Source A. Pour que la fonction fonctionne correc-
tement, les Sources A et B ne doivent pas comporter

supérieur ou égal &, inférieur ou égal a
~ Eol]Tolérance : 0 29 999 unités ou F

(S F n.A) Fonction source A : Aucun, entrée analogique, courant, alimentation de

~ 6 .A)Instance source A:12a 16
[62R]Zone source A:02a 16

Fonction source B : Aucun, entrée analogique, courant, alimentation de

[6 6] Instance de source B: 14 16
~ 626 Zone source B: 0416

F n) Fonction : Désactivé, supérieur &, inférieur a, égal &, non égal a,

refroidissement, alimentation de chauffage, alimentation, linéarisation, maths,
valeur process, point de consigne fermé, point de consigne ouvert, variable

refroidissement, alimentation de chauffage, alimentation, linéarisation, maths,
valeur process, point de consigne fermé, point de consigne ouvert, variable

["Er.h] Erreur de traitement : Faux mauvais, faux bon, vrai mauvais, vrai bon

~ L PE)Menu Comparer
o PE ) Page Exploitation

S u.A] Valeur de source A : -1 999 a 9 999 unités ou F
[ Sub] Valeur de source B : -1 999 4 9 999 unités ou F
[ o.] Valeur de sortie : Désactivé, Activé

2
%,
%, .,
(%
“p, 0

/

L

Fonction source A
—> Instance source A Valeur source A
Zone source A
---» Erreur source A Valeur source B
Comparaison
Foneti B Désactivé
onction source
> Instance de source B
Zone source B Valeur de sortie
---» Erreur source B
Erreur

—

F-->

Pas de comparaison, valeur de sortie = DESACTIVEE
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3, 2
%, . )‘7/2@
(&
% e, O[QZ’,} 00(2?7 %, 01027
2, % % Y s,
Fonction source A Fonction source A
Instance source A Val A —>| Instance source A Val A
— aleur source > aleur source A |,
Zone source A Zone source A
--->»  Erreur source A Valeur source B |, ---»  Erreur source A Valeur source B |,
Comparaison Comparaison
Supérieur a . Non égal a
Fonction source B onction source B
> Instance de source B > Instance de source B
Zone source B Valeur de sortie | Zone source B Valeur de sortie |5
---» Erreur source B ---»Erreur source B
Erreur [--» Erreur [--»
A>B, Valeur de sortie = ACTIVEE A non égal a B, Valeur de sortie = ACTIVEE
%,
‘?/4% )(&é&,/)
s 2 & D, %
Yy, ., %, Vg, 4,
2 2% @ g,
L LI
Fonction source A Fonction source A
—> Instance source A Valeur source A __| Instance source A Valeur source A |,
Zone source A Zone source A
---» Erreur source A Valeur source B |, ---» Erreur source A Valeur source B |,
Comparaison Comparaison
Inférieur a Supérieur ou égal a
Fonction source B Fonction source B
—> Instance de source B Instance de source B
Zone source B Valeur de sortie |y Zone source B Valeur de sortie |
---» Erreur source B --->» Erreur source B
Erreur |--» Erreur |--»
A<B, Valeur de sortie = ACTIVEE A>=B, Valeur de sortie = ACTIVEE
2
e, %,
& B, & B,
Yz, _0/@,29 %, K ”/@,‘.9 %,
% e ', D g e,
Fonction source A Fonction source A
—> Instance source A Valeur source A , —> Instance source A Valeur source A |,
Zone source A Zone source A
---> Erreur source A Valeur source B |, ---» Erreur source A Valeur source B |,
Comparaison Comparaison
Egal a Inférieur ou égal a
Fonction source B Fonction source B
—> Instance de source B —> Instance de source B
Zone source B Valeur de sortie Zone source B Valeur de sortie |,
---» Erreur source B ---» Erreur source B
Erreur |--» Erreur |--»
A=B, Valeur de sortie = ACTIV E’}E A<=B, Valeur de sortie = ACTIVEE
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Fonction de contrdle

4
4 Y, “ %fo'%%’@ %,

% 2% G o %y, % %% e b b e Y%,
o b 2, %0 o %4 Cq 0, Yo e %, Gy oy, gy, g %",
7’745 Sy, . % RN 6/45‘:5 é/// “%,, %‘&0 2270 /’7/' ﬂg%o; /0!0)8"/9 g"ﬂ/; . 2, ﬁfo’?ga 2, U 78 z%/,o g5,
Yo %, Uy, Ty, 2 g Y, ey e,y Yy Co oy, S, e, g, ey Yoy, Py g,
e Bty o Gy g0, 6 @y By s % 0@ 8 %y % 027 @, 2 s, Yy, 4y, “% %y %, Gy, CR % 2 0'40

6‘0150»/}'.,(@,(/‘ @/’@[%’/’/Ayé@%’og b, %, o, % e//«? lpé 50’ o sy, Wb L 4, Yo, O By /5.5‘1‘;,%ﬁ &

e%> z%&oz%& ’(4/1@6’ xé'%’ a,o,pézeéi)% %, //Q/' 8/14% 0% Uy, epy !/0 4, Qf'e 8/;0’ 0% %y 8(,]8 e, %, % 0@ Yy, 6)@@ (3‘?0 3 0/,& 010;, p& 0@% /60 Oé’é
0, Bt Gyl i e e g, Y, 5, % e e % g g e P, P Uy ey i, o, e e

DL P T D L L T LTI

Fonction source A
—>| Instance source A
Zone source A
---» Erreur source A

Erreur de boucle }|--»

Etat de réglage |.__ >

Mode de régulation Actif F-->

Fonction source B Alimentation de chauffage |—»

— 3| Instance de source B Alimentation du refroidissement | —»
) é(;;l: 1;0:;'5;]2 s Apercu de controle Point de consigne de boucle fermée |,
Présentation générale Point de consigne de boucle ouverte |

Valeur process active | __,

Instances - 1 a 4 par RMC

Alimenté par boucle |

L 00P) Menu Boucle
G £ £ Page Configuration

[P0 Menu Moniteur
o PE ] Page Exploitation

Fonction source A : Entrée analogique, Valeur process

[ 16.A] Instance source A : (non modifiable)*

Algorithme de chauffage : Désactivé, PID, Activé/Désactivé
Algorithme de refroidissement : Désactivé, PID, Activé/Désactivé

L.C ~)Courbe de sortie de refroidissement : Désactivée, Courbe 1 non
linéaire, Courbe 2 non linéaire

[££Un] TRU-TUNE+ Activer : Non, Oui

[£6nd] TRU-TUNE+ Bande : 0 a2 100

[ £9n]TRU-TUNE+ Gain:12a6

(£.A 9] Agressivité de 'autoréglage : Inférieure, Critique, Supérieure
[PdL]Retard Peltier: 0a 5

[ r.En]Activation du point de consigne externe : Non, Oui

Fonction source B : (Source de point de consigne externe) : Aucun,
entrée analogique, courant, alimentation de refroidissement,
alimentation de chauffage, alimentation, linéarisation, maths,
valeur process, point de consigne fermé, point de consigne ouvert,
variable

[ 6] Instance source B (Instance source de point de consigne externe) : 1 a 24

[ 6§26)Zone source B: 0 a 16

[ r.£Y] Type de point de consigne externe : Auto, manuel

Action de l'utilisateur apres défaillance : Désactivé, Transfert
sans a-coups, Alimentation manuelle, Utilisateur

Défaillance d’erreur d’entrée : Désactivé, Transfert sans a-coups,
Alimentation manuelle, Utilisateur

[F7A ] Alimentation fixe : -100 & 100 %

[ L.dE] Activation de la détection de boucle ouverte : Non, Oui
["L.dt] Heure de détection de boucle ouverte : 0 & 3 600 secondes

[ L.dd) Ecart de détection de boucle ouverte : -1 999,000 a 9 999,000
[~ PJAction de rampe : Désactivée, Démarrage, Point de consigne, Les deux
[ ~.5C) Echelle de rampe : Heures, Minutes

~ r.r£)Taux de rampe : 0 2 9 999

Activer profilage : Non, Oui

[ L.5P] Point de consigne bas : -1 999,000 & 9 999,000

[_h.5P] Point de consigne haut : -1 999,000 a 9 999,000

[§PL o] Limite ouverte de point de consigne inférieure : -100 4 100 %

Limite ouverte de point de consigne supérieure : -100 a 100 %

Mode de régulation actif : Désactivé, Auto, Manuel
[ h.Pr]Alimentation de chauffage : 0 4 100 %

[ LPr]Alimentation de refroidissement : 0 &4 100 %
Point de consigne de boucle fermée : -1 999,000 & 9 999,000
[P A Valeur process active : -1 999,000 a 9 999,000

[ 00 P]Menu Boucle
[0 PE ] Page Exploitation

Activation du point consigne externe : Non, Oui
Mode de contréle : Désactivé, Auto, Manuel

[A£ 5P] Point de consigne de 'autoréglage : 50 4 200 %

[ ARUE] Autoréglage : Non, Oui

[ L5 P]Point de consigne de boucle fermée : -1 999,000 a 9 999,000
[ +d.5] Point de consigne de repos : -1 999,000 & 9 999,000
Bande proportionnelle de chauffage : 0,001 a 9 999,999
[ h.h Y] Hystérésis de chauffage : 0,001 a2 9 999,999

[ L.P&] Bande proportionnelle de refroidissement : 0,001 a 9 999,999
[ Lh Y] Hystérésis de refroidissement : 0,001 & 9 999,999
[ & ] Intégrale Temps : 0 4 9 999 secondes

Dérivée Temps : 0 & 9 999 secondes

[ db]Bande morte : -1 000 & 1 000

[ 0.5P] Point de consigne de boucle ouverte : -100 & 100 %

Alimentation de boucle : -100 a 100 %

Erreur de boucle : Aucun, Boucle ouverte,
Capteur inversé

Demande de suppression d’erreur de boucle :
Ignorer, effacer

Etat de réglage : Désactivé, Croisement 1
positif, Croisement 1 négatif, Croisement 2
positif, Croisement 2 négatif, Croisement 3
positif, Croisement 3 négatif, Mesure Max,
Mesure Min, Calcul, Terminer, Temporisation

Remarque : Linstance originale de source de la Boucle de
contrdle doit correspondre a la Valeur process ou a l'instance
d’Entrée analogique.
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%
2, @,
%, 5,
—>f F-->
N f-->
Mode de régulation Actif F--»
Alimentation de chauffage |—»
—> Alimentation du refroidissement |—»
Y Point de consigne de boucle fermée |,
Controle Point de consigne de boucle ouverte |5
Désactivé Valeur process active |-y
Alimentation par boucle [
Si le mode de controle = Désactivé : Alimentation de chauffage, Alimentation de refroidissement et Alimentation de boucle = 0 %
2
KON
KA Co %,
4 0;?”(/ Ve 4 %o
g, "%f%,ffis, . ’rfg%
o] oy, %, et %, %
;1%0% 00 . % oy .‘7:% %, g, .
%’;/ % Bfiy %, 3 gsf% o ot ey,
%, e, “og G, i, %,
o o o e W @ g Oy Yo
Fonction source A >

—>| Instance source A
Zone source A Lo
Erreur source A

Mode de régulation Actif F--»>

Alimentation de chauffage |—»
—> Alimentation du refroidissement |—»
= Point de consigne de boucle fermée |,
Controle Point de consigne de boucle ouverte |
Boucle ouverte Valeur process active | __y
Alimenté par boucle | —»
Si le mode de contrdle = Boucle ouverte :
Point de consigne de boucle ouverte = valeur saisie par l'utilisateur
Alimentation de chauffage, Alimentation de refroidissement et Alimentation de boucle = Point de consigne de boucle ouverte
Y% 4
%, Uy, 2
Uy 4, 4 %yt 4 “,
2 o S, G @, U, 2. . %y,
s, "“% @ b ke, S e, 0, g, g, ‘9% "y 4 “a,
A i, ety Ay, g, 4, o, 4, Py,
é’%,Z%, g, 20,0, ,,% O %, T &@E i g :}z o,
4 2 @, " (3
g, 6; %, (41,0}(,”3’4; @45/»%?‘;%@."7 "e(,"’ eéa” &%p ey % %//g .% ’lxp& 4500 o, ”«!‘/@ o, % &y éa(‘%/ ey, C‘?% @, %, I Q @,
%, 7 /o'% Gy ) B%FQ_ %49% oy, %a, %, @, /a{v N @% 4743,///5@5, %, "Zr % «V/% %y,
s, ey, //pﬁ,‘foy G Flooa i, o, e, 1, N Ve, ey, e, %j%i%g %,,g ", Yy, Yo, e %‘W ”'? e Yoy % %,% N
Fonction source A

—| Instance source A Brreur de boucle .-
___y| Zone source A Etat de réglage [--5

Erreur source A
Mode de régulation Actif --»

Fonetion source B Alimentation de chauffage —»
—> gg‘slggcs de Ali ion du refroidi [N
“""?| Zone source B Point de consigne de boucle fermée |,
E B A
rreur source Controle Point de consigne de boucle ouverte |
Boucle fermée Valeur process active [__y
Alimenté par boucle |
Si le mode de controle = Boucle fermée :
Point de consigne de boucle fermée = valeur saisie par 'utilisateur
Alimentation de chauffage, Alimentation de refroidissement et Alimentation de boucle = alimentation calculée de PID
2
A 4, @ %,
) K i %' Z"ap;”% 4 Yy
%, 0’@ % 02: % s% 6% "0’ % g %y,
4 Yty KONy g g
J:F” %0@ oy o, %’7 7.4, 4 ; o'% 0{7 s, %, i i %0&
425, %5, %
E“’f%% %” {% Uy, é””% Y, Y, e %r/ e e, g, %y % f% it g oy, Yo
g o, e, ey, Y U, %, 0, g ”’3 % @, g e, e, 0 oy
o e e % " % % . i e 2
Fonction source A Erreur de boucle |-_»
—» Instance source A .
N %}one source A A Etat de réglage
Ireur source
Mode de régulation Actif F--»>
Alimentation de chauffage |—»
—> Alimentation du refroidissement | —»
Y Point de consigne de boucle fermée |,
Controle Point de consigne de boucle ouverte |5
Moteur de profil Valeur process active | __y
Alimenté par boucle | 5

Si le mode de controle = Profilage :
Point de consigne de boucle fermée = Etape Profile
Alimentation de chauffage, Alimentation de refroidissement et Alimentation de boucle =
alimentation calculée de PID
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Fonction compteur

La fonction effectue un comptage progressif et dégressif a
partir de la Valeur de charge et produit une Valeur de sor-
tie = Activée lorsque le Décompte = Valeur cible.

Remarque :
La valeur de décompte s’efface lors d’une perte
d’alimentation.

La valeur de charge est restaurée lors de 'alimentation.

Exploitation du compteur :

Chaque fois qu'une transition d’horloge prescrite se
produit sans erreur sur la source B, le décompte sera
égal a la Valeur de charge.

Si la fonction est un compteur progressif :
Chagque fois qu'une transition d’horloge prescrite se pro-
duit sans erreur sur la source A, le décompte augmen-
tera de 1. Si le décompte est égal a 9 999 lorsque la tran-
sition se produit, le décompte sera 1 apres la transition.
Si la fonction est un compteur régressif :
Chaque fois qu’une transition d’horloge prescrite se pro-
duit sans erreur sur la source A, le décompte diminue-
ra de -1. Si le décompte est égal a 0 lorsque la transition
se produit, le décompte sera 9 999 apres la transition.

Une erreur, lorsqu’elle est lue, peut indiquer n’importe
quelle raison parmi les suivantes :

Aucun, Ouvert, Court-circuité, Erreur de mesure, Données
d’étalonnage erronées, Erreur de température ambiante,
Erreur de capteur de température a résistance, Défaillance,
Erreur mathématique, Aucune source, Obsoléte

%’e%’e %y
s s 6 V3
% 7, ‘% ‘,’% %{v %,
0%. «90,/’ «Yo(,ﬁ %, ., &
D % g & &e{‘b@ %y, Y

L

Décompte

Fonction source A
Instance source A
Zone source A

Erreur source A Valeur source A

. Valeur source B
Fonction source B

Instance de source B

Zone source B

Erreur source B
Apercu du Compteur
Présentation générale

Instances - 4 par RMC

A

Valeur de sortie

Erreur [-_»

L &) Menu Compteur
S £ | Page Configuration

[ F ) Fonction : Vers le haut, Vers le bas

Fonction source A : Aucune, Alarme, Comparer, Compteur, E/S numérique, Sortie
d’événement de profil A a H, Touche de fonction, Logique, Minuteur, Variable

[76 ,A]Instance source A:1a 24

[ G62R]Zone source A:02a 16

5464 Etat de source active A (Horloge d'état actif) : Elevé (montant), Bas
(tombant), Les deux (montant et tombant)

[GF n.A) Fonction source A : Aucune, Alarme, Comparer, Compteur, E/S numérique, Sortie
d’événement de profil A a H, Touche de fonction, Logique, Minuteur, Variable

(6 .b]Instance de source B : 1 a 24

[7626] Zone source B: 0 a 16

Etat de source active B (Charge d'état actif) : Elevée, Basse
(L oAd] Valeur de charge : 0 2 9 999

(E- 9E] Valeur cible : 0 29 999

(L AE]Verrouillage : Non, Oui

| Menu Compteur

(e
— G E ]| Page Exploitation

[“LnE]Décompte : 029999

[ GuAValeur source A : Désactivé, Activé
[ S§ubValeur source B : Désactivé, Activé
[ o.w|Valeur de sortie : Désactivé, Activé

Fonction personnalisation

)
%’%%«9:
@l’@ Y, %

!

Personnalisation
Présentation générale

Instances - 20 par RMC

UG E) Menu Personnalisation
F Ac £) Page Usine

Parametre : Aucun, Process, Décalage d’étalonnage,
Unités d’affichage, Restauration des parametres de
T'utilisateur, Point de consigne bas d’alarme, Point
de consigne haut d’alarme, Hystérésis d’alarme,
Point de consigne, Valeur Process active, Point de
consigne actif, Point de consigne de boucle ouverte,
Autoréglage, Mode de controle, Alimentation de
chauffage, Alimentation de refroidissement,
Intégrale Temps, Dérivée Temps, Bande morte,
Bande proportionnelle de chauffage, Hystérésis de
chauffage, Bande proportionnelle de refroidissement,
Hystérésis de refroidissement, Taux de rampe,
TRU-TUNE+ Activation, Point de consigne inactif,
Personnalisé, Démarrage profil, Demande d’action
de profil, Valeur de déviation de maintien garanti,
Courant, Limite inférieure du point de consigne,
Limite supérieure du point de consigne, Hystérésis
limite, Etat de limite

ID instance : 1 4 16

Fonction Diagnostique

Numéro de référence
Révision du logiciel

Numéro construction logiciel
Numéro de série

Date de fabrication

Apergu diagnostique
Présentation générale
Instances - 1 par RMC Etat de périphérique

Nom de périphérique

ID matériel

PLLLLL L

(d +A9) Menu Diagnostic
(FAc t]Page Usine

Numéro de pieéce : défile sur 'écran
Révision du logiciel : 1,00, ...

Niveau de la version logicielle : 0, 1, 2, ...
[ Sna]Numéro de série : XXXXXX

Date de fabrication : format YWW

ID matériel : 23 (RMC)
Etat de périphérique : OK, Défaillance
Nom de périphérique : EZ-ZONE RM

Fonction d’entrée/sortie numeérique

Remarque :
La valeur d’Entrée est passée vers des entrées
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d’événement de profil ou des blocs de fonction d’action.

La valeur de Sortie est déterminée par la source A et la
fonction Sortie numérique.

z,
/%,'E,/'%g

Y,
OGQOé

8, 801%
2%, %, %

e, 25,
2o, by, S, 5.
0% L s e
2 % % %

il

Etat de sortie

Fonction de sortie
Instance de fonction de sortie
Zone source A Valeur d'entrée/sortie numérique
ES numérique
Présentation générale
Instances - 0 a4 6 par RMC

—>
—>

Erreur | __5

d 10) Menu E/S numérique
G £ &) Page Configuration

Direction : Sortie, Tension d'entrée, Contact sec d'entrée

Alimentation de chauffage, Comparer, Compteur, E/S numérique, Sortie d'événement de
profil A & H, Touche fonction, Logique, Linéarisation, Maths, Valeur Process, Sortie de
fonction spéciale 1 a 4, Minuteur, Variable

Instance de fonction de sortie : 1 & 24

[ §2A] Zone source A:0a 16

[ a.L &) Controle de sortie : Base de temps fixe, Base de temps variable
[ o.£ &) Base de temps de sortie : 0,1 & 60 secondes

[ ol o] Limite inférieure de puissance de sortie : 0 a4 100 %

[ o.h ) Limite supérieure de puissance de sortie : 0 & 100 %

Fonction de sortie : Désactivé, Entrée analogique, Alarme, Alimentation de refroidissement,

[ d 10] Menu E/S numérique
— GEt]Page Exploitation

[ d .5 Etat d'Entrée : Activé, Désactivé
Etat de Sortie : Activé, Désactivé

Valeur d’entrée numérique : Activé, Désactivé

Une erreur, lorsqu’elle est lue, peut indiquer n’importe

quelle raison parmi les suivantes : Aucun, Ouvert, Court-
circuité, Erreur de mesure, Données d’étalonnage erronées,

Erreur de température ambiante, Erreur de capteur de

température a résistance, Défaillance, Erreur mathémati-

que, Aucune source, Obsolete

.,
Q}O&
— | Valeur d’entrée numérique Etat d'entrée |
Valeur d'entrée/sortie numérique |
. . Erreur [--»
Entrée/sortie numérique comme Entrée
&, L.
g, U,
5, g
. L6,
G, Cd Lot
S0 %, %
@, % %y, %,
L1, Cppy "9,
049 Q’ﬂy 006’ (20067
0”"@(./ _027&0 0‘-{’&0 s, %,
G e G
Fonction de sortie Etat de sortie
—> Instance de fonction de sortie
Zone source A Valeur d'entrée/sortie numérique |y
) ) . Erreur [--»
Entrée/sortie numérique comme Sortie

Fonction Global

Apercu général
Présentation générale
Instances - 1 par RMC

Valeur de sortie

—>

9 6L ] Menu global
G E &) Page Configuration

Afficher les unités : F, C
Fréquence secteur CA : 50 Hz, 60 Hz

(dPr G] Paires affichées : 1 a 10

Enregistrement de parametres d’utilisateur : Aucun, Jeu
d’utilisateur 1, Jeu d’utilisateur 2

[JG r.r ] Restauration de paramétres d’utilisateur : Aucun, Jeu
d’utilisateur 1, Jeu d’utilisateur 2, Usine
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Fonction Limite

Cette fonction utilise une entrée qui lui est consa-
crée et la sortie changera d’état lorsque la source A
excedera les points de consigne limites. La limite,
lorsqu’elle est déclenchée, doit étre supprimée ma-
nuellement pour réinitialiser la sortie et supprimer
le message. L'Entrée analogique et la sortie du relais
mécanique sont attribuées a chaque boucle de limite
et sont situées dans le méme module.

G &
s,

Y g,

¢

%q, %%%g % 4,
”/o[o/ﬂ% ﬂgz,]g @0'

; %, Ca 5’:’
o o % ’%,% ”% o

LAyl

—>  Fonction source A Message de limite | --»
Instance source A . .
---> Erreur source A Etat e limite - »
Etat limite | ——»
Apercu Limite

Présentation générale
Instances - 0 & 4 par RMC
Valeur de sortie |,

Fonction source A : Entrée analogique
Instance Source A : fixée sur 1, 2, 3, ou 4

L 01 Menu Limite
G E &) Page Configuration

[£.6d] Limite, cotés : Les deux, Supérieur, Inférieur

Hystérésis limite : 0,001 a 9 999,999

[§ P k) Limite supérieure de point de consigne (Maximum) : -1 999,000 a 9 999,000
[§P.L ¢ ] Limite inférieure de point de consigne (Minimum) : -1 999,000 & 9 999,000

[ +P 7] Menu Limite
o PE ] Page Exploitation

Limite inférieure de point de consigne -1 999,000 a 9 999,000

Limite supérieure de point de consigne : -1 999,000 a 9 999,000

Message de limite : Limite supérieure, Limite inférieure, Erreur de limite
Etat de limite : Inactif, Aucun, Limite supérieure, Limite inférieure, Erreur
Etat limite : Défaillance, Sans danger

Valeur de sortie : Activé, Désactivé

Fonction de linéarisation

Cette fonction choisira une Source analogique A et
re-linéarisera a l'aide d’'un décalage de 10 points, puis
ajoutera le Décalage et produira une Valeur de sortie.

Une erreur, lorsquelle est lue, peut indiquer n’impor-
te quelle raison parmi les suivantes : Aucun, Ouvert,
Court-circuité, Erreur de mesure, Données d’éta-
lonnage erronées, Erreur de température ambiante,
Erreur de capteur de température a résistance, Dé-
faillance, Erreur mathématique, Aucune source, Ob-
solete

5, 4. 4, by by b b b 2 2 2, 4, %
j’;’% ”’0/0,‘7'0;/’/'/0{0/0, 0,”’0/0; 0'01‘0,0'0/ “ i Y, %/ %/of%/q, 0,”0/; 0,'”[0; %f"’@, G'Olo/”/ b

“%
Uy, 0 Y %, Cs Sy %, 5’0\5’6’ @, Cs, a%ﬂ»g
"t i . e e 0, s 1

DL i

Fonction source A
—> Instance source A
Zone source A
---» Erreur source A

Apercu Linéarisation Valeur source A |5
Présentation générale

Instances - 4 par RMC

Valeur de sortie |5

Erreur |--»

L nr]Linéarisation
G £ &) Page Configuration

£ n) Fonction : Désactivé, Interpolé, Echelonné

[SF n.A) Fonction source A : Aucun, entrée analogique, courant, alimentation de
refroidissement, alimentation de chauffage, alimentation, linéarisation, maths,
valeur process, point de consigne fermé, point de consigne ouvert, variable

[6 .A) Instance source A:12a 16

[ 62A) Zone source A: 02 16

[Jn +&] Unités : Source, Aucun, Température absolue, Température relative,
Puissance, Process, Humidité relative
[ 4P 1] Point d'entrée 1 : -1 999,000 a 9 999,000

[ oP. 1] Point de sortie 1 : -1 999,000 a 9 999,000
[P 2] Point d'entrée 2 : -1 999,000 a 9 999,000
[0 P2 Point de sortie 2 : -1 999,000 a 9 999,000
[,P.3) Point d'entrée 3 : -1 999,000 a 9 999,000
[0 P.3] Point de sortie 3 : -1 999,000 a 9 999,000
[ +PH) Point d'entrée 4 : -1 999,000 a 9 999,000
[ o P4 Point de sortie 4 : -1 999,000 a 9 999,000
[/PS] Point d'entrée 5 : -1 999,000 a 9 999,000
[ oP.5) Point de sortie 5 : -1 999,000 a 9 999,000
[,P&) Point d'entrée 6 : -1 999,000 a 9 999,000
[ oPB) Point de sortie 6 : -1 999,000 a 9 999,000
[.P.7) Point d'entrée 7 : -1 999,000 a 9 999,000
[0 P.7 Point de sortie 7 : -1 999,000 a 9 999,000
P8 Point d'entrée 8 : -1 999,000 a 9 999,000
[ 0P8 Point de sortie 8 : -1 999,000 a 9 999,000
[ 4P9) Point d'entrée 9 : -1 999,000 a 9 999,000
[“0P.9) Point de sortie 9 : -1 999,000 a 9 999,000
["+P_10] Point d'entrée 10 : -1 999,000 a 9 999,000
[ P_ 18] Point de sortie 10 : -1 999,000 & 9 999,000

["L ar]Menu Linéarisation
[0 PE -] Page Exploitation

G u.A]Valeur source A : -1 999,000 a 9 999,000
[0F §&) Décalage : -1 999,000 a 9 999,000
o.u] Valeur de sortie : -1 999,000 a 9 999,000

2.8 & & 2 By b b B B, 8, 8, 8y, 2.8 8,

PR ;’0/;%&;,0%% Yoty iy %;0,%, 0/0/0;%10[ e g, (/‘?7/0, %y ;'o;/i/,, 4,
6‘ (2 € 6’

e, 0’%”’@0 %”’% s, %f’% 0[’2’@ 2, %»@ § d?%@ 6*46;’7%2%2%6 7 "f» % g, ! e 4%

RN NN N AR

Fonction source A
—>{ Instance source A
Zone source A
---» Erreur source A

L. . Valeur source A |5
Linéarisation

Désactivée Valeur de sortie |

Erreur [--»

La valeur de sortie est égale a la valeur source A
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2 By by b by B b b b by b by b by by b
b ”'”f/’”f/% ot %,(/%%,0,% ”‘%»'”’ o'p”'af,;"” Lty e e, g

% 0
% RONRCNTIONE LA R U, SONDRMONTNIN
% 0’15 l’f’e ’[?e e 2] K 2 ["98 Q}@ ’55' ";@ bf’ﬁ '27@ [/"’ﬁ 6 1275 6 é‘@s % ['% % 3 I'Z’e 9 ’!'e %’/ ,Z'@ /ﬁ

DLCLLLL Ll

Fonction source A
Instance source A
Zone source A
Erreur source A

. . Valeur source A
—> Linéarisation )
N Interpolée Valeur de sortie

Erreur |--»

SI la Source A < au point d’entrée 1, ALORS la va-
leur de sortie = point de sortie 1 + Décalage

AU MEME MOMENT ((Source A > Point d’entrée n)
ET (Point d’entrée n < Point d’entrée n+1)) n = n+1
JUSQU’A CE QUE n soit la valeur valide la plus
grande. SI ((Source A >= Point d’entrée n-1) ET (Va-
leur d’entrée < Point d’entrée n)) ALORS Valeur de
sortie = (Source A - Point d’entrée n-1) x (Point de sor-
tie n - Point de sortie n-1) / (Point d’entrée n - Point
d’entrée n-1) + Point de sortie n-1 + Décalage SINON
Valeur de sortie = Point de sortie n + Décalage LA
OUn=14a10

2, b 0ty 2l b
@ 2 L, 2
R o"‘” o}o, % g SN (O o % e iy, %zj‘ %% (2o %, (”f

(2 k2
”i;(/ ea «Yo@oeé‘oe‘s‘aé’qa%oa’z‘%
i g, ;f/e K "feg%@ "%, %% P o 3 e o e 5 e g 4

LTV L e

Fonction source A
Instance source A
Zone source A
Erreur source A

s . . Valeur source A
—>| Linéarisation i
N Echelonnée Valeur de sortie

Erreur |--»

PENDANT QUE (Source A < Point d’en-
trée n) n = n+1 DE n = 2 JUSQU’A CE QUE n soit la
valeur valide la plus grande

Valeur de sortie = Point de sortie n-1 + Décalage

Remarque : si Source A < Point de sortie 2 alors la
Valeur de sortie = Point de sortie 1 ; si la Source

A < Point d’entrée 3 alors sortie = Point de sortie 2 ;
etc. Si Source A > dernier point d’entrée, la valeur de
sortie = dernier point de sortie.

La liste des valeurs de point d'entrée est supposée étre
dans lordre croissant. Si le Point d’entrée n < Point
d’entrée n-1 ALORS la Valeur de sortie = Point de
sortie n-1

Fonction logique

Erreur d'acheminement

Fonction l l

Fonction source A
Instance source A
Zone source A
Erreur source A

Valeur source A
Valeur source B
Valeur source C

Fonction source B
Instance de source B
Zone source B
Erreur source B

Valeur source D
Valeur source E

Valeur source F

Fonction source C
Instance de source C
Zone source C
Erreur source C

Valeur source G

Valeur source H

Fonction source D
Instance de source D
Zone source D A :

rcu Logi
Erreur source D . pe gq 08 ,qu,e
Présentation générale

Fonction source E Instances - 4 par RMC
Instance de source E
Zone source E

Erreur source E

Fonction source F
Instance de source F
Zone source F
Erreur source F

Fonction source G
Instance de source G
Zone source G
Erreur source G

Fonction source H
Instance de source H
Zone source H
Erreur source H

Valeur de sortie

Erreur

PR

—_—

R

Une erreur, lorsqu’elle est lue, peut indiquer n’importe
quelle raison parmi les suivantes : Aucun, Ouvert,
Court-circuité, Erreur de mesure, Données d’étalon-
nage erronées, Erreur de température ambiante,
Erreur de capteur de température a résistance,
Défaillance, Erreur mathématique, Aucune source,
Obsolete
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L 9] Menu Logique
S E ] Page Configuration

[ F ] Fonction : Désactivé, ET, OU, Egal a, NON-ET, NI, Différent de, Verrouillé,
Flip Flop RS

[6F n.A] Fonction source A : Aucune, Alarme, Comparer, Compteur, E/S numérique,
Sortie d’événement de profil A a H, Touche de fonction, Limite, Logique,
Sortie de fonction spéciale 1 a 4, Minuteur, Variable

Instance source A : 1424
62A) Zone source A: 0 a 16
Fonction source B : Aucune, Alarme, Comparer, Compteur, E/S numérique,

Sortie d’événement de profil A a H, Touche de fonction, Limite, Logique,
Sortie de fonction spéciale 1 a 4, Minuteur, Variable

[6 6] Instance de source B: 1 a 24
[626] Zone source B: 04 16

(6 F A.L] Fonction source C : Aucune, Alarme, Comparer, Compteur, E/S numérique,
Sortie d’événement de profil A a H, Touche de fonction, Limite, Logique,
Sortie de fonction spéciale 1 a 4, Minuteur, Variable

6 L) Instance de source C:1a 24
[62L]Zone source C:04a 16

[6F n.d] Fonction source D : Aucune, Alarme, Comparer, Compteur, E/S numérique,
Sortie d’événement de profil A a H, Touche de fonction, Limite, Logique,
Sortie de fonction spéciale 1 a 4, Minuteur, Variable

[ 6 .d]Instance de source D : 1 a 24
[ 62d]Zone source D: 024 16

(6 F n.E] Fonction source E : Aucune, Alarme, Comparer, Compteur, E/S numérique,
Sortie d’événement de profil A a H, Touche de fonction, Limite, Logique,
Sortie de fonction spéciale 1 a 4, Minuteur, Variable

[ 6 .E]Instance de source E : 14 24
Zone source E: 0 a 16

G F nF] Fonction source F : Aucune, Alarme, Comparer, Compteur, E/S numérique,
Sortie d’événement de profil A a H, Touche de fonction, Limite, Logique,
Sortie de fonction spéciale 1 a 4, Minuteur, Variable

Instance de source F : 14 24
G 2F| Zone source F: 04 16

G F n.9) Fonction source G : Aucune, Alarme, Comparer, Compteur, E/S numérique,
Sortie d’événement de profil A a H, Touche de fonction, Limite, Logique,
Sortie de fonction spéciale 1 a 4, Minuteur, Variable

G .9) Instance de source G:1a 24
Zone source G:0a 16

G F n.h] Fonction source H : Aucune, Alarme, Comparer, Compteur, E/S numérique,
Sortie d’événement de profil A a H, Touche de fonction, Limite, Logique,
Sortie de fonction spéciale 1 a 4, Minuteur, Variable

S k| Instance de source H:1a 24
[ 62h]|Zone source H: 0 a 16

£ .h| Traitement d'erreur : Bon réel, Mauvais réel, Faux bon, Faux mauvais

[ £ 8] Menu Logique
[0 PE ] Page Exploitation

[ Su.AValeur source A : Désactivé, Activé
[ GubValeur source B : Désactivé, Activé
[ 6. Valeur source C : Désactivé, Activé
[ Su.d]Valeur source D : Désactivé, Activé
[ Gy Valeur source E : Désactivé, Activé
[ Gy FValeur source F : Désactivé, Activé
~[§u.9Valeur source G : Désactivé, Activé
_[Guh]Valeur source H : Désactivé, Activé
[ o.wValeur de sortie : Désactivé, Activé

Traitement d'erreur

Fonction l l

Fonction source A
Instance source A
Zone source A
Erreur source A

Fonction source B
Instance de source B
Zone source B
Erreur source B

Fonction source C
Instance de source C
Zone source C
Erreur source C

Fonction source D
Instance de source
D

Zone source D
Erreur source D

Fonction source E
Instance de source E
Zone source E
Erreur source E

Fonction source F
Instance de source F
Zone source F
Erreur source F

Fonction source G
Instance de source

Zone source G
Erreur source G

Fonction source H
Instance de source H
Zone source H
Erreur source H

Valeur source A
Valeur source B
Valeur source C
Valeur source D
Valeur source E
Valeur source F
Valeur source G

Valeur source H

Logique
ET

Valeur de sortie

Erreur

LD L

AxBxCxDxExFxGxH=ACTIVE

Traitement d'erreur

Fonction i i

Fonction source A

—> Instance source A
Zone source A

---» Erreur source A
Fonction source B

—> Instance de source B
Zone source B

---» Erreur source B
Fonction source C

—> Instance de source C
Zone source C

---» Erreur source C
Fonction source D

—> Instance de source
D

---» Zone source D
Erreur source D
Fonction source E

—> Instance de source E
Zone source E

---» Erreur source E
Fonction source F

—> Instance de source F
Zone source F

---» Erreur source F
Fonction source G

—> Instance de source

---» Zone source G
Erreur source G
Fonction source H

—> Instance de source H
Zone source H

---» Erreur source H

Valeur source A
Valeur source B
Valeur source C
Valeur source D
Valeur source E
Valeur source F
Valeur source G

Valeur source H

Logique
NON-ET

Valeur de sortie

Erreur

RN

—

F-->

AxBxCxDxExFxGxH=ACTIVE
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. , . .
Trgﬂ;ement d'erreur Fonction Traitement
Fonction l l d’erreur
F . A Fonction source A Valeur source A N
I OI}ECUOD source A Valeur source A |5 —> Instance source A
> Instance source Zone source A Valeur source B |,
Zone source A Valeur source B |, ---> Erreur source A
---» Erreur source A Valeur source C |
Valeur source C |,
Fonction source B V:
; aleur sourceD |,
f‘r‘l);lt(z;rllocg (Sizu:(fgrlge B Valeur source D |, —> Instance de source B
I Zone source B
Zone source B Valeur source E |5 . Valeur source E |
o » Erreur source B
» Erreur source B Val F
Valeur source F | aleur source ' —
Fonction source C Valeur source G ¥‘onctlon (slource C C Valeur source G —»
—> Instance de source C > Instance de source
Zone source C Valeur source H |5 Zone source C Valeur source H |5
---» Erreur source C === Erreur source C
Fonction source D Fonction source D
—»| Instance de source D —> Instance de source D
Zone source D . Zone source D .
---» Erreur source D Logique ---» Erreur source D Logique
ouU Différente
Fonction source E Fonction source E
—> Instance de source E —> Instance de source E
Zone source E Zone source E
---> Erreur source E ---» Erreur source E
FUI}ECUOD iource F F Fonction source F
> ZnS ance de sF?urce —> Instance de source F
BN Eone source F Zone source F
rreur source ---> Erreur source F
Fonction source G Fonction source G
— Instance de source G Instance de source G
Zone source G 7 G
---» Erreur source G one source
---» Erreur source G
Fonction source H .
—> Instance de source H Valeur de sortie | Fonction source H )
Zone source H —> Instance de source H Valeur de sortie |5
---» Erreur source H Erreur [--» Zone source H
--->» Erreur source H Erreur [--»
Fonction T’raltement Fonction Traitement
d’erreur d'erreur
Fonction source A Valeur source A | Fonction source A Valeur source A |5
—> Instance source A —> Instance source A
Zone source A Valeur source B |, Zone source A Valeur source B |,
---» Erreur source A ---» Erreur source A
Valeur source C |, Valeur source C |,
Fonction source B Val D Fonction source B Valeur source D
aleur source > —>
— > Instance de source B —> Instance de source B
Zone source B Valeur source E |, Zone source B Valeur source E |
---» Erreur source B ---» Erreur source B
Valeur source F | » Valeur source F' |—
Fonction source C Valeur source G , E?r‘t“;on flourcerc C Valeur source G |—»
Instance de source C Zo?l';ﬂl sgﬁrcz S(?u “ Valeur source H
—>
Zone source C Valeur source H |5 _--» Erreur source C
--->» Erreur source C
Foncti D Fonction source D
onction source —> Instance de source D
—> Instance de source D Zone source D
R %}one source D b Logique ---> Erreur source D Logique
--- Treur source a
Egale
) NI Fonction source E
Fonction source E —> Instance de source E
—> Instance de source E Zone source E
Zone source E ---» Erreur source E
---» Erreur source E
Fonction source F
Fonction source F —> Instance de source F
—> Instance de source F Zone source F
Zone source F ---» Erreur source F
---» Erreur source F
Fonction source G
Fonction source G - Iz%itgggﬁiz s((})urce G
—> Instance de source G ~--» Erreur source G
Zone source G
---»  Erreur source G .
Fonction source H
. —> Instance de source H Valeur de sortie |5
Fonction source H Zone source H
—> Instance de source H Valeur de sortie | ---» Erreur source H Erreur |--»
Zone source H
---» Erreur source H Erreur |--»
SiA=B=C=D=E=F=G=H alors ACTIVE
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d'erreur

Fonction l l Traitement

Fonction source A
Instance source A
Zone source A
Erreur source A

Fonction source B
Instance de source B
Zone source B
Erreur source B

Valeur source A

Valeur source B

Logique
Verrouillage

Valeur de sortie

Erreur

Povvblbld

—>

F-->

Valeur de sortie suit A, saufsi B = ACTIVE
Verrouillez sortie pendant que B = ACTIVE

d’erreur

Fonction i i Traitement

Fonction source A
Instance source A
Zone source A
Erreur source A

Fonction source B
Instance de source B
Zone source B
Erreur source B

Valeur source A

Valeur source B

Logique
Flip Flop RS

Valeur de sortie

Erreur

Phiverll

—>

F-->

_I" A détermine la Valeur de sortie ACTIVEE .
_I B réinitialise la Valeur de sortie DESACTIVEE

Fonction Traitement
l l d'erreur

--- >

-

Poibvee bl

--- >

--- >

Logique
Désactivé

-—- >

--- >

--- >

Valeur de sortie |

N Erreur [--»

Valeur de sortie = Désactivée

Fonction mathématique

Le bloc de fonction mathématique supporte jusqu’a 4 en-
trées analogiques et réalise une fonction mathématique
programmée pour dériver une valeur de sortie avec les va-
leurs de Filtre et de Décalage appliquées. Une entrée digi-
tale est utilisée pour activer ou désactiver I’'Echelle Process
et de Déviation, et certaines opérations mathématiques
doivent étre réalisées dans les unités de 'utilisateur.

Les fonctions peuvent combiner des entrées multi-
ples. Ces entrées peuvent comprendre des unités in-
compatibles d'un point de vue logique. Par conséquent,
sauf indication contraire, la présentation de la valeur
de sortie est la méme que celle de la source A. Ceci
s’adapte aux températures multipliées, divisées et de
décalage par des constantes et des entrées process.

Seules les entrées associées a une source sont utilisées
dans les calculs.

Une erreur, lorsqu’elle est lue, peut indiquer n’importe
quelle raison parmi les suivantes :

Aucun, Ouvert, Court-circuité, Erreur de mesure, Données
d’étalonnage erronées, Erreur de température ambiante,
Erreur de capteur de température a résistance, Défaillance,
Erreur mathématique, Aucune source, Obsoléete
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i
€, C,
Y, 4 4 G
0 ) Yoy % 5, Ui
% 80,,°C, 0’ €, 2
U 8/6’48/% ey Yot 2t Ay, 1% Yy, 0%/
Gy Y 8@ S, 100’///}‘?/ Y %o G
Fonction source A Fonction source A
—> Instance source A Valeur source A | —>| Instance source A Valeur source A |5
Zone source A Zone source A
--->» Erreur source A Valeur source B |5 --->» Erreur source A Valeur source B N
. Valeur source C |5
Fonction source B —>
—> Instance de source B Valeur source D > >
Zone source B >
==
Erreur source B Valeur source E |5 N
Fonction source C
—> Instance de source C Apercu
N %}One source C c Mathématiques )
== rreur source 3 .
Présentation générale N Mathématique
. Instances - 8 par RMC i s
Fonction source D P Désactivé
—> Instance de source D
Zone source D —>
---» Erreur source D
- =
Fonction source E
—> Instance de source E Valeur de sortie |,
Zone source E N V. ;
aleur de sortie |
---» Erreur source E Erreur [--»
== Erreur [--»
P 7AE] Menu Maths
S : SEE] Page Configuration _ Valeur de sortie = Filtre [A + Décalage]
[ Fn] Fonction : Désactivé, Moyenne, Echelle process, Echelle de déviation, Basculer, o L ' .
Différentiel, Rapport, Ajouter, Multiplier, Différence absolue, Minimum, Unltes d afﬁchage Sulvent la SOUI‘CG A
Maximum, Racine carrée, Echantillon et sauvegarde, Pression vers Altitude,
Point de condensation
GF n.R] Fonction source A : Aucun, entrée analogique, courant, alimentation de J (
refroidissement, alimentation de chauffage, alimentation, linéarisation, maths, %47 %40
valeur process, point de consigne fermé, point de consigne ouvert, variable 0/&' '%g‘ i
5 Al Instance source A:1a 16 05%0/,75’% 10‘/%7 10/%)8
% -
62A) Zone source A : 0 a 16 % ﬂ/é,z%/; /0{3} «5’%’7 2 08(-
_ _ N s, ey e, e, U Uy,
SF nb] Fonction source B : Aucun, entrée analogique, courant, alimentation de
refroidissement, alimentation de chauffage, alimentation, linéarisation, maths,
valeur process, point de consigne fermé, point de consigne ouvert, variable
[6 .6 Instance de source B: 14 16
[§2bZone source B: 0 a 16 Fonction source A Valeur source A
[SF A.L) Fonction source C : Aucun, entrée analogique, courant, alimentation de —> Instance source A
refroidissement, alimentation de chauffage, alimentation, linéarisation, maths, Zone source A Valeur source B N
valeur process, point de consigne fermé, point de consigne ouvert, variable - Erreur source A
6 .L]Instance de source C:1a 16 N
—52L17 C:0a16 .
one souree N ) . ) ) Fonction source B
G F n.d] Fonction source D : Aucun, entrée analogique, courant, alimentation de Inst d B —>
refroidissement, alimentation de chauffage, alimentation, linéarisation, maths, nstance de source
valeur process, point de consigne fermé, point de consigne ouvert, variable Zone source B Valeur source E —
[5./d) Instance de source D : 12 16 ---» Erreur source B
[ 62d) Zone source D: 0 a 16
[GF n.E] Fonction source E : Aucune, Alarme, Comparer, Compteur, E/S numérique,
Sortie d’événement de profil A 4 H, Touche de fonction, Logique, Minuteur, Variable —
S .€) Instance de source E: 1416 Mathemathue
[ 6 2F] Zone source E: 04 16 g Echelle process
6.L o) Limite inférieure de I'échelle : -1 999 4 9 999
S~ Limite supérieure de 'échelle : -1 999 a 9 999
r.L o) Plage inférieure : -1 999 4 9 999
r.h ] Plage supérieure : -1 999 a4 9 999 N
Pyt Unités de pression : PSI, Torr, mBar, Atmosphére, Pascal
Unités d’altitude : Pieds, Kilopied: . .
Aunt/Unités afhude: Hleds, Boplecs Fonction source E Valeur de sortie |
F L Filtre : 0 4 60 secondes —»| Instance de source E
PIAE] Menu Maths N Zone source E Erreur [--»
0PEr Page Exploitation Erreur source E
G uAValeur source A : -1 999,000 a 9 999,000
Val B :-1999,000 a 9 999,000 : n n : :
[-SublValeur source a Si B = DESACTIVE, Valeur de sortie = Filtre [(Plage
[ 6L Valeur source C : -1 999,000 a 9 999,000 4. N v “ e ,w
. supérieure - Plage inférieure) / (Limite supérieure -
[ §u.d) Valeur source D : -1 999,000 a 9 999,000 S . , .
[ EoF) Valour source  : Désactiv, Activé Limite inférieure)) x (A - Limite inférieure) + Plage
[ owValeur de sortie : -1 999,000 a 9 999,000 inférieure + Decalage] SiB= ACTIVE Valeur de sortie
[oF 5&) Décalage : -1 999,000 2 9 999,000 = Filtre [B + Décalage] Limite 1nferleure/superleure et
o pse P . TR
Erreur : Aucun, Ouvert, Court-circuité, Erreur de mesure, Données Plage lnferleurelsuperleure suit les unités d afﬁChage
d’étalonnage erronées, Erreur de température ambiante, Erreur de de Source A.
capteur de température a résistance, Défaillance, Erreur
mathématique, Aucune source, Obsoléete
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4, %,
7 &y
/;00 /é/& L?
Fonction source A
—> Instance source A Valeur source A |,
Zone source A
---> Erreur source A Valeur source B |,
. Valeur source C |,
Fonction source B
—> Instance de source B Valeur sourceD |,
Zone source B
---» Erreur source B >
Fonction source C
—>| Instance de source C
Zone source C . .
---» Erreur source C Mathématique
Moyenne
Fonction source D
—>| Instance de source D
Zone source D
---» KErreur source D
—> Valeur de sortie |,
== Erreur | __»

Valeur de sortie = Filtre [(Moyenne (A+B + C + D)) +

Décalage] Les unités d'affichage suivent la derniere
source, a savoir la température suit la Source A

{'%g%%
R
"o%f’/)% ,9 10
4, 06'1/ 0:517/

0‘?}9 7 Wg%% /]g@' /7@’ /é}. %

LIl

Fonction source A

—> Instance source A Valeur source A |5
Zone source A

--->» Erreur source A Valeur source B |5
Fonction source B >

—> Instance de source B Ly
Zone source B

---» Erreur source B Valeur source E |,

—>

N Mathématique

Echelle de déviation

—

-—— >
Fonction source E

—> Instance de source E Valeur de sortie |,
Zone source E

---> Erreur source E Erreur [--»

Si B = DESACTIVE, Valeur de sortie = Filtre
[((Plage supérieure - Plage inférieure) / (Limite

supérieure - Limite inférieure)) x (A - Limite
inférieure) + Plage inférieure + B + Décalage]
Si B = ACTIVE, Valeur de sortie = Filtre [B +
Décalage] Limite inférieure/supérieure et
Plage inférieure/supérieure suit les unités
d'affichage de Source A.

4,
Qs o
Uy

%f%

RN NN

Fonction source A Valeur source A ,
—> Instance source A
Zone source A Valeur source B | 5
---» Erreur source A
—
Fonction source B >
—> Instance de source B
Zone source B Valeur source E |,
---» Erreur source B
— > , .
Mathématique
B Bascule
—>
--->|
Fonction source E Valeur de sortie |
—> Instance de source E
Zone source E Erreur [--»
---» Erreur source E
Si B = DESACTIVE, Valeur de sortie =
Filtre [A + Décalage] Si B = ACTIVE,
Valeur de sortie = Filtre [B + Décalage]
Unités d'affichage suivent la source active.
%
0‘?‘10 ‘i}/ ‘%"e
Fonction source A
—> Instance source A Valeur source A |,
Zone source A
---» Erreur source A Valeur source B |,
Fonction source B >
—>| Instance de source B L
Zone source B
---» Erreur source B [
—
- Mathématique
Rapport
—>
-—->
—> Valeur de sortie |
N Erreur [--»

Valeur de sortie = Filtre [(A / B) + Décalage]
Si les unités d'affichage de la source A = source
B, aucune unité d'affichage sur la valeur de
sortie, ou elles suivent la source A
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%
/7[»/ .
@

7>
4%
%, %

Lidy bbbl

Fonction source A
Instance source A
Zone source A
Erreur source A

Fonction source B
Instance de source B
Zone source B
Erreur source B

-—->|

>

Valeur source A

Valeur source B

Mathématique
Différentiel

Valeur de sortie

Erreur

PR

—

R o

Valeur de sortie = Filtre [(A - B) + Décalage]
Les unités d'affichage suivent la source A
plus la source B relative

%
79
e};@;

L

Fonction source A
Instance source A
Zone source A
Erreur source A

Fonction source B
Instance de source B
Zone source B

--->» Erreur source B

Fonction source C
Instance de source C
Zone source C

---» Erreur source C

Fonction source D
Instance de source D
Zone source D
Erreur source D

--->|

Valeur source A
Valeur source B
Valeur source C

Valeur source D

Mathématique
Ajouter

Valeur de sortie

Erreur

PLLL

F-->

Valeur de sortie = Filtre [A+ B + C + D) +
Décalage] Les unités d'affichage suivent la
source de derniere température ou la source A

4, 4
Dy V2
Ko Y, %,

Lid bbbl

Fonction source A
Instance source A
Zone source A
Erreur source A

Valeur source A
Valeur source B

. Valeur source C
Fonction source B

Instance de source B
Zone source B
Erreur source B

Valeur source D

Fonction source C

Instance de source C

Zone source C . .

Erreur source C Mathemathue
Multiplier

Fonction source D

Instance de source D

Zone source D

Erreur source D

Valeur de sortie

Erreur

Ll

s

--- >

-

-

-

Valeur de sortie = Filtre [AxBxC x D)

+ Décalage] Les unités d'affichage
suivent la source de derniere
température ou la source A

4 2
. 2,%,
Yy %, %,

Lidd bl

Fonction source A Valeur source A
Instance source A
Zone source A Valeur source B
Erreur source A

Valeur source C
Fonction source B Valeur source D
Instance de source B
Zone source B
Erreur source B
Fonction source C
Instance de source C
Zone source C . .
Erreur source C Mathemathue

Minimum

Fonction source D
Instance de source D
Zone source D
Erreur source D

Valeur de sortie

Erreur

PR

R

Valeur de sortie = Filtre [Valeur minimale
(A: B: C:D) + Décalage] Les unités
d'affichage suivent la source avec la plus
petite valeur.
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%
7
Q}%

%
KA

Lidde bl

-—->

-—->

Fonction source A
Instance source A
Zone source A
Erreur source A

Fonction source B
Instance de source B
Zone source B
Erreur source B

Valeur source A

Valeur source B

Mathématique

Différence absolue

Valeur de sortie

Erreur

PR

—>

F-->

Valeur de sortie = Filtre [| A-B | +

Décalage] Les unités d'affichage suivent la

source A plus la source B relative

%

L

il

-

-—- >

-

-—- >

Fonction source A
Instance source A
Zone source A
Erreur source A

Fonction source B
Instance de source B
Zone source B
Erreur source B

Fonction source C
Instance de source C
Zone source C
Erreur source C

Fonction source D
Instance de source D
Zone source D
Erreur source D

Valeur source A
Valeur source B
Valeur source C

Valeur source D

Mathématique
Maximum

Valeur de sortie

Erreur

VL

e

Valeur de sortie = Filtre [Valeur
maximale (A : B= Cx D)+ Décalage]
Les unités d'affichage suivent la
source avec la plus grande valeur.

g,

Lidbbidy

Fonction source A
—> Instance source A Valeur source A |,

Zone source A
---» Erreur source A —>

—>
_} q
R .) _»
—
N Mathématique
Racine carrée

—>
——- >
—> Valeur de sortie |,
RN Erreur [--»

Valeur de sortie = Filtre [Racine carrée de A
+ Décalage]
Les unités d'affichage suivent la Source A

7%
g Lo
% %y, N %,
. oo - Uk g
%00 429’”0 %0{: % ‘%;’gq

Lidbbidy

Fonction source A Valeur source A
—> Instance source A >
Zone source A
---»  Erreur source A [
—>
N L
--->| >
—>
> Mathématique
Pression vers
Altitude
——->
—> Valeur de sortie |,
- Erreur [-_»

Valeur de sortie = Filtre [Convertir Source A en Pression
vers Altitude + Décalage]

Remarque : Le calcul de I'altitude pression est basé sur
l'atmosphere type internationale, 1976. La source A est
un signal de pression et doit étre en unités PSI pour son
calcul. Le calcul est précis a partir du niveau de la mer
290 000 pieds. Il peut étre utilisé au-dela de cette plage
dans les deux sens, mais avec une perte de précision. Le
calcul standard est basé sur une altitude de 0 pied
(niveau de la mer) une pression de 14,6967 PSI et une
température de 59 °F. Le résultat du calcul est en pieds.
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06"
)
%, U,

Lidy bbbl

%
Qs
K

Fonction source A
Instance source A
Zone source A
Erreur source A

Valeur source A

Valeur source E

Mathématique
Echantillon et
Sauvegarde

Fonction source E
Instance de source E
Zone source E
Erreur source E

Valeur de sortie

Erreur

PR

F-->

Si E = DESACTIVE, Valeur de sortie = Filtre
[A + Décalage]

Si E = ACTIVE, Valeur de sortie = Filtre
[derniere valeur de A + Décalage]
Affichage des unités suit la Source A

0@‘
.,
%y %5

L

%
Ly -
Yy

iyl

-—- >

--- >

o

-

Fonction source A
Instance source A
Zone source A
Erreur source A

Valeur source A

Valeur source B

Fonction source B
Instance de source B
Zone source B
Erreur source B

Mathématique
Point de
condensation

Valeur de sortie

Erreur

LI

o

Valeur de sortie = Filtre [427,26 x (CP x B/

8,8618) /(17,27-(CP x B/ 8,8618)) + 32 +

Décalage]
La Source A est utilisée pour la pression

calculée ou CP ; Remarque : Pour le point
de condensation, la Source A est la
température (F) et 1a Source B est RH (%).

Le calcul de la pression de saturation est
identique a celui utilisé dans le réservoir

mouillé/sec. Les résultats sont en degrés F.
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Fonction de sortie 2
. . ) . Gy, s,
Cette fonction configure et connecte des entrées physiques f’@g Y
aux fonctions internes. é;/?é’//, ;"% 0)
o %,
% g
oy, % iy, Y,
Remarque : %/o)%m %%; ”%»
Sorties numériques non incluses dans ces feuilles. %} o’g,z} 0,2} o%
Une erreur, lorsqu’elle est lue, peut indiquer n’importe
quelle raison parmi les suivantes :
Aucun, Ouvert, Court-circuité, Erreur de mesure, Données F on d .
d’étalonnage erronées, Erreur de température ambiante, onction de sortie Valeur de sortie |,
Erreur de capteur de température a résistance, Défaillan- Instance de fonction de sortie
pteu temp ) Zone source de sortie Erreur [__5
ce, Erreur mathématique, Aucune source, Obsolete ---» FErreur de source de sortie
4 Sortie
KN Désactivé
%, esactivee
8, Y, Y
% %, %
@, 05':4,'” &
Gy, !/ ;% U,
é’wo,% J'o% o,% [ (
u, %,
67¢ y0
G
Fonction de sortie . 2 5’(/,. ,
—> Instance de fonction de sortie ~valeur de sortie | — %@ » 06'; 50'
Zone source de sortie @, %
---> Erreur de source de sortie Erreur ---» 03}' /0’47 ﬂyj‘?g J’:?
. €, 0y, s, "&
Apercu Sortie 2, s, 0’2}@ 2,
Présentation générale
Instances - 0 a4 8 par RMC i i i i
ok PE]Menu Sortie . . .
6 £ £] Page Configuration Fonction de SOI‘tl(:? . Valeur de sortie >
—> Instance de fonction de sortie
F n] Fonction de sortie : Désactivé, Entrée analogique, Alarme, Alimentation de Zone source de sortie Erreur [ __ >
refroidissement, Alimentation de chauffage, Comparer, Compteur, E/S numérique, --->»  Erreur de source de sortie
Sortie d'événement de profil A a H, Touche fonction, Logique, Linéarisation, Maths, .
Valeur Process, Sortie de fonction spéciale 1 a 4, Minuteur, Variable, Limite SOI‘tle
£ /) Instance de fonction de sortie : 1 4 24 Numérlque
6 2] Zone source de sortie : 0 a 16
[ a.LE] Controle de sortie : Base de temps fixe, Base de temps variable ’ 2
e
0.t b] Base de temps de sortie : 0,1 & 60 secondes %47 /0/:27& &‘
Ve S, -
ol o] Limite inférieure de puissance de sortie : 0 4 100 % ff)g 67/)6}@' (%7;0' X}é"@ 60670/»,
Limite supérieure de puissance de sortie : 0 4 100 % 806)7 0677 /6] éag’/&[;]l&f‘ y%g 674(9/@0
D G %,
o.t Y] Type de sortie : Volts, Milliamperes /2( g\// % % %
[ F ) Fonction de sortie : Désactivé, Entrée analogique, Alarme, Alimentation de
refroidissement, Alimentation de chauffage, Comparer, Compteur, E/S numérique,
Sortie d'événement de profil A a H, Touche fonction, Logique, Linéarisation, Maths,
Valeur Process, Sortie de fonction spéciale 1 & 4, Minuteur, Variable Fonction de SOI‘tiG.} . Valeur de sortie
F 1] Instance de fonction de sortie : 1 a 24 —> Instance de fonction de sortie
[ 62A)Zone source A : 0 a 16 Zone source A . Erreur | .- >
o ---» Erreur de source de sortie
[ 61 o] Limite inférieure : 0 & 20 A
G.h 4] Limite supérieure : 0 a 20 A S(l)rtle
r.L o) Plage inférieure : -1 999,000 a 9 999,000 na Oglque
r.h 1] Plage supérieure : -1 999,000 a 9 999,000
[ 0.l A)Décalage d'étalonnage : -1 999,000 a 9 999,000
Valeur de sortie : Activé, Désactivé
— o.w) Valeur de sortie : 0 a 10 volts ou 0 a4 20 milliamperes
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Fonction Profil

Le module RMC supporte jusqu’a 25 profils, chacun ayant jusqu’a 10 étapes. Dans certaines applications, il est nécessaire
d’exécuter un profil plusieurs fois avec une fréquence variable dans de multiples Profils. Quand et si ce besoin se fait sentir,
plutot que de créer les mémes étapes encore et encore, il serait plus judicieux de penser a l'utilisation d’'un sous-programme.
Il peut y avoir un maximum de 15 sous-programmes ayant chacun jusqu'a 10 étapes. Les sous-programmes peuvent étre

sollicités depuis n'importe quel profil. La logique consiste en : créer un sous-programme une seule fois et l'exécuter au
besoin depuis n'importe quel profil donné.

05;‘, ‘%oly % s
&)
’??/ " 4 ﬁ%ﬂ% %2;00 y @% 4%.8 é"@“‘% él@% ,
/f “ “% (2 4 gy P 4 4
%, % YN 2, 7 s, Lo, %, Ve
o 100 0 0, Y G, o By g e By B bl o,
%’% S, S, %05’: 04’0/ s, J,’() o, s, 427 “6 °o‘?¢? o, ,o é 8%7 % 40/}
s, g e /%/‘5@%‘90 ’3" &4’/0@/4/y% ), ﬂ%y% & ”%”"«‘}
U gy 5 g oy, e e e e, Uiy Y, i by e (3g Uy, e gy U, g oy

R ERARS S RANN e annnnnN

|

Fonction source A Profilage
’ %’;ffgggﬁf&ugce A Présentation générale
---» Erreur source A 1 instance par RMC
25 fichiers a 10 étapes chacun Ftape en cours
f‘or}cction 3ource B B (250 étapes au total) , P
—> Zr(l)i sg(c)ﬁrc?a sI,;)urce 15 sous-programmes a 10 étapes Etape de sous-programme en cours |
---» Erreur source B chacun (150 étapes au total) Type d'étape |—»
Fonction source C Boucle de point de consigne cible1a4 |5
—> Instance de source C Boucle de point de consigne active 1a4 |,
Zone source C
---» Erreur source C Temps restant pour 1'étape —»
Fonction source D Sortie d'événement de profil A & H (événement 1a28) —»
—> Instance de source D Nombre de sauts restants —»
Zone source D
---» Erreur source D
Fonction source E . . .
—» Instance de source E Mode de controle produit Boucle 1 & 4
Zone source E (utilisé par boucle de controle 14 4) >
--->» Erreur source E
. SP produit (point de consigne actif) 1a4 |
Fonction source F (utilisé par boucle de controle 1 a 4)
—> Instance de source F
Zone source F
---» Erreur source F
Fonction source G
—>
IZI:)SI';CS Isl(c)ﬁlficz Sé:urce N Avant de créer des profils dans une boucle donnée quelle qu'elle
---> Erreur source G soit, assurez-vous que tous les parametres applicables du profil
soient réglés dans le Menu Profil de la page Configuration. Les
Fonction source H réglages réalisés ici sont ensuite disponibles pour tous les profils.
—> Instance de source H En outre, chaque boucle qui doit utiliser un profil doit d'abord étre
Zone source H activée a cette fin dans le menu Boucle de controle de la page
---» Erreur source H Configuration.
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Pr o] Menu Gabarit
G £ £ Page Configuration

Type de rampe : Régime, Durée
Pt YP|Type de profil : Point de consigne, Process
Maintien garanti activé : Désactivé, Activé

(96 d4) Déviation de maintien garanti 144 :02a 9 999
L P €] Activation du mode controle : Désactivé, Activé

Attente du mode : Une fois, Terminé

Fonction source A (Attente Entrée d'évenement 1) : Aucune, Alarme, Comparer, Compteur, E/S numérique,
Sortie d’événement de profil A & H, Touche de fonction, Logique, Minuteur, Variable

Instance source A : 14 24

Zone source A : 0 a 16

Fonction source B (Attente Entrée d'évéenement 2) : Aucune, Alarme, Comparer, Compteur, E/S numérique,
Sortie d’événement de profil A a H, Touche de fonction, Logique, Minuteur, Variable
(6 .b]Instance de source B:1a24

Zone source B: 0 a 16

Fonction source C (Attente Entrée d'événement 3) : Aucune, Alarme, Comparer, Compteur, E/S numérique,
Sortie d’événement de profil A & H, Touche de fonction, Logique, Minuteur, Variable

(G .[)Instance de source C: 1 a24

Zone source C : 0 & 16

Fonction source D (Attente Entrée d'évenement 4) : Aucune, Alarme, Comparer, Compteur, E/S numérique,
Sortie d’événement de profil A a H, Touche de fonction, Logique, Minuteur, Variable

Instance de source D : 1 a4 24

Zone source D: 0 a 16

Fonction source E (Attente analogique 1) : Aucun, entrée analogique, courant, alimentation de
refroidissement, alimentation de chauffage, alimentation, linéarisation, maths, valeur process, point de
consigne fermé, point de consigne ouvert, variable

(6 .E]Instance de source E:1a24

Zone source E : 0 & 16

Fonction source F (Attente analogique 2) : Aucun, entrée analogique, courant, alimentation de
refroidissement, alimentation de chauffage, alimentation, linéarisation, maths, valeur process, point de
consigne fermé, point de consigne ouvert, variable

Instance de source F : 1 4 24
Zone source F: 04 16

Fonction source G (Attente analogique 3) : Aucun, entrée analogique, courant, alimentation de
refroidissement, alimentation de chauffage, alimentation, linéarisation, maths, valeur process, point de
consigne fermé, point de consigne ouvert, variable

Instance de source G : 1 a 24

([ 629] Zone source G:0 a 16

Fonction source H (Attente analogique 4) : Aucun, entrée analogique, courant, alimentation de
refroidissement, alimentation de chauffage, alimentation, linéarisation, maths, valeur process, point de
consigne fermé, point de consigne ouvert, variable

Instance de source H: 1 a4 24
Zone source H: 0 a 16
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PSE A Menu Etat du profil
(o PE ) Page Exploitation

Démarrage de profil : 1 4 25

Demande d’Action Profil : Aucun, Profil, Pause, Reprendre, Terminer
Etape en cours : 0 a 250

Etape de sous-programme en cours : 0 & 150

S & YP) Type d'étape en cours : Etape inutilisée, Durée ou Régime, Maintien, Process ou événement
d'attente, Durée d'attente, Etat, Etape de sous-programme, Boucle de saut, Fin

(ESP 1) [ESP2) (E5P 3 [E.5P Y] Boucle de point de consigne cible 1 a 4

(PSP 1] [PSP2) (PSP 3] [P5PYH)SP produit (point de consigne actif) 1 a 4 : -1 999,000 a 9 999,000
[ GE /] Temps restant pour le pas : 0 4 9 999 secondes

Enkt I [Enkl] [Ent ) [EntHY] [EnES]|[EntE] [Ent T [EntS] E})‘éﬁ;ﬁgg%&?‘%de sortie) 1a 8 :
Nombre de sauts restant : 0 & 9 999 ’

P _] Menu Profil
P o F)Page Profilage

Numéro d'étape : 1 a 250

G £ 9P| Type d'étape : Etape inutili§ée, Durée ou Régime, Etat, Maintien, Process et événement
d'attente, Durée d'attente, Etape de sous-programme, Boucle de saut, Fin

Mode de contrdle Boucle 1 a 4 : Désactivé, Auto, Manuel

(ESP 1] [ESP2) (£5P 3] [E.5P 4] Boucle de point de consigne cible 1 4 4 : -1 999,000 a 9 999,000
Heures : 0 4 99

Minutes : 0 a4 59

Secondes : 0 & 59

(rAEE]Taux :0a 9999

Activation de 1'étape Process d'attente 1 a 4 : Désactivé, Supérieur a, Inférieur a
LJP 1 (LJP2) (LJPI) (LJPY] Process d'attente 1 a 4 : -1 999,000 a 9 999,000

LJE3I Evénement d'attente 1 a 4 : Aucun, Désactivé, Activé

Jour de la semaine : dimanche, lundi, mardi, mercredi, jeudi, vendredi, samedi, jours ouvrables,
tous les jours

(95 d Y] Activer Maintien garanti 1 a 4 : Désactivé, Activé
[ 65| Etape de sous-programme : 1 4 15

[ 6] Décompte de sous-programme : 1 49 999

Pas de saut : 1 4 250

Nombre de sauts : 0 4 9 999

Type de fin : Désactivé, Sauvegardé, Utilisateur

[Ent 1| [Entl) (EntT) [EntY) (EnES] [EnkS] [EnE 1) [Ent 8] Evénement 12 8 : Désactivé, Active,

Inchangé
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K7 Y
"o, s
2, D, Ll ,
% Qﬁ 4/%&‘ % 6/‘}‘,?60 e, %f )
0617[,0 /'002,7‘ 6’02/7‘ % ) O
Yy 0 e e g g
Profilage
Type d'étape inutilisée
S
Pas courant |
> Etape de sous-programme en cours - »
NN Type d'étape |—»
Boucle de point de consigne cible 1244 |5
> Boucle de point de consigne active 144 |5
> Temps restant pour le pas —»
Sortie d'évenement de profil A 4 H (événement 124 8) —»
> Nombre de sauts restants —»
S
— Mode de controle produit Boucle 1 a 4
(utilisé par boucle de contrdle 1 4 4) >
-—->
SP produit (point de consigne actif) 1 a4 4
(utilisé par boucle de controle 1 a 4)
—
-—->
— Avant de créer des profils dans une boucle donnée quelle qu'elle
soit, assurez-vous que tous les parametres applicables du profil
Bk soient faits dans le Menu Profil de la page Configuration. Les
réglages réalisés ici sont ensuite disponibles pour tous les profils.
En outre, chaque boucle qui doit utiliser un profil doit d'abord étre
’ activée a cette fin dans le menu Boucle de controle de la page
N Configuration.

Il s’agit d’'une étape vide pouvant étre utilisée pour planifier des étapes futures a insérer ou pour désactiver tem-
porairement une étape dans un profil. Rétablissez le type d’étape quand I’étape doit étre a nouveau activée.
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%, Z, Uy, 4,
Zq % N &
“rty, e . //’0”/0/ %%, %, 2
AL Yy b, “u, Gy, Gy
Vo, K0, % ¥, e o, % ‘%, e,
v Sy S,y g, B, S, “Sy, %,y
%y, Uy, Uy, 7, e, Y, Y, 4, Y S, K %), %y, %,
Uy, 1, Wi a g oy, g, gy oy Yy 0% s, 4y ‘o5 gy
Profilage
Type d'étape Durée
-— >
Pas courant |5
— Etape de sous-programme en cours |
g Type d'étape | —»
Boucle de point de consigne cible 1 a4 |
> Boucle de point de consigne active 1a4 |
g Temps restant pour le pas |—»
Sortie d'évenement de profil A a H (événement 14 8) —»
> Nombre de sauts restants —»
==
— Mode de contréle produit Boucle 1 a 4
(utilisé par boucle de contréle 1 a 4) —>
-—->
SP produit (point de consigne actif) 1 a 4 ;
(utilisé par boucle de contréle 1 a 4)
—>
-—->
—> Avant de créer des profils dans une boucle donnée quelle qu'elle
N soit, assurez-vous que tous les parametres applicables du profil
soient faits dans le Menu Profil de la page Configuration. Les
réglages réalisés ici sont ensuite disponibles pour tous les profils.
En outre, chaque boucle qui doit utiliser un profil doit d'abord étre
activée a cette fin dans le menu Boucle de contrdle de la page
—— > Configuration.

Si le Type de rampe dans le profil de configuration est réglé sur Durée, les boucles de contrdle 1 a 4 peuvent faire
partie du profil et toutes les boucles de controle activées suivent des points de consigne indépendants sur la durée
indiquée. Il est possible de déterminer ou maintenir ’état de jusqu’a 8 sorties d’événement.
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[7‘&;. g&% ({ .
Lo, o o, F, 4
g, iy ey g % " Yy, Y,y
Yhey "%f g, %, O 2 o, ot
%’Q}P (e £ 0/ 0/// e 0,/4‘?0 /00/ {/g /?— Z}/ /éy/ £ ﬂf%f '30&
Profilage
— , s .
Type d’étape Régime
--->
Pas courant | —»
> Etape de sous-programme en cours |y
ke Type d'étape | —»
Boucle de point de consigne cible 1a4 |
> Boucle de point de consigne active 1 a4 5
ke Temps restant pour le pas |—»
Sortie d'évenement de profil A a H (évenement 14 8) —»
> Nombre de sauts restants —»
--->
— Mode de contréle produit Boucle 1 a 4
(utilisé par boucle de contrdle 1 4 4) >
-—->
SP produit (point de consigne actif) 1 a 4
(utilisé par boucle de controle 1 a 4)
—>
--->
—>
N Avant de créer des profils dans une boucle donnée quelle qu'elle soit,
assurez-vous que tous les parameétres applicables du profil soient faits
dans le Menu Profil de la page Configuration. Les réglages réalisés ici
sont ensuite disponibles pour tous les profils. En outre, chaque boucle
qui doit utiliser un profil doit d'abord étre activée a cette fin dans le
N menu Boucle de controle de la page Configuration.

Si le type de rampe dans le profil de configuration est réglé sur Régime, la boucle de contréle 1 doit faire partie
du profil et toutes les autres boucles de controle activées suivent le méme point de consigne et le méme régime en
degrés ou unités par minutes. Assurez-vous que toutes les boucles de controle ont les mémes unités de mesure. Il
est possible de déterminer ou maintenir I'état de jusqu’a 8 sorties d’événement.
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‘?/0/ ;0/\// ‘:&0&0’¢ /1/ 0757 05)7/&, ”@/lgo&éo f@éf%@‘@@ft@% ,
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‘5’%,,;49 e g, gy 8, K Yy ¥eq,
‘?}/» / / %'b %’08 / 610’1’.‘25* U, 000/ 7 o K4 K4
Profilage
— ,
Type d’étape
-—=>
Pas courant |
— Etape de sous-programme en cours | —»
kg Type d'étape |—»
Boucle de point de consigne cible 1a4 |
? Boucle de point de consigne active 1a4 |5
ke Temps restant pour le pas —»
Sortie d'évenement de profil A a H (événement 1 4 8) | —»
> Nombre de sauts restants | —»
-—->
N Mode de contréle produit Boucle 1 a 4
(utilisé par boucle de contrdle 1a4) >
- >
SP produit (point de consigne actif) 1 a4 4
(utilisé par boucle de controle 1 a 4)
—>
-—->
’ Avant de créer des profils dans une boucle donnée quelle qu'elle
N soit, assurez-vous que tous les parametres applicables du profil
soient faits dans le Menu Profil de la page Configuration. Les
réglages réalisés ici sont ensuite disponibles pour tous les profils.
N En outre, chaque boucle qui doit utiliser un profil doit d'abord étre
activée a cette fin dans le menu Boucle de controle de la page
-—-> Configuration.

Une étape Verrouillage maintient le dernier point de consigne cible pour la durée désignée. Il est possible de
déterminer ou maintenir 'état de jusqu’a 8 sorties d’événement.

Module RMC Watlow EZ-ZONE® e 179 o Chapitre 7 Caractéristiques



é’b'

%,

Yy, % , él%

Ty, Y5 %
KON N b4, Sy, Y, %’fy %’7 )
2 2 2 %
g s, g, ,%f%% “U, 4, 4%, ‘?’%«/ O oo, , ”
iy oy, Yy Yoy ey Yl el Hagny gy

AR SRR RN NN NN AN NNt

, Profilage
N Type d’étape
Pas courant |
— Etape de sous-programme en cours | »
kg Type d'étape - »
Boucle de point de consigne cible 144 |,
> Boucle de point de consigne active 1a4 |
- Temps restant pour le pas —»
Sortie d'événement de profil A & H (évéenement 14 8) —»
> Nombre de sauts restants —»
--->
N Mode de controle produit Boucle 1 a 4
(utilisé par boucle de controle 1 a 4) >
--->
SP produit (point de consigne actif) 1 a 4 }
(utilisé par boucle de controéle 1 a 4)
—>
-—=>
—>
N Avant de créer des profils dans une boucle donnée quelle qu'elle soit,
assurez-vous que tous les parametres applicables du profil soient faits
dans le Menu Profil de la page Configuration. Les réglages réalisés ici
N sont ensuite disponibles pour tous les profils. En outre, chaque boucle
qui doit utiliser un profil doit d'abord étre activée a cette fin dans le
---> menu Boucle de controle de la page Configuration.

Une étape d’Etat remplace les points de consigne instantanément par les valeurs indiquées puis maintient les
points de consigne cible pour la durée désignée. Il est possible de déterminer ou maintenir I’état de jusqu’a 8
sorties d’événement.
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Fonction source A Profilage
Izlésr'ltjrslgﬁrsc‘;uzce A Process d’attente et Type
“="> Erreur source A d’étape d’événement
Foncti B d’attente Pas courant |,
'onction source s . .
— IZnstance de %)urce B ass ﬁ‘;jrjoistlgjz i\(/elt)t(‘leeegzi(z;nte Etape de sous-programme en cours |
N Eone source B q : Type détape
rreur source et les Fonctions source sont —>
Foncti C correctement configurés dans le Boucle de point de consigne cible1a4 |
onction source .
> Instance de s,Cource C menu Profil, page Configuration. Boucle de point de consigne active 144 |
Zone source
“==? Erreur source C Temps restant pour le pas —»
Fonction source D Sortie d’évenement de profil A & H (évéenement 14 8) |—»
i u
B IZnstance de %)urce D Nombre de sauts restants |—»
one source
“=> Erreur source D
N ]I;‘I(;;(;:ril%g (sicéusrocg r];]e E Mode de contréle produit Boucle 1 a 4 .
Zone source E (utilisé par boucle de controle 1 a 4)
“==? Erreur source E
SP produit (point de consigne actif) 1 & 4 ;
Fonction source F (utilisé par boucle de contrdle 1 a 4)
> Instance de source F
Zone source F
~="> Erreur source F
Fonction source G
—> Instance de source G
Zone source G Avant de créer des profils dans une boucle donnée quelle qu’elle soit,
-=-> Erreur source G assurez-vous que tous les parameétres applicables du profil soient faits
) dans le Menu Profil de la page Configuration. Les réglages réalisés ici
?onctlon (slource H H sont ensuite disponibles pour tous les profils. En outre, chaque boucle
Z%icsrslgﬁrcz Sﬁurce qui doit utiliser un profil doit d’abord étre activée a cette fin dans le
-—-3» Erreur source H menu Boucle de contréle de la page Configuration.

Une étape d’attente de process ou d’événement attendra que quatre valeurs process correspondent aux valeurs
process en attente (1 a 4) et/ou que quatre états d’événements en attente (1 a 4) correspondent a I’état indiqué.
I1 est possible de déterminer ou maintenir ’état de jusqu’a 8 sorties d’événement.

Module RMC Watlow EZ-ZONE® e 181 o Chapitre 7 Caractéristiques



o ey 2
Yo 7 %,
“@y 4 7 45 @4? ” 067@:90,3006)700
% g, %, 2. %, . U0 g
%,, D %, g ‘., %e)> %, U p
Y, " % e w0,
Profilage
Type d’étape Saut
--->
Pas courant |5
— Etape de sous-programme en cours |—»
N Type d’étape —»
Boucle de point de consigne cible1a4 |,
? Boucle de point de consigne active 144 |
kg Temps restant pour le pas | —»
Sortie d’évenement de profil A a H (événement 14 8) —»
> Nombre de sauts restants —»
--->
— Mode de contréle produit Boucle 1 a 4
(utilisé par boucle de contrdle 1 a 4) —>
--->
SP produit (point de consigne actif) 1 a 4 i
(utilisé par boucle de controle 1 a 4)
—>
--->
—>
N Avant de créer des profils dans une boucle donnée quelle qu’elle soit,
assurez-vous que tous les parameétres applicables du profil soient faits
dans le Menu Profil de la page Configuration. Les réglages réalisés ici
—> sont ensuite disponibles pour tous les profils. En outre, chaque boucle
qui doit utiliser un profil doit d’abord étre activée a cette fin dans le
kg menu Boucle de contréle de la page Configuration.

Une étape de Boucle de saut répetera des étapes précédentes un certain nombre de fois désigné dans Dé-
compte de saut. Les boucles de saut peuvent étre imbriquées jusqu’a un nombre de quatre. Il est possible de
déterminer ou maintenir 'état de jusqu’a 8 sorties d’événement. Ce type d’étape n'est pas disponible en sous-
programme. Remarque : Utilisez le type d’étape Sous-programme pour avancer vers un ensemble d’étapes
communes.
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Profilage
R Durée d’attente
Pas courant |
— Etape de sous-programme en cours |
Bk Type d’étape |—»
Boucle de point de consigne cible 1 a4 |,
> Boucle de point de consigne active 144 |
ke Temps restant pour le pas —»
Sortie d’évenement de profil A 4 H (événement 14 8) —»
> Nombre de sauts restants —»
-—->
N Mode de controle produit Boucle 1 & 4
(utilisé par boucle de controle 1 a 4) —>
-—->
SP produit (point de consigne actif) 1 a4 4 ;
(utilisé par boucle de controle 1 a 4)
—>
-—->
—>
N Avant de créer des profils dans une boucle donnée quelle qu’elle soit,
assurez-vous que tous les parametres applicables du profil soient faits
dans le Menu Profil de la page Configuration. Les réglages réalisés ici
N sont ensuite disponibles pour tous les profils. En outre, chaque boucle
qui doit utiliser un profil doit d’abord étre activée a cette fin dans le
-—-> menu Boucle de controle de la page Configuration.

Une étape de Durée d’attente est disponible avec un module d’acces intégrant une horloge-calendrier en temps
réel. Cela permet au programme d’attendre un jour et une heure précis avant de poursuivre vers I’étape sui-
vante. A utiliser pour que le profil exécute des étapes chaque jour ou uniquement les jours ouvrables. Il est
possible de déterminer ou maintenir 'état de jusqu’a 8 sorties d’événement.
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N Profilage
N Type d’étape Sous-programme
Pas courant |
— Etape de sous-programme en cours | »
Bk Type d’étape |—»
Boucle de point de consigne cible 1 a4 |5
> Boucle de point de consigne active1a4 |
kg Temps restant pour le pas —»
Sortie d’évenement de profil A 4 H (événement 14 8) —»
> Nombre de sauts restants —»
-—->
N Mode de controle produit Boucle 1 & 4
(utilisé par boucle de controle 1 a 4) —>
-—->
SP produit (point de consigne actif) 1 a4 4 a
(utilisé par boucle de controle 1 a 4)
—>
--->
—>
N Avant de créer des profils dans une boucle donnée quelle qu’elle soit,
assurez-vous que tous les parametres applicables du profil soient faits
dans le Menu Profil de la page Configuration. Les réglages réalisés ici
— sont ensuite disponibles pour tous les profils. En outre, chaque boucle
qui doit utiliser un profil doit d’abord étre activée a cette fin dans le
--- > menu Boucle de controle de la page Configuration.

Une étape de sous-programme saute vers un ensemble d’étapes de sous-programme communes a beaucoup de
profils. Cela permet l'utilisation efficace de plusieurs étapes a accéder et a solliciter. Une fois le sous-programme
terminé, le controle est renvoyé au profil principal a 'étape suivante. Il est possible de déterminer ou maintenir
létat de jusqu’a 8 sorties dévénement. Ce type d’étape n’est pas disponible dans un sous-programme.
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N Profilage
N Type d'étape Fin
Pas courant |
— Etape de sous-programme en cours | »
kg Type d’étape
Boucle de point de consigne cible 144 |,
> Boucle de point de consigne active 1 a4 |5
ke Temps restant pour le pas ——»
Sortie d’évenement de profil A a H (évéenement 14 8) —»
> Nombre de sauts restants —»
-—->
N Mode de contrdle produit Boucle 1 a 4
(utilisé par boucle de contrdle 1 4 4) —>
--->
SP produit (point de consigne actif) 1 a 4 ;
(utilisé par boucle de controle 1 a 4)
—>
-—->
—>
g Avant de créer des profils dans une boucle donnée quelle qu’elle soit,
assurez-vous que tous les parametres applicables du profil soient faits
dans le Menu Profil de la page Configuration. Les réglages réalisés ici
— sont ensuite disponibles pour tous les profils. En outre, chaque boucle
qui doit utiliser un profil doit d’abord étre activée a cette fin dans le
N menu Boucle de controle de la page Configuration.

Une étape de Fin achevera le profil et réglera les modes de controle et les points de consigne afin qu’ils cor-
respondent au type Fin. Il est possible de déterminer ou maintenir ’état de jusqu’a 8 sorties d’événement.

Les sorties d’événement ne seront pas désactivées a moins que cela ne soit spécifiquement indiqué dans cette
étape. Si un profil ne comporte pas d’étape de Fin, celui-ci continue jusqu’a 'étape 250, puis s’arréte et main-
tient les derniers points de consigne et modes de contréle. Dans les sous-programmes, I’étape de Fin renvoie le
controle a I'étape suivante du profil suivant la sollicitation.
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Fonction de valeur process

Le bloc de fonction Valeur Process (PV) supporte jusqu'a 4
entrées analogiques et une entrée numérique pour la réa-
lisation d’une fonction mathématique programmée pour
dériver une valeur de sortie avec les valeurs de Filtre et

de Décalage appliquées. Aucune condition d’erreur n’est
supposée s’appliquer. Certaines opérations PV doivent étre
réalisées dans les unités de l'utilisateur. Les fonctions peu-
vent combiner des entrées multiples. Ces entrées peuvent
comprendre des unités incompatibles d'un point de vue lo-
gique. Par conséquent, sauf si le contraire est indiqué, la
présentation de la valeur de sortie est la méme que celle de
la source A. Ceci s'adapte aux températures multipliées,
divisées et de décalage par des constantes et des entrées
process. Seules les entrées ayant une source associée sont
utilisées dans les calculs.

Une erreur, lorsquelle est lue, peut indiquer n'importe
quelle raison parmi les suivantes : Aucun, Ouvert, Court-
circuité, Erreur de mesure, Données d’étalonnage erronées,
Erreur de température ambiante, Erreur de capteur de
température a résistance, Défaillance, Erreur mathémati-
que, Aucune source, Obsolete

&

K 5 y
% ) @
00(2}0 J@Q}g (%Q}g 133370 /f}éfg’ 57/}?? /}/l} 67[‘:? [?

LILLL)L]

2. 4
0/4[05006', 7 %47 /00 é

Fonction source A

—> Instance source A Valeur source A |

---» Erreur source A Valeur source B |5

. Valeur source C |

Fonction source B

—> Instance de source B Valeur source D >
Zone source B

---» Erreur source B Valeur source E |5
Fonction source C

—> Instance de source C
Zone source C Valeur process

---> Erreur source C  Présentation générale

. Instances - 4 par RMC

Fonction source D

—> Instance de source D
Zone source D

---»  Erreur source D
Fonction source E

—> Instance de source E Valeur de sortie |
Zone source E

---» Erreur source E Erreur [--»

P o] Menu Valeur process
G E €] Page Configuration

[ F ) Fonction : Désactivé, Capteur de secours, Moyenne, Croisement, Réservoir mouillé/sec,
Basculer, Différentiel, Rapport, Ajouter, Multiplier, Différence absolue, Minimum,
Maximum, Racine carrée, Compensation RH Vaisala, Pression vers Altitude

6 F n,A] Fonction source A : Aucun, Entrée analogique, Linéarisation, Maths,
Valeur process, Variable

(6 .A)Instance source A: 1412
[ 62R)Zone source A: 0216

S F nb] Fonction source B : Aucun, Entrée analogique, Linéarisation, Maths,
Valeur process, Variable

["6 .5 Instance de source B: 124 12
[626) Zone source B: 0 a 16

S F n.L] Fonction source C : Aucun, Entrée analogique, Linéarisation, Maths,
Valeur process, Variable
[6 L) Instance de source C:12a 12

[62L) Zone source C: 0 a 16

S F n.d] Fonction source D : Aucun, Entrée zmalogique, Linéarisation, Maths, Valeur process,
Variable

(6, /d]Instance de source D : 14 12

[ 62d)Zone source D: 04 16

S F n.£] Fonction source E : Aucun, Entrée analogique, Linéarisation, Maths,
Valeur process, Variable
["6 &) Instance de source E: 1 a4 24

[62E)Zone source E: 0 a 16

[ LP) Point d'intersection : -1 999,000 a 9 999,000

[ L&) Bande d'intersection : -1 999,000 a 9 999,000

[Py k] Unités de pression : PSI, Torr, mBar, Atmosphére, Pascal
[Runk) Unités d’altitude : Pieds, Kilopieds

[ 6.P | Pression barométrique : 10 4 16

[ F /L Filtre : 0 4 60 secondes

Py Menu Valeur process
o PE ] Page Exploitation

[ 64.A] Valeur source A :
["6ub] Valeur source B :
[64.L] Valeur source C :
[ Gu.d] Valeur source D :
[ G u.E] Valeur source E : Désactivé, Activé

[ ow] Valeur de sortie : -1 999,000 a 9 999,000
(0F S Décalage : -1 999,000 a 9 999,000

-1 999,000 a 9 999,000
-1999,000 a 9 999,000
-1999,000 a 9 999,000
-1999,000 a 9 999,000
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Fonction source A
—> Instance source A Valeur source A |,
---» Erreur source A >
>
_) _»
-— = [
—>
- Valeur process
Désactivée
—>
-— =
—> Valeur de sortie |,
- Erreur [--»
Valeur de sortie = Filtre [A + Décalage]
Unités d'affichage suivent la Source A
% , 4%,
s, %%, U,
Fonction source A Valeur source A |,
—> Instance source A
Valeur source B |,
--->» Erreur source A
Valeur source C |5
Fonction source B Valeur source D N
—> Instance de source B
Zone source B >
---» Erreur source B
Fonction source C
—> Instance de source C
Zone source C Valeur process
-- -
Erreur source C Moyenne
Fonction source D
—> Instance de source D
Zone source D
---» Erreur source D
Valeur de sortie >
—
Erreur [-_»
-- -

Valeur de sortie = Filtre [(Moyenne (A + B + C +D)) + Décalage]

Les unités d'affichage suivent la derniére source qui est la
température suivant sinon la source A

4 %,
iy Y
Fonction source A
—> Instance source A Valeur source A |,
---» Erreur source A Valeur source B |,
1 Ly
Fonction source B Valeur source C
—>| Instance de source B Valeur source D |
Zone source B
---» Erreur source B >
Fonction source C
—> Instance de source C
Zone source C
---» Erreur source C Valeur process
Capteur de
Fonction source D
—> Instance de source D secours
Zone source D
--->» Erreur source D
— Valeur de sortie |,
-—-> Erreur [__»
Valeur de sortie = Filtre [premiére source attribuée
sans erreur + Décalage]
4
J%Q/ 0,,006’7%
/704 /%6' U, & 095’
%y o, %, U
Fonction source A
—> Instance source A Valeur source A |5
---> Erreur source A Valeur source B |,
Fonction source B —
—> Instance de source B >
Zone source B
---» Erreur source B -
—>
- Valeur process
Croisement
—>
--->
—> Valeur de sortie |,
N Erreur [--»
Si A <= Point d'intersection - (Bande d'intersection / 2) ALORS Valeur de
sortie = Filtre [(A + Décalage)] Si A >= Point d'intersection + (Bande
d'intersection / 2) ALORS Valeur de sortie = Filtre[(B + Décalage)]
Valeur de sortie = Filtre [((A x X) + (B x (1-X))) + Décalage] Ou variable X
= (Point d'intersection + (Bande d'intersection / 2) - A)/Bande
d'intersection
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Fonction source A
—> Instance source A Valeur source A |
---» Erreur source A Valeur source B |,
Fonction source B )
—> Instance de source B N
Zone source B
---» Erreur source B —>
—
N Valeur process
Réservoir
mouillé/sec
- -
—> Valeur de sortie |5
N Erreur [-_»

Valeur de sortie = Filtre [humidité calculée +
décalage] ou la source A est le réservoir sec et la
source B est le réservoir mouillé

Remarque : Les températures de réservoir mouillé/sec
sont en degrés F et les pressions en PSI. La valeur de
sortie est le pourcentage d'humidité relative. La plage
utile de température est comprise entre 10 et 350 °F

% 4,
", Db, %

e 6w

%
“,

4
KA

Lidbbly

Fonction source A
—> Instance source A

---» Erreur source A

Fonction source B
—> Instance de source B
Zone source B

---»  Erreur source B

--->

-—->

Fonction source E
—> Instance de source E
Zone source E

--->» Erreur source E

Valeur source A

Valeur source B

RN

Valeur source E

Valeur process
Bascule

Valeur de sortie |,

Erreur [__»

Si B = DESACTIVE, Valeur de sortie = Filtre [A + Décalage]
Si B = ACTIVE, Valeur de sortie = Filtre [B + Décalagel]
Les unités d'affichage suivent la source active.

%
Qry
Q}@

s
2,7
% %

Fonction source A
—> Instance source A

---» Erreur source A

Fonction source B
—> Instance de source B
Zone source B

---» Erreur source B

Fonction source C
—> Instance de source C
Zone source C

---»  Erreur source C

Fonction source D
—> Instance de source D
Zone source D

---» Erreur source D

-

Valeur source A
Valeur source B
Valeur source C

Valeur source D

AR

Valeur process
Rapport

Valeur de sortie |

Erreur [-_»

Valeur de sortie = Filtre [(A/B) + Décalage]
Si les unités d'affichage de la source A = source B, aucune unité
d'affichage sur la valeur de sortie, ou elles suivent la source A

Fonction source A Valeur source A )
—> Instance source A
Valeur source B |,
--->» Erreur source A
—>
Fonction source B
—>
—> Instance de source B
Zone source B Valeur source E |,
--->» Erreur source B
—
Valeur process
—— =) o .
Différentiel
—
B o
Fonction source E Valeur de sortie |
—> Instance de source E
Zone source E Erreur [--»
---» Erreur source E

Valeur de sortie = Filtre [(A - B) + Décalage]
Les unités d'affichage suivent la source A
plus la source B relative
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Fonction source A
—> Instance source A Valeur source A |5
--->» Erreur source A Valeur source B —>
. Valeur source C
Fonction source B —
—> Instance de source B Valeur source D |,
Zone source B
---» Erreur source B —>
Fonction source C
—> Instance de source C
Zone source C
--->» Erreur source C Valeur process
Ajouter
Fonction source D
—> Instance de source
---%» Zone source D
Erreur source D
—> Valeur de sortie |
N Erreur [--»
Valeur de sortie = Filtre [A+B +C + D) +
Décalage]
Les unités d'affichage suivent la derniere
source de température, sinon la source A
% %,
. By
%700 //Z}@ %é"&
Fonction source A Valeur source A
—> Instance source A Ly
Valeur source B
---» Erreur source A —
Valeur source C
Fonction source B Valeur source D |
—> Instance de source B L
Zone source B
---» Erreur source B —>
Fonction source C
—> Instance de source C
Zone source C
---> Erreur source C Valeur process
Différence
Fonction source D
—> Instance de source absolue
D
---%» Zone source D
Erreur source D
Valeur de sortie
— N
Erreur
P F-->

Valeur de sortie = Filtre [| A - B | + Décalage]
Les unités d'affichage suivent la source A plus la

source B relative

% %,
“, Uy, %y,
Fonction source A
—> Instance source A Valeur source A |5
---» Erreur source A Valeur source B |,
. Valeur source C |,
Fonction source B
—> Instance de source B Valeur source D |,
Zone source B
---» Erreur source B —>
Fonction source C
—> Instance de source C
Zone source C
---» Erreur source C Valeur process
Multiplier
Fonction source D
—> Instance de source
---»Zone source D
Erreur source D
—> Valeur de sortie |,
e Erreur [-_»
Valeur de sortie = Filtre [(A x B x C x D) + Décalage]
Les unités d'affichage suivent la derniére source de
température, sinon la source A
4, %,
“, Y, %,
Fonction source A
—> Instance source A Valeur source A |
---» Erreur source A Valeur source B |,
. Valeur source C |,
Fonction source B
—> Instance de source B Valeur source D |
Zone source B
---» Erreur source B —>
Fonction source C
—> Instance de source C
Zone source C
---» Erreur source C Valeur process
Minimum
Fonction source D
—> Instance de source
---» Zone source D
Erreur source D
—> Valeur de sortie |,
-y Erreur [--»
Valeur de sortie = Filtre [Valeur minimum (A: B: C: D) + Décalage]
Les unités d'affichage suivent la source avec la plus petite valeur.
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Fonction source A
—> Instance source A Valeur source A |5
---»  Erreur source A Valeur source B |5
. Valeur source C |5
Fonction source B
—> Instance de source B Valeur source D |5
Zone source B
---» Erreur source B —>
Fonction source C
—> Instance de source C
Zone source C
---> Erreur source C Valeur process
Maximum
Fonction source D
—> Instance de source
D
---»Zone source D
Erreur source D
—> Valeur de sortie |,
oy Erreur [--»

Valeur de sortie = Filtre [Valeur maximum (A: B: C:
D) + Décalage]

Les unités d'affichage suivent la source ayant la valeur
maximum.

4 5
Y U,

iy vbbl

Fonction source A Valeur source A
—> Instance source A s
Valeur source B
---» Erreur source A —>
Fonction source B
—> Instance de source B (G
Zone source B
---» Erreur source B —>
—
- Valeur process
Compensation
; Vaisala RH
--- >
—> Valeur de sortie )
oy Erreur | __,

Valeur de sortie = Filtre [RH compensé calculé pour
température + Décalage].

Remarque : La source A est une valeur RH mesurée
provenant d'un capteur RH Vaisala non compensé. La
source B est la température du capteur RH en degrés
F. Le résultat est une valeur mesurée RH « corrigée ».
Ce calcul est efficace sur une plage de température
allant de -75 °F a 350 F.

4 %,
Ly, 2.5,
K %, %,

Liddbbl

Fonction source A

—> Instance source A Valeur source A |,

---» Erreur source A —>
>

—> S

N L,

—

N Valeur process

Racine carrée

—

-

—> Valeur de sortie |,

[ Erreur [__»

Valeur de sortie = Filtre [Racine carrée de A + Décalage]
Unités d'affichage suivent la Source A

. 0 ,
2 Q@O’ @3’& ) o
s, By
Y %

Lidebbl

©
Dy, q”/&‘
W

Fonction source A

—>| Instance source A Valeur source A |5

---» Erreur source A L
(G

—> —>

-—-> —

N

- Valeur process

Pression vers

N altitude

——->

—> Valeur de sortie |,

-3 Erreur | -_»

Valeur de sortie = Filtre [Convertir Source A en Pression
vers Altitude + Décalage]

Remarque : Le calcul de I'altitude pression est basé sur
Patmosphere type internationale, 1976. La source A est un
signal de pression et doit étre en unités PSI pour son
calcul. Le calcul est précis du niveau de la mer a 90 000
pieds. Le standard est basé sur une altitude de 0 pied
(niveau de la mer) une pression de 14,6967 PSI et une
température de 59 °F. Le résultat du calcul est en pieds.
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Fonction Sécurité

Remarque :
Déterminez une base Zone par Zone ayant une incidence
sur tout acces utilisant les communications de Bus Stan-
dard. N’a pas d'incidence sur les protocoles de champ. Cela
ne dépend pas du parametre de sécurité de l'interface RUL

Si l'option Mot de passe est activée, l'utilisateur doit saisir le mot
de passe pour accéder aux menus qui ont été bloqués en raison
des parametres de niveau de verrouillage. Les mots de passe
changeants nécessitent un nouveau mot de passe a chaque mise
sous tension/hors tension du régulateur. Cela est différent pour
chaque régulateur. Le mot de passe administrateur est requis
pour modifier les parametres de sécurité méme si l'utilisateur
saisit son mot de passe pour écraser les parameétres de sécurité.

Y

Yy, Yy Ay %
(?? %}7'0@// Jg,{)k 0;0/0’ (0(? 0) %éf%,@
Yy, G ot j/?/ 5 %”? j%@ Ll Jfﬂ
% G, G, Uy, U, Dy
g;% /}0 % “%,. f?@ t, 78 o"%(«%@ ’Z?f 54%7,0%)

LILLLLLLT

Bloc de fonction de sécurité - Apercu
Instances - 1 par RMC

(L o L] Menu Verrouillage
F Ac £]Page Usine

Page Exploitation: 14 3

Page Profils : 1 a3

Activation mot de passe : Désactivé, Activé
Verrouillage de lecture : 145
Sécurité d’écriture: 1a 5

Niveau d’acces verrouillé : 1 a 5
Mot de passe changeant : Désactivé, Activé
Mot de passe utilisateur : 10 a 999
Mot de passe administrateur : 10 a 999

Ul oL Menu Déverrouillage

‘ 1
\? c £ ] Page Usine

n’importe quelle raison parmi les suivantes : Aucun,
Ouvert, Court-circuité, Erreur de mesure, Données d’éta-
lonnage erronées, Erreur de température ambiante, Erreur
de capteur de température a résistance, Défaillance, Er-
reur mathématique, Aucune source, Obsolete

/, %‘
G, U B, s ,,ﬂ/
s, by, % %
s, %%o %, %/eyf%f p,,% n,,%%&[ {%jé,/yad 02%/{” y%/ %,
8, %4 %y %, % %y “ay, %4 %y %,
g o, e, g S o

PLLLLLILL Ly

Fonction source A Valeur source A |,
—>{ Instance source A

Zone source A Valeur source B |,

""""" > Erreur source A .
Valeur de sortie 1 |
Fonction source B Valeur de sortie2 |,

—> Instance de source B )
Zone source B Valeur de sortie 3 |

""""" > Erreur source B .
Valeur de sortie4 |,
. Sortle.SpeCI,aI? Erreur 1a4 [__,

Présentation générale
Instances - 4 par RMC

6o F)Menu Fonction de sortie spéciale
G £ &) Page Configuration

Fonction : Désactivé, compresseur, vanne
motorisée, séquenceur
Fonction source A : Aucune, entrée analogique, alimentation de
refroidissement, alimentation de chauffage, alimentation,
linéarisation, maths, valeur process, sortie de fonction spéciale 1, variable
Instance source A:1a 16
[T62A)Zone source A : 0 4 16

Fonction source B : Aucune, alimentation de refroidissement,
alimentation de chauffage, alimentation, linéarisation, maths, variable
Instance de source B:12a 16

[628] Zone source B: 0 a 16

Niveau d'alimentation activée 1:-100 a 100 %

[Po F.A] Niveau d'alimentation désactivée 1 -100 a 100 %
Niveau d'alimentation activée niveau 2 : -100 & 100 %
Niveau d'alimentation désactivée 2 : -100 & 100 %
[ on.t] Temps chaud : 0 24 9 999 secondes

Temps froid : 0 & 9 999 secondes

[ &) Durée de déplacement de la vanne : 10 & 9 999 secondes
[ db&] Bande morte : 1 &4 100 %

Taille de la sortie 1: 0 a 9 999

[ 0.52] Taille de la sortie 2: 0 29 999

Taille de la sortie 3 : 0 4 9 999

Taille de la sortie 4 : 0 24 9 999

[T&dL] Retard : 0 2 9 999 secondes

Ordre de sortie : Linéaire, Progressif

[ §oF)Menu Fonction de sortie spéciale
(0 PE ] Page Exploitation

E o dE Clé pUbhque - XXX [Su.R] Valeur source A : -1 999,000 & 9 999,000
Mot de passe : xxx (Sub) Valeur source B : -1 999,000 & 9 999,000
o.u i) Valeur de sortie 1 :-1999,000 a 9 999,000 %
[o.u@] Valeur de sortie 2 : -1 999,000 a 9 999,000 %
Fonction de sortie spéciale Valeur de sortie 3 : -1 999,000 a 9 999,000 %
Cette fonction est utilisée pour configurer les sorties Valeur de sortie 4 : -1 999,000 a 9 999,000 %
lorsqu’elles sont utilisées avec des compresseurs, des
vannes motorisées ou des séquenceurs.
Une erreur (1 & 4), lorsqu’elle est lue, peut indiquer
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4
Yy,

Lid bl be v bl

—>
—>
......... ) )
Valeur de sortie 1 |,
Valeur de sortie2 |,
—>
Valeur de sortie 3 |,
--------- >
Valeur de sortie4 |
Sortie spéciale Erreur 124 [__,
Désactivé
% 2, %,
S, gy g, W 0,
s, Vg, Vg, Vg Yoy, Y
/;%0 0%/0 % X, Ve Ui
2, 2
%%7%'?0 ) %fa Ve, %%

DLLTLITLILLltlL]

Fonction source A
—> Instance source A
Zone source A
--------- » Erreur source A

Valeur source A
Valeur source B
Valeur de sortie 1

Fonction source B
—> Instance de source B
Zone source B

--------- > Erreur source B

RN

Sortie spéciale
Compresseur

Erreur 1a4 [__,

Remarque :

Le scénario d’utilisation ordinaire du contréle du
compresseur est destiné au refroidissement et/ou a la
déshumidification. L'application peut avoir une ou deux
boucles de contréle, lesquelles utilisent le compresseur pour
accomplir le refroidissement et/ou la déshumidification
(niveaux d’alimentation négatifs). Le compresseur étant un
dispositif mécanique, il est recommandé de minimiser les
démarrages et les arréts. N'importe quelle boucle peut essayer
de démarrer ou d’arréter le compresseur, mais cet algorithme
déterminera quand il doit ou ne doit pas fonctionner. Les
valeurs d’entrée de I’algorithme du compresseur doivent étre
une alimentation en boucle (+/- 100 %), car il se peut que vous
ne désactiviez pas le compresseur avant que la boucle ne se
trouve dans la région de chauffage ou d’humidification.

4
s,

VALVl

Fonction source A Valeur source A |,
—> Instance source A
Zone source A [
""""" > Erreur source A .
Valeur de sortie 1 |,
Valeur de sortie2 |,
—>
—>
rrrrrrrrr >
—>
Sortie spéciale Erreur 124 | __,
Vanne motorisée

La position du courant est une approximation de
celle de la vanne liée a un niveau d'alimentation

(0 2 100 %) ot 0 % est totalement fermé et 100 %

est totalement ouvert. Le temps mort est la durée
minimale de déplacement de la vanne une fois
activée que cela soit en direction d'ouverture ou de
fermeture. Temps mort = Bande morte de vanne /
100 * Durée de déplacement de la vanne. A Temps
est la durée nécessaire a l'activation de la vanne
(ouverture ou fermeture) pour éliminer l'erreur

entre la position estimée de la vanne et le niveau
d'alimentation désiré. Une valeur A Temps positive
indique la nécessité d'ouvrir la vanne alors qu'une
valeur négative indique la nécessité de fermer la
vanne. A Temps = (valeur de la source A - position

du courant) / 100 x durée de déplacement de la vanne.
Lorsque le régulateur est sous tension, la vanne est
fermée et le temps est réglé sur 0. La valeur de sortie
1 est le signal de fermeture de la vanne. La valeur de
sortie 2 est le signal d'ouverture de la vanne.

2, % By 4y
QU g, A,
@, ét’%{?@%éey 0,0;
By

% 5, ° €%
7 s G s %,
Yy oy e % B

VIV e

R

Fonction source A Valeur source A N
—> Instance source A
Zone source A Valeur source B |,
""""" > Erreur source A .
Valeur de sortie 1 |,
—>
—>
rrrrrrrrr >
—>
Sortie spéciale Erreur 124 | __,
Séquenceur

Un séquenceur regoit un seul signal d'alimentation
d'entrée et le divise en de multiples signaux de sortie.
Chaque sortie représente une portion de la capacité
totale de sortie. La sortie principale, a laquelle on se
réfere souvent comme a la sortie de vernier, représente
une portion plus grande de la capacité totale de sortie
que toute autre sortie. La sortie vernier est toujours
un signal proportionnel alors que les autres sorties
sont ACTIVEES/DESACTIVEES.
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Fonction de minuteur

Une erreur, lorsqu’elle est lue, peut indiquer n’importe
quelle raison parmi les suivantes :

Aucun, Ouvert, Court-circuité, Erreur de mesure, Données
d’étalonnage erronées, Erreur de température ambiante,
Erreur de capteur de température a résistance, Défaillan-
ce, Erreur mathématique, Aucune source, Obsolete

Fonction source A

—> Instance source A Valeur source A >
Zone source A

--->» Erreur source A Valeur source B |,
Fonction source B Temps intermédiaire |

—> Instance de source B Valeur de sortie >
Zone source B

---» Erreur source B Erreur L--»

Minuteur
Présentation générale
Instances - 4 par RMC

779+] Menu Minuteur
G £ Page Configuration

F n] Fonction : Désactivé, en rythme, retardé, monostable, rétentif

Fonction source A (fonctionnement du minuteur) : Aucune,
Alarme, Comparer, Compteur, E/S numérique, Sortie
d’événement de profil A & H, Touche de fonction, Logique,
Sortie de fonction spéciale 1 a 4, Variable

G .A) Instance source A : 1 424

[ 62A) one source A:02a 16

Etat de source active A (fonctionnement du minuteur) : Elevé
(montant), bas (tombant)

Fonction source B (réinitialisation du minuteur) : Aucune,
Alarme, Comparer, Compteur, E/S numérique, Sortie
d’événement de profil A a H, Touche de fonction, Logique,
Sortie de fonction spéciale 1 a 4, Minuteur, Variable

[6 6] Instance de source B:1a 24
6256) Zone source B: 0a 16

Etat de source active B (réinitialisation du minuteur) : Elevé
(montant), bas (tombant)

[ & 4 Durée : 0 a9 999 secondes
Niveau actif : Elevée, Basse

[E"17~) Menu Minuteur
[0 PE ) Page Exploitation

[ 6u.A) Valeur source A : Désactivé, Activé
_[Gu.b) Valeur source B : Désactivé, Activé
[ €&] Temps intermédiaire : 0 & 9 999 secondes

Valeur de sortie : Désactivé, Activé

&
[2)
L.
%
%
— I
- > L
—
—> Valeur de sortie |5
- Erreur --»
Minuteur
Désactivé

Valeur de sortie = DESACTIVEE
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Source A (en marche) (§-.A)
Etat actif de source A [GAGH]: Klevé
Valeur source A [, 6/

Niveau actif ({ £]: Elevé
Valeur de sortie (g,u]

Niveau actif :Bas
Valeur de sortie gy ]

Temps intermédiaire [E£

Durée (£ 4]

Source A (en marche) (6~8)
Etat actif de source A (GAGA): Bas
Valeur source A [y 6.8)

Niveau actif ({ £y : Elevé
Valeur de sortie [g,y]

Niveau actif [{ £]: Bas
Valeur de sortie (g,y)

Temps intermédiaire

Durée (£ 4]

%“/}k
4%, i,
Yy, Yt 2, %.

Fonction source A

—> Instance source A Valeur source A
Zone source A

---» Erreur source A

Temps intermédiaire
—> Valeur de sortie

---> Erreur

Minuteur
En rythme

—>
—>
—>
—>

F-->

Le minuteur En rythme est utilisé pour produire une impulsion

de sortie de durée constante. Il peut étre utilisé comme minuteur
minimum pour le contréle d'un compresseur ou autres dispositifs
ne pouvant étre mis sous tension excessive.

élevé

lux

Activé

Désactivé

Activé

Désactivé

élevé

lux

Activé

Désactivé

Activé

Désactivé

Chronogramme En rythme avec une limite ascendante en état actif

N

Durée

Durée

L

Chronogramme En rythme avec une limite descendante en état actif

L

]
e e

Durée

Durée

L

]
e e
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By,
% 3
5% /pr&
OQ} . ‘9001. 0(/,. _‘?0&
LIV
Fonction source A
—> Instance source A Valeur source A |,
Zone source A
---» Erreur source A —>
Temps intermédiaire |,
—> Valeur de sortie |5
N Erreur [--»
Minuteur
Retard

Un minuteur a retardement est utilisé pour différer une action. Le retard

peut étre programmé de sorte a se produire aussi bien sur le bord antérieur
que postérieur. Il peut étre utilisé pour éviter aux impulsions d’entrée courtes
de se propager ou pour qu'une seconde action se produise un laps de temps
déterminé apres la premiere action, comme l’activation successive de dispositifs
de sortie.

Source A

|
—

Source A
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4?1'90
% &b
(%0010.6))&00 Ooj Q?(/
/00 Q’@(y {é{" ‘90(}}’

Fonction source A
—> Instance source A Valeur source A

Zone source A —
--->» Erreur source A —
Temps intermédiaire |,
—> Valeur de sortie 5
N Erreur [--»
Minuteur
Monostable

Le minuteur monostable fonctionne comme un simple minuteur de four.
La valeur de temps est déterminée par l'utilisateur et il effectue un
compte a rebours sans retenir 1'heure initiale (d'ou sa dénomination).

Il est congu pour étre utilisé dans des applications ou l'utilisateur
déterminera manuellement les heures pour chaque processus.
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473‘(9%4?
U e U

& 8 Q.
[7) 2, 0 ),
00,% 01: <> (7
0. G (s> (77907
Y g Co g "

il

Fonction source A
—> Instance source A Valeur source A —»
Zone source A
---» Erreur source A Valeur source B —»
. Temps écoulé |,
Fonction source B
—> Instance de source B Valeur de sortie |—»
Zone source B
---» Erreur source B Erreur ---»
Minuteur
Rétentif

Un minuteur rétentif est utilisé pour savoir pendant combien de temps quelque chose a été dans un état
particulier. Il peut étre utilisé pour mesurer combien de temps quelque chose a été dans un état d’alarme
ou combien de temps s’est écoulé depuis 'exécution d’un profil ou d’'une étape. La sortie peut étre utilisée
pour déclencher un événement si le temps écoulé est devenu trop long.
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Fonction Variable

Cette fonction passe simplement la valeur stockée a
sa sortie.

Une erreur, lorsqu’elle est lue, peut indiquer n'importe
quelle raison parmi les suivantes : Aucun, Ouvert,
Court-circuité, Erreur de mesure, Données d’éta-
lonnage erronées, Erreur de température ambiante,
Erreur de capteur de température a résistance, Dé-
faillance, Erreur mathématique, Aucune source, Ob-
solete

Un bloc de fonction variable est utilisé pour stocker
une valeur fournie par l'utilisateur et fournir une
entrée source a un autre bloc de fonction ayant cette
valeur. Par exemple, vous pourriez utiliser une va-
leur de fonction variable comme entrée sur une fonc-
tion de comparaison. L'autre entrée sur la fonction de
comparaison déterminerait la valeur de sortie basée
sur la valeur fournie par l'utilisateur.

L, b,
e/é,%

Valeur de sortie |—»

Erreur L--»
Variable
Présentation générale
Instances - 8 par RMC

ufAr] Menu Variable
~ G EE) Page Configuration

£ YPE) Type de données : analogique, numérique
[ d +9] Valeur numérique : Activé, Désactivé
Valeur analogique : -1 999,000 a4 9 999,000

Unités : Aucun, Température absolue,
Température relative, Puissance,
Process, Humidité relative

Valeur de sortie : -1 999 4 9 999 ou
Activé, Désactivé

Valeur de sortie |— 3

Erreur ___,

Variable
Numérique

Valeur de sortie |,

Erreur |--»

Variable
Analogique
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. Chapitre 8 : Annexe

Modbus, blocs de mémoire programmables

Adresse de définition d’ensemble et adresses opérationnelles d’ensemble

Adresses de Adresses
définition opérationnelles
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Structure d’ensemble par défaut Modbus 40-119

Pointeurs par défaut
des adresses de

Pointeurs par défaut des

Adresses opérationnelles adresses de définition

Adresses opérationnelles

définition d'ensemble

Registres 40 et 41

Pointeur 1=0et 1

Point de consigne de boucle
fermée 1

Registres 42 et 43

Pointeur2=0et 1

)

Point de consigne de boucle
fermée 2

Registres 44 et 45

Pointeur 3=0et 1

Point de consigne de boucle
fermée 3

Registres 46 et 47

Pointeur 4 =0 et 1

) |

Point de consigne de boucle
fermée 4

Registres 48 et 49

Pointeur 5=0et 1
Point de consigne de boucle
ouverte 1

Pointeur 6 =0 et 1
Point de consigne de boucle
ouverte 2

Registres 50 et 51

) |
’7

Registres 52 et 53

Pointeur 7 =0 et 1
Point de consigne de boucle
ouverte 3

Pointeur 8 =0 et 1
Point de consigne de boucle
ouverte 4

Registres 54 et 55

Registres 56 et 57

Pointeur 9 =0 et 1
Mode de contréle 1

Pointeur 10 =0 et 1
Mode de controle 2

Registres 58 et 59

Registres 60 et 61

Pointeur 11 =0et 1
Mode de contrdle 3

Pointeur 12=0et 1
Mode de controle 4

Registres 62 et 63

Pointeur 13=0et 1
Point de consigne
supérieur de I'alarme 1

Registres 64 et 65

Pointeur 14 =0 et 1
Point de consigne
supérieur de I'alarme 2

Registres 66 et 67

Pointeur 15=0et 1
Point de consigne
supérieur de I'alarme 3

Registres 68 et 69

Pointeur 16 = 0 et 1
Point de consigne
supérieur de l'alarme 4

Registres 70 et 71

Pointeur 17 =0 et 1
Point de consigne
inférieur de I'alarme 1

Registres 72 et 73

Registres 74 et 75
Pointeur 18 =0 et 1
Point de consigne
inférieur de I'alarme 2

Registres 76 et 77
Pointeur 19 =0 et 1
Point de consigne
inférieur de I'alarme 3

Registres 78 et 79
Pointeur 20 =0 et 1
Point de consigne
inférieur de I'alarme 4

TITTIITIIIN.

d’ensemble

Registres 200 et 201

Valeur du pointeur 1

Valeur du pointeur 2

Registres 202 et 203

Valeur du pointeur 3

Registres 204 et 205

Valeur du pointeur 4

Registres 206 et 207

Valeur du pointeur 5

Registres 208 et 209

Valeur du pointeur 6

Registres 210 et 211

Registres 212 et 213

Valeur du pointeur 7

Valeur du pointeur 8

Registres 214 et 215

Registres 216 et 217

Valeur du pointeur 9

Valeur du pointeur 10

Registres 218 et 219

Registres 220 et 221

Valeur du pointeur 11

Valeur du pointeur 12

Registres 222 et 223

Valeur du pointeur 13

Registres 224 et 225

Valeur du pointeur 14

Registres 226 et 227

Valeur du pointeur 15

Registres 228 et 229

Valeur du pointeur 16

Registres 230 et 231

Valeur du pointeur 17

Registres 232 et 233

Registres 234 et 235

Valeur du pointeur 18

Registres 236 et 237

Valeur du pointeur 19

Registres 238 et 239

Valeur du pointeur 20
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d'ensemble

Pointeur 21 =0 et 1

Registres 82 et 83
Pointeur 22 =0 et 1

Pointeur 23 =0 et 1

Registres 86 et 87
Pointeur 24 =0 et 1

Pointeur 25 =0 et 1

Registres 90 et 91
Pointeur 26 = 0 et 1

Pointeur 27 =0 et 1
Entrée analogique 4

Registres 94 et 95

Pointeur 28 = 0 et 1
Etat d'erreur d'entrée
analogique 4

Registres 96 et 97

Pointeur 29 =0 et 1
Etat d’alarme 1

Pointeur 30 =0 et 1

Registres 100 et 101

Pointeur 31 =0et 1
Etat d'alarme 3

Pointeur 32=0et 1
Etat d'alarme 4

Registres 102 et 103

Pointeur 33 =0 et 1
Etat d'alarme 5

Registres 104 et 105

Pointeur 34 =0 et 1
Etat d'alarme 6

Registres 106 et 107

Pointeur 35 =0 et 1
Etat d'alarme 7

Registres 108 et 109

Pointeur 36 = 0 et 1
Etat d’alarme 8

Registres 110 et 111

Pointeur 37 =0 et 1
Puissance de sortie de
la boucle de contrle 1

Registres 112 et 113

Pointeur 38 =0 et 1
Puissance de sortie de
la boucle de contréle 2

Registres 114 et 115

Pointeur 39 =0 et 1
Puissance de sortie de
la boucle de controle 3

Registres 116 et 117

Pointeur 40 =0 et 1
Puissance de sortie de
la boucle de contréle 4

Registres 118 et 119

Registres 80 et 81 N
I

Entrée analogique 1
Etat d’erreur d'entrée
analogique 1

Registres 84 et 85 N

Entrée analogique 2
Etat d'erreur d’entrée
analogique 2

Registres 88 et 89 W

Entrée analogique 3
Etat d'erreur d’entrée
analogique 3

Registres 92 et 93 W

-
-
|

Registres 98 et 99 \
| |

Etat d'alarme 2

11111111.

d’ensemble

Valeur du pointeur 21

Registres 240 et 241 N

Valeur du pointeur 22

Registres 242 et 243
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Caractéristiques du module de
controle

Alimentation/tension secteur
e 20,4 a 30,8 V= (ca/ce), 50/60 Hz, +5 %
e Consommation électrique : 7 W, 14 VA

e Toute alimentation externe utilisée doit étre conforme avec les carac-
téristiques de la classe 2 ou SELV. (Tres basse tension de sécurité)

e Sauvegarde des données au moment d’'une panne de courant via
la mémoire permanente

e Conforme avec Semi F47-0200, Illustration R1-1 exigences pour
les baisses de tension

Pieces d’alimentation disponibles

e Convertisseur d’alimentation CA/CC 90-264 V~ (ca) vers
24 V= (cc) volts.

e N° Réf. 0847-0299-0000 : 31 W

e N° Réf. 0847-0300-0000 : 60 W

e N° Réf. 0847-0301-0000 : 91 W

Environnement

e Température de fonctionnement de -18 a 65 °C (0 a 149 °F)

e Température de stockage -40 & 85 °C (-40 a 185 °F)

e De 0 a2 90 % d’humidité relative sans condensation

e Les modules RMC doivent étre considérés comme un équipe-
ment de type ouvert devant étre installé dans un boitier de pro-
tection contre les incendies et les chocs, tel qu'un boitier NEMA
Type 1 ; sauf si toutes les connexions de circuit sont de Classe 2
ou conformes a SELV (Safety Extra Low Voltage)

Homologations

e Enregistré UL®/EN 61010 ; ¢-UL C22.2 n° 61010

e ANSI/ZISA 12.12.01-2007 Classe 1, Div. 2-Groupe A, B, C, D Code
de température T4 (facultatif)

e EN 60529 IP20 ; modules RM

« UL® 50, NEMA 4X, EN 60529 IP66 ; 1716 DIN RUI

e Conception RoHS, WE.E.E.

e Catégorie FM 3545 sur des versions de controle limitées

e CE

Communication série

e Le module RMC est livré avec un protocole de bus standard iso-
1é pour la configuration et la connexion de communication avec
tous les autres produits EZ-ZONE, RTU Modbus est optionnel.

Interface utilisateur

e DEL d’adresse a sept segments, programmée via un interrupteur
a poussoir

e Activité de communication, 2 DEL

e Condition d’erreur de chaque boucle, 4 DEL

e Indication d’état de sortie, 16 DEL

Configuration systeme RM maximum

e Seize (16) modules, 152 boucles. La capacité maximale du systeme
(tous les modules RM) est de 16 avec un module d’acces RM (RMA).

Montage
e (Caractéristiques du rail DIN EN50022 : 35 x 7,5 mm (1,38 x 0,30 po)

e Possibilité de montage sur rail DIN ou sur chéssis avec des at-
taches fournies par le client

Bornier des cables—Résistances sans danger

au toucher

e Borniers pour les modeles avec vis sur le coté droit et a 'avant
(fentes A, B, D, E)
- Résistances de terminaison d’entrée, sortie d’alimentation et

régulateur sans danger lors du retrait 12 a 30 AWG

e Dénudage du fil sur 7,6 mm (0,30 po)

e Couple de 0,8 Nm (7,0 1b-po) pour borniers avant c6té droit et
0,5 Nm (4,51 1b-po)

e Schéma de dimension

e Utilisez uniquement des conducteurs solides ou torsadés en cuivre

Connecteur Dimension « A » (mm/po)
Standard 148 (5,80)
Droit 155 (6,10)
Borne de sonnerie 166 (6,50)

Accessoires en option

Interface d’utilisateur a distance (RUI)
Interface RUI de base

e DIN 1/16

e Double 4 chiffres, écrans DEL a 7 segments

e Touches : touche de progression, infini, haut, bas, plus une tou-
che de fonction programmable EZ-KEY

e Fréquence de rafraichissement typique de 'affichage, 1 Hz

Documentation du produit RMC EZ-ZONE
e Guide de l'utilisateur, exemplaire imprimé, N° Réf. 0600-0070-0000
e CD des outils de prise en charge Watlow, N° Réf. 0601-0001-0000

PID process et options de mode de limite des

températures excessives.

e Sélectionnable par l'utilisateur pour le chauffage/refroidisse-
ment, Pactivation/la désactivation, P, PI, PD, PID ou action de
I’alarme; non valide pour les régulateurs de limitation

e Autoréglage avec controle adaptatif TRU-TUNE+
e Fréquences d’échantillonnage de contrdle : Entrée 10 Hz, sortie 10 Hz

Profil Rampe et Palier
e 25 profils, 15 sous-programmes et 400 étapes totales

e Batterie de secours et horloge en temps réel en option via le
module d’acces.

Précision

e Précision d’étalonnage et conformité des capteurs : +0,1 % de plage, +
1 °C a la température ambiante étalonnée et tension nominale secteur

e Types R, S, B; 0,2 %

e Type T au-dessous de -50 °C; 0,2 %

e Température ambiante d’étalonnage a 25 °C + 3 °C (77 °F + 5 °F)

e Plage de précision : 540 °C (1 000°F) min.

e Stabilité de la température : + 0,1 °C/°C (= 0,1 °F/°F) de montée
en température ambiante max.

Entrée universelle
e Capteurs a thermocouple, mis a la terre ou non
Impédance d’entrée >20 MQ
e max. Résistance source maximale de 2 KQ
e Capteur de température a résistance, 2 ou 3 fils, platine, 100 Q et
1000 Q a 0°C (32°F) étalonnage sur courbe DIN (0,00385 /Q/°C)
e Process, 0-20 mA a 100 Q, ou 0-10 V= (cc) a 20 kQ impédance
d’entrée, adaptable, 0-50 mV
e Potentiometre : 0 a 1 200 Q
e Graduation inverse
e Courant : la plage d’entrée est de 0 a 50 mA, 100 Q d'impédance
d’entrée
Temps de réponse : 1 seconde max., précision de +1 mA nominal

Erreur Plage Plage
Eypeidientree rlnn:lii:::t rie}i:fec;-de ri:tl:ll')eé -de e
25 °C | précision | précision
J +1,75 0 750 °C
K +2,45 -200 1250 °C
T +1,55 -200 350 °C
N +2,25 0 1250 °C
E +2,10 -200 900 °C
R +3,9 0 1450 °C
S +3,9 0 1450 °C
B +2.66 870 1700 °C
C +3,32 0 2 315 °C
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Errel.u' I.’la;'ge Plage Entrée de thermistance
Type d’entrée :nnjlilé rielllllrz de ri:::ll')g de Unités Erreur . Pl’a.ge Plage
25 °C | précision | précision Type’ maximale 1nferleu: Supe- Unités
d’entrée < o re de pré- | rieure de
D +3,32 0 2 315 °C a26°C | iigion | précision
F (PTID) +2,34 0 1343 °C Thermis-
Capteur de tance, pla- +5 0 5000 Ohms
température +9 200 800 o ge 5 000
a résistance = B is-
RTD, 100 ohms Thermis
4 tance, pla- +10 0 10 000 Ohms
Captpur de ge 10 000
temperature | g -200 800 °C Résistan-
(1 000 ohms) ce, plage +20 0 20 000 Ohms
20 000
mV +0,05 50 mV
Thermis-
Volts +0,01 10 Volts tance, pla- +40 0 40 000 Ohms
ge 40 000
mAcc +0.02 20 milliampe- | e 0240 KQ, 04 20 KQ,02a 10 KQ, 0a 5 KQ
’ res CC e 2,252 KO et base de 10 KQ & 25 °C
mAca 45 50 milliampe- e Courbes de linéarisation intégrées
res CA ¢ Configuration requise en matiere de compatibilité de thermis-
P%ﬁizgﬁnbegée’ 41 1000 Ohms tance tierce .
Resistonos Base R [ Alpha Beta YSI Invite
plage 5 00 5 +5 5 000 Ohms a25C Techniques | THERM
Thermistance, 2,252 K Courbe A 22K3A 004 A
plage 10000 [ *10 10000 Ohms 10K | CourbeA | 10K3A | 016 B
plf:;s;%nggb £20 20 000 Ohms 1? K (301frbe C 10K4A | 006 C
Reésistance Entrée numérique
plage 40 000 +40 40 000 Ohms e Vitesse d’actualisation 10 Hz
e Tension CC
Plage de fonctionnement (°°C) - Entrée max. 36 Va3 mA
- Etat supérieur min. 3 V a 0,25 mA
Type d’entrée inf?r?gﬁre sulfél?ﬁ;re - Etat inférieur max. 2 V
J -210 1200 Contact sec
K 270 1371 e Vitesse d’actualisation 10 Hz
e Résistance ouverte minimum 10 KQ
T -270 400 e Résistance fermée maximum 500Q
N -270 1300 e Court-circuit maximum 13 mA
B -270 1000 Saisie de mesure de courant d’entrée unique
R -50 1767 e Accepte le signal 0-50 mA (cc) (plage programmable par I'utilisateur)
S 50 1767 e La plage de fonctionnement et la résolution afﬁchées peuvent
étre graduées et sont programmables par l'utilisateur
B 0 1816 .
Types de sorties
C 0 2315 e CC commuté :
D 0 2 315 - Max. 32 V= circuit ouvert (cc)
F (PTID) 0 1343 - Courant de 30 mA maximum par entrée unique
Cantons do temnérabure 3 - Courant de 40 mA maximum par sorties couplées (1 et 2, 3 et
régi%tance RTD FIOO ohms) -200 800 R 4’05 et6,7et 8)
- Collecteur ouvert
Capteur de température a 200 800 - Max. 30 V= (cc) & 100 mA d’écoulement de courant max.
resistance (1 000 ohms) e Relais a semiconducteurs (SSR), Type A, de 1 A a 10 °C, dégonflé
mV 0 50 de 0,5 A 465 °C a 24 V~ (ca) minimum, 264 V~ (ca) maximum,
Volts 0 10 opto-isolé, sans suppression de contact
e Relais électromécanique, Type C, 5 A, 24/240 V~ (ca) ou 30 V=
mAcc 0 20 (cc) maximum, charge résistive nominale, 100 000 cycles a la
mAca 0 50 charge nominale Requiert une charge minimale de 20 mA a
24 V. Régime de fonctionnement asservi a 125 VA
Potentiometre, plage 1 000 0 1200 ¢ Relais électromécanique, Type A, 5 A, 24/240 V~ (ca) ou 30 V=
Résistance, plage 5 000 0 5 000 (cc) maximum, charge résistive nominale, 100 000 cycles a la
charge nominale. Requiert une charge minimale de 20 mA a
Thermistance, plage 10 000 0 10 000 24 V. Régime de fonctionnement asservi a 125 VA.
Résistance, plage 20 000 0 20 000 e Relais NO-ARC, Type A, 15 A a 50 °C dégonflé a 10 A a4 65 °C ;
Résistance, plage 40 000 0 10 000 S}?C?e 3241;7(:}1(;2;; ?::,C;ﬂl ;Ge.(cc), charge résistive, 2 millions de

Processus/retransmission universel, plage de sortie commutable :
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e Sorties numériques
- Vitesse de mise a jour 10 Hz
- CC commuté
- Tension de sortie 20 V= (cc) ou 12 V= (cc), pouvant étre
sélectionnée par l'utilisateur
- Source de courant d’alimentation max. de 40 mA & 20 V= (cc)
et de 80 mA a 12 V= (cc)
- Collecteur ouvert
- Tension commutée max. : 32 V= (cc)
- Courant de commutation max. par sortie : 1,5 A
- Courant de commutation max. pour les 6 sorties combinées : 8 A
e Processus/retransmission universel, plage de sortie a sélectionner :
-0 a 10V =(cc) dans une charge minimale de 1 000 Q
- 0 4 20 mA dans une charge maximale de 800 Q
Résolution
- plages cc : 2,5 mV nominal
- plages mA : 5 pA nominal
Précision de lUétalonnage
- plages cc : £15 mV
- plages mA : £30 pA
Stabilité de la température
- 100 ppm/°C

Blocs d’application programmables

Actions (événements) 8 au total

Alarmes 8 au total

Boucle de controéle 4 au total

Comparer 4 au total
Désactivé, supérieur a, inférieur a, égal a, différent de, supérieur
ou égal &, inférieur ou égal a

Compteurs 4 au total
Compte ou décompte les charges, valeur préétablie sur le signal
de charge. La sortie est active lorsque la valeur de décompte est
égale a la valeur cible prédéterminée.

Fonction de sortie spéciale 4 au total
Compresseur Activez-désactivez le compresseur pour une ou
deux boucles (refroidissement et déshumidification avec un seul
compresseur)
Séquenceur Activez-désactivez jusqu’a quatre sorties pour distri-
buer une seule alimentation a travers toutes les sorties avec une
usure de charge linéaire et progressive
Vanne motorisée Activez-désactivez les sorties ouvertes/fermées
du moteur pour que la vanne représente le niveau d’alimenta-
tion désiré.

Linéarisation 4 au total
Interpolée ou relation échelonnée

Logique 4 au total
Désactivé, et, non-et, ou, ni, égal, différent, Verrouillage

Maths 8 au total
Désactivé, moyenne, échelle de process, échelle de déviation, diffé-
rentiel (soustraction), rapport (division), ajouter, multiplier, diffé-
rence absolue, min., max., racine carrée, échantillon et sauvegarde

Minuteurs 4 au total
En rythme produit une sortie de durée fixe sur la limite active
du signal de marche du minuteur.
Monostable minuteur de four
Retard le démarrage de la sortie est retardé par rapport au fonc-
tionnement du minuteur, désactivé en méme temps.
Rétentif mesure le signal de marche du minuteur, sortie activée
quand le temps accumulé excede la cible

Valeur process 4 au total
Désactivé, sauvegarde de capteur, moyenne, croisement, réservoir
mouillé/sec, basculer, différentiel (soustraction), raport (division),
ajouter, multiplier, différence absolue, min., max., racine carrée

Variable 8 au total
Valeur de 'utilisateur pour la variable numérique ou analogique
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Montage Rail EZ-ZONE Module de controle Information de commande

pour la configuration avec le logiciel EZ-ZONE Configurator.

Numéro de code

®@ @ Entrée l([b . (é’ @/ Sorties3eg/ @/ Sorti O @ Sorti u @
UG || ot || Fonton |Gy | Bmerée> || Optosder | B | ion 'l | Etrée | Cions e | conmoctour || bnis | st
RM C
Entrée 1 ® Options de matériel pour Sorties 5 et 6

Controle avec entrée universelle
Controle avec entrée de thermistance

®
1
2
3

Controle de rampe/palier avec entrée universelle (R/S sapplique
4 toutes les boucles du module) loops in module)

Controle de rampe/palier avec entrée de thermistance (R/S
s'applique & toutes les boucles du module) loops in module)

=3

Limite avec entrée universelle (Sorties 1 et 2 valides uniquement,
les options seront B, F, L)

Limite avec entrée universelle (Sorties 1 et 2 valides uniquement,
les options seront be B, F, L)

Entrée du transformateur de courant (Sorties 1 et 2 NON valides,
les options sont N, P, R, S) are N, P, R, S)

Personnalisé

@) |

Options de matériel

pour Sorties 1 et 2

Sortie 1

Sortie 2

Aucun

Aucun

CC commuté/collecteur ouvert
CC commuté/collecteur ouvert
CC commuté/collecteur ouvert
CC commuté/collecteur ouvert
CC commuté/collecteur ouvert
Relais mécanique 5 A, type
Relais mécanique 5 A, Type C
Relais mécanique 5 A, Type C
Relais mécanique 5 A, Type C
Relais mécanique 5 A, Type C
Processus universel
Processus universel
Processus universel
Processus universel

Aucun

SSR type A, 0,5 A

SSR type A, 0,5 A

Aucun

Relais mécanique 5 A, type A

Aucun

régulateur d’alimentation NO-ARC 15 A
CC commuté

Relais mécanique 5 A, Type A

SSR Type A

Aucun

Commande de puissance NO-ARC 15 A
CC commuté

Relais mécanique 5 A, Type A

SSR Type A, 0,5 A

Aucun

CC commuté

Relais mécanique 5 A, type A

SSR type A, 0,5 A

SSR type A, 0,5 A

Commande de puissance NO-ARC 15 A

SSR type A, 0,5 A

Relais mécanique 5 A, Type C
Relais mécanique 5 A, Type C
Relais mécanique 5 A, Type C

Sortie 5 Sortie 6
= aucune Aucun
Aucun [Relais mécanique 5 A, type A
CC commuté/collecteur ouvert Aucun
CC commuté/collecteur ouvert régulateur d’alimentation NO-ARC 15 A
CC commuté/collecteur ouvert CC commuté
CC commuté/collecteur ouvert Relais mécanique 5 A, Type A
CC commuté/collecteur ouvert, SSR Type A
Relais mécanique 5 A, type C Aucun

Commande de puissance NO-ARC 15 A
CC commuté
Relais mécanique 5 A, Type A

Relais mécanique 5 A, Type C
Processus universel
Processus universel
Processus universel
Processus universel

Aucun

SSR type A, 0,5 A

SSR type A, 0,5 A

SSR Type A, 0,5 A

Aucun

CC commuté

Relais mécanique 5 A, type A

SSR type A, 0,5 A

SSR type A, 0,5 A

Régulation d’alimentation NO-ARC 15 A
SSR type A, 0,5 A

Entrée 4

SRS @ N<ERDUZ2C RS T OEET W

=

-

Aucun

Controle avec entrée universelle

Controle avec entrée de thermistance

Limite avec entrée universelle (Sorties 7 et 8 valides uniquement,
les options seront B, F, L)

= Limite avec entrée universelle (Sorties 7 et 8 valides uniquement,

les options seront be B, F, L)

Entrée du transformateur de courant (Sorties 7 et 8 NON valides,
les options sont N, P,R,S)

Seconde entrée auxiliaire (entrée universelle)

Seconde entrée auxiliaire (entrée de thermistance)

Options de matériel pour Sorties 7 et 8

Entrée

2

Aucun

Controle avec entrée universelle

Contréle avec entrée de thermistance
Limite avec entrée universelle (Sorties 3 et
les options seront B, F, L)

Limite avec entrée universelle (Sorties 3 et
les options seront be B, F, L)

mm—~>@ N<HRI Y Z 2 NSO E D W

les options sont N, P, R,

4 valides uniquement,

4 valides uniquement,

Entree du transformateur de)courant (Sorties 3 et 4 NON valides,

S)
Seconde entrée auxiliaire (entrée universelle)
Seconde entrée auxiliaire (entrée de thermistance)

Qoem ~ o

Options de matériel pour Sorties 3 et 4

CC commuté/collecteur ouvert
CC commuté/collecteur ouvert
CC commuté/collecteur ouvert
CC commuté/collecteur ouvert
Relais mécanique 5 A, type C
Relais mécanique 5 A, Type C
Relais mécanique 5 A, Type C
Relais mécanique 5 A, Type C
Relais mécanique 5 A, Type C
Processus universel
Processus universel
Processus universel
Processus universel

Aucun

SSRtype A, 0,5A

SSRtype A, 05A

Sortie 3 Sortie 4
Aucun Aucun
Aucun Relais mécanique 5 A, type A
CC commuté/collecteur ouvert Aucun

Commande de puissance NO-ARC 15 A
CC commuté

Relais mécanique 5 A, Type A

SSR Type A, 0,5A

Aucun

Commande de puissance NO-ARC 15 A
CC commuté

Relais mécanique 5 A, Type A

SSR Type A, 0,5A

Aucun

CC commuté

Relais mécanique 5 A, type A

SSRtype A, 0,5A

SSRtype A, 0,5 A

Régulation d'alimentation NO-ARC 15 A
SSRtype A, 05A

Sortie 7 Sortie 8
Aucun Aucun
Aucun [Relais mécanique 5 A, type A
CC commuté/collecteur ouvert Aucun
CC commuté/collecteur ouvert régulateur d’alimentation NO-ARC 15 A
CC commuté/collecteur ouvert CC commuté

CC commuté/collecteur ouvert
CC commuté/collecteur ouvert,

Relais mécanique 5 A, Type A
SSR Type A, 0,6 A

Relais mécanique 5 A, type C Aucun
Relais mécanique 5 A, Type C Commande de puissance NO-ARC 15 A
Relais mécanique 5 A, Type C CC commuté

Relais mécanique 5 A, Type C
Relais mécanique 5 A, Type C
Processus universel
Processus universel
Processus universel
Processus universel

Aucun

SSR type A, 0,5 A

SSR type A, 0.5 A

Relais mécanique 5 A, Type A

SSR Type A, 0,56 A

Aucun

(CC commuté
elais mécanique 5 A, type A

SSR type A, 0,5 A

SSR type A, 0,5 A
égulation d’alimentation NO-ARC 15 A
SR type A, 05 A

6 entrées/sorties numériques (Option valide t si la sélection de l'entrée 4 = A)

i\

Style de connecteur

Connecteur a vis d’angle droit (standard)
Connecteur a vis avant

Options améliorées

b (BRSOl R SR L TS T ISISE R N (S R

Bus Standard
Bus Standard et Modbus ® RTU485

8

Options supplémentaires

Micrologiciel, caches, réglages de parametres

Entrée

3

Aucun
Controle avec entrée universelle
Controle avec entrée de thermistance

QRO ° N<—AWIDUZTrX—IOMMOCWm>

les options seront B, F, L)

=

les options seront be B, F, L)

-

les options sont N, P, R, S)

o=

Limite avec entrée universelle (Sorties 5 et 6 valides uniquement,
Limite avec entrée universelle (Sorties 5 et 6 valides uniquement,
Entrée du transformateur de courant (Sorties 5 et 6 NON valides,

Seconde entrée auxiliaire (entrée universelle)
Seconde entrée auxiliaire (entrée de thermistance)

Standard
Matériel de remplacement de connecteurs uniquement pour la saisie
Numéro de modele

= Classe 1, Div 2 (non disponible avec régulateur de limitation intégré

ou options de relais mécanique)
Personnalisé, Micrologiciel verrouillé
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Index

( AbL]Blocage d'alarme 74, 147

Fréquence secteur CA 101

Menu Action 38, 64

Ecran d’alarme 74

Point de consigne haut de
'alarme 42, 146

Hystérésis d’alarme 73

Menu Entrée analogique 37,
57

Instance de source d’alarme
73

Verrouillage d’alarme 74, 147

Logique d’alarme 74

Menu Alarme 41, 73

Point de consigne bas de
'alarme 41, 146

Cotés d’alarme 74

Mise en sourdine de l'alar-
me 74, 147

Autoréglage point de consi-
gne 40, 136

Attention 147

Type d’alarme 73

Unités d’altitude 55, 61, 96

Unités d’altitude 54

Autoréglage 40, 136

Vitesse baud 108

Pression barométrique 54

Pression barométrique 61

Pression barométrique 54

[ £.A 9] Algorithme de refroidisse-
ment 66, 142

[ £AL])Menu d’étalonnage 133

Courbe de sortie de refroi-
dissement 66, 141

Erreur de courant 43, 147

Unités d’affichage 101, 109

Courant, point de consigne
haut 42, 147

Hystérésis de refroidisse-
ment 40, 142

(L.l o] Point de consigne bas de
courant 42, 147

Mode de contrdle 39

Mode de contrdle actif 39

Clé publique 132

Menu Communications108

[ LPb) Bande proportionnelle Re-
froidissement 40, 136, 143

( LPE)Menu Comparer 44, 78

[ L.P~]Alimentation du refroidisse-
ment 39, 137

( £.5P] Point de consigne de boucle
fermée 40

[ £.5P] Point de consigne opéra-
tionnel de boucle fermée 39

Menu Compteur 45, 82

Relevé courant 43

Menu Courant 42, 74

Configuration personnalisée
129

Date de fabrication 133

([ db)Bande morte 41, 144

[ dEL]Décimale 58

Point de condensation 93

Menu Diagnostics 132

Menu Entrée/sortie numéri-
que 38, 61

Sens 61

Etat de sortie numérique 38

Paires affichées 56, 101

[ € .5 Etat d'entrée d’événement

38

Décalage d’entrée électri-
que 133

(EL 1.5] Pente d’entrée électrique
133

Décalage de sortie électri-
que 133

(EL 0.5] Pente de sortie électrique
133

Fin 127

[ End]Type de Fin 117

Sortie événement active
151, 52

Sortie d’événement 1 117,
123

Sortie d’événement 2 117,
118, 123, 124

Défaillance d’erreur d’entrée
141, 142

Défaillance d’erreur d’entrée
68

Instance de fonction de

sortie numeérique 62

Instance de fonction de
sortie 70, 72

Filtre 58

Fonction de sortie 70, 72

(9L &L ] Menu Global 101

(95 d] Déviation de maintien ga-
ranti 102

(95 &) Maintien garanti activé 101

Algorithme de chauffage 66,
142

Erreur de I'élément de
chauffage 43, 147

Hystérésis du chauffage 40,
142

Heures 114, 119

Bande proportionnelle
Chauffage 40, 136, 143

Alimentation de chauffage
39, 137

Point de consigne haut de

boucle de controle 69

Décalage d’étalonnage 37,
138-139

Point de consigne repos 40

Verrouillage d’erreur d’en-
trée 58

Etat d’erreur d’entrée 37

Adresse IP fixe Partie 1 101

([ JC)Nombre de sauts 117

[ JL)Nombre de sauts restants 53

[ Jl]Boucle de saut 127

[ JS5)Etape de saut 117
Ecart de détection de bou-

cle ouverte 69

[ L.dE]Activation de la détection de
boucle ouverte 68

Heure de détection de bou-
cle ouverte 68

(L 9C]Menu Logique 45, 84

Hystérésis limite 66

Menu Limite 38, 65

(L +n]Linéarisation 57

(L L.G]Limite inférieure du point de
consigne 38

Menu Linéarisation 43, 75

[ L o) Menu Réglage de sécurité
130, 132

Niveau d’accés verrouillé
131

(L o L.o] Verrouillage de I'exploitation
dans la page 130, 148

Verrouillage des profils de la
page 130, 131, 132, 148

Menu boucle de contréle 66

Menu Boucle 39

[ L.5d]Cotés limites 65

[ L£.§P] Point de consigne bas de
boucle 69

Mode manuel 68

Menu Maths 46, 93

Ordre des mots Modbus 109

Minutes 114, 119

Menu de surveillance 39

Mesure électrique 133

[ 5] Enregistrement en mémoire
non volatile 109

Décalage d’étalonnage 73

Sortie de controle 63, 71

Fonction de sortie 137

Limite supérieure de puis-
sance de sortie 63, 71

Limite inférieure de puis-
sance de sortie 63, 71

Point de consigne de boucle

ouverte 41

Base de temps de sortie 63,
71

Menu Sortie 70

Type de sortie 71
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Parité 108

Mot de passe administrateur
132

[P AG.E) Activation mot de passe 130

Mot de passe 132

Mot de passe utilisateur 131

Retard Peltier 67

Retard Peltier 67

[ PEE)Erreur de process actif 58

[ PEL ) Erreur de process bas 58

Numeéro de référence 132

Menu Profil 101

Menu Etat du profil 49

[P.E YP) Type de profil 101

Unités de pression 55, 61

Unités de pression 54

[ Py)Menu Valeur process 59

Valeur active du process 39

[r AE £] Taux 114, 120, 125

Activation a distance 39, 140

Révision du logiciel 132

Plage supérieure 58, 73,
139, 140

Plage inférieure 57, 72, 139,
140

Verrouillage de sécurité en
lecture 130, 148

Mot de passe changeant 131

[~ P]Action de rampe 69, 144

Taux de rampe 69, 144

Echelle de rampe 69, 144

Conducteurs RTD 57

(6.6 L d) Numéro logiciel 133

[ GEL)Secondes 114, 120

[ S En]Type de capteur 57, 137, 139

Fonction source A 73

Limite supérieure 57, 72, 139

[ 6.l o] Limite inférieure 57, 72, 139

(6L o L) Réglage du verrouillage de
sécurité 131, 148

[ 6n)Numéro de série 133

Verrouillage 126

Menu Fonction de sortie
spéciale 47

Boucle ouverte avec limite
supérieure de point de consi-
gne 69

(6P o)Boucle ouverte avec limite
inférieure de point de consi-
gne 69

[ 6.k ] Temps restant pour I'étape 51

[ GE P Etape active 49

(6.E YP) Type d’étape active 49

(6.E YP) Type d’étape 113, 118

Agressivité de réglage de
l'utilisateur 67, 136

(£.6 n d) TRU-TUNE+™ Bande 67, 137

[ &d)Dérivée temps 41, 136, 143

[ £.9a) TRU-TUNE+™ Gain 67, 137

[ & .)Durée 125
[ & . Intégrale temps 40, 136, 143

Menu Minuteur 44, 79

(£.£ Un) TRU-TUNE+™ Activer 66, 137

Action de I'utilisateur apres
défaillance 68

(UL o L) Déverrouillage 128

Paramétre de restauration
utilisateur 101, 136

Utilisateur enregistrement
jeu 25, 136

(UG E P Pas inutilisé 125

Menu Variable 100

(L b o] Attendre les deux 126

(LJE. 1) Evenement d'attente (1 ou
2) 115, 116, 121, 122

A
Action de I'utilisateur apres défaillan-
ce 68
Action de rampe 69
Activation a distance 39, 140
Activation de la détection de boucle
ouverte 68
Activer maintien garanti 101
Adresse de bus Standard 109
Adresse IP fixe Partie 4 101
Adresses de définition d’'ensemble 150
Adresses opérationnelles
d’ensemble 150
Afficher les unités 101, 109
Agressivité d’autoréglage 67
Agressivité de réglage de l'utilisateur
136
Agréments 4, 201
alarmes 145
Blocage 74, 147
Cotés 74
écart 146
Ecran 74
Hystérésis 73, 146
Logique 74
Mise au silence 74, 147
points de consigne 146
process 146
Source 73
Type 73
Verrouillage 74, 147
alarmes de déviation 146
alarmes process 146
Algorithme de chauffage 66, 142
Algorithme de refroidissement 66, 142
alimentations 14
Alimentation de chauffage 39, 137
Alimentation du refroidissement 39,
137
alimentation/tension secteur 201
Attendre les deux 126
Autoréglage 136

autoréglage 136-137
Autoréglage, point de consigne 40, 136

B

Bande morte 41, 143, 144

Bande proportionnelle Chauffage 40,
136, 143

Bande proportionnelle Refroidisse-
ment 40, 136, 143

Base de temps 63, 71

base de temps variable 144

blocs d’isolation 20

Blocage 74

blocage d’alarme 147

bornier des céables, résistances sans
danger au toucher 201

Boucle de saut 127

Boucle ouverte avec limite inférieure
de point de consigne 69

Boucle ouverte avec limite supérieu-
re de point de consigne 69

C
cablage
potentiometre de I'entrée 23
sortie 1 du relais mécanique,
type C 26, 27
cablage d'un réseau série EIA-485 30
cablage, module du régulateur
Courant continu commuté/Collecteur
ouvert, sortie 1, 3,50u 7 25
Courant continu commuté, sortie 2,
4,6 0u 826
entrée capteur de température a
résistance RTD 1 a 4 22
entrée de potentiometre 1 a 4 23
entrée de thermistance 1 a 4 22
entrée de transformateur de
courant 1 a4 23
entrée process 1 a 4 22
entrée thermocouple 1 a 4 21
entrées/sorties numériques 7 a 12
23,24
relais mécanique, type A, sortie 2,
4,6 0u 826
relais mécanique, type C, sortie 1
ag826
relais NO-ARC, type A, sortie 2, 4,
6 ou 8 27
relais a semiconducteurs, type A,
sortie 1, 3, 50u 7 28
relais a semiconducteurs, type A,
sortie 2, 4, 6 ou 8 28
Sortie Process universel 1, 3, 50u 7 27
cablage réseau 30
cablage réseau 31
capteur de sauvegarde 139
CIP, capacités de communication 151
Clé EZ 148
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Clé publique 128, 132

Commande d’activation-
désactivation 142

communications en série 201

Conducteurs RTD 57

configuration de sortie 141

Configuration logicielle 151

connecteur standard, tous les
modules 19

Constante de durée de filtrage 139

Contréle 63, 71

Controle différentiel 145

Contr6le du compresseur 145

Contrble en cascade 145

Contréle de duplex 146

Contréle manuel (boucle ouverte) 141

Contréle Rapport 146

Cotés

Alarme 74
Limite 65

courbe de sortie de refroidissement
141

Courbe de sortie de refroidissement
66, 141

D

Date de fabrication 133

Décalage de sortie électrique 133

Décalage d’entrée électrique 133

Décalage d’étalonnage 37, 73,
138-139

Décimale 58

Défaillance d’erreur d’entrée 68,
141, 142

Demande d’autoréglage 40

Dérivée temps 41, 136, 143

Détection de boucle ouverte 147

détection de courant 147

Détection de courant 147

Déviation garantie activée 102

dimensions 12—-13

duplex 140

Durée 125

Durée de filtrage 58, 139

E

Ecart de détection de boucle ouverte
69

Echelle de rampe 69, 144

Ecran 74

Enregistrement en mémoire non
volatile 56, 109

enregistrement des parametres
d’utilisateur 136

entrées 7

environnement 201

Erreur de I'élément de chauffage 43,
147

Erreur de courant 43, 147

Erreur de process actif 58

Erreur de process bas 58

Etape non utilisée 125

Etat de sortie 38

Etat d’erreur d’entrée 37

Etape de saut 117

événements d’entrée 7

Evénement d’attente (1 et 2) 115,
116, 121, 122

F
Fin 127
Fonction 137
Fonction de comparaison 156
Fonction de contréle 145
fonction de la borne

Module du régulateur 17
Fonction de minuteur 193
Fonction de sortie 72
Fonction d’entrée analogique 154
Fonction Global 161
Fonction logique 163
Fonction personnalisation 160
Fonction Variable 198
Fréquence d’alimentation CA 101, 144

G

graduation de la puissance de sortie
141

H

Heures 114, 119

Heure de détection de boucle
ouverte 68

Hystérésis 66, 73

Hystérésis de chauffage 40, 142

Hystérésis de refroidissement 40, 142

installation 15

Instance de fonction 62
Intégrale temps 40, 136, 143
interface opérateur 201

J

Jeu de sauvegarde de l'utilisateur
101, 136

K

L

Lecture 43, 147

limite supérieure 140

limite supérieure 139

limite inférieure 139

Limite inférieure de I'échelle 57, 72, 139

Limite supérieure de 'échelle 57, 72,
139

limite inférieure du point de consigne
139

limite supérieure du point de consi-
gne 139

Limite inférieure de puissance de
sortie 63, 71

Limite supérieure de puissance de
sortie 63, 71

Linéarisation 57

Linéarisation en dix points 140

Logique 74

M
Menu Action 38, 64
Menu Alarme 41, 73
Menu Boucle 39
Menu Boucle de controle 66
Menu Communications 108
Menu Comparer 44, 78
Menu Compteur 45, 82
Menu Configuration personnalisée 129
Menu Courant 42, 74
Menu des clés de fonction 148
Menu Diagnostics 132
Menu Etalonnage 133
Menu Etat du profil 49
Menu Entrée analogique 37, 57
Menu Entrée/Sortie numérique 38, 61
Menu Fonction de sortie spéciale
47, 97
Menu Global 101
Menu Limite 38, 65
Menu Linéarisation 43, 75
Menu Logique 45, 84
Menus Module de contrble
Page Configuration
Menu Action 64
Menu alarme 73
Menu Communications 108
Menu Comparer 78
Menu Compteur 82
Menu Courant 74
Menu de boucle de controle 66
Menu Entrée analogique 57
Menu Entrée/Sortie numérique 61
Menu Global 101
Menu Fonction de sortie spéciale
97
Menu Limite 65
Menu Linéarisation 75
Menu Logique 84
Menu Mathématiques93
Menu Minuteur 79
Menu Profil 101
Menu Sortie 70
Menu Variable 100
Valeur du process 59
Page Exploitation
Menu Action 38
Menu Alarme 41
Menu Boucle 39
Menu Comparer 44
Menu Compteur 45
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Menu Courant 42
Menu Entrée analogique 37
Menu Entrée/Sortie numérique 38
Menu Etat du profil 49
Menu Fonction de sortie spéciale
47
Menu Limite 38
Menu Linéarisation 43
Menu Logique 43
Menu Mathématiques46
Menu Minuteur 44
Menu Surveillance 39
Menu Valeur process 37
Page Usine
Menu Configuration
personnalisée 129
Menu Diagnostics 132
Menu Etalonnage 133
Menu Réglage de sécurité 130, 132
Menu Mathématiques 46, 93
Menu Minuteur 44, 79
Menu Profil 101
Menu Sortie 70
Menu Surveillance 39
Menu Valeur process 37
Menu Variable 100
Menu Verrouillage 148
mesure de courant 201
Mesure électrique 133
Méthodes de régulation 141
Minutes 114, 119
Mise au silence 74
Modbus, utilisation de blocs de
mémoire programmables 150
Mode Contrdle actif 39
Mode de régulation 39, 142
Mot de passe 128, 132
Mot de passe administrateur 132
Mot de passe changeant 131
Mot de passe utilisateur 131

N

Niveau d’accés verrouillé 131
Nombre de sauts 117
Nombre de sauts restant 53
Numeéro de référence 132
Numeéro de série 133

(o)
Ordre des mots Modbus 109

P

Page de profilage 110
Page de verrouillage de I'exploitation
148

Page Usine

Module de contrble 12, 54, 128, 199
Page Usine du module de contréle 128
Page de verrouillage des profils 148
Paires affichées 56, 101

Parameétre 1 a 20 129
parameétres de profilage 112
Paramétre de restauration utilisateur
25, 136
Parité 108
Pas actif 49
Pente d’entrée électrique 133
Pente de sortie électrique 133
Plage inférieure 57, 72, 140
plage inférieure 140
Plage supérieure 58, 73, 140
Point de condensation 93
Point de consigne bas
Alarme 41, 146
Boucle 69, 139
Courant 42, 147
Limite 38
Point de consigne boucle fermée 40
Point de consigne de boucle
ouverte 41
Point de consigne haut
Alarme 42, 146
Boucle 69, 139
Courant 42, 147
point de consigne de rampe unique
144
Point de consigne repos 40, 41
Point de consigne de travail de bou-
cle fermée 39
programmation de la page d’accueil
136

Q

R

Réception d’'un point de consigne
externe 140

Régime 114, 120, 125

réglage adaptatif 137

Réglage automatique avec
TRU-TUNE+™ 137

réglage des parametres PID 136

réglages de sécurité 148, 149

Réglage de sécurité 130, 132

Réglage du verrouillage de sécurité
148

réglage manuel 136

Régulation automatique (boucle
fermée) 141

Relais No-arc 140

régulation proportionnelle

contrdle plus intégral (P1) 142, 143
contrdle plus régulation intégrale et

dérivée (PID) 143

restaurer les parametres d’utilisateur
136

Retard Peltier 54, 55, 67

retransmission 141

Reévision du logiciel 132

S

Secondes 114, 120

Sécurité systeme 149

sélection de capteur 139

Sens 61

Sortie d’événement (1 et 2) 117, 118,
123, 125, 126, 127

Sortie événement active (1 ou 2) 51, 52

sorties 7

Source 73

Spécifications 201

spécifications d’entrée numérique 201

Structure d’ensemble par défaut
Modbus 200

Systéme de joint P3T Armor 4

-

Taux de rampe 69, 144
Temps restant pour le pas 51
transfert sans a-coups 142
TRU-TUNE+™ Bande 67, 137
TRU-TUNE+™ Activer 66, 137
TRU-TUNE+™ Gain 67, 137
Type 73

Type de capteur 57, 137, 139
Type de capteur d’entrée 137
Type d’étape active 49

Type de pas 113, 118

Type de profil 101

Type de sortie 71

U

Unités d’altitude 54, 55, 96

Unités de pression 54, 55

utilisation du logiciel 148

Utilisation du logiciel EZ-ZONE®
Configurator 151

\'}

Valeur du point de consigne Fin 117

Valeur du process 59

Valeur du process active 39

Vanne de contr6le motorisée 146

Verrouillage 74

Verrouillage 126

Verrouillage de sécurité en lecture 148

Verrouillage d’erreur d’entrée 58, 142

Version logicielle 133

vibrations a la sortie 142

Vitesse baud 108

Voyant lumineux de la régulation
manuelle 142

w
X
Y
y4
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Declaration of Conformity

EZ Zone Series RM C E

WATLOW

1241 Bundy Blvd.
Winona, MN 55987 USA

an 1ISO 9001 approved facility since 1996.

Declares that the following Series RM (Rail Mount) products:

Model Numbers:

Classification:

Voltage and Frequency:

Power Consumption:
Environmental Rating:

RM followed by additional letters or numbers describing use of up to four module
options of various inputs and outputs or communications.

Temperature control, Installation Category I, Pollution degree 2

SELV 24 to 28 VI ac 50/60 Hz or dc

RMA models 4 Watts, any other RM model 7 Watts

IP20

Meet the essential requirements of the following European Union Directives by using the relevant standards show
below to indicate compliance.

EN 61326-1

EN 61000-4-2
EN 61000-4-3
EN 61000-4-4
EN 61000-4-5
EN 61000-4-6
EN 61000-4-11
EN 61000-3-2
EN 61000-3-3°
SEMI F47

2004/108/EC Electromagnetic Compatibility Directive

2006

1996
2006
2004
2006
1996
2004
2005
2005
2000

Electrical equipment for measurement, control and laboratory
use — EMC requirements, Industrial Immunity, Class A
Emissions (Not for use in a Class B environment without
additional filtering).

A1, A2, 2001 Electrostatic Discharge Immunity
Radiated Field Immunity
Electrical Fast-Transient / Burst Immunity
Surge Immunity

A1, A2, A3,2005 Conducted Immunity
Voltage Dips, Short Interruptions and Voltage Variations Immunity
Harmonic Current Emissions
Voltage Fluctuations and Flicker
Specification for Semiconductor Sag Immunity Figure R1-1

*NOTE 1: To comply with flicker requirements cycle time may need to be up to 160 seconds if load
current is at 15A, or the maximum source impedance needs to be < 0.13Q. Control power input of RM
models comply with 61000-3-3 requirements.

EN 61010-1

2001

Raymond D. Feller IlI

2006/95/EC Low-Voltage Directive
Safety Requirements of electrical equipment for measurement,
control and laboratory use. Part 1: General requirements

Compliant with 2002/95/EC RoHS Directive

Per 2002/96/EC W.E.E.E Directive E Please Recycle Properly

Winona, Minnesota, USA March 2010

Name of Authorized Representative Place of Issue Date of Issue

General Manager

bl s

Title of Authorized Representative Signatur® of Authorized Representative
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Pour nous joindre :
Siege social

Watlow Electric Manufacturing Company
12001 Lackland Road

St. Louis, MO 63146

Ventes : 1-800-WATLOW2

Assistance du fabricant : 1-800-
4WATLOW

Courriel : info@watlow.com

Site Web : www.watlow.com

A l'extérieur des Etats-Unis et du Canada :

Tél. : +1 (314) 878-4600
Télécopie : +1 (314) 878-6814

Amérique latine

Watlow de México S.A. de C.V.
Av. Fundicién N° 5

Col. Parques Industriales
Querétaro, Qro. CP-76130
Mexique

Tél. : +52 442 217-6235
Télécopie : +52 442 217-6403

Asie et Pacifique
Watlow Singapore Pte Ltd.
16 Ayer Rajah Crescent,
#06-03/04,

Singapour 139965

Tél.: +65 6773 9488
Courriel : info@watlow.com.sg
com.sg

Télécopie : +65 6778 0323
Site Web : www.watlow.

Europe

Watlow France

Tour d’Asniéres.

4 Avenue Laurent Cély

92600 Asniéres sur Seine
France

Tél.: +33(0)141327970
Télécopie : + 33(0)1 47 33 36 57
Courriel : info@watlow.fr

Site Web : www.watlow.fr

Watlow GmbH

Postfach 11 65, Lauchwasenstr. 1
D-76709 Kronau

Allemagne

Tél. : +49 (0) 7253 9400-0
Télécopie : +49 (0) 7253 9400-900
Courriel : info@watlow.de

Site Web : www.watlow.de

Watlow ltaly S.r.l.

Viale Italia 52/54

20094 Corsico Ml

Italie

Tél. : +39 024588841

Télécopie : +39 0245869954
Courriel : italyinfo@watlow.com
Site Web : www.watlow.it

Watlow Ibérica, S.L.U.
C/Marte 12, Posterior, Local 9
E-28850 Torrejon de Ardoz
Madrid - Espagne

T. +34 91 675 12 92

F. +34 91 648 73 80

Courriel : info@watlow.es
Site Web : www.watlow.es

Watlow UK Ltd.

Linby Industrial Estate

Linby, Nottingham, NG15 8AA
Royaume-Uni

Téléphone : (0) 115 964 0777
Télécopie : (0) 115 964 0071
Courriel : info@watlow.co.uk
Site Web : www.watlow.co.uk
A I'extérieur du Royaume-Uni :
Tél. : +44 115 964 0777
Télécopie : +44 115 964 0071

Watlow Korea Co., Ltd.

#1406, E&C Dream Tower, 46, Yangpyeongdong-3ga
Yeongdeungpo-gu, Seoul 150-103

République de Corée

Tél. : +82 (2) 2628-5770 Télécopie : +82 (2) 2628-5771
Site Web : www.watlow.co.kr

Watlow Australia Pty., Ltd.
4/57 Sharps Road
Tullamarine, VIC 3043
Australie

Tél. : +61 3 9335 6449
Télécopie : +61 3 9330 3566
Site Web : www.watlow.com

Watlow Electric Manufacturing Company (Shanghai) Co. Ltd.
Room501, Building 10, KIC Plaza

290 Songhu Road, Yangpu District,

Shanghai, China 200433

CHINE

Tél. : +86 21 3381 0188

Télécopie : +86 21 6106 1423

Courriel : viee@watlow.cn

Site Web : www.watlow.cn

JRO— DvNUHRett

T101-0047 REEF AKX A H1-14-4

MEE )L BRI

Tél. : 03-3518-6630Télécopie : 03-3518-6632

Courriel : infoj@watlow.com Site Web : www.watlow.co.jp

Watlow Japan Ltd.

1-14-4 Uchikanda, Chiyoda-Ku

Tokyo 101-0047

Japon

Tél. : +81-3-3518-6630 Télécopie : +81-3-3518-6632
Courriel : infoj@watlow.com Site Web : www.watlow.co.jp

Watlow Malaysia Sdn Bhd

1F-17, 101 Business Park

N° 1, Persiaran Puchong Jaya Selatan

Bandar Puchong Jaya

47100 Puchong,

Selangor D.E.

Malaisie

Tél. : +60 3 8076 8745 Télécopie : +60 3 8076 7186

R EERRHBRAT
80143 HtM A€ E LB —§189%% 10182 —

BT 07-2885168

{EE. 07-2885568

Watlow Electric Taiwan Corporation
10F-1 N° 189 Chi-Shen 2nd Road Kaohsiung 80143
Taiwan

Tél

.1 +886-7-2885168 Télécopie : +886-7-2885568

Votre distributeur agréeé Watlow est

TOTAL

CUSTOMER
SATISFACTION

3YearWarranty
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http://www.watlow.com
http://www.watlow.fr
http://www.watlow.de
http://www.watlow.it
http://www.watlow.es
http://www.watlow.co.uk
http://www.watlow.com.sg
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