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Informacion de seguridad La unidad ha sido revisada y

aprobada por Factory Mutual
como un dispositivo de limite de
temperatura de acuerdo con la

norma FM Class 3545. Consulte:
Una “NOTA” es un mensaje corto que alerta al lector sobre www.fmglobal.com

A lo largo de este manual se utilizan los simbolos de nota,
precaucion y advertencia para alertarle sobre informacion
importante de operacién y seguridad. APPROVED

algin detalle de importancia. - - -
. . . La unidad ha sido revisada y
Un aviso de seguridad, “PRECAUCION”, aparece con aprobada por CSA International

informacién de importancia para proteger su equipo y para su uso como equipo regulador/
funcionamiento. Sea especialmente cuidadoso en leer y seguir & indicador de temperatura de

todas las precauciones que correspondan a su aplicacién. acuerdo con el cédigo canadiense

Un aviso de seguridad, “ADVERTENCIA”, contiene informacién CSA C22.2 N.° 24. Consulte:
de importancia para la proteccién contra dafios de usted, otras www.csa-international.org
personas y del equipo. Preste especial atencion a todas las

advertencias relativas a su aplicacién especifica. Garantia

El simbolo de alerta de seguridad, 4. (un signo de exclamacion El médulo de alta densidad EZ-ZONE®RM se fabrica de acuerdo
encerrado en un tridngulo), precede a una declaracién general con los . .

. 4 procesos registrados de ISO 9001 y esta respaldado por una
de PRECAUCION o ADVERTENCIA. garantia de tres afios al primer comprador para su uso, siempre y

El simbolo de peligro por electricidad, A (un rayo dentro cuando las unidades no hayan sido mal aplicadas. Dado que Watlow
de un tridngulo), precede a una declaracién de ATENCION no tiene control sobre el empleo de las mismas, a veces incorrecto, la
0 ADVERTENCIA de peligro de descargas eléctricas. A empresa no puede garantizar que no haya fallas. Las obligaciones de
continuacién encontrar4 explicaciones adicionales: Watlow bajo esta garantia estan limitadas, a discrecion de Watlow, al
reemplazo o a la reparacién de la unidad, o a la restitucién del precio

Simbolo Explicacion de compra o de las partes que, una vez inspeccionadas, demuestren

estar defectuosas dentro del periodo de garantia especificado. Esta

garantia no cubre dafos producidos por transporte, alteracion, uso

indebido, abuso o malos tratos. El comprador debera utilizar partes
Watlow para conservar todas las clasificaciones enumeradas.

PRECAUCION: advertencia

o peligro que requiere una
explicacion adicional a la que puede
proporcionarse en la etiqueta. Para
obtener més informacién, consulte

la guia del usuario. Asistencia técnica

Producto sensible a ESD Si gncuentr% algun problema}/con el contl."olador Watlow, cpnsulte
e e la informacién de configuracion para verificar que las opciones

(descargas electroestaticas); utilice

P . . seleccionadas sean las correspondientes a su aplicacién: entradas,
las técnicas de conexion a tierra y . P . .

. . salidas, alarmas, limites, etc. Si el problema persiste, puede
manipulacién adecuadas cuando

. .. obtener asistencia técnica del representante local de Watlow en
instale o de servicio al producto. ) .

su area (consulte la contratapa), enviando su pregunta por correo
) ) ) ) electrénico a wintechsupport@watlow.com o llamando al teléfono
Unidad protegida por a}slamlerllto +1 (507) 494-5656 entre las 7 a.m. y 5 p.m., Hora Estandar del
doble/reforzad? para evitar peligro Centro (TEC). Pida hablar con un ingeniero de aplicaciones. Al
de descarga eléctrica llamar, sirvase tener a mano la siguiente informacién:

[

. . e Numero completo del modelo
No lo arroje a la basura. Utilice las

técnicas de reciclado apropiadas o e Toda la informacién de configuracién
consulte con el fabricante acerca

del modo de desecho correcto. * Guia del usuario

e Pagina de fabrica
Cubierta fabricada en

r7 policarbonato. Utilice las técnicas | pytorizacign de devolucion de material (RMA o “Return
de reciclado apropiadas o consulte

con el fabricante acerca del modo Material Authorization”)

Pc de desecho correcto. 1. Llame a Servicio al cliente de Watlow al (507) 454-5300 a fin
La unidad puede alimentarse con de obtener el ndmero de la autorizacion para devolver material

W voltaje tanto de corriente alterna (RMA) antes de enviar cualquier articulo para su reparacién.

(CA) como de corriente continua Si no sabe por qué fallé el producto, péngase en contacto con

(CO). un ingeniero de aplicaciones o gerente de producto. Todas las

- B . autorizaciones RMA requieren:
La unidad es un dispositivo

homologado por Underwriters e Direccién para el envio
Laboratories®. Ha sido evaluada

c pts con respecto a los requisitos de los

Estados Unidos y Canada para

e Direccién para facturar

e Nombre del contacto

g Lo Equipos de control de procesos. . )
— UL 61010 y CSA C22.2 N.* 61010. * Nimero de teléfono
gXPEd?néiiflfﬁl;WQm;m ® Método para devolver el envio
La unidad cumple con las directivas * Su nimero de orden de compra

de la Unién Europea. Consulte la
Declaraciéon de Conformidad para
obtener més informacién acerca e Instrucciones especiales
de las directivas y normas de
conformidad.

e Descripcién detallada del problema

e Nombre y ntimero de teléfono de la persona que devuelve

el producto.



Se requiere autorizacién previa y un numero de Autorizacion de
devolucién de material del Departamento de Servicio al Cliente

al devolver cualquier producto para fines de crédito, reparaciéon o
evaluacion. Asegurese que el numero de Autorizacion de devolucién
de material esté escrito en el exterior de la caja y en todos los
documentos devueltos. Haga el envio con flete pagado previamente.

Después que recibamos su devolucion, la examinaremos y
trataremos de verificar la razon de la devolucién.

Cuando se trate de defectos de manufactura, prepararemos
una orden de reparacion, de reemplazo o emitiremos un crédito
por material devuelto. En casos de mal uso por el cliente,
proporcionaremos los costos de reparacion y solicitaremos una
orden de compra para proceder con el trabajo de reparacion.

Para devolver un producto que no esta defectuoso, éste debera
estar como nuevo, en la caja original y debera ser devuelto a mas
tardar 120 dias tras haber sido recibido Se aplicara un sobrecargo
de bodega del 20% por todo control y accesorio devuelto.

Si la unidad es irreparable, recibira una carta explicativa y se le
dara la opcién de que se le regrese la unidad a costo suyo o que
la desechemos.

Watlow se reserva el derecho de cobrar por devoluciones en las
que no se encuentre ningun problema (NTF)

Watlow Electric, Inc., posee los derechos de autor de esta
Guia del usuario del Médulo de alta densidad EZ-ZONE®
RM, © Septiembre de 2010. Todos los derechos reservados.

El1 EZ-ZONE RM esta cubierto por la patente de EE.UU.
N.° 6,005,577 y patentes pendientes
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Capitulo 1: Resumen

El médulo de control EZ-ZONE® RM de alta densidad
(RMH) proporciona control PID de multiples lazos

(4 a 16 lazos) en formato pequeno. El médulo RMH
permite solucionar facilmente sus requisitos de

lazo térmico ya sea como un médulo auténomo o en
aplicaciones que requieren control distribuido.

Esto facilita enormemente la solucién de los
problemas relacionados con los requisitos térmicos
del sistema. El médulo RMH viene en un paquete de
montaje en riel que ahorra espacio y, debido a que
es sumamente ampliable, tdnicamente paga por lo
que necesita. Para las aplicaciones que requieren la
habilidad de configurar/supervisar el control a través
de una red, se ofrece comunicacién Modbus RTU
como opcion. También se dispone de otros protocolos
de comunicacion (tales como EtherNet/IP, DeviceNet,
Modbus TCP y Profibus DP) cuando se usa en
conjunto con un médulo RMA o al utilizar una
Interfaz de usuario remota/ Gateway (RUI/GTW).

Caracteristicas y ventajas estandar
Controlador PID

e Ofrece dos opciones de montaje (en riel DIN o en
chasis)

¢ Reduce los tiempos de cableado y la complejidad de
las terminaciones en comparacién con la conexién
de productos discretos

e Reduce el costo de espacio en panel y de instalacion

Capacidades de comunicacion
e Compatible con conectividad en red a PC o PL.C

e Bus estandar o Modbus® RTU

e Ofrece capacidades de “plug and play” con una
interfaz de usuario remota (RUI) basica

e Se usa SpecView para Watlow mediante
comunicacion de bus estandar

e Puerto de comunicacién de bus estandar gratuito y
software de PC gratuito (EZ-ZONE Configurator)

Opciones adicionales para la integracion de
controladores
¢ Incluye funciones de cronémetro programables

¢ Incluye funciones de contador programables

e Permite opciones de programacion simples
matematicas y logicas

Algoritmo de control PID avanzado

e Ajuste adaptable TRU-TUNE®+ el cual proporciona
un control mas preciso en las aplicaciones exigentes.

¢ Proporciona afinacion automatica para arranques
rapidos y eficientes

Diagnoésticos de lazo térmico integrados

e El usuario puede saber facilmente que todo el
sistema térmico funciona correctamente.

¢ Proporciona completas funciones de diagnéstico de
sistema sumamente superiores a las funciones de
diagnéstico discretas por nivel.

e Permite utilizar en forma sinérgica y flexible el
hardware, como por ejemplo usar el sensor de un
lazo como respaldo de otro lazo en caso de falla de
un sensor.

e Ayuda a prevenir la pérdida de carga o programar
mantenimiento para el momento mas cémodo.

e Ofrece alertas de problemas en el sistema para
reducir costos de mantenimiento y servicio

Soluciéon de sistema de diseno estandar

e Mejora la confiabilidad del sistema mediante
una solucién integrada de fabrica que reduce
las conexiones entre médulos y los problemas
potenciales en los puntos de terminacién de tornillo.

e Reduce los costos de instalacion

¢ Elimina los dolores de cabeza por incompatibilidad
que a menudo ocurren al utilizar diversos
componentes y marcas

El controlador es compatible con altas
temperaturas ambientales

e Opera en un rango de temperatura sin precedentes
de -18 a 65 °C (0 a 149 °F) para armarios y cubiertas
de paneles con niveles de temperatura elevados

Memoria para guardar y restaurar ajustes
predeterminados definidos por el usuario

e Permite a los clientes guardar y restaurar
sus propios valores predeterminados para los
parametros de la maquina

e Reduce el mantenimiento y el tiempo de
inactividad debido a ajustes accidentales de
parametros por parte del usuario final

Los moédulos permiten una mayor flexibilidad
de diseiio

e Permite anadir lazos PID en incrementos de a cuatro.
El médulo puede ampliarse de 4 a 16 lazos en total

e Permite ahorrar dinero debido a que no paga por
mas de lo que necesita y no tiene que conformarse
con menos funcionalidad de la que requiere

Control de médulo sinérgico

e Permite que las salidas seleccionadas para control
(calentamiento/enfriamiento), alarmas o eventos estén
situados en cualquier médulo fisico, independiente de
cual maddulo esté conectado al sensor de entrada

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow .
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Control de riel dividido
¢ Permite montar los médulos juntos o en forma
remota entre si

e Comparte la operacion de control mediante
capacidad de control de médulo sinérgico

¢ Permite montar médulos individuales mas cerca de
los dispositivos fisicos de entrada y salida a los que
estan cableados

e Mejora la confiabilidad del sistema y reduce los
costos de cableado

Aprobaciones de organismos reguladores:
Homologado por UL®, clasificacién CE, RoHS,
W.E.E.E. SEMI F47-0200

e Asegura una rapida aceptacion del producto

e Reduce los costos de documentaciéon y conformidad
con organismos del fabricante de paneles

Conectores desmontables

e Asegura un cableado confiable y reduce el
mantenimiento

e Simplifica la instalacién
Garantia de tres aiios

¢ Demuestra la confiabilidad Watlow y el soporte
de producto

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow .
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Analisis conceptual del RMH

La flexibilidad del software y hardware del RMH
permite una amplia gama de configuraciones. Obtener
una mejor comprension de las funcionalidades y
capacidades generales y al mismo tiempo planificar
c6mo el controlador puede utilizarse brindara una
maxima eficiencia en su aplicacion.

Es util pensar en el controlador como si éste estuviera
dividido en tres partes: entradas, procedimientos y
salidas. Cuando el controlador esta configurado de
forma adecuada, la informacién se transmite desde
una entrada a un procedimiento y a una salida. Un
moédulo RMH puede realizar diversos procedimientos al
mismo tiempo, por ejemplo: control PID, la supervisién
de diferentes situaciones de alarma, la supervision y
el accionamiento de entradas digitales y el control de
dispositivos de salida tales como calentadores, alarmas
audibles y luces. Cada proceso debe considerarse
cuidadosamente, y las entradas, procedimientos y salidas
del controlador deben configurarse de manera adecuada.

Entradas

Las entradas proporcionan la informacién segun la

cual un procedimiento programado puede realizar una
accion. Dicho de manera sencilla, esta informacién puede
provenir de un operador que esté presionando una tecla
o desde un sensor que esté monitoreando la temperatura
de una pieza que se esté calentando o enfriando.

Cada entrada analégica utiliza normalmente
un termopar, RTD o termistor para la lectura de la
temperatura del proceso. También puede leer voltios,
corriente o resistencia, lo que le permite utilizar
diferentes dispositivos para medir humedad, presiéon de
aire, entradas del operador y otros valores. Cada entrada
analdgica deben configurarse de modo que coincidan con
el dispositivo conectado en esa entrada (consulte: ment
Entrada analégica, pagina Configuracion).

Cada entrada digital lee si un dispositivo esta
activo o inactivo. Un RMH con hardware de entrada/
salida digital incluye dos conjuntos de terminales
donde se puede usar cada conjunto como entrada o
salida. Cada par de terminales debe configurarse
para funcionar como entrada o salida con el
parametro de direccién (consulte: ment Entrada/
Salid digital, pagina Configuracion).

Funciones

Las funciones utilizan senales de entrada para calcular
un valor. Una funcién puede ser algo tan simple como
leer una entrada digital para establecer un estado
como verdadero o falso, o leer una temperatura para
establecer un estado de alarma como encendido o
apagado. Alternativamente, si falla un dispositivo de
deteccion principal, se podria utilizar el respaldo de
sensor para evitar un apagado no deseado.

Para configurar una funcién, es importante
determinar qué fuente o instancia utilizara. Por ejemplo,
si el control esta equipado con entradas digitales, dichas
entradas se pueden configurar para restablecer una
alarma individual o todas las alarmas. Si se configura
de esa manera, el siguiente paso seria definir a cuél
de las entradas digitales disponibles estaria ligada la

funcién de restablecimiento de alarma. Un m6dulo RMH
puede tener hasta 12 entradas digitales, instancia 1 - 6
y 7- 12. Una vez que la entrada especifica se selecciona,
simplemente asigne la funcién de restablecimiento de
alarma a ella (pagina Configuracién, ment DIO). El
dltimo paso seria definir la instancia de alarma que
debe restablecerse. Si se introduce cero para la instancia
de alarma cuando la entrada digital seleccionada
anteriormente esta activa, todas las alarmas que estén
enganchadas sin una condicién existente de alarma se
restablecerdn. Si se selecciona una instancia especifica
de alarma (1 - 24), s6lo dicha instancia se restablecera.

Nota:
Las alarmas se restableceran automaticamente
cuando la condicién que las caus6 regrese a un
estado sin alarma si el indicador de enganche
de alarma se fija en sin enganche (pagina
Configuracién, mend ALM).

Tenga en cuenta que una funcién es un proceso
interno programado por el usuario, que no ejecuta
ninguna accién fuera del controlador. Para que una
salida tenga efecto fuera del controlador, la misma
debe configurarse para que responda a una funcion.

Salidas

Las salidas pueden realizar varias funciones o acciones
en respuesta a la informacién proporcionada por una
funcién, como desconectar el voltaje de control a un
contactor, encender o apagar una luz, desbloquear una
puerta o encender una alarma audible.

Asigne una salida a una funcion en el mend Salida
o en el menu Entrada/Salida digital. A continuacién,
elija qué instancia de esa funcién controlara la salida
seleccionada. Por ejemplo, al usar un médulo RMH se
puede configurar una salida para que responda a una
salida del algoritmo PID a fin de accionar un calentador.

Puede asignar varias salidas para que respondan
a una sola instancia de una funcién. Por ejemplo,
la alarma 2 puede utilizarse para activar una luz
conectada a la salida 1 y una sirena conectada a la
salida digital 5.

Eventos de entrada y eventos de salida

Los eventos de entrada son estados internos que se
establecen mediante las entradas digitales. La entrada
digital 1 proporciona el estado del evento de entrada

1 y la entrada digital 2 proporciona el estado del
evento de entrada 2. Este ajuste de la funcién Entrada
digital (pagina Configuracién, mend Entrada/Salida
digital) no modifica la relaciéon entre la entrada y el
evento. Una entrada controlara el estado del evento

de entrada de todos modos, atn si Funcién de entrada
digital se establece como Ninguna.

Acciones

Basado en una entrada determinada (E/S digital, salida
de evento, funcion logica, etc.) la funcion Accion puede
hacer que se lleven a cabo otras funciones. Algunas de
dichas funciones son: fijar alarma en apagada, silenciar
alarma y habilitar un punto establecido remoto.

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow .
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Analisis conceptual de las configuraciones
de hardware del sistema RM

Debido a la capacidad de ampliacion y flexibilidad
del sistema RM, el usuario tiene diversas opciones en
la forma de conectar el hardware. A continuacion se
indican algunos ejemplos.

RMH conectado a una Interfaz de usuario remota
(Remote User Interface, RUI) y a una PC

En esta configuracion, la RUI y PC estdan conectadas
al médulo RMH mediante el bus estandar de Watlow
donde ambas podran conversar directamente con el
mo6dulo RMH.

Controlador
1 pwm [
Ranura C
Fuente de .
alimentacion L PC ejecutando
EZ-ZONE
Configurator
RUI

En la grafica anterior, la PC en la que se ejecuta
el software EZ-ZONE y la RUI pueden utilizarse
para configurar y luego supervisar el RMH y otros
modulos conectados a él.

Maédulo RMH conectado a un controlador légico
programable (Programmable Logic Controller, PLC)
en un riel DIN

En esta configuracion el PLC puede conectarse al
sistema RMH mediante el protocolo Modbus RTU:

Controlador

C mwn |

Ranura C

Fuente de .
ali:lnentaciénJ L PC ejecutando
EZ-ZONE
Configurator

PLC

En este ejemplo, el médulo RMH y el PLC deben
estar equipados con el protocolo Modbus RTU.

Nota:
Si se pretende utilizar una RUI o PC que ejecute el
software EZ-ZONE Configurator, se debera cambiar
el protocolo en el RMH al bus estdandar de Watlow

para poder comunicarse con éxito; desconecte

todos los dispositivos Modbus de la red. Una vez

que deje de utilizar la RUI o el software EZ-ZONE
Configurator, cambie el protocolo de regreso a Modbus
RTU y reconecte todos los dispositivos Modbus para
restablecer la comunicacién por Modbus.

Mddulo RMH conectado a un terminal de la
interfaz del operador (Operator Interface Terminal,
0IT) mediante un RMA.

En esta configuracién el RMH puede conectarse a un
OIT mediante el RMA con el uso de cualquiera de los
protocolos disponibles. E1 RMA y el OIT deben utilizar
el mismo protocolo mientras que la comunicacién entre
el RMA y el médulo RMH se realiza a través del panel
posterior mediante el protocolo de bus estandar de
Watlow. Los protocolos disponibles en el RMA son:

1. EtherNet/IP y/o Modbus TCP
2. DeviceNet

3. Modbus RTU

4. Profibus DP

s
&
Controlador, RM de
RMH acceso
Ranura C Ranura C
RUI J oIT
Fuente de
alimentacion

Observe que en el ejemplo anterior hay una RUI
opcional conectada al RME junto con el OIT.
Generalmente no se utilizan terminales OIT para
configurar un control, se usan mas para informacién
de tiempo de egjecucion. Como alternativa para la
configuracion, se puede utilizar la RUT a fin de
configurar y supervisar en una ubicaciéon remota.

Una ventaja de utilizar un médulo RMA al
comunicarse en una red, es que no sera necesario
cambiar de protocolo en el médulo RMH al emplear
una RUI o el software EZ-ZONE Configurator. E1
protocolo que se utiliza con el RMA puede funcionar de
manera simultdnea con el protocolo de bus estandar.

RMH conectado a un riel dividido con un OIT

En esta configuracién tanto el bus intermédulo
(comunicacion del panel posterior) como el bus
estandar se conectan entre rieles para permitir
capacidades remotas. Se recomienda que la conexion
de riel dividido no exceda los 100 pies. En esta
configuracion el OIT puede comunicarse con todos
los médulos (16 médulos como maximo en cualquier
combinacién con un médulo de acceso).

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow .
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Ranura E

Controlador |Controlador| RM de
E RMC RMH acceso :l

Ranura C Ranura C Ranura C

[

Fuente de
alimentacion

Controlador |Controlador
[ RMC RMH -

oIr

Ranura C Ranura C
I

Orientacion del madulo

La siguiente imagen representa uno de varios
modulos RM diferentes. Todos ellos tienen cuatro
ranuras en la parte delantera (ranura A, B,D y

E) y una en la parte inferior (ranura C), que no se

muestra. No siempre se utilizan todas estas ranuras

en todos los médulos. En la parte delantera del
modulo hay un botén (circulo amarillo) debajo de la
direcciéon de zona ((§)). Cuando se pulsa sin soltar
cumple las siguientes funciones:

1. Para cualquier médulo, pulsar sin soltar por ~
2 segundos para cambiar la direccién de zona.

2. Cuando un mdédulo tiene el protocolo Modbus
(RMxxxxxxxxxx1xx), pulsar este botén sin soltar
durante aproximadamente 6 segundos hara que en
pantalla LED aparezca [P] de protocolo. Si el botén
se suelta y se vuelve a pulsar (en menos de
6 segundos) la pantalla conmutara entre (7] (Modbus)
v (G] (bus estandar). Las direcciones validas para
Modbus y el bus estandar van de 1-16 ([ {] - (9],
(Ales 10,(5]es 11,(L]es 12,(d] es 13, (€] es 14,
es 15, y (A] es 16). El m6dulo RMA (acceso) viene
con la direccién (] 0 17 y es el tiinico médulo cuya
direccion puede establecerse sobre 16.

Estado del médulo
(ranura A, B, Do E)

Protocolo (bus estandar -
rojo o Modbus - verde)

Salidas del médulo 1 a 16,
es posible que se usen

0 que no se usen todas
dependiendo del médulo

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow .
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Inicio rapido
Considere realizar los siguientes pasos para poner
réapidamente a su control en servicio:
e (Cablee y conecte la fuente de alimentacion al control
e (Cablee y conecte los dispositivos de entrada y
salida al control
¢ Encienda el control y vaya a la pagina
Configuracién para configurar las entradas,
salidas, alarmas, etc...
e Una vez que el control se haya configurado,
vaya a la pagina Operaciones para modificar los
puntos establecidos.

El controlador RMH tiene una estructura de paginas
y menuds que se indica a continuacion junto con una
breve descripciéon de su propésito. La estructura de
menus se puede ver y recorrer facilmente mediante
el software EZ-ZONE Configurator software o la

Pagina de inicio

Al usar la RUI, el control
estd en la pagina de
inicio cuando se enciende
y mostrara el valor de
proceso para el lazo 1 en
la pantalla superior y el
punto establecido para

el lazo 1 en la pantalla
inferior.

Nota:
La pagina de inicio
s6lo se ve cuando se
utiliza la RUI.

Al pulsarse la tecla
Avance de color verde,
en la pantalla aparecera
el modo de control para
el lazo 1.

A continuacion se indica la configuracion
preestablecida de lazos del RMH:

Interfaz de usuario remota (RUI).

Nota:

La navegacion por los menis que se describe a
continuacion sirve cuando el RMH esta conectado
a la RUI, la cual es un equipo opcional.

Pagina Configuracion
Con la RUI, pulse sin
soltar las teclas de flecha
arriba y abajo (O Q)
durante 6 segundos

. (consulte la pagina
Configuracién para
obtener mas informacion)

Conviene que el usuario
configure el control
antes de ponerlo en
operacion. Por ejemplo,
defina el tipo de entrada,
los lados de alarma (alto
o0 bajo) o fije la funcién
de salida.

Pagina Operaciones

Con la RUI, pulse

sin soltar las teclas
de flecha arriba y
abajo (O ©@) durante
3 segundos . (consulte
la pagina Operaciones
para obtener mas
informacién)

Después de configurar

el control para que

refleje su equipo, la
pagina Operaciones se
usaria para supervisar

o cambiar los ajustes

de tiempo de ejecucion.
Por ejemplo, el usuario
podria desear ver el
estado actual (encendido o
apagado) de un estado de
evento en el mend Accion.

Pagina Fabrica
Mediante la RUI pulse
sin soltar la tecla
infinito y la tecla Avance
verde (@ @) durante

6 segundos para entrar.
(Consulte la pagina
Fébrica para obtener
mas informacién)

Generalmente la pagina
Fabrica no tiene injerencia
en el control cuando esta
en funcionamiento. El
usuario podria desear
habilitar la proteccion
mediante contrasena,
ver el nimero de pieza
del control o tal vez crear
una pagina de inicio
personalizada.

e Todas las funciones de entrada analégica estan
fijadas en termopar, tipo J (para cambiar vaya a
pagina Configuracién, mend Entrada analégica)

e Todas las funciones de valor de proceso estan
fijadas en apagadas (para cambiar ir a la pagina
Configuracién, mend Valor de proceso)

e El PID para todos los lazos en cuanto a
calentamiento y enfriamiento esta fijado
en apagado (para cambiar ir la pagina
Configuracion, mend Lazo)

e Todas las salidas estan fijadas en apagadas (para
cambiar ir la pagina Configuracién, menud Salida)

Una vez que el mend de control se ha cableado y
configurado, encienda el control y cambie los puntos
establecidos apropiados a los valores deseados (en la
RUI pulse la tecla de flecha arriba © o abajo® en la
pagina de inicio).

Configuracion predeterminada del EZ-ZONE RMH

Funcion
de entrada

de entrada

Funcién

de salida
Todas las > I
salidas | Apagado

Controlador

PID
Todas las entradas i
¢ analogicas Termopar
teol Todos los
lazos

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow
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Funcion de entrada

Sensor de entrada

Médulo de control EZ-ZONE RMH - Diagrama del sistema
16 lazos de control - Ranuras A, B,Dy E
RMHXx-[1,2][1,2][1,2] [1,2]-AAAA

N

Entrada analégica 1 a 16

- Ninguno, Termopar, RTD bifilar (100, 1 k),

Termistor (5 k, 10 k, 20 k, 40 k) Proceso
(V, mV, mA) o Potenciémetro de 1 k

Comunicaciones EIA - 485

Controlador PID

Ranura A, B, D, E

Modbus RTU

Indicador LED
de zona y estado

Funcion de salida

Indica la direccién
de zona

RUL PC, PLC o HMI {—>( By estandar (Modbus RTU opcional) Direccién 1- 16
Seleccién de zonas| | Oprima para seleccionar
Bus estdndar la Direccién de zona
Zona 1-16 y el Protocolo
Otros médulos RM  f—» Bus intermédulo Tarjeta de e
alimentacién Q Estado de tarjeta
y de supervisién o e Ranuras A, B, D, E
Fuentttz d.(E/ H—» 20,4 a30,8 Vca o Vee > Indica actividad
alimentacién Ranura C e . ) de comunicacién
(Modbus o bus estdndar)
Médulo EZ-ZONE® RMH de Watlow e 9 Capitulo 1 Resumen



Médulo de control EZ-ZONE RMH - Diagrama del sistema
8 Lazos de control - Ranuras A, B
4 - Relés mecanicos de forma A - Ranura D
6 - E/S digital - Ranura E
RMHx-[1,2][1,2]JC-AAAA

Funcién de entrada

Entrada analégical a8

- Restaurar configuracién
de usuario

- Restablecer alarma

- Silenciar alarma

- Apagar lazos de control

y pasar alarmas a estado

sin alarma
- Forzar alarma

- Punto de consigna inactivo ||~

- Ajuste

- Manual

- Apagar lazo de control

- Apagado

- Punto establecido remoto
- Inhabilitar TRU-TUNE+
- Ninguna

RUL, PC, PLC o HMI ||

Comunicaciones EIA - 485

Sensor de entrada ||, Ninguno, Termopar, RTD bifilar (100, 1 k),
Termistor (5 k, 10 k, 20 k, 40 k) Proceso
(V, mV, mA) o Potenciémetro de 1k

Entrada digital 7, 8, 9, 10, 11 6 12
Contacto de interruptor o voltios cc

Bus estandar (Modbus RTU opcional)

Otros médulos RM

Bus intermédulo

Fuente de

20,4 a 30,8 Vca o Vee

alimentacién

>

Controlador PID

Ranura A, B

4- Salidas de relé
mecénico forma A

Ranura D

Salida 1, 2, 3,4
Relé mecanico de
5 A forma A

6 — Entradas/Salidas
digitales, cualquier
combinacién

Ranura E

Salida 7, 8,9, 10, 11 6 12
cc conmutada/colector abierto

Modbus RTU
Direccién 1 - 16

Bus estdndar
Zona 1-16

Tarjeta de

alimentacién
y de supervisién

Ranura C

Indicador LED de
zona y estado

Indica la direccién
de zona I

Indicadores LED
de estado de salida

Seleccion de zonas

Funcién de salida

Entrada analégica

r| Alarma

Energia de enfriamiento
Energia de calentamiento
Comparar

Contador

E/S digital

Salida de evento de perfil A-H
Tecla de funcién
Linealizacién

Légica

Aritmética

Valor de proceso

Funcién de salida especial 1-4
Cronémetro

|| Variable

Apagado

Oprima para seleccionar
la Direccién de

0]
o 0

© ®—

zona y el Protocolo

e Estado de tarjeta
" Ranuras A, B, D, E

Indica actividad de
comunicacién
(Modbus o bus estédndar)

Algunas combinaciones de entrada/salida no son posibles, consulte la matriz de pedido

Indica el estado de E/S I
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Médulo de control EZ-ZONE RMH - Diagrama del sistema
8 Lazos de control - Ranuras A, B
6 - E/S digital - Ranura D
4 - Relés mecanicos de forma A - Ranura E
RMHx-[1,2][1,2]CJ-AAAA

Funcion de entrada Funcién de salida

Entrada analégical a8
Sensor de entrada |1 Ninguno, Termopar, RTD bifilar (100, 1 k), Controlador PID
Termistor (5 k, 10 k, 20 k, 40 k) Proceso

" D (V, mV, mA) o Potenciémetro de 1 k

&fﬁif;éﬁr configuracién Ranura A, B
- Restablecer alarma
- Silenciar alarma 6 — Entradas/Salidas
- Apagar iaZOS de contrgl digitales, cualquier
gep 2?;1:1,:?% a estado combinacién Salida 1.2.3.4.56 6 Entrada analégica
- e clkree Entrada digital 1,2, 3,4,5 6 6 [ . t| Alarma
- Punto de consigna inactivo | | Contacto de interruptor o voltios cc cc conmutada/colector abierto Energia de enfriamiento
- Ajuste Ranura D Energia de calentamiento
- Manual Comparar
- Apagar lazo de control Contador
- Apagado E/S digital
- Punto establecido remoto Salida de evento de perfil A-H
- In.habilitar TRU-TUNE+ Tecla de funcién
- Ninguna Linealizacién

Légica

Aritmética

Valor de proceso

Funcion de salida especial 1-4

4- Salidas de relé S?llda,7,.8, 9,10 | S;igﬁ:}etm
mecénico forma A Relé mecdnico de 5 A —
forma A

Ranura E

Indicador LED
de zona y estado

Indicadores LED Indica la direccién
_ de estado de salida _ i — I
RUI, PC, PLC Comunlcaelox}es EIA - 485 Modbus RTU
HMI I Eucanday Direccién 1 - 16
° (Modbus RTU opcional) Seleccion de zonas - z
. Oprima para seleccionar
Bus estandar la Direccién de zona
Zona 1-16 . el Protocolo
Otros médulos RM H—> Bus intermédulo Tarjeta de . Q G Estado de tarjeta
alimentacién —p
A Ranuras A, B, D, E
y de supervisién o e
Fuente de
U ®  H—»>  20,42a30,8Vcao Vcc . Indica actividad de
alimentacién L
Ranura C e . ——» comunicacién (Modbus
. o bus estandar)
. Indica el estado I

de E/S

Algunas combinaciones de entrada/salida no son posibles, consulte la matriz de pedido
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Médulo de control EZ-ZONE RMH - Diagrama del sistema
8 Lazos de control - Ranuras A, B
6 - E/S digital - Ranura D
6 - E/S digital - Ranura E
RMHx-[1,2][1,2]CC-AAAA

Funcion de entrada Funcién de salida

Entrada analégical a8
Sensor de entrada |-|» Ninguno, Termopar, RTD bifilar (100, 1 k), Controlador PID
Termistor (5 k, 10 k, 20 k, 40 k), Proceso
(V, mV, mA) o Potenciémetro de 1 k

Ranura A, B

N

6 — Entradas/Salidas
— digitales, cualquier Salida 1,2, 3,4,5,6 Entrada analdgica
B Entrada digital 1, 2, 3, 4, 5, 6 combinacién de CC conmutada/colector r| Alarma
- Restaurar configuracion |~ de contacto de conmutador abierto Energia de enfriamiento
de usuario o voltios CC R D Energia de calentamiento
- Restablecer alarma anura Comparar
- Silenciar alarma Contador
- Apagar lazos de control E/S digital
y pasar alarmas a estado Salida de evento de perfil A-H
d; no alarlma Tecla de funcién
- Forzar alarma ) Linealizacién
- Punto de consigna inactivo Légica
- Alf\k/iuste ' Aritmética
-A anual ano d ol Valor de proceso
- Ag:g:a 0alzo e contro! Funcién de salida especial 1-4
- Punto establecido remoto 5.5 6- Ent'r %daySﬂldas Salida 7, 8, 9, 10, 11, 12 Cropor{letro
“Inhabilitar TRU-TUNE+ Entrada digital 7, 8, 9, 10, 11, 12 digitales, ke 010 epamuieda/Coledior | Variable
Ni > de contacto cualquier biert Apagado
= Ngeel de conmutador o voltios CC S abierto
combinacién
.}
Ranura E

Indicadores LED i-| Indica la direccién
'de estado de salidag -~y
C icaci EIA - 485 Direccién Modbus [l dezona I
omunicaciones - e
IR0, (G, PPILO) @ BT | Bus estandar (Modbus RTU opcional) 1-16 . .
. . Seleccion de zonas| |[Oprima para seleccionar
Zona de bus la Direccién de zona
estandar 1 - 16 . . y el Protocolo
Otros médulos RM  H—» Bus intermédulo .Tarj]eta ﬂe . . Q G Ranuras de estado
alimentacién y —p .
Y de tarjeta A, B, D, E
de supervisién 0 e
Fuente de
alimentacién T __20,42a30,8Vcao Vce > . Indica actividad
Ranura C e .—» de comunicacién
. (Modbus o bus estandar)
. Indica el estado de E/S I

L—

Algunas combinaciones de entrada/salida no son posibles, consulte la matriz de pedido
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Capitulo 2: Instalar y cablear

Dimensiones

Como se ve a continuacion, las dimensiones del sistema RM cambiaran levemente segin el tipo de conector
que se utilice.

Espacio libre para desmontaje del médulo Conectores estandar

147,07 mm
(5,8 pulg.)

44,45 mm m
(1,75 pulg.) =

101,60 mm § E

116,08 mm (4,00 pulg.)

(4,57 pulg.)

N
wr]
] \ = -
| I | | BR
uw [U U b —
ER— 51,56 mm 165 mm
Traba en posicion abierta ™1 (2,03 pulg.) [ (6,50 pulg.)

Desplazamiento para desmontaje de médulo

Espacio libre para desmontaje del médulo Conectores rectos

155 mm
(6,10 pulg.)
=N = 7508mm A
: I
4445 mm (30pulg.) | T
(1,75 pulg. )= [H] -
116,08 mm 101,60 mm 4* S ot o |
(4,57 pulg.) L (4,00pulg.) * S L2 =
g i | O
0 oSS |3 E?
) SN |
i
51,56 mm - B
—— -
(2,03 pulg.) 173,90 mm
(6,85 pulg.)

Desplazamiento para desmontaje de médulo

Médulo EZ-ZONE® RMH de Watlow e 13 o Capitulo 2 Instalar y cablear



Vista delantera del montaje de chasis (m6dulo desmontado) - Patréon de conexion de tornillos

58,67 mm _ |
(2,31 pulg.)$
B277 mm‘vﬁ - 5(12,%63 mm )
1,29 pulg. ,03 pulg.
17,53 mm (‘ P ?
(0,69 pulgy) |
60,45 mm J[LE |
(238 pulg) | |
[
35,81 mm =
(1,41 pulg.) {

La vista anterior es representativa del panel posterior modular sin el médulo.

Herrajes recomendados para el montaje de chasis:
1. Tornillo N.° 8, 3/4" de largo
2. Torsién a 10 -15 pulg.-lb

3. Sin arandelas de ningun tipo

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow e 14 o Capitulo 2 Instalar y cablear



Fuentes de alimentacion

organismos de

seguridad

55,6 mm 71,00 mm 55,6 mm
‘ 523&?7[?)[“9 2,189 pulg. 2,795 pulg. 2,189 pulg.
49,00 mm 1234 49,00 mm
1234 1,929 pulg. — 1,929 pulg.
— A28 35 10 mm L "% 210mn
é @ 1,264 pulg. e@E@ © Nt sale 1,264 pulg
2 llecLo
o i €2 i
e ceLo £la
£d lccok 3@ e
o8 I — I It T I
20 ) [ o e ['
o® E] . £2 ;
Ela - DSP6D o H
DSP30 -8 £ 98 R
ol ° g - Ol
5 o : Bl
€3 5 £2 ¥
£ Q Ea
< o/t
25 ‘ NS
® oo I 96 o I
a L N - @ =
— @ =/ —
5 6
) — g[o —
€32 [ €2
Oloy Qlo
</ 8
-5 To
Especificaciones de fuentes de alimentacion
DSP1 00 DSP30 | DSP60 | DSP100
. 90 - 264 VCA, Clase II doblemente
(ﬁaﬁgggavgg%z VCA aislada (no se requiere conexién
89,9 mm 56,8 mm a tierra)
3,539 pulg. 223 pulg. Frecuencia
1234 148»2090 mlm de entrada Hz 47- 63 Hz
— 929 pulg. -
bt - ) ! 0 32,10 mm Rango de voltaje )
elelele) (5) Auste V salida L 1,264 pulg. de entrada de CC vee 120 - 370 VCC
Corriente
-1 de insercién A 25/50A | 30/60A | 30/60A
(115/230 VCA)
Elo Heelo Precisién del .
g 3 oo ok voltaje de salida % 1% de nominal
3% I E | Proteccién de v 120 - 145%
Oles ] [' sobrevoltaje 7
g3 gol [ LED verde = Encendido
DSP100 Eg g 2| (Indicadores LED| - --- LED rojo = Salida de CC baja
")'go_ [e] g ° ., .
QVP 55} Temperatura de o 25 a +711‘(i1 gﬁd&l:czlog}yc}g Ccapac1dad
E3 funcionamiento ! i
ga de 55 a 71°C)
uY
N|©
o . Temperatura de °
® & g1 I almacenamiento| -25 a +85°C
L9 M LN :
- Humedad de L 20 - 95% humedad relativa
5 5 6 funcionamiento (sin condensacion)
f IEC 60068-2-6 (montaje por riel:
Eg’ H— Vibracién L Onda aleatoria, 10-500 Hz, 2G, c/u
ol (funcionamiento) alolargo de los ejes X, Y, Z
N% en ciclos de 10 min, 60 min.)
v . .
° Aprobaciones de UL1310 Clase 2(1), homologacién

UL508, UL60950-1, EN60950-1, CE

ara una lista completa de estas especificaciones ingrese a:

http://us.tdk-lambda.com/lp/products/dsp-series.htm
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Instalacion y desmontaje del RMH en un riel DIN

Conector de panel posterior modular

La fotografia a la derecha muestra el conector del
panel posterior modular, tanto la vista delantera como
posterior. En la vista posterior se enfoca una presilla
metalica. Si el riel DIN esta conectado a tierra, el
conector del panel posterior modular y el médulo
conectado a él también lo estaran (se recomienda).

Instalar el conector del panel posterior modular

Paso 1
Enganche el ensamblaje del panel posterior al borde
superior del riel DIN, (consulte la vista posterior
anterior, el detalle del gancho del panel posterior que
calza con el borde superior del riel esta encerrado en
un circulo)

Paso 2
Luego, gire el ensamblaje del panel posterior hacia
abajo para enganchar el borde inferior del riel.
(Nota: La distancia de enganche del riel DIN varia
de 1,366 -1,389 pulgadas. El ensamblaje del panel
posterior no se engancha bien si el riel no esta
dentro de las dimensiones).

Paso 3
Para el posicionamiento y bloqueo final, la lengiieta
roja debe empujarse hacia arriba para conectar
totalmente el borde inferior del riel con una traba
central a presion (la lengiieta de bloqueo roja sobresale
del lado inferior del ensamblaje del panel posterior).

Instalar multiples conectores de panel posterior
modular

Se pueden alinear y enganchar facilmente multiples
moédulos. Cada médulo tiene una disposicion geométrica
de acople que permite realizar facilmente interconexiones
precisas y uniformes. Para conectar multiples médulos,
se recomienda conectar primero los médulos al riel por
separado y luego deslizarlos lateralmente hasta que
entren en contacto entre si (consulte los pasos 1y 2
anteriores). Cuando el sistema de multiples médulos se
conecta y posiciona lateralmente en el lugar deseado, la
lengtieta de bloqueo debe engancharse para asegurar el
sistema de control al riel (consulte el paso 3 anterior).

o
dd3344d4 S0

Instalacion de un madulo

En la fotografia de la derecha, observe que la flecha
apunta hacia el borde superior del médulo (en el
costado). Al instalar el médulo, simplemente deslice
este borde sobre la parte superior del conector del panel
posterior modular y luego oprima la parte posterior del
modulo donde se asentar4 en los dos postes justo sobre
el conector verde.
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Desmontaje de un médulo

Para desmontar un médulo del
conector del panel posterior
modular, encuentre la lengiieta roja
que sobresale de la parte inferior
del modulo y tirela hacia atras como
se muestra a la derecha. Mientra
tira la lengiieta roja hacia atras,

los dos postes de montaje liberaran
el moédulo, y éste podra levantarse
y sacarse del conector del panel
posterior modular.

Desmontaje del conector del
panel posterior modular

Para desmontar un médulo

del conector del panel

posterior modular, inserte un
destornillador en la lengiieta
de bloqueo roja justo detras

del conector verde y presione

la lengiieta hacia abajo
levantando el destornillador.
Al desengancharse, la lengtieta
bajara y el conector podra sacarse
del riel DIN.

Mddulo EZ-ZONE® RMH de Watlow
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Cableado

Moédulo de alta densidad (RMHx-XxXXX-XX X X)

Ranura A | Ranura B | Ranura D | RanuraE |

Configuracion

Entradas 1 - 16 universal, RTD y termistor

1-4 5-8 9-12 13 - 16
S1 S5 S9 S13 Entrada universal/termistor
R1 R5 R9 R13 Digitos de nimero de pieza 5, 6, 7
S2 S6 S10 S14 S_ (RTD), termopar -, voltios - , mA -, contacto | Entrada 1-4: RMHx-(1,2)XXX-XXXX
R2 R6 R10 R14 deslizante de potenciémetro o termistor Entrada 5-8:  RMHx-(1,2)XxX-XXXX
S3 S7 S11 S15 R_ (RTD), termopar +, voltios +, mA +, d o ’
R3 R7 R11 R15 potenciémetro o termistor Entrada 9-12: RMHx-xx(1,2)x-xxxx
S4 S8 S12 S16 Entrada 13-16: RMHx-xxx(1,2)x-xXxXxX
R4 R8 R12 R16
Entradas digitales 1 -6y 7 - 12
1-6 7-12
N - - B1 B7 Comun Entradas digitales (DI)
--- --- D1 D7 entrada de cc + Digitos de N.° de pieza 7, 8
--- - - D2 D8 entrada de cc + Ranura A: Opcién no valida
.- soo D3 D9 entrada de cc + . :5 A1
Ranura B: Opcién no vélida
N S D4 D10 entrada de cc + D: RMH
--- --- D5 D11 entrada de cc + Ranura D: RMHx-xxCx-xxxx
I .- D6 D12 entrada de cc + Ranura E: RMHx-xxxC-xxxx
S --- 71 VA Fuente interna
Forma A - Salidas de relé mecanico 1-4y 7 - 10
- mooo 1-4 7-10
.- --- L1 L7 normalmente abierto Relé mecdnico 5 A, Forma A
S === K1 K7 comun Digitos de N.° de pieza 7, 8
.- --- L2 L8 normalmente abierto Ranura D: : RMHx-xxJx-xxx%
- --- K2 K8 comun Ranura E: : RMHx-xxxJ-xxx%x
- - L3 L9 normalmente abierto
R === K3 K9 comun
S sos 14 L10 normalmente abierto
R --- K4 K10 comun
Salidas digitales 1 - 6
Ranura A | Ranura B | Ranura D | Ranura E Configuracién
- - - 1-6 7-12
N --- B1 B7 Comun Salidas digitales (DO)
R —o= D1 D7 colector abierto/ cc conmutada Digitos de N.° de pieza 7, 8
--- --- D2 D8 colector abierto/ cc conmutada Ranura A: Opcién no valida
N - D3 D9 colector abierto/ cc conmutada . -z A1d
. Ranura B: Opcién no valida
.- --- D4 D10 colector abierto/ cc conmutada D: RMHx-xxC
--- === D5 D11 colector abierto/ cc conmutada Ranura D: RMHx-xxCx-xoxx
--- --- D6 D12 colector abierto/ cc conmutada Ranura E: RMHx-xxxC-xxxx
.- .- 71 VA4 Fuente interna

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow
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Energia y comunicacién

Ranura C Configuracion
98 Entrada de alimentacién: ca o cc+ Todos
99 Entrada de alimentacion: ca o cc-
CF EIA-485 comun de bus estandar Bus estandar
CD EIA-485 T-/R- de bus estandar Digito de N.° de pieza 10
CE EIA-485 T+/R+ de bus estandar RMHx-xxxx-x(A)xx
CC Bus estandar o Modules RTU EIA-485 comun Bus estandar o Modbus
CA Bus estandar o Modbus RTU EIA-485 T-/R- Digito de N.° de pieza 10
CB Bus estdandar o Modbus RTU EIA-485 T+/R+ RMHx-xxxx-x(1)xx
CZ Bus intermé6dulo Bus intermé6dulo
CX Bus intermédulo
CY Bus intermédulo

Médulo EZ-ZONE® RMH de Watlow e 19 Capitulo 2 Instalar y cablear




Mo6édulo RMH - Vista delantera -
Conector estandar
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Bloques de aislamiento del sistema RMH

Aislamiento de bajo voltaje: Pico de 42V
Aislamiento de seguridad: 1.528 V~ (ca)
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Advertencia A

Utilice el Cadigo eléctrico nacional
(NEC) o las normas de cableado y
practicas de seguridad especificas

de otro pais cuando cablee y conecte
este controlador a una alimentacion

y a sensores eléctricos o dispositivos
periféricos. El incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar dafios al
equipo y propiedades, y/o lesiones

o pérdida de la vida.

Nota:

Terminacion de tamaiio de cable

maximo y especificacion de torsion:

e 0,0507 a 3,30 mm? (30 a 12 AWG)
terminacion de cable tinico o dos
1.31 mm? (16 AWG)

e 0,8 Nm (7,0 pulg.-Ib) torsidn

Nota:
Los terminales adyacentes pueden
estar etiquetados de modo diferente,

segin el nimero de modelo.

Nota:
Para evitar daiios al controlador, no

conecte cables a los terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos a tierra, conserve
el aislamiento eléctrico entre las
entradas y salidas digitales, las
salidas de colector abierto/CC
conmutadas y las salidas de proceso.

Cableado del médulo de alta densidad (RIMHx-xxxx-xxxx)
Alimentacion baja

nura

— O

ol

98 99

HH

0 | O—/&

j
6666
HEHH

T | O

]

ejblau

RMH- Todos los numeros de modelo

e 20,4 2a30,8V ~ (ca)/ = (cc)

e 47 a 63 Hz

e Consumo de energia del médulo controlador, maximo
de 7 watts

e Alimentacién disponible méxima de 31 watts para la
fuente de alimentacién N.° de pieza: 0847-0299-0000

e Alimentacién disponible maxima de 60 watts para la
fuente de alimentacién N.° de pieza: 0847-0300-0000

e Alimentacién disponible maxima de 91 watts para la
fuente de alimentacion N.° de pieza: 0847-0301-0000

e Se requiere una fuente de alimentacion Clase 2 o SELV
para satisfacer las normas de cumplimiento de UL

Comunicaciones

Ranura C

%

%

SIS

SISISISISIS)

CF CD CE CZ CX CY

Hid

BjEEEEE

+

1

Jepuejse snq
ap upwoy
o/
+o/ +
ojnpowusjul snq
ap unwoy
T

El digito de N.° de pieza del RMH 10 es A

e CF, CD, CE - Comunicaciones EIA485 de bus estdndar
e (CZ,CX, CY - Comunicaciones EIA485 de bus intermédulo

e No instale los cables de red junto con cables de
alimentacion. Conecte los cables de red en cadena tipo
margarita al conectar varios dispositivos en una red

Comunicaciones

Ranura C

SISISISISISISIS)

CC CA CB CZ CX CY

HHHHHEHH

3
HAa R
3a|— 52
iflz |5 55
a7 1A |Sa
+ |30
=3
o
=
5

El digito de N.° de pieza del RMH 10 es 1

e CC, CA, CB - Comunicaciones EIA-485 de Modbus y
bus estandar (seleccionable mediante pulsador debajo
de la direccién de zona)

e (CZ,CX, CY - Comunicaciones EIA-485 de bus intermédulo

e No instale los cables de red junto con cables de
alimentacién. Conecte los cables de red en cadena tipo
margarita al conectar varios dispositivos en una red

Entradas 1 a 16 de termopar

AL
HHHHEHHA

Ranura A, B, D, E

Termopar

Digitos de N.° de pieza del RMH 5, 6, 7, 8

¢ Resistencia de fuente maxima de 2K Q)

e Impedancia de entrada >20 MQ

e Deteccion de sensor abierto de 3 microamperios

e Los termopares son sensibles a la polaridad. E1
conductor negativo (comunmente rojo) se debe
conectar al terminal S.

e Para reducir errores, el cable de extensién para los
termopares debe ser de la misma aleacién que el
termopar.

Entrada 1 - 4 (de arriba a abajo): RMHx-xxx(1)-xxxx
Entrada 5 - 8 (de arriba a abajo): RMHx-x(1)xx-xxxx
Entrada 9 - 12 (de arriba a abajo): RMHx-xx(1)x-xxxx
Entrada 13 - 16 (de arriba a abajo): RMHx-xxx(1)-xxxx

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow
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Entradas 1 a 16 de potencidmetro

Ranura A, B, D, E
Utilice el Codigo eléctrico nacional CW, s
(NEC) o las normas de cableado y
practicas de seguridad especificas
de otro pais cuando cablee y conecte
este controlador a una alimentacion
y a sensores eléctricos o dispositivos cow 1R
periféricos. El incumplimiento de esta CW, S
advertencia puede ocasionar dafos al g
equipo y propiedades, y/o lesiones o CCwW R
pérdida de la vida. cw, |g

ot =l

Terminacion de tamaiio de cable cow L—
maximo y especificacion de torsion:
* 0,0507 a 3,30 mm2 (30 a 12 AWG)

terminacion de cable tnico o dos

Advertencia

e Utilice un potenciémetro de 1 kQ.
Entrada 1 - 4 (de arriba a abajo): RMHx-(1)xxx-Xxxxx
Entrada 5 - 8 (de arriba a abajo): RMHx-x(1)xx-xxx%
Entrada 9 - 12 (de arriba a abajo): RMHx-xx(1)x-xXxX
Entrada 13 - 16 (de arriba a abajo): RMHx-xxx(1)-xxxx

%@&1

HHHEHEHEE

1.31 mm? (16 AWG)

e 0,8 Nm (7,0 pulg.-Ib) torsidon Entradas 1 a 16 de RTD
Nota: Digitos de N.° de pieza del RMH 5, 6, 7, 8
Los terminales adyacentes pueden Ranura A, B, D, E ¢ platino, 100 y 1.000 2 a 0 °C AWG Ohmios/
estar etiquetados de modo diferente, S_ e calibracién a curva DIN (0,00385 1000 pies
segin el nimero de modelo. VQre)

R e Corriente de excitacion de los 14 2,575
Nota: S_ RTD de 0,09 mA normalmente. 16 4,094

Para evitar dafos al controlador, no Cada ohmio de resistencia del

wlalels
HEHEHEHE

conecte cables a los terminales sin uso. - conductor puede afectar la lectura 18 6,510
en 2,55 °C para un sensor de pla- 20 10,35
Nota: tino de 100 ohmios o 0,25 °C para
R_ : 22 16,46
Para prevenir lazos a tierra, conserve uno de 1000 ohmios. ,
el aislamiento eléctrico entre las S_ Entrada 1 - 4 (de arriba a abajo): 24 26,17
entradas y salidas digitales, las R_| RMHx-(1)xxx-XXXX
i i . . 26 41,62
salidas de colector abierto/CC RTD Entrada 5 - 8 (de arriba a abajo):
conmutadas y las salidas de proceso. bifilar RMHx-xxxx-x(1)xx 28 66,17

Entrada 9 - 12 (de arriba a abajo):
RMHx-xxxx-x(1)xx
Entrada 13 - 14 (de arriba a abajo):
RMHx-xx(1)x-XxXX

Entradas 1 a 16 de termistor
Digitos de N.° de pieza del RMH 5, 6, 7, 8

Ranura A, B, D, E ¢ Impedancia de entrada >20 MQ
S Entrada 1 - 4 (de arriba a abajo): RMHx-(2)
XXX-XXXX

Entrada 5 - 8 (de arriba a abajo): RMHx-
X(2)xxX-XXXX

Entrada 9 - 12 (de arriba a abajo): RMHx-
XX(2)X-XXXX

Entrada 13 - 16 (de arriba a abajo): RMHx-
XXX(2)-XXXX

O
a2 [EEEE R

Termistor
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Advertencia A

Utilice el Cadigo eléctrico nacional
(NEC) o las normas de cableado y
practicas de seguridad especificas

de otro pais cuando cablee y conecte
este controlador a una alimentacion

y a sensores eléctricos o dispositivos
periféricos. El incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar dafios al
equipo y propiedades, y/o lesiones

o pérdida de la vida.

Nota:

Terminacion de tamaiio de cable

maximo y especificacion de torsion:

e 0,0507 a 3,30 mm? (30 a 12 AWG)
terminacion de cable tinico o dos
1.31 mm? (16 AWG)

e 0,8 Nm (7,0 pulg.-Ib) torsidn

Nota:
Los terminales adyacentes pueden
estar etiquetados de modo diferente,

segin el nimero de modelo.

Nota:
Para evitar daiios al controlador, no

conecte cables a los terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos a tierra, conserve
el aislamiento eléctrico entre las
entradas y salidas digitales, las
salidas de colector abierto/CC
conmutadas y las salidas de proceso.

Nota sobre el supresor:

Para conmutar las cargas inductivas

de servicio piloto (bobinas de relé,
solenoides, etc.) con el relé mecanico,
relé de estado sélido o las opciones

de salida del colector abierto, se debe
utilizar un supresor R.C. para carga de
CA o un diodo para carga de CC.

Entradas de proceso 1 a 16

El digito de N.° de pieza del RMH 5,6, 7,8 es 1
e 0a20mA a 100 Q de impedancia

Ranura A, B, D, E

Ranura A, B, D

R S
—1S_ T
i‘ R S
—|S_ T

F. AL L L
HEEHHHHE

HHEdHEH

de entrada

e 0al0V=(cc)a 20k
de impedancia de entrada

e 0ab50mV= (cc) a 20 MQ
de impedancia de entrada
e escalable
Ranura 1: RMHx-(1)xxx-xxxx
(entradas 1 a 4)

Ranura 2: RMHx-x(1)Xx-XXXX
(entradas 5 a 8)

Ranura 3: RMHx-xx(1)x-XxxXx
(entradas 9 a 12)

Ranura 4: RMHx-xxx(1)-xxxx
(entradas 13 a 16)

Entradas digitales 1 a 12

El digito de N.° de pieza del RMH 7,8 es C

]
Q
3
g
QO
O
m

]

Comun

(os]

Entrada de CC |

Entrada de CC |

Entrada de CC |

Entrada de CC

Entrada de CC |

Entrada de CC

interna Fuente

THHEEHEE

Condiciones de evento
de entrada digital
* Voltaje
- Entrada inactiva
cuando <2V

- Entrada activa cuando
>3V

e Contacto seco

- Entrada inactiva
cuando > 100 KQ

- Entrada activa cuando |
< 50Q

e Seis entradas/salidas

digitales configurables
por el usuario por ranura

-RanuraDDI1-6
RMHx-xx(C) XX-XXXX

- Ranura E DI 7-12
RMHx-xxx(C)-xxxxX

Entrada de voltaje

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow e 24 .
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Salidas digitales 1 - 12

Advertencia El digito de N.° de pieza del RMH 7, 8 es C
Utilice el Cédigo eléctrico nacional Ranura D, E ' ¢ El voltaje conmutado Salidas de colector abierto/
(NEC) o las normas de cableado y [Tp_ | Comin méximo es 32V=(cc) CC conmutada
practicas de seguridad especificas [T, {eoietor abirtoec conmutaca )
de otro pais cuando cablee y conecte g D [octecoraberoes conmutada * La fuente interna :
este controlador a una alimentacién | eciector ahorto/ec sommutad proporeiona una - |
- X " E p_ [colector ableriolee conmutada salida de alimentacién !
y a sensores eléctricos o dispositivos eotor abiorton o '
iy : — D_ [eolector abiertoleo conmutada constante de 750 mW '
periféricos. El incumplimiento de esta (Tb_ ctor reron » '
advertencia puede ocasionar dafios al p_ wﬁ ® e La corriente de drenaje '
equipo y propiedades, y/o lesiones o [T1]|p_ [eciector abiertooc conmutada maxima por salida 1,5A H
pérdida de la vida. E V4 Fuente interna (se I‘equiere una fuente '
= externa clase 2 0 *SELV) -
D
Nota: . : L]
D ~ e La corriente de drenaje ' K o
Terminacion de tamaiio de cable total para todas las salidas +EEI:|
maximo y especificacion de torsion: no debe exceder 8 A.  t-------------------------2 =
* 0,0507 a 3,30 mm2 (30 a 12 AWG) o No conecte las salidas
terminacion de cable tnico o dos en paralelo
2
1.31 mm? (16 AWG) - RanuraDDO 1-6
e 0,8 Nm (7,0 pulg.-Ib) torsidon RMHx-xx(C)x-XXXX
Nota: i - Ranura D DO 7 - 12
Los Ierlpmales adyacentes p_ueden RMHx-xxx(C)-XXXX
estar etiquetados de modo diferente,
segiin el nimero de modelo. *Voltaje extra bajo de
seguridad
Nota:

Para evitar dafios al controlador, no ;
conecte cables a los terminales sinuso.  Ej€éMplo de cableado de CC conmutada usando DO 1-12

Nota: Salidas de colector
Para prevenir lazos a tierra, conserve Comiin
el aislamiento eléctrico entre las IB_I

entradas y salidas digitales, las

1 2 3 .
salidas de colector abierto/CC ‘
conmutadas y las salidas de proceso. A @ @ @ .

()| | g

O

@

)
o+ 1 )

*—
Calen. 2
> |

Calen. 3 b

\WATEOW

DBIN-g=rmi=®
3 DC90-60C0-0000

O fobol]

"
(PR

000

4

B E B E
1]

:

i

Fuente interna

Circuitos internos

Nota:

Como una salida de CC conmutada, es una salida de corriente constante que
proporciona 750 mW, corriente limitada a 400 mA. La fuente interna tiene
un voltaje de circuito abierto maximo de 22 VCC y uno minimo de 19 VCC.
El pin Z_ se comparte con todas las salidas digitales. Este tipo de salida esta
disefiada para controlar relés de estado sélido, no relés mecénicos.

Nota sobre el supresor:

Para conmutar las cargas inductivas

de servicio piloto (bobinas de relé,

solenoides, etc.) con el relé mecanico,

relé de estado sélido o las opciones

de salida del colector abierto, se debe

utilizar un supresor R.C. para carga de

CA o un diodo para carga de CC.
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Advertencia A

Utilice el Cadigo eléctrico nacional
(NEC) o las normas de cableado y
practicas de seguridad especificas

de otro pais cuando cablee y conecte
este controlador a una alimentacion

y a sensores eléctricos o dispositivos
periféricos. El incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar dafios al
equipo y propiedades, y/o lesiones

o pérdida de la vida.

Nota:

Terminacion de tamaiio de cable

maximo y especificacion de torsion:

e 0,0507 a 3,30 mm? (30 a 12 AWG)
terminacion de cable tinico o dos
1.31 mm? (16 AWG)

e 0,8 Nm (7,0 pulg.-Ib) torsidn

Nota:
Los terminales adyacentes pueden
estar etiquetados de modo diferente,

segin el nimero de modelo.

Nota:
Para evitar daiios al controlador, no

conecte cables a los terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos a tierra, conserve
el aislamiento eléctrico entre las
entradas y salidas digitales, las
salidas de colector abierto/CC
conmutadas y las salidas de proceso.

Ejemplo de cableado de colector abierto utilizando DO 1-12

Fuente de alimentacion
5a32VCC
Salidas de colector - +
Comuin e *
IB_I Fusible
Un ejemplo de fusible es
Bussmann AGC-1 1/2
Diodo + o1
4+
Y W H
Relé

=B EE

Circuitos internos Fuente interna

Como una salida de controlador abierto (consulte la grafica a continuacion),
utilice una fuente de alimentacién externa con el negativo cableado a B_, el
positivo a la bobina de un relé mecénico piloto y el otro lado de la bobina cableada
a la salida de eleccién (D_). Cada salida de controlador abierto puede drenar 1,5
A sin que el total de todas las salidas de colector abierto supere los 8 amperios.
Asegurese de que un diodo de contratension (kickback) se cablee en forma
invertida en la bobina del relé para evitar que se dane el transistor interno.

Salida1-4y7-10 de relé mecanico, forma A
El digito de N.° de pieza del RMH 7, 8 es J
e 5Aa240V~ (ca) 030 V= Relé mecénico forma A.

Ranura D L P
NA. (cc) carga resistiva maxima |- ""7mmToTooooooooooooo !
E L1 — e Carga minima de 20 mA i
E K4 L_comin 224V ! O |
E L2 | NA. e Servicio piloto de 125 VA a E _______ i
] 120/240 V~ (ca), 25 VA a 24 | i
E K2 [comin V~ (ca) i :
E L3 NA. * 100,000 ciclos en la carga | |
especificada 0 TTTTTTTTToTToooomToooooooes
E K3| comin e La salida no suministra Circuitos internos
E L4 | NA. alimentacion.
] e Para usarse con ca o cc
E K4 <comn Vea la nota sobre Quencharc.
- Salidas 1 - 6 de ranura D
Ranura E RMHx-xx(J)x-XXXX
L7 —NA - Salidas 7 - 10 de ranura E
K7 lcomin RMHx-xxx(J)-XXXX

L8 | N.A.
K8 | comun
L9 | N.A.
K9 [_comin
L10|—NA
K10 comun

HEHHHHE
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Advertencia

Utilice el Codigo eléctrico nacional
(NEC) o las normas de cableado y
practicas de seguridad especificas

de otro pais cuando cablee y conecte
este controlador a una alimentacion

y a sensores eléctricos o dispositivos
periféricos. El incumplimiento de esta
advertencia puede ocasionar dafos al
equipo y propiedades, y/o lesiones o
pérdida de la vida.

Nota:

Terminacion de tamaiio de cable

maximo y especificacion de torsion:

* 0,0507 a 3,30 mm2 (30 a 12 AWG)
terminacion de cable tnico o dos
1.31 mm? (16 AWG)

e 0,8 Nm (7,0 pulg.-Ib) torsidon

Nota:

Los terminales adyacentes pueden
estar etiquetados de modo diferente,

segin el nimero de modelo.

Nota:
Para evitar dafos al controlador, no

conecte cables a los terminales sin uso.

Nota:

Para prevenir lazos a tierra, conserve
el aislamiento eléctrico entre las
entradas y salidas digitales, las
salidas de colector abierto/CC
conmutadas y las salidas de proceso.

¢ En este ejemplo, el circuito de

Quencharc (N.° de pieza de Watlow
0804-0147-0000) se utiliza para
proteger los circuitos internos
contra la fuerza electromagnética
del contador proveniente de la carga
inductiva del operador cuando se
desenergiza. Se recomienda utilizar
un Quencharc similar o equivalente

Ejemplo de cableado de Quencharc

cuando se conectan cargas
inductivas a las salidas.

Comunicaciones EIA-485 de bus estandar

Ranura C

HHEREHHEH

CFCDCE

o
b

Unwod
+d/+1L

e Conecte T-/R- al terminal A
del puerto EIA-485.

¢ Conecte T-/R- al terminal
B del puerto ETA-485.

e Conecte el comun al
terminal comun del puerto
EIA-485.

¢ No instale los cables de
red junto con cables de
alimentacién. Conecte los
cables de red en cadena tipo
margarita al conectar varios
dispositivos en una red.

¢ Es posible que se necesite
una resistencia de
terminacién de 120 Q en
T+/R+ y T-/R-, ubicada en el
ultimo controlador de la red.

® No conecte mas de 16
controladores EZ-ZONE
RM en una red.

¢ Longitud maxima de la red:
1.200 metros (4.000 pies)

® 1/8 de carga por unidad en
el bus EIA-485

RMHx-xxxx-x(A)xx

* Todos los modelos incluyen
comunicaciones de bus
estandar.

Comunicaciones EIA-485 Modbus RTU o Bus estandar

Ranura C e Conecte T-/R- al terminal A ¢ Hay un solo protocolo
del puerto ETA-485. disponible por puerto a la
HERREEEF] « Concete 2R o termina B ves: Modbus RTU o bus
del puerto EIA-485. estandar.
CCCACB e Conecte el comun al ® No conecte mas de 16
§ g 7 terminal comun del puerto controladores EZ-ZONE en
s |77 EIA-485. una red de bus estdndar.
¢ No instale los cables de ¢ El nimero médximo de
red junto con cables de controladores EZ-ZONE en
alimentacién. Conecte los una red Modbus es 247.
cables de red en cadena ¢ Longitud méxima de la red:
tipo margarita al conectar 1.200 metros (4.000 pies)
varios dispositivos en una ¢ 1/8 de carga por unidad en
red. el bus EIA-485
® Puede que se requiere una
resistencia de terminacion. RMHX-xxxxX-X(1)xx
Coloque una resistencia de
120 Q entre T+/R+ y T-/R-
del ultimo controlador en
la red.
Terminal Nombre EIA/TTA-485 Etiqueta de Funcién
Modbus-IDA terminal Watlow
DO A CAoCD T-/R-
Nota sobre el supresor: D1 B CB o CE T+/R+
Para conmutar las cargas inductivas comun comun CCoCF comun
de servicio piloto (bobinas de relé,
solenoides, etc.) con el relé mecanico,
relé de estado sélido o las opciones
de salida del colector abierto, se debe
utilizar un supresor R.C. para carga de
CA o un diodo para carga de CC.
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Convertidor EZ-ZONE® RM ezzone [ | Rm |
a B&B [ 0
Modelo ULINX™ 485USBTB-2W B 01 D
Adaptador USB a RS-485 usando bus estandar % %
1 Bnf |
==l
( D Lzl : .| C O
D E [ ] [e]
2 ° g0
Use cableﬁod;spzrenda con e%?mz‘ggt%z’: de :Iim;maccai%g' E E ; 2
' B ol & @
98 99 CF CD CE GZ CW CY % % 2 1:2
| m =y
Formato de datos % ‘é ‘é D:D] E E 2 1:5
Ezlcmo de foﬂwars de PC - Bus estandar g%;g%gzua‘:;s Olela m m 8 16
- g A A s
1 bit de parada [-] [iii j
B&Bel;:;)xﬁcs T|EF§F(Q2 @@@@@@@@ é

0847-0326-0000

98 99 CF CD CE CZCWCY
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Convertidor EZ-ZONE® RM
a B&B
Modelo ULINX™ 485USBTB-2W
Adaptador USB a RS-485 usando Modbus RTU
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Use cables de par como los de Cat 5.

No los tienda con conductores de alimentacién:
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Formato de datos

Protocolo de software de PC - Modbus RTU 9.600, 19.200, 38.400 baudios
Tercero 8 bits de datos

par, impar, sin paridad

1 bit de inicio

1 bit de parada

[[ TV

@ | Modelo 485TB2W gy
B&B electronics  T|ERRA
0847-0251-0000

OENEEEE - BOENEEEE
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[
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Data
Data +
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Ranura C
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98 99 CCCA CB CZCWCY
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Cablear una red EIA-485 en serie

Se requiere una resistencia de terminacion

No instale los cables de red junto con cables de Cololqu'e una resistencia de 120 ( entre T+/R+ y T-/R-
. . . del dltimo controlador en una red.
alimentacién. Conecte los cables de red en cadena tipo . ]
margarita al conectar varios dispositivos en una red. Hay un solo protocolo disponible por puerto a la
vez: Modbus RTU o bus estandar.
Red que utiliza un bus estandar de Watlow y una interfaz Red que utiliza Modbus RTU
de usuario remota/gateway
EZ-ZONE® RMH msib‘eé EZ-ZONE® RMH - é
Fuente de
Ranura C alimentacion| Fuente de
m m H m @ ﬁ ﬁ @ Ranura C alimentacion|
88599099 HEEAREED
= 88923R22
=
+ [
| ® +
a > e
s . 1P
EZ-ZONE® PM %Qe =
comun | [CT|CH EZ-ZONE® PM ITlo
-A| [LT]c coman | [EL]cG
+B| [CI]cE -A| Lc
1.5 +B| [CL|CH
[LT|ps [CT]es
[IT]os [IT]D§
[CT|D4
RUI/Gateway +
PLC e bl
2
[[T]es g
TT]99 T
comun | |[LJcF|— jue
-A | |[cp comun | || p—
+B || [CIcE -A |
+B|| [
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Conectar y cablear los mddulos

Conexiones del madulo RMH

El médulo RMH puede instalarse con un controlador
de limite auténomo o interconectarse en un riel DIN
tal como se indica a continuacién con otros médulos de
la familia RM. Cuando los médulos se conectan entre
si, como se muestra, comparten la alimentacion y la
comunicacion a través de la interconexion del panel
posterior modular. Por lo tanto, basta con llevar el
cableado necesario de alimentaciéon y comunicacion a
uno de los conectores en la ranura C. La interconexién
del panel posterior modular viene en forma estandar con
cada modulo que se solicite y es de caracter genérica,

Interconexion del panel posterior modular

=

lo que significa que la puede utilizar cualquiera de los
modulos RM que aparecen a continuacién en el riel DIN.

Observe que en el diagrama del sistema de
riel dividido se esta utilizando una sola fuente de
alimentacién para ambos rieles DIN. Una consideracién
a tener en cuenta al disefiar la disposicion del hardware
seria la alimentacién disponible suministrada y el efecto
de carga de todos los médulos utilizados. Watlow ofrece
las siguientes tres opciones de fuente de alimentacién:

1. 90-264 Vca a 24 Vcc a 31 watts (N.° de pieza:
0847-0299-0000)

2.90-264 Vca a 24 Vcc a 60 watts (N.° de pieza:
0847-0300-0000)

3.90-264 Vca a 24 Vcc a 91 watts (N.° de pieza:
0847-0301-0000)

Con respecto al efecto de carga de los médulos, a
continuacién se enumera la alimentacién maxima
para cada médulo RM:

1. RMCxxxxxxxxxxxX a 7 watts / 14 VA

2. RMEx-xxxx-xxxx a 7 watts / 14 VA

3. RMAx-xxxx-xxxx a 4 watts / 9 VA

4. RMLx-xxxx-xxxx a 7 watts / 14 VA

5. RMHx-xxxx-xxxx a 7 watts / 14 VA

6. RMSx-xxxx-xxxx a 7 watts / 14 VA
Por lo tanto, en el diagrama del sistema de riel
dividido, el consumo de corriente maximo desde la
fuente de la alimentacién seria de 38 Watts.

- 2 médulos RMC consumen 14 W

-1 médulo RMH consume 7 W

- 1 médulo RME consume 7 W

- 1 m6dulo RMA consume 4 W

- 1 interfaz de usuario remota consume 6 W

Con este requisito de alimentacién (38 watts) se podria
utilizar la segunda o tercera fuente de alimentacion.

Otra situacién de configuracién de hardware que podria
presentarse (no se incluye su representacion grafica)
seria una que requiera mas de una fuente. Hagamos
algunas suposiciones en relacion con el diagrama del
sistema de riel dividido que aparece a continuacién. Se
utiliza la fuente de alimentacién de 91 W. El riel DIN
superior ahora tiene los siguientes médulos:

- 2 m6dulos RMC consumen 14 W
-1 RMA consume 4 W
- 11 m6dulos RME consumen 77 W

- 2 médulos RMH consumen 14 W

Como se puede ver, el requisito de alimentacion total
excede los 91 W. En este caso, se requeriria otra
fuente de alimentacion. Para incorporar otra fuente
a este sistema, simplemente desconecte los pines

99 y 98 en el riel DIN remoto y conecte otra fuente
de alimentacién de la capacidad adecuada para los
modulos remotos en esos mismos pines.

Al utilizar una configuracion de riel dividido, se

debe asegurar que las interconexiones para el bus
intermodular y el bus estandar no excedan 100 pies.

Médulo de
acceso RM
RMAX-300¢-XXX

Médulo controlador| Médulo de alta
RM densidad RM
RMCx300oxocAXX | RMHX-xxxx-xAxx

e

HHEHHEEH: [HEHEE
2

% i

Clase 2 de |
—e—1 bajo voltaje

Fuente de
alimentacion

2
H H
Bus estandar (@ Eus .
intermédulo

Configuracidn de riel dividido

Modulo controlador Médulo de
RM expansion RM
RMOX3000KXAXX | RMEX-XXXX-XXXX
anura D Ranura €

o
o
s
jar
o Ranu:
= =

|

| >—Bus estandar

Nota:
La unidad no viene con un interruptor, se debe
utilizar un interruptor externo. Debe estar situado
cerca de la unidad y etiquetarse como el interruptor
de la misma.
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Convenciones que se utilizan en las 1 |@g =0 D) =i 0] =r

paginas de menu =2 |[R]=A J) =J 5 =8

Para comprender mejor las paginas de mendt siguientes, =3 |[&] =Db =K (E] =t

revise las convenciones de asignacién de nombres =4 |[e), ¢ |[{] =L U =u

utilizadas. Cuando se la encuentre en este documento, — — —

la palabra “predeterminado” implica tal como viene 5/=5 |ld]=d PA) =M |lul=v

de fabrica. Cada pagina (Operaciones, Configuracion, 6 =6 |[E] =E (n] =n LJd] =W

perfiles y Fabrica) y sus menus asociados poseen =7 |[F)=F (o) =0 9] =y

encabezados idénticos definidos a continuacién: ~8 |9 =g Pl =P FIY

Nombre del Definicién Q=9 |lh=h ]@=q
encabezado

Pantalla Infqrrpacién del control Nota:
exhibida visualmente. La RUI es un equipo opcional.

Nombre del Describe la funcién del

parametro parametro dado. Rango
Define las opciones disponibles Dentro de esta columna pueden aparecer ocasionalmente
para este indicador, es decir, numeros entre paréntesis. Estos niimeros representan

Rango valores min./méx. (numéricos), el valor enumerado para esa seleccién en particular. Las
si/no, etc. (explicacion selecciones de rango pueden realizarse simplemente
adicional a continuacion). escribiendo el valor enumerado elegido por medio de

p . Valores tal como vienen de cualquiera de los protocolos de comunicacién disponibles.

redeterminado

fabrica.

Identifica parametros tinicos

Direccion relativa | mediante los protocolos Modbus

Modbus RTU o Modbus TCP (explicacién
adicional a continuacion).
Identifica parametros tnicos
CIP (Protocolo mediante los protocolos

DeviceNet o EtherNet/
IP (explicacién adicional a
continuacion).

Industrial Comun)

Identifica parametros exclusivos

fndice Profibus mediante el protocolo Profibus
na DP (explicacion adicional a
continuacion).
Identificacion Identifica pardametros

exclusivos utilizados con otros

del pardmetro programas, como LabVIEW.

uint = Entero sin signo
de 16 bits

dint = largo, de 32 bits

string = ASCII (8 bits por
caracter)

Tipo de datos R/W |float =IEEE 754 de 32 bits

RWES = Readable (se puede leer)
Writable (se puede
escribir)
EEPROM (guardado)

User Set (configuracion

del usuario) (guardado)

Pantalla de la interfaz de usuario remota (RUI)

La informacién visual del control se muestra al
observador por medio de una pantalla estandar de

7 segmentos. Debido al uso de esta tecnologia, es
necesario un grado de interpretacion para varios de los
caracteres que se muestran; consulte la lista siguiente

Por ejemplo, vaya a la pagina Configuracién y observe
el mend Entrada analégica y a continuacion el
indicador Tipo de sensor (§ € n]. Para apagar el sensor,
simplemente escriba el valor 62 (apagado) en el registro
Modbus 388 y envie ese valor al control.

Protocolos de comunicacion y herramientas
de software

Todos los médulos RM vienen con el protocolo de
bus estandar de Watlow. Este protocolo se utiliza
principalmente para la comunicacién entre médulos
pero también con SpecView de Watlow, LabVIEW y
el software EZ-ZONE Configurator (el que se puede
descargar en forma gratuita del sitio web de Watlow
(http:/www.watlow.com). Junto con el bus estandar,
el médulo RMH puede pedirse con Modbus RTU (sélo
un protocolo puede estar activo a la vez). El mddulo
RMA (acceso) tiene opciones para los siguientes
protocolos distintos:

- Modbus RTU 232/485

- EtherNet/IP, Modbus TCP
- DeviceNet

- Profibus DP

Protocolo Modbus RTU

Todos los registros Modbus son de 16 bits y, como se
muestra en este manual, son direcciones relativas
(reales). Algunos paquetes de software heredados
limitan los registros de Modbus disponibles, entre
40001 y 49999 (5 digitos). Muchas aplicaciones
modernas requieren acceso a todos los registros
Modbus en un rango entre 400001 y 465535 (6
digitos). Los controles EZ-ZONE de Watlow son
compatibles con los registros Modbus de 6 digitos.
Para los parametros de tipo float (flotante), observe
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que se enumera s6lo uno (orden inferior) de los dos
registros; ello ocurre en todo este documento. Por
defecto, la palabra de orden inferior contiene los dos
bytes inferiores del parametro de 32 bits. Por ejemplo,
busque el valor de proceso en la pagina Operaciones.
Busque la columna identificada como Modbus en el
encabezado y observe que muestra el registro 380.
Debido a que este parametro es de tipo flotante
(float), en realidad esta representado por los registros
381 (bytes de orden inferior) y 381 (bytes de orden
superior). Debido a que la especificacion Modbus no
determina qué registro debe ser de orden inferior o
superior, Watlow le brinda al usuario la capacidad de
intercambiar este orden (pagina Configuraciéon, menu
Lo 1) pasar de inferior/superior predeterminado

(L oh . a superior/inferior (A ,{ o).

También debe senalarse que algunas de las celdas
ubicadas en la columna de Modbus contienen
vocabulario concerniente a una compensacion. Varios
parametros del control contienen mas de una instancia;
tales como alarmas (24), entradas analégicas (16),

etc. El registro de Modbus que se muestra siempre
representa la instancia una. Por ejemplo, tome el
parametro Silenciar alarma que se encuentra en

el menu Alarma en la pagina Configuracion. La
instancia uno se muestra como la direccion 2670 y la
compensacion para la instancia siguiente se identifica
como +60. Si se deseara leer o escribir en la instancia
3 del mismo miembro, simplemente sume 120 a 2670
para encontrar su direccion; en este caso, la direccion
de la instancia 3 para Silenciar alarma es 2790.

Para conocer mas sobre el protocolo Modbus,
ingrese a http://www.modbus.org.

Nota:
En los ments que siguen se muestran dos columnas
para los protocolos de comunicacion identificados
como CIP (Protocolo industrial comun, por sus siglas
en inglés) y Profibus. Estas columnas resultan ttiles
si este control se utiliza junto con el médulo RMA o
la Interfaz de usuario remota/Gateway de EZ-ZONE
(RUI/GTW) en las que tales protocolos pueden
seleccionarse como hardware opcional. Para este
control (RMH), como un protocolo secundario que
supere al Bus estandar, se puede ordenar Modbus
RTU como hardware opcional.

Para conocer mas sobre RUI/GTW, ingrese en el
sitio siguiente y busque la palabra clave EZ-ZONE.
http://www.watlow.com/literature/pti_search.cfm
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Capitulo 3: Pagina Operaciones

Navegar la pagina Operaciones

Para navegar a la utilizando la interfaz de usuario
remota, realice los siguientes pasos:

1. En la pagina inicial, presione simultdneamente

presione la tecla Arriba © o Abajo © para seleccionar
y luego presione la tecla Avanzar @ para entrar.

5. Presione la tecla Arriba O o Abajo @ para desplazarse

las teclas Arriba © y Abajo @ por tres segundos. a través de los indicadores de ment disponibles.

aparecera en la pantalla superior y 6. Presione la tecla Infinito @ para retroceder a

aparecerd en la pantalla inferior. través de los niveles: del pardametro al subment; del

2. Presione la tecla Arriba © o Abajo @ para ver los subment al ment; del mend a la pagina de inicio.

ments disponibles. 7. Mantenga presionada la tecla Infinito @ durante dos

3. Presione la tecla Avanzar @ para entrar al menud segundos para regresar a la pagina de inicio

que desea. En las paginas siguientes, los menis de nivel superior
4. Si existe un submeni (més de una instancia), se identifican con un color de fondo amarillo.
Nota:

Algunos de estos menus y parametros pudieran no aparecer, dependiendo de las opciones del controlador.
Véase informacion del nimero de modelo en el Apéndice para mas informacién. Si hay una sola instancia
de un mend, no aparecera ningin submend.

Nota:
Es posible que algunos de los parametros enumerados no sean visibles. La visibilidad de los parametros
depende del nimero de pieza del controlador.

A, Punto establecido bajo
oPE -] Meni Entrada analégica Menu Monitor Punto establecido alto
al_ 16 !/ a 6 ALl Soiicitug garalborrar
A ] Entrada analégica Mon] (RS ir) Solicitud de silencio
[ Valor de proiso Modo de control activo Estado
[ .Er]Estado de error Energia de calentamiento
Compensacién de Energia de enfriamiento Ment Linealizacién
calibraciéon Punto establecido de
trabajo de lazo Punto -_’ a. ‘2
:pg“ | Menti Valor d. [PuA] Valor de proceso activo léﬁ?ilzﬁi‘é’li‘eme A
0P E ) Ment Valor de proceso
[ D al_ 18 LooP (0 FS¢E] Compensacion
(P, Valor di proceso oPEr]Menu Lazo de control Valor de salida
Valor de fuente A 12:1 6
Valor de fuente B (LooP]Lazo .
Valor de fuente C [_r.E n] Habilitar remoto oPEr] lyI(;nu Comparar
[ Su.d) Valor de fuente D Modo de control - C O[Em rar
Valor de fuente E Punto establecido de Vai)or de fuente A
Compensacién autoafinacién [ 6ub] Valor de fuente B
Valor de salida [ AYE] Solicitud de autoafinacién 0w Valor de salida
R Punto establecido de lazo
! ; . L. cerrado EPT-)
loPE ) Menu Entrada/Salida digital Punto establecido inactivo [‘;F’E Meni Cronémetro
L la . .. hP5)Banda proporcional para a
Entrada/Salida .dlgltal calentamiento £01- Cronémetro
[_do.5) Estado de salida Histéresis de calentamiento Valor de fuente A
Estado de entrada Banda proporcional para [ 5ub) Valor de fuente B
enfriamiento Tiempo transcurrido
Ment Accién }-Iistérefi; de enfriamiento [ ow) Valor de salida
24 t ] Integral de tiempo
i;caci()n Derivativa de tiempo @ Menti Contad
Entrada de evento [__db) Banda muerta loPEr] Menii Contador
Punto establecido de lazo a
abierto [ £&r)Contador
Conteo
Valor de fuente A
(0PE -] Menu Alarma [ 6ub] Valor de fuente B
a [ o.w] Valor de salida
AL P17 Alarma
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Mentu Légica

!

Légica
[ 6u.A) Valor de fuente A
Valor de fuente B
Valor de fuente C
Valor de fuente D
Valor de fuente E

Su.F] Valor de fuente F

Valor de fuente G
Valor de fuente H
Valor de salida

Men Aritmética
( Hal 24
Aritmética

[ 6uA) Valor de fuente A
[ G§ub] Valor de fuente B
Valor de fuente C
Valor de fuente D
Valor de fuente E
[0 FG &) Compensacién

Valor de salida
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Moédulo de alta densidad RM

e Pagina Operaciones

CIP . .
Direccion Clase . Ieentii|plinolido
Nombre del parametro Predeter- . . Indice | ficacion | datosy
Pantalla D L Rango R relativa | Instancia A
escripcion minado Modb Atributo Profibus | del para- | lectura/
odbus ribu s
metro |escritura
hex (dec)
Menu Entrada analégica
Entrada analégica (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000°F 380 0x68 (104) 0 4001 float
[Ain] Valor de proceso o unidades [offset 90] 1a0x10 R
Ver el valor de proceso. -1.128,000 a 5.537,000°C (16)
1
Entrada analégica (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000°F 422 0x68 (104) ---- 4022 float
[ Pu.F] Valor del proceso filtrado o unidades [offset 90] 1 a 0x10 R
Ver el valor de proceso -1.128,000 a 5.537,000°C (16)
cuando el filtrado est4 activo. 0x16 (22)
Entrada analégica (1 a 16) [non €] Ninguno (61) Ninguno 382 0x68 (104) 1 4002 uint
[1.Er] Error de entrada Abierto (65) [offset 90] 1a0x10 R
Ver la causa del error mas En cortocircuito (16)
reciente. (127) 2
Error de medicién
(149)
Datos de calibracién
no validos (139)
Error de ambiente
9)
Error de RTD (141)
Falla (32)
15~ c) Sin fuente (246)
[ W.LAR] |Entrada analégica (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000°F 0,0 402 0x68 (104) 2 4012 float
[1.CA] Compensacion de o unidades [offset 90] 1 a 0x10 RWES
calibracion -1.110,555 a 5.555,000°C (16)
Desviar la lectura de 0xC (12)
entrada para compensar
la resistencia del cable de
plomo u otros factores que
causan que la lectura de
entrada varie del valor de
proceso actual.
Sin Entrada analégica (1 a 16) Borrar enganche (1221) 436 0x68 (104) . 4029 uint
pantalla | Borrar error de entrada [offset 90] 1a0x10 RW
enganchado (16)
Borrar error de entrada 0x1D (29)
enganchado cuando la
condicién de error ya no
exista.
Menu Valor de proceso
[ SuR] | Valor de proceso (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000°F 8250 0x7E (126) - 26016 | float
[ Sv.A] Valor de fuente A o unidades [offset 70] 1 a 0x10 R
Ver el valor de la fuente A. -1.110,555 a 5.555,000°C (16)
0x10 (16)
[ Sub] | Valor de proceso (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000°F 8252 0x7E (126) .- 26017 | float
[ Sv.b] Valor de fuente B o unidades [offset 70] 1a0x10 R
Ver el valor de la fuente B.  |-1.110,555 a 5.555,000°C (16)
0x11 (17)
Valor de proceso (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000°F o 8254 0x7E (126) .- 26018 | float
[ Sv.cl Valor de fuente C unidades [offset 70] 1a0x10 R
Ver el valor de la fuente C. | -1.110,555 a 5.555,000°C (16)
0x12 (18)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con ofras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningin submeni. rsa:::fl'iﬂell'
usuario
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Mobdulo de alta densidad RM ¢  Pagina Operaciones
Direccion C(ljzllls)e . et Rnolce
Nombre del parametro Predeter- . . Indice | ficacion | datosy
Pantalla L, Rango H relativa | Instancia A
Descripcion minado R Profibus | del para- | lectura/
Modbus | Atributo R
metro |escritura
hex (dec)
[ Sud] | Valor de proceso (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000°F 8256 0x7E (126) ---- 26019 | float
[ Svd] Valor de fuente D o unidades [offset 70] 1a0x10 R
Ver el valor de la fuente D. | -1.110,555 a 5.555,000°C (16)
0x13 (19)
Valor de proceso (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000°F 8258 0x7E (126) ---- 26020 | float
[ Sv.E] Valor de fuente E o unidades [offset 70] 1 a 0x10 R
Ver el valor de la fuente E. | -1.110,555 a 5.555,000°C (16)
0x14 (20)
(0FSE] | Valor de proceso (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000°F 0 8264 0x7E (126) - 26023 | float
[oF'St] Compensacion o unidades [offset 70] 1a0x10 RWES
Establecer una -1.110,555 a 5.555,000°C (16)
compensacion (offset) para 0x17 (23)
que se aplique a la salida
de esta funcion.
[ owul | Valorde proceso (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000°F 0,0 8262 0x7E (126) - 26022 | float
[o.v] Valor de salida o unidades [offset 70] 1a0x10 R
Ver el valor de la salida de -1.110,555 a 5.555,000°C (16)
este bloque de funciones. 0x16 (22)
oPEr]
Menu Entrada/Salida digital
[ dob] |Salida digital (1 a 12) [ oF F|Apagado (62) 1832 0x6A (106) 90 6007 uint
[ do.S] Estado de salida Encendido (63) [offset 30] 1 a 0x0c R
Ver el estado de esta salida. 12)
7
[ d 5] |Entrada digital (1a 12) [ oF F]Apagado (62) 1840 0x6A (106) ---- 6011 uint
[di.S] Estado de entrada Encendido (63) [offset 30] 1 a 0x0c R
Ver este estado de entrada (12)
de evento. 0xB (11)
Sin Salida digital (1 a 12) Apagado (62) 1824 0x6A (106) ---- 6007 uint
pantalla | Estado de salida Encendido (63) [offset 30] 1 a 0x0c R
Ver el estado de esta salida. (12)
7
Menu Accion
Accion (1a24) Apagado (62) 2188 0x6E (110) 140 10005 | uint
[ ELS] Estado de evento de entrada Encendido (63) [offset 20] 1 a 0x18 R
Ver este estado de entrada. (24)
5
Sin Tecla de Funcion (1) Apagado (62) .- - - 3024 uint
pantalla | Estado de tecla de funcién | Encendido (63) R
Ver estado actual de tecla de
funcién 1.
Sin Tecla de Funcion (2) Apagado (62) ---- ---- ---- 3030 uint
pantalla | Estado de tecla de funcién | Encendido (63) R
Ver el estado actual de la
tecla de funcién 2.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R:Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submenti. S ‘_"}"'tilﬂlll'
racin de|

usuario
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Mobdulo de alta densidad RM ¢  Pagina Operaciones
Direccion C(izllrs’e . Ieentii|plinolido
P Nombre del parametro Predeter- . . Indice | ficacion | datosy
antalla D L Rango R relativa | Instancia A
escripcion minado Modb Atributo Profibus | del para- | lectura/
odbus ribu s
metro |escritura
hex (dec)
Mon
Menu Monitor
CP1A) | Monitoreo (1 a 16) [ oF F)Apagado (62) Apagado 4100 0x97 (151) .- 8002 uint
[CMA] |Modo de control activo Automatico (10) [offset 70] 1a0x10 R
Ver el modo de control Manual (54) (16)
actualmente en vigencia. 2
[ hPr] |Monitoreo (1a 16) 0.0 a 100.0% 0,0 4124 0x97 (151) ---- 8011 float
[ h.Pr] Energia de calentamiento [offset 70] 1 a 0x10 R
Ver el nivel de salida de (16)
calentamiento actualmente 0xD (13)
vigente.
Monitoreo (1 a 16) -100.0 a 0.0% 0,0 4126 0x97 (151) .- 8014 float
[ C.Pr] Energia de enfriamiento [offset 70] 1a0x10 R
Ver el nivel de salida de (16)
enfriamiento actualmente 0xE (14)
en vigente.
Monitoreo (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000°F 5°F 5232 0x6B (107) ---- 8029 float
[ C.SP] Punto establecido de o unidades [offset 80] 1a0x10 R
trabajo de lazo cerrado -1.128,000 a 5.537,000°C (16)
Ver el punto establecido 7
actualmente vigente.
Monitoreo (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000°F 422 0x68 (104) -—-- 8031 float
[ Pv.A] Valor de proceso activo o unidades [offset 90] 1a0x10 R
Ver el valor de proceso -1.128,000 a 5.537,000°C (16)
filtrado utilizando la 0x16 (22)
entrada de control.
Menu Lazo de control
Lazo de control (1 a 16) No (59) No 5260 0x6B (107) 38 7021 uint
[rEn] Habilitar remoto [YEG]Si(106) [offset 80] 1a0x10 RWES
Habilitar este lazo para (16)
cambiar el control al punto 0x15 (21)
establecido remoto.
L1 | Lazo de control (1 a 16) Apagado(62) Automatico | 4100 0x97 (151) 53 8001 uint
[C.M] Modo de control Automatico (10) [offset 70] 1a0x10 RWES
Seleccionar el método que Manual (54) (16)
este lazo utilizara para 1
controlar.
(RESP] |Lazo de control (1a 16) 50 a 200% 90 4138 0x97 (151) ---- 8025 float
[A.tSP} Punto establecido de [offset 70] 1 a 0x10 RWES
autoafinacion (16)
Configurar el punto 0x14 (20)
establecido que utilizara
la autoafinacién, como
porcentaje del punto
establecido actual.
Lazo de control (1 a 16) No (59) No 4140 0x97 (151) 54 8026 uint
[ AUt] Solicitud de autoafinacion Si (106) [offset 70] 1a0x10 RW
Iniciar un autoafinacién. (16)
Mientras la autoafinacion 0x15 (21)
esté activa, la pagina de
inicio de la RUI mostrara el
estado de afinacién. Cuando
se complete la autoafinacion,
el mensaje se borrara
automaticamente.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenu. rsac?g:'l'i%':
usuario
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e Pagina Operaciones

Direccion C(ljzllls)e . et Rnolce
Nombre del parametro Predeter- . . Indice | ficacion | datosy
Pantalla D. L, Rango H relativa | Instancia A
escripcion minado Modb Atribut Profibus | del para- | lectura/
odbus ributo .
metro |escritura
hex (dec)
[ £5P) |Lazo de control (1a 16) Punto establecido bajo a 75,0°F o | 5220 0x6B (107) 39 7001 float
[ C.SP] Punto establecido de lazo Punto establecido alto unidades | [offset 80] 1a0x10 RWES
cerrado (pagina Configuracion) 24,0°C (16)
Configurar el punto 1
establecido que el
controlador regulara
automaticamente.
Lazo de control (1 a 16) Punto establecido inferior o | 75.0 °F o | 5236 0x6B (107) 40 7009 float
[1d.S] Punto establecido inactivo | Punto establecido superior |unidades | [offset 80] 1 a 0x10 RWES
Configurar un punto (pagina Configuracién) 24,0°C (16)
establecido de lazo cerrado 9
que puede activarse por un
estado de evento.
Lazo de control (1 a 16) 0,001 a 9.999,000°F 25,0°Fo 4110 0x97 (151) 55 8009 float
[ h.Pb] Banda proporcional de o unidades unidades | [offset 70] 1a0x10 RWES
calentamiento 0,001 a 5.555,000°C 14,0°C (16)
Configura la banda 6
proporcional PID para las
salidas de calentamiento.
[hhY] |Lazode control (1a 16) 0,001 a 9.999,000°F 3,0°F o 4120 0x97 (151) 56 8010 float
[ h.hy] Histéresis de calentamiento | o unidades unidades | [offset 70] 1a0x10 RWES
Configurar la histéresis 0,001 a 5.555,000°C 2,0°C (16)
que alterna el conmutador 0xB (11)
del control de encendido y
apagado. Esto determina
cudnto debe adentrarse el
valor de proceso en la region
de “encendido” antes de que
la salida se active.
[ £Pb] |Lazode control (1a 16) 0,001 a 9.999,000°F 25,0°F o |4112 0x97 (151) 57 8012 float
[ C.Pbl Banda proporcional para o unidades unidades | [offset 70] 1 a 0x10 RWES
enfriamiento 0,001 a 5.555,000°C 14,0°C (16)
Configurar la banda 7
proporcional PID para las
salidas de enfriamiento.
Lazo de control (1 a 16) 0,001 a 9.999,000°F 3,0°Fo 4122 0x97 (151) 58 8013 float
[ C.hyl Histéresis de enfriamiento | o unidades unidades | [offset 70] 1 a 0x10 RWES
Configurar la histéresis 0,001 a 5.555,000°C 2,0°C (16)
que alterna el conmutador 0xC (12)
del control de encendido y
apagado. Esto determina
cuanto debe adentrarse el
valor de proceso en la region
de “encendido” antes de que
la salida se active.
Lazo de control (1 a 16) 0 a 9,999 segundos por 180 4114 0x97 (151) 59 8006 float
[ ti] Integral de tiempo repeticion segundos | [offset 70] 1a 0x10 RWES
Configurar el PID integral por (16)
para las salidas. repeticion 8
Lazo de control (1 a 16) 0 a 9.999 segundos 0 4116 0x97 (151) 60 8007 float
[td] Derivativa de tiempo segundos | [offset 70] 1 a 0x10 RWES
Configurar el tiempo de la (16)
derivada de PID para las 9
salidas.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menii, no apareceré ningtin subment. S: Configu-
racion del
usuario
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e Pagina Operaciones

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profibus

Identi-
ficacion
del para-

metro

Tipo de

datos y

lectura/
escritura

[ db]

Lazo de control (1 a 16)

Banda muerta
Configurar la compensacién
a la banda proporcional. Con
un valor negativo, tanto las
salidas de calentamiento
y de enfriamiento estan
activas cuando el valor de
proceso esté cerca del punto
establecido. Un valor positivo
previene que las salidas de
calentamiento y enfriamiento
peleen una con otra.

-1.000,0 a 1.000,0°F
o unidades
-555,556 a 555,556°C

0,0

4118
[offset 70]

0x97 (151)
1a0x10
(16)
0xA (10)

61

8008

float
RWES

[ 0.SP]

Lazo de control (1 a 16)
Punto establecido de lazo
abierto
Configura un nivel fijo de
energia de salida cuando se
encuentra en modo manual
(lazo abierto).

-100,0 a 100,0%

0,0

5222
[offset 80]

0x6B (107)
1a0x10
(16)

2

41

7002

float
RWES

Menu Alarma

[ A.Lo]

Alarma (1a24)

Punto establecido inferior
Si el Tipo de alarma (pagina
Configuracién, menu
Alarma) esta configurado en:

proceso - configurar el valor
de proceso que activara una
alarma baja.

desviacion - configurar la
duracién de las unidades
del punto establecido
de lazo cerrado que
activara una alarma baja.
Un punto establecido
negativo representa un
valor por debajo del punto
establecido de lazo cerrado.
Un punto establecido
positivo representa un
valor por encima del punto
establecido de lazo cerrado.

-1.999,000 a 9.999,000°F
o unidades

-1.128,000 a 5.537,000°C

32,0 °F

unidades
0,0°C

2662
[offset 60]

0x6D (109)
1a0x18
(24)

2

18

9002

float
RWES

Ah
[Ahi]

Alarma (1 a 24)

Punto establecido superior
Si el Tipo de alarma (pagina
Configuracién, ment
Alarma) esta configurado en:

proceso - configurar el valor
de proceso que disparara
una alarma alta.

desviacion - configurar la
duracién de las unidades
del punto establecido de
lazo cerrado que activara
una alarma alta.

-1.999,000 a 9.999,000°F
o unidades

-1.128,000 a 5.537,000°C

300,0°F o
unidades
150,0°C

2660
[offset 60]

0x6D (109)
1a0x18
(24)

1

19

9001

float
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario
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e Pagina Operaciones

Lire Identi- | Tipo de
bre del ametro Predeter- IseEn . ke Indice | ficacién | datos
Pantalla S Il;e € parame Rango H relativa | Instancia ! 1o y
escripcion minado Modb Atribut Profibus | del para- | lectura/
odbus ributo .
hex (dec) metro |escritura
ALLr) |Alarma (1a24) Borrar Ignorar ---- ---- ---- ---- .-
[ Ahi] Solicitud para borrar Ignorar
Acceso mediante la interfaz
gréfica de usuario (RUI)
para borrar una alarma
AS ] |Alarma (1 a24) Ignorar Ignorar .- - - - .-
[A.Sir] Solicitud de silencio Silenciar
Acceso mediante la interfaz
gréfica de usuario (RUI)
para silenciar una alarma
Alarma (1 a 24) Arranque (88) Arranque | 2676 0x6D (109) ---- 9009 uint
[A.St] Estado Ning‘un() (61) [offset 60] 1 a0x18 R
Ver estado de alarma Blogueado (12) (24)
Alarma baja (8) 9
Alarma alta (7)
Error (28)
Sin pan- | Alarma (1 a 24) No (59) No 2678 0x6D (109) ---- 9010 uint
talla | Enganchada Si (106) [offset 60] 1a0x18 R
Leer este registro para (24)
determinar si la alarma esta 0x0A (10)
enganchada
Sin pan- | Alarma (1 a 24) No (59) Ninguno 2680 0x6D (109) - 9011 uint
talla Silenciada Si (106) [offset 60] 1 a0x18 R
Leer este registro para (24)
determinar si la alarma esta 0x0B (11)
silenciada
Sin pan- | Alarma (1 a 24) No (59) Ninguno 2682 0x6D (109) - 9012 uint
talla | Borrable Si (106) [offset 60] 1 a0x18 R
Leer para determinar si una (24)
alarma puede borrarse 0xC (12)
Sin pan- | Alarma (1 a 24) Borrar (0) Ninguno 2684 0x6D (109) 32 9013 uint
talla | Borrar solicitud No cambiar (255) [offset 60] 1 a0x18 RW
Se escribe a este registro (24)
para borrar una alarma 0xD (13)
Sin pan- | Alarma (1 a 24) Borrar (0) Ninguno 2686 0x6D (109) 33 9014 uint
talla Solicitud de silencio No cambiar (255) [offset 60] 1 a 0x18 RW
Escribir a este registro para (24)
silenciar una alarma 0x0E (14)
Sin pan- | Alarma (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000°F Ninguno 2696 0x6D (109) ---- 9019 float
talla | Valor de proceso de o unidades [offset 60] 1 a0x18 R
trabajo -1.128,000 a 5.537,000°C (24)
Proceso de lectura utilizado 0x13 (19)
por alarmas
Sin pan- | Alarma (1 a 24) Encendido (63) Ninguno 2706 0x6D (109) - 9024 uint
talla | Valor de salida Apagado (62) [offset 60] 1 a 0x18 R
Leer el estado de la salida (24)
de alarma 0x18 (24)
Menu Linealizacion
[ 6uA) | Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000°F 14386 0x86 (134) ---- 34004 | float
[ Su.Al Valor de fuente A o unidades [offset 70] 1 a0x18 R
Ver el valor de la fuente A. | -1.128,000 a 5.537,000°C (24)
4
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submenti. S: Configu-
racion del
usuario
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e Pagina Operaciones

CIP . g
Direccion Clase . Ieentii|plinolido
Nombre del parametro Predeter- 5 q Indice | ficacion | datosy
izl Descripcion et minado B Profibus | del para- | lectura/
Modbus | Atributo " it
hex (dec) metro | escritura
(0FSE] |Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000°F 0 14390 0x86 (134) - 34006 float
[oFSt] Compensacion o unidades [offset 70] 1a0x18 RWES
Establecer una compensacién [ -1.128,000 a 5.537,000°C (24)
para que se aplique a la 6
salida de esta funcion.
[ owl] |Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000°F 14392 0x86 (134) .- 34007 float
[o.v] Valor de salida o unidades [offset 70] 1a0x18 R
Ver el valor de la salidade  [-1.128,000 a 5.537,000°C (24)
esta funcién. 7
Sin pan- | Linealizacion (1 a 24) Ninguno (61) 14434 0x86 (134) ---- 34028 | uint
talla Error Abierto (65) [offset 70] 1a0x18 R
Leer la causa informada del | gy, cortocircuito (127) (24)
error de linealizacién Error de medicién (149) 0x1C (28)
Datos de calibracién no
vélidos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (141)
Falla (32)
Error de aritmética (1423)
Sin fuente (246)
Desactualizado (1617)
LPE
Menu Comparar
Comparar (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000°F 11272 0x80 (128) ---- 28007 float
[ Su.Al Valor de fuente A o unidades [offset 40] 1a0x18 R
Ver el valor de la fuente A.  |-1.128,000 a 5.537,000°C (24)
7
[ Sub) Comparar (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000°F 11274 0x80 (128) - 28008 float
[ Su.b] Valor de fuente B o unidades [offset 40] 1a0x18 R
Ver el valor de la fuente B. [ -1.128,000 a 5.537,000°C (24)
8
[ owl |Comparar(1a24) [ oF F] Apagado (62) 11278 0x80 (128) .- 28010 [ uint
[ov] Valor de salida Encendido (63) [offset 40] 1a0x18 R
Ver el valor de la salida de (24)
esta funci6n. 0xA (10)
Sin pan- | Comparar (1 a 24) Ninguno (61) 11284 0x80 (128) ---- 28013 | uint
talla Error Abierto (65) [offset 40] 1a0x18 R
Leer la causa informada En cortocircuito (127) (24)
para comparar el error Error de medicién (149) 0x0D (13)
Datos de calibracién
no vélidos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (141)
Falla (32)
Error de aritmética (1423)
Sin fuente (246)
Desactualizado (1617)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con ofras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submend. rsac?g:fl'i%':

usuario
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e Pagina Operaciones

) ik eatin C(i:lls)e L Glarih | oG
Pantalla Nombre del parametro Rango Predeter- relativa | Instancia Indice | ficacion | datosy
Descripcion g minado M 5 Profibus | del para- | lectura/
odbus | Atributo A
hex (dec) metro |escritura
oPEr]
Menu Cronémetro
[SuAR) |Cronémetro (1 a 24) [ oFF]Apagado (62) 13192 0x83 ---- 31007 | uint
[ Su.Al Valor de fuente A Encendido (63) [offset 50] (131) R
Ver el valor de la fuente A. 1 a 0x18
(24)
7
[ Sub] |Cronémetro (1 a 24) [ oF F]Apagado (62) 13194 0x83 .- 31008 | uint
[Sub] |Valor de fuente B Encendido (63) [offset 50] (131 R
Ver el valor de la fuente B. 1 a0x18
(24)
8
Cronémetro (1 a 24) 0 to 30.000,0 segundos 0 13210 0x83 ---- 31016 | float
[E.t] Tiempo transcurrido [offset 50] (131) R
Ver el valor del tiempo 1 a0x18
transcurrido de esta (24)
funcién. 0x10 (16)
[ oul] |Cronémetro (1a24) [ oF F]Apagado (62) 13198 0x83 .- 31010 | uint
[ov] Valor de salida [ on)Encendido (63) [offset 50] (131) R
Ver el valor de la salida de 1 a0x18
esta funcién. (24)
0x11 (17)
Sin pan- | Cronémetro (1 a 24) Apagado (62) 13208 0x83 ---- 31015 |uint
talla Ejecutando Encendido (63) [offset 50] (181) R
Leer para determinar 1 a0x18
si el cronémetro se esta (24)
ejecutando 0xOF (15)
Sin pan- | Cronémetro (1 a 24) Ninguno (61) 13214 0x83 ---- 31018 | uint
talla Error Abierto (65) [offset 50] (131) R
Leer la causa informada En cortocircuito (127) 1 a 0x18
del error de cronémetro Error de medicién (149) o gzl()lg)
Datos de calibracién no x
validos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (141)
Falla (32)
Error de aritmética (1423)
Sin fuente (246)
Desactualizado (1617)
Menu Contador
Cnt Contador (1 a 24) 0a9.999 12248 0x82 217 30015 |uint
[ Cnt] Conteo [offset 40] (130) R
Ver el conteo total de 1 a0x18
la funcién. (24)
0xF (15)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menii, no apareceré ningtin submenti. rsac?::'('lzll'

usuario
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CIP . .
Direccion Clase . bzl ) WEndte
Nombre del parametro Predeter- 5 . Indice | ficacion | datosy
FPantalla Descripcion Rango minado relativa | Instancia Profibus | del para- | lectura/
p Modbus | Atributo p !
hex (dec) metro |escritura
Contador (1 a 24) Apagado (62) 12232 0x82 ---- 30007 | uint
[ Su.Al Valor de fuente A [ on])Encendido (63) [offset 40] (130) R
Ver el valor de la fuente A. 1a0x18
(24)
7
Contador (1 a 24) Apagado (62) 12234 0x82 .- 30008 |uint
[ Su.b] Valor de fuente B [ on) Encendido (63) [offset 40] (130) R
Ver el valor de la fuente B. 1 a 0x18
(24)
8
[ owl |Contador (1 a24) Apagado (62) 12238 0x82 - 30010 |uint
[ovl] Valor de salida [ on) Encendido (63) [offset 40] (130) R
Ver el valor de la salida de 1 a 0x18
esta funcién. (24)
0xA (10)
Sin pan- | Contador (1 a 24) Ninguno (61) 12250 0x82 .- 30016 |uint
talla Error Abierto (65) [offset 40] (130) R
Leer la causa informada En cortocircuito (127) 1 a 0x18
para’el error de Error de medicién (149) (24)
cronémetro X L 0x10 (16)
Datos de calibracién no
validos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (141)
Falla (32)
Error de aritmética (1423)
Sin fuente (246)
Desactualizado (1617)
L9C
Menu Légica
Légica (1 a 24) Apagado (62) 9388 0x7F .- 27025 |uint
[ Su.Al Valor de fuente A [ on)Encendido (63) [offset 80] (127) R
Ver el valor de la fuente A. 1a 0x18
(24)
0x19 (25)
Légica (1 a 24 Apagado (62) 9390 0x7F .- 27026 | uint
[ Su.b] Valor de fuente B [ on) Encendido (63) [offset 80] (127) R
Ver el valor de la fuente B. 1 a 0x18
(24)
0x1A (26)
Légica (1.a 24) Apagado (62) 9392 0x7F .- 27027 | uint
[ Su.C] Valor de fuente C [ on) Encendido (63) [offset 80] (127) R
Ver el valor de la fuente C. 1 a 0x18
(24)
0x1B (27)
[ Sud |Légica (1a24) Apagado (62) 9394 0x7F .- 27028 |uint
[ Su.d] Valor de fuente D Encendido (63) [offset 80] (127) R
Ver el valor de la fuente D. 1 a 0x18
(24)
0x1C (28)
[ SuE] |Loégica (1a24) oF F]Apagado (62) 9396 0x7F .- 27029 |uint
[ Su.E] Valor de fuente E Encendido (63) [offset 80] (127) R
Ver el valor de la fuente E. 1 a 0x18
(24)
0x1D (29)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningin subment. S: Configu-
racion del
usuario
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e Pagina Operaciones

(07134 . .
Direccion Clase . et Rnolce
P Nombre del parametro Predeter- X . Indice | ficacion | datosy
antalla D. L, Rango H relativa | Instancia A
escripcion minado Modb Atribut Profibus | del para- | lectura/
odbus ributo X
hex (dec) metro |escritura
Logica (1 a 24) [ oF F] Apagado (62) 9398 0x7F ---- 27030 [uint
[ Su.F] Valor de fuente F Encendido (63) [offset 80] (127) R
Ver el valor de la fuente F. 1 a 0x18
(24)
0x1E (30)
[ 649 |Ldgica(1a24) [ oF F]Apagado (62) 9400 0x7F ---- 27031 | uint
[Sug] | Valor de fuente G Encendido (63) [offset 80] (127) R
Ver el valor de la fuente G. 1a0x18
(24)
0x1F (31)
Légica (1 a 24) Apagado (62) 9402 0x7F - 27032  |uint
[Suh] | Valor de fuente H Encendido (63) [offset 80] (127) R
Ver el valor de la fuente H. 1 a 0x18
(24)
0x20 (32)
[ owul] |Ldgica(la24) Apagado (62) 9406 0x7F ---- 27034 |uint
[ov] Valor de salida Encendido (63) [offset 80] (127) R
Ver el valor de la salida de 1a0x18
esta funcién. (24)
0x22 (34)
Sin pan- | Ldgica (1 a 24) Ninguno (61) 9410 0x7F —--- 27036 | uint
talla Error Abierto (65) [offset 80] (127) R
Leer la causa informada del | gy, cortocireuito (127) 1a0x18
error de logica Error de medicion (149) 0 314()3 6)
Datos de calibracion no x
validos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (141)
Falla (32)
Error de aritmética (1423)
Sin fuente (246)
Desactualizado (1617)
Menu Aritmética
[(SuAR) |Aritmética (1a24) -1.999,000 a 9.999,000°F 6570 0x7D ---- 25016 | float
[ Su.Al Valor de fuente A o unidades [offset 70] (125) RWES
Ver el valor de la fuente A. [ -1.128,000 a 5.537,000°C 1 a 0x18
(24)
0x10 (16)
[ Sub] |Aritmética (1.a24) -1.999,000 a 9.999,000°F 6572 0x7D —--- 25017 | float
[ Su.b] Valor de fuente B o unidades [offset 70] (125) RWES
Ver el valor de la fuente B. | -1.128,000 a 5.537,000°C 1a0x18
(24)
0x11 (17)
[ 6ul) |Aritmética (1a24) -1.999,000 a 9.999,000°F 6574 0x7D —--- 25018 | float
[Su.C] |Valor de fuente C o unidades [offset 70] (125) RWES
Ver el valor de la fuente C. | -1.128,000 a 5.537,000°C 1 a 0x18
(24)
0x12 (18)
Aritmética (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000°F 6576 0x7D ---- 25019 | float
[ Su.d] Valor de fuente D o unidades [offset 70] (125) RWES
Ver el valor de la fuente D. | -1.128,000 a 5.537,000°C 1 a0x18
(24)
0x13 (19)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menii, no apareceré ningtin submenti. rsa:::'('lz'l‘

usuario
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Moédulo de alta densidad RM

Pagina Operaciones

Direccion C(i:«I).Is’e . Ieentii|plinolido
Nombre del parametro Predeter- . . Indice | ficacion | datosy
el Descripcion ESTED minado EElE | s Profibus | del para- | lectura/
Modbus | Atributo A
hex (dec) metro |escritura
[ GuE] |Aritmética (1 a24) [ oF F]Apagado (62) 6578 0x7D - 25020 [ uint
[SuE] |[Valor de fuente E Encendido (63) [offset 70] (125) RWES
Ver el valor de la fuente E. 1 a 0x18
(24)
0x14 (20)
[0FSE] |Aritmética (1.a24) -1.999,000 a 9.999,000°F o 0 6584 0x7D .- 25023 float
[oFSt] Compensaciéon unidades [offset 70] (125) RWES
Establecer una -1.128,000 a 5.537,000°C 1a0x18
compensacion para que se (24)
aplique a la salida de esta 0x17 (23)
funcion.
[ oul |Aritmética (1a24) -1.999,000 a 9.999,000°F o 6582 0x7D - 25022 float
[o.v] Valor de salida unidades [offset 70] (125) RWES
Ver el valor de la salida de  |-1.128,000 a 5.537,000°C 1 a 0x18
esta funcion. (24)
0x16 (22)
Sin pan- |Aritmética (1 a 24) Ninguno (61) 6596 0x7D .- 25029 |uint
talla Error Abierto (65) [offset 70] (125) R
Leer la causa informada del | gy, cortocircuito (127) 1 a 0x18
error de logica Error de medicién (149) 0 1(]2)4() 29)
Datos de calibracién no x
validos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (141)
Falla (32)
Error de aritmética (1423)
Sin fuente (246)
Desactualizado (1617)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con ofras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submend. rsac?g:fl'i%ll'
usuario
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4 Capitulo 4: Paginas de configuracion

Navegar la pagina Configuracion.

Para navegar a la pagina Configuracién utilizando la
interfaz de usuario remota, realice los siguientes pasos:

presione la tecla Arriba © o Abajo @ para seleccionar
y luego presione la tecla Avanzar @ para entrar.

1. En la pagina inicial, presione simultdneamente las 5. Presione la tecla Arriba © o Abajo @ para desplazarse

teclas Arriba © y Abajo @ por seis segundos.
aparecera en la pantalla superior y aparecera

en la pantalla inferior.

2. Presione la tecla Arriba © o Abajo @ para ver los

menus disponibles.

3. Presione la tecla Avanzar

que desea.

4. Si existe un submenud (més de una instancia),

para entrar al menud

a través de los indicadores de menu disponibles.

6. Presione la tecla Infinito @ para retroceder a

través de los niveles: del parametro al submeni; del

submenu al mend; del menu a la pagina de inicio.

7. Mantenga presionada la tecla Infinito @ durante dos

segundos para regresar a la pagina de inicio

En las paginas siguientes, los ments de nivel superior

se identifican con un color de fondo amarillo.

Nota:

Algunos de estos ments y parametros pudieran no aparecer, dependiendo de las opciones del controlador.
Véase informacién del nimero de modelo en el Apéndice para mas informacién. Si hay una sola instancia
de un menda, no aparecera ningin submend.

Nota:

Es posible que algunos de los parametros enumerados no sean visibles. La visibilidad de los parametros
depende del nimero de pieza del controlador.

Zona de fuente D (L 0oP)Lazo de control
[ 6€Et]Mentu Entrada analégica Funcién de fuente E Fuente de lazo
[ 1a Instancia de fuente E Instancia de fuente
A . Entrada analégica [ 62€)Zona de fuente E h.A9) Algoritmo de calentamiento
Tipo de sensor Punto de cruce Algoritmo de enfriamiento
Linealizacién [ Cb)Banda de cruce [ £Lr)Curva de salida de
[Jn &) Unidades Punt]Unidades de presiéon enfriamiento
Escala baja Unidades de altitud Banda proporcional para
[ 6h /| Escala alta 6.P -] Presion barométrica calentamiento
Rango bajo Filtro Histéresis de calentamiento
Rango alto (diol CPb Bafr.lt.la p.roI;orcional para
[ PEE| Habilitar error de proceso . . . enfriamiento
Error de proceso bajo | 2c £ jlont Bntrada/Salida digital Histéresis de enfriamiento
[_£L) Curva de termistor Entrada/Salida digital 1 (a 12) Integral de tiempo
Rango de resistencia Direccién Derivativa de tiempo
Filtro " Fnl Funcién db Banfl:jt muerta
[_F L] Enganche de error Instancia de funcién Habilitar Tru-Tune+
Precision de pantalla [ 52A) Zona de fuente A (Ebnd] Banda ’I.‘ru-Tune+
[ .L R] Compensacion de calibracién ol £ Control Ganancia Tru-'!‘une+
Valor de proceso - B de ti Punto establecido de
[ .Er)Estado de error ase ¢e tlempo . autoafinacién
¢ [ o. o) Escala de energia baja .. ‘s
, Agresividad de autoafinacion
[ Pur Escala de energia alta ~P gL Retraso Peltier
Men Valor de proceso ALt Habilitar punto establecido
\e}a proceso GEt]Menu Accién remoto
s a Fuente de punto
[_Fa] Funcién Menu Accién establecido remoto
Funclol} de fuente A Funcién 5P ] Instancia de fuente
Instap}cla de fuente A F /] Instancia de funciéon Zona de fuente
FuIICIOI"l de fuente B Funcion de fuente A r.£ 9 Tipo de punto establecido
Instancia de fuente B [ 6 A Instancia de fuente A remoto
L_52b|Zona de fuente B " 5JA) Zona de fuente A Accién de falla de usuario
E‘:;;;i:’cliadgeﬁ;s;tiecc Nivel activo Falla de error dle entrada
E (P78 ] Energia manual
Zona de fuente C , [ LdE Habilgitar detecciéon de
Funcién de fuente D Menu Lazo de control lazo abierto
[ 6 .d) Instancia de fuente D /] a 16
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{.dE] Tiempo de deteccion de 1P 5| Punto de entrada 5 [ 6 .d)Instancia de fuente D
lazo abierto Punto de salida 5 Zona de fuente D
[ t.dd) Desviacion de deteccion de Punto de entrada 6 Funcién de fuente E
lazo abierto o0 P56 Punto de salida 6 [ 6 .E]Instancia de fuente E
Accién de rampa Punto de entrada 7 Zona de fuente E
.5 Escala de rampa o P.7Punto de salida 7 SF nf) Funciéon de fuente F
Velocidad de rampa Punto de entrada 8 Instancia de fuente F
[ L.5P] Limite inferior de punto [ oP8] Punto de salida 8 [ 62F]Zona de fuente F
establecido cerrado Bajo Punto de entrada 9 Funcion de fuente G
Limite inferior de punto Punto de salida 9 [ 6 9] Instancia de fuente G
establecido cerrado Alto Punto de entrada 10 [ 628] Zona de fuente G
Punto establecido de lazo Punto de salida 10 Funcién de fuente H
cerrado CPE [ 6 .H]Instancia de fuente H
Punto establecido inactivo , Zona de fuente H
(6P o) Limite inferior de punto t.;nparar Manejo de errores
establecido de lazo abierto 7
Limite superior de punto ‘;,nu C'(zmparar PAAE
establecido de lazo abierto nl.-uncion [ G€E] Menu Aritmética
. £ ol ] Tolerancia )
Pu.nto establecido de lazo Funcién de fuente A al__24
abierto 5 ,A Inst ia de fuente A M NAE] Aritmética
Modo de control de usuario ancia de tuente Funcién
Zona de fuente A Funcién de fuente A
Funcién de fuente B Instancia de fuente A
[ GE££) Mendt Salida [ 6 b Instancia de fuente B ! u
T Ja Zona de fuente B Zona de fuente A
oEPE| Salida Erh Manejo de errores B e fomwe B
. s )
fr?sll:;;:)c?a de funcién Enr] Zona de fuente B
= Menu Cronémetro SF nL)Funcién de fuente C
Z fi A .
%’ C(())I:lir:l)‘la uente [ 1a Instancia de fuente C
-[-)oﬁ l:- Base de tiempo Cronémetro [ §2L] Zona de fuente C
Escala de energia baja L_En] Funcf(’)n Funclol} de fuente D
P F n.A) Funcidén de fuente nstancia de fuente
F de f A (S .d)Inst de fuente D
[ o.h | Escala de energia alta
[ 6 .A]Instancia de fuente A [ 62d)Zona de fuente D
ALrn Zona de fuente A Funcién de fuente E
Ment Alarma Estado activo de fuente A [ 6 .f]Instancia de fuente E
/] a 24 (6F n,b] Funcion de fuente B Zona de fuente E
AL N1 Alarma [ 6 .6]Instancia de fuente B [ 6. o] Escala baja de entrada
At Y) Tipo ([ 625)Zona de fuente B [ Gh /) Escala alta de entrada
Fuente Estado activo de fuente B Rango bajo de salida
Instancia de fuente [ & . Tiempo r.h ] Rango alto de salida
6 2A] Zona de fuente L €] Nivel activo [Punt] Unidades de presion
Lazo de control (Aunt] Unidades de altitud
Ah Y] Histéresis % Menti Contador Filtro
N rre iy
. . [ £&r]Contador 1 (a4) £ &) Menu Variable
RS Punto catablecide saperior _F I Funcién al 249
AL A Enganche Funcién de fuente A [ uAr]Variable
- Bloqueo Instancia de fuente A tYPE| Tipo
Silenciar Zona de fuente A (Un &) Unidades
Pantalla Estado activo de fuente A Digital
[ AdL) Tiempo de retraso Funcién de fuente B [Anl 9) Analégico
. [ 6 .6]Instancia de fuente B
Solicitud para borrar 5obZ de £ te B gL bl
Solicitud de silencio E°;‘ad € ‘:?“ ‘fl fuente B Ment Global
AS¢) Estado stado activo de fuente [ £ _F]Unidades de pantalla
(L oAd] Valor de carga F ia de Ii A
Valor objetivo ALl F) Frecuencia de linea de C
PR . ‘. Pares de pantalla
[ 6€&] Menu Linealizacién [ L At] Enganche Guardar configuracién de
[ fa .
. : .2 L9r usuario
1;?;1521?011 Ment Légica [USrr) Restaurar configuracion
.z ! 3] de usuario
Funcién de fuente A a’
Instancia de fuente A ol‘glll ‘:‘cién £orn
Zona de fuente A n ., [ GEt|Menu Comunicaciones
. Funcién de fuente A . .
[Jn &) Unidades . bAUd) Velocidad en baudios
Punto de entrada 1 IZnsta1;c1? de iu(j;lte A PAr-) Paridad
Punto de salida 1 ona ¢e tuente £7h L] Orden de palabras en
Funcién de fuente B
[ P2 Punto de entrada 2 & Instancia de fi te B Modbus
Punto de salida 2 - Zonal:ﬁ:?’ue‘:n tl:;;l € Unidades de pantalla
[ /P.3) Punto de entrada 3 . 2 Guardar no volatil
Punto de salida 3 5En] FuIICIOI} de fuente C
Punto de entrada 4 Instancia de fuente C
Zona de fuente C

o0 P4 Punto de salida 4

Funcién de fuente D
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Moédulo de alta densidad RM

Pagina Configuracion

CIpP Identifi- .
. ., a_cp > Tipo de
Nombre del parametro Predeter- s O ITEiED | GIEn datos y
Pantalla gy Rango : relativa | Instancia | Profi- del
Descripcion minado Modb Atribut b .| lectura/
us ributo us para: .
escritura
hex (dec) metro
[ S5EE]
Menu Entrada analégica
[ SEn] |Entrada analégica (1 a 16) Apagado (62) 388 0x68 (104) 3 4005 |uint
[ SEn] |Tipo de sensor Termopar (95) [offset 90] | 1a0x10 RWES
Ajustar el tipo de sensor [P Milivoltios (56) (16)
analégico para que . 5
coincida con el dispositivo V().lt.los de f:c (104)
cableado a esta entrada. [_P1A] Miliamperios cc (112)
RTD 100 Q (113)
Nota: RTD 1.000 Q (114)
No existe deteccién de Potenciémetro 1 kQ
sensor abierto para las (155)
entradas de proceso. [EREF Termistor (229)
(L +n) |Entrada analégica (1 a 16) || 5B (11 | HK@48) |J 390 0x68 (104) 4 4006 |uint
[ Lin] Linealizacion de TC ( icas) | N (58) [offset 90] | 1a0x10 RWE
Configurar }a lli(rllealizaclién l dD©@3) | IR 80) (166)
para que coincida con e
termopar cableado a esta l EE26) | 5)S @4
entrada. ( FIF 30 | £]T (93)
~ JjJue)
Entrada analégica (1 a 16) |[_AE P)Temperatura Proceso 462 0x68 (104) 5 4042 | uint
[Unit] Unidades absoluta (1540) [offset 90] | 1a0x10 RWE
Configurar el tipo de (PLJr)Energia (73) (16)
unidades que mide el sensor. Proceso (75) 0x2A (42)
[~ h]Humedad relativa (1538)
Entrada analégica (1 a 16) | -100,0 a 1.000,0 0,0 408 0x68 (104) 6 4015 |float
[S.Lo] |Escala baja [offset 90] | 1a0x10 RWE
Configurar la escala baja (16)
para entradas de proceso. 0xF (15)
Este valor, en milivoltios,
voltios o miliamperios,
corresponde a la salida del
Extremo inferior de rango
de este bloque de funciones.
Entrada analégica (1 a 16) | -100,0 a 1.000,0 20,0 410 0x68 (104) 7 4016 |float
[ S.hi] Escala alta [offset 90] | 1a0x10 RWE
Establecer la escala alta (16)
para entradas de proceso. 0x10 (16)
Este valor, en milivoltios,
voltios 0 miliamperios,
corresponde a la salida
Extremo superior de rango
de este bloque de funciones.
Entrada analégica (1 a 16) | -1.999,000 a 9.999,000 0,0 412 0x68 (104) 8 4017 |float
[ r.Lo] Rango bajo [offset 90] | 1a0x10 RWE
Configurar el extremo (16)
inferior de rango para la 0x11 (17)
salida de este bloque de
funciones.
Entrada analégica (1 a 16) | -1.999,000 a 9.999,000 9,999.0 414 0x68 (104) 9 4018 |float
[ r.hi] Rango alto [offset 90] | 1a0x10 RWE
Configurar el extremo (16)
superior de rango para la 0x12 (18)
salida de este bloque de
funciones.
Entrada analdgica (1 a 16) Apagado (62) Apagado 438 0x68 (104) 10 4030 |uint
[ PEE] |Habilitar error de proceso Bajo (53) [offset 90] | 1a0x10 RWE
Encender o apagar la funcién (16)
Error de proceso bajo. 0x1E (30)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submenii. rsac?::'l"i'll

usuario
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Moédulo de alta densidad RM

Pagina Configuracion

CIP

Identifi-

Nombre del . Pred Direccion | Clase Indice | cacién 'fl‘ipo i
Pantalla om ];e €. pa'lzametro Rango re S relativa | Instancia | Profi- del S
escripcion minado n p lectura/
Modbus | Atributo bus para- 5
escritura
hex (dec) metro
Entrada analégica (1 ¢ 16) | -100,0 a 1.000,0 0,0 440 0x68 (104) 11 4031 |float
[PEL] |Valor bajo de error de [offset 90] | 1a 0x10 RWE
proceso (16)
Si el valor de proceso cae 0x1F (31)
por debajo de este valor, ésto
activard un error de entrada.
Entrada analdgica (1 a 16) |[ R] Curva A (1451) Curva A 454 0x68 (104) [ ---- 4038 |uint
[t.C] Curva de termistor [ &) Curve B (1452) [offset 90] | 1a 0x10 RWE
Seleccionar una curva para (16)
aplicar a la entrada del g:lz;gh(zl:;leso) 0x26 (38)
termistor.
[ r.r] |Entradae analégica (1 a 16) [ G) 5 K (1448) 40K 452 0x68 (104) | ---- 4037 |uint
[rr] Rango de resistencia 10 K (1360) [offset 90] | 1a 0x10 RWE
Configurar la resistencia (16)
maxima de la entrada del ZOOE gii;; 0x25 (37)
termistor.
F il Entrada analdgica (1 a 16) 0,0 a 60,0 segundos 0,5 406 0x68 (104) 12 4014 |float
[ FiL] Filtro [offset 90] | 1a 0x10 RWE
El filtrado suaviza la (16)
senal de proceso tanto a la 0xE (14)
pantalla como a la entrada.
Incrementar el tiempo de
aumentar el filtrado.
[ .Er) |Entrada analégica (1 a 16) |[ oF F|Apagado (62) Apagado  [434 0x68 (104) | ~---- 4028 |uint
[1.Er] Enganche de error Encendido (63) [offset 90] | 1a 0x10 RWE
Encender o apagar el (16)
enganche de error de 0x1C (28)
entrada. Si el enganche esta
encendido, los errores deben
borrarse manualmente.
[ dEL) |Entrada analégica (1 a 16) |[ §JEntero (105) Entero 418 0x68 (104) | ---- 4020 |uint
[ dEC] Precision de pantalla Décimas (94) [offset 90] | 1a 0x10 RWE
Configurar la precision del Centésimas (40) (16)
valor mostrado. Milésimas (96) 0x14 (20)
.. A |Entrada analégica (1 a 16) |-1.999,000 a 9.999,000°F 0,0 402 0x68 (104) | ---- 4012 | float
[1.CA] Compensaciéon de o unidades [offset 90] | 1a 0x10 RWE
calibracién -1.110,555 a 5.555,000°C (16)
Desviar la lectura de 0x0C (12)
entrada para compensar
la resistencia del cable de
plomo u otros factores que
causan que la lectura de
entrada varie del valor de
proceso actual.
Entrada analégica (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000°F .- 380 0x68 (104) 0 4001 |float
[ Ain] Valor de proceso o unidades [offset 90] | 1a0x10 R
Ver el valor de proceso. -1.128,000 a 5.537,000°C (16)
1
[ .Er) |Entrada analégica (1 a 16) |(anon€&)Ninguno (61) Ninguno | 382 0x68 1 4002 |float
[1.Er] Error de entrada Abierto (65) [offset 90] (104) R
Ver la causa del error mas En cortocircuito (127) 1 a 0x10
reciente. Error de medicién (149) (126)
Datos de calibracién
no validos (139)
Error de ambiente (9)
Error de RTD (141)
Falla (32)
(15~ ] Sin fuente (246)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin subment. rsac?::'l'igll'

usuario
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Moédulo de alta densidad RM

Pagina Configuracion

CIP Identifi- .
. A 8 oo Y Tipo de
Nombre del parametro Predeter- izeeion) Doy Uirifzs | Eein datos y
Pantalla D g Rango . relativa | Instancia | Profi- del
escripcion minado Modb Atribut b .| lectura/
us ributo us para: .
escritura
hex (dec) metro
[Py
Menu Valor de proceso
Valor de proceso (1 a 16) Apagado (62) Apagado 8260 0x7E 98 26021 |uint
[ Fn] Funcién [ 6.5A) Respaldo de sensor [offset 70] (126) RWES
Configurar la funcién que se | (1201) 1 a 0x10
aplica a la fuente o fuentes. |[ A 9] Promedio (1367) (16)
Cruce (1368) 0x15 (21)
Termémetro himedo /
Termoémetro seco (1369)
Cambio (1370)
d +F F) Diferencial (1373)
Cociente (1374)
[Add] Sumar (1375)
Multiplicar (1376)
Diferencia absoluta
(1377)
Minimo (1378)
N7A ] Maximo (1379)
Raiz cuadrada (1380)
Compensacién de
humedad relativa Vaisala
(1648)
~ AL &) Presion a altitud
(1649)
Valor de proceso (1 a 16) Entrada analégica Ninguno 8220 0x7E .- 26001 [uint
[SFn.A] |Funcion de fuente A (142) [offset 70] (126) RWES
Configurar el tipo de Valor de proceso (241) 1 a 0x10
funcién que se utilizara (16)
para esta fuente. 1
Valor de proceso (1 a 16) lal6 1 8230 0x7E .- 26006 [uint
[ Si.A] Instancia de fuente A [offset 70] (126) RWES
Configurar la instancia 1 a 0x10
de la funcién seleccionada (16)
anteriormente. 6
Valor de proceso (1 a 16) [non &) Ninguno (61) Ninguno 8222 0x7D ---- 26002 |uint
[SFn.b] |Funcién de fuente B Entrada analégica, [offset 70] 0x7E RWES
Configurar el tipo de (142) (126)
funcién que se utilizara [ Lnr) Linealizacién (238) 1 a 0x10
para esta fuente. Aritmética (240) (126)
[ Py] Valor de proceso (241)
[ Ar] Variable (245)
Valor de proceso (1 a 16) la24 1 8232 0x7E .- 26007 [uint
[ Si.b] Instancia de fuente B [offset 70] (126) RWES
Configurar la instancia 1 a 0x10
de la funcién seleccionada (16)
anteriormente. 7
(6286 | Valor de proceso (1 a 16) 0al6 0 8242 0x7E ---- 26012 |uint
[SZ.b] |Zona de fuente B [offset 70] (126) RWES
Configurar la zona de 1 a 0x10
la funcién seleccionada (16)
anteriormente. 0x0C (12))
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submenii. rsac?::'("zlll

usuario
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Pantalla D gy Rango . relativa | Instancia | Profi- del
escripcion minado Modb Atributo b .| lectura/
odbus ribu us para; .
escritura
hex (dec) metro
[SFAL) | Valor de proceso (1 a 16) [non&] Ninguno (61) Ninguno 8224 0x7E - 26003 [uint
[SFn.C] |Funcién de fuente C Entrada analdgica, [offset 70] (126) RWES
Configurar el tipo de (142) 1 a 0x10
funcién que se utilizara Linealizacién (238) (16)
para esta fuente. Aritmética (240) 3
[ Py Valor de proceso (241)
[ uAr]Variable (245)
Valor de proceso (1 a 16) la24 1 8234 0x7E .- 26008 [uint
[ Si.C] Instancia de fuente C [offset 70] (126) RWES
Configurar la instancia 1 a 0x10
de la funcién seleccionada (16)
anteriormente. 8
Valor de proceso (1 a 16) 0al6 0 8244 0x7E .- 26013 [uint
[ SZ.C] |Zona de fuente C [offset 70] (126) RWES
Configurar la zona de 1 a 0x10
la funcién seleccionada (16)
anteriormente. 0x0D (13)
(6F nd] | Valor de proceso (1 a 16) Ninguno (61) Ninguno 8226 0x7E .- 26004 [uint
[SFn.d] |Funcién de fuente D [ A ) Entrada analégica, [offset 70] (126) RWES
Configurar el tipo de (142) 1 a 0x10
funcién que se utilizara Linealizacién (238) (16)
para esta fuente. Aritmética (240) 4
Valor de proceso (241)
[ uAr] Variable (245)
[ 6 .d] | Valor de proceso (1 a 16) la24 1 8236 0x7E .- 26009 |uint
[ Si.d] Instancia de fuente D [offset 70] (126) RWES
Configurar la instancia 1 a 0x10
de la funcién seleccionada (16)
anteriormente. 9
[ 62d) |Valor de proceso (1 a 16) 0al6 0 8246 0x7E ---- 26014 |uint
[SZ.d] |Zona de fuente D [offset 70] (126) RWES
Configurar la zona de 1 a 0x10
la funcién seleccionada (16)
anteriormente. 0x0E (14)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni. fac?;‘:fl'jglll
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow .
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us ributo us para: .
escritura
hex (dec) metro
(SFA.E) | Valor de proceso (1 a 16) [non &) Ninguno (61) Ninguno | 8228 0x7E .- 26005 |[uint
[SFn.E] |Funcion de fuente E Alarma (6) [offset 70] (126) RWES
Conﬁgurar el tlpq v.:le ) Comparar (230) 1 a 0x10
fncion s uilisrt |y ontador 20 )
P ' E/S digital (1142)
[Ent.ASalida de evento
de perfil A (233)
[Ent.b) Salida de evento
de perfil B (234)
Salida de evento
de perfil C (235)
Salida de evento
de perfil D (236)
Salida de evento
de perfil E (247)
Salida de evento
de perfil F (248)
[Ent.9) Salida de evento
de perfil G (249)
Salida de evento
de perfil H (250)
Tecla de funcién (1001)
Logica (239)
Cronémetro (244)
[ wAr ] Variable (245)
(6 €] | Valor de proceso (1 a 16) la24 1 8238 0x7E .- 26010 |uint
[ Si.E] Instancia de fuente E [offset 70] (126) RWES
Configurar la instancia 1 a 0x10
de la funcién seleccionada (16)
anteriormente. 0x0A (10)
[ 62€]) | Valor de proceso (1 a 16) 0al6 0 8248 0x7E ---- 26015 |[uint
[ SZ.E] |Zona de fuente E [offset 70] (126) RWES
Configurar la zona de 1 a 0x10
la funcién seleccionada (16)
anteriormente. 0xO0F (15)
[ LP) | Valor de proceso (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000 100,0 8266 0x7E .- 26024 |float
[ SZ.E] |Punto de cruce unidades o °F [offset 70] (126) RWES
Introducir un valor donde |-1.128,333 a 5.537,223 °C 1 a 0x10
el Valor de salida cambia (16)
del valor de la Fuente A al 0x18 (24)
de la Fuente B. Esto sélo
ocurre cuando la funcién
Proceso se fija en Cruce.
[ €8] | Valor de proceso (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000 10,0 8268 0x7E .- 26025 |float
[ SZ.E] |Banda de cruce unidades o °F [offset 70] (126) RWES
Introducir una banda -1.128,333 a 5.537,223 °C 1 a 0x10
centrada alrededor del (16)
Punto de cruce donde el 0x19 (25)
Valor de salida cambia del
valor de la Fuente A al
de la Fuente B. Esto sélo
ocurre cuando la funcién
Proceso se fija en Cruce.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submenii. rsac?::'l"z':

usuario
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CIpP Identifi- .
. .. P .y Tipo de
ol (el D Predeter- Direccion | Clase Indice | cacion e
Pantalla D Y. Rango 5 relativa | Instancia | Profi- del
escripcion minado M . . lectura/
odbus | Atributo bus para- .
hex (dec) metro .
Valor de proceso (1 a 16) Libras por pulgada PSI 8274 0x7E ---- 26028 | uint
[Punt] |Unidades de presiéon cuadrada (1671) [offset 70] (126) RWES
Configurar las unidades que Milibar (1672) 1 a 0x10
se aplicaran a la fuente. Torr (1673) (16)
Pascal (1674) 0x1C (28)
AEDP 7 Atmosfera (1675)
Valor de proceso (1 a 16) Kilopies (1677) HFt 8276 0x7E ---- 26029 | uint
[A.unt] |Unidades de altitud [ Ft)Pies (1676) [offset 70] (126) RWES
Configurar las unidades que 1 a 0x10
se aplicaran a la fuente. (16)
0x1D (29)
Valor de proceso (1 a 16) 10,0 a 16,0 14,7 8278 0x7E ---- 26030 |float
[ b.Pr] Presion barométrica [offset 70] (126) RWES
Configurar las unidades que 1 a 0x10
se aplicaran a la fuente. (16)
0x1E (30)
F L] | Valor de proceso (1 a 16) 0,0 a 60,0 segundos 0,0 8270 0x7E - 26026 | float
[ FiL] Filtro [offset 70] (126) RWES
El filtrado suaviza la senal 1 a 0x10
de salida de este bloque (16)
de funciones. Incrementar 0x1A (26)
el tiempo de aumentar el
filtrado.
Menu Entrada/Salida digital
Entrada/Salida digital (1 Salida (68) Salida 1820 0x6A 72 6001 |uint
[*dir] al2) [ _/n) Voltaje de entrada [offset 30] (106) RWES
Direccién (193) 1a 0x0C
Configurar esta funcién Contacto seco de (12)
para operar como una entrada (44) 1
entrada o salida.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni. ?ac?g:ftllglll
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow .
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Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profi-
bus

Identifi-
cacion
del
para-
metro

Tipo de

datos y

lectura/

escritura

Fn
[ Fn]

Salida digital (1 a 12)
Funcién
Seleccione qué funcién
controlard a esta salida.

[ oFF]Apagado (62)
Entrada analdgica
Alarma (6)
Energia de

enfriamiento (161)

[ h.Pr)Energia de
calentamiento (160)

[ L£PE) Comparar (230)

Contador (231)

E/S digital (1142)

£ nt.A) Salida de evento
de perfil A (233)

[Enk.b)Salida de evento
de perfil B (234)

Salida de evento
de perfil C (235)

Salida de evento
de perfil D (236)

Salida de evento
de perfil E (247)

Salida de evento
de perfil F (248)

€ n£.9) Salida de evento
de perfil G (249)

[Ent.h)Salida de evento
de perfil H (250)

Tecla de funcién
(1001)

Linealizacion (238)

[ £ 9C] Légica (239)

Aritmética (240)

[ Py] Valor de proceso (241)

Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

(6o F.3) Salida de funcién
especial 3 (1534)

Salida de funcién
especial 4 (1535)

Cronémetro (244)

[ wAr]Variable (245)

1828
[offset 30]

0x 6A
(106)
1 a 0x0C
(12)
5

73

6005

uint
RWES

Salida digital (1 a 12)

Instancia de funciéon
Configurar la instancia
de la funcién seleccionada
anteriormente.

la24

1830
[offset 30]

0x6A
(106)
1 a 0x0C
(12)
6

74

6006

uint
RWES

Salida digital (1 a 12)

Zona de fuente
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

1842
[offset 30]

0x6A
(106)
1 a 0x0C
(12)
0xC (12)

6012

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un mena, no aparecera ningiin submenii.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow .
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3 o 4 g A Tipo de
Nombre del parametro Predeter- Witiczeton Lk lnifies | Eeioe datos y
Pantalla D gy Rango . relativa | Instancia | Profi- del
escripcion minado Modb Atributo b .| lectura/
odbus ribu us para; .
escritura
hex (dec) metro
[ a.Lt) |Salida digital (1 a 12) [ FE 5] Base de tiempo fijo Base de 1822 0x6A 75 6002 |uint
[ 0.Ct] Control (34) tiempo fija | [offset 30] (106) RWES
Establecer el tipo de control Base de tiempo 1 a 0x0C
de la salida. Este pardmetro | variable (103) (12)
solo se utiliza con el control 2
PID, pero se puede definir
en cualquier momento.
Salida digital (1 a 12) 0,1 a 60,0 para CC 1824 0x6A 76 6003 | float
[ 0.tb] Base de tiempo conmutada/SSR, 5,0 a 60,0 [offset 30] (106) RWES
Establecer la base de para relés mecdanicos 1 a 0x0C
tiempo para el control de (12)
base de tiempo fijo. 3
Salida digital (1 a 12) 0,0 a 100,0 0,0 1836 0x6A 77 6009 |float
[ 0.Lo] Escala de energia baja [offset 30] (106) RWES
La salida de potencia nunca 1 a 0x0C
serd menor que el valor (12)
especificado, y representara 9
el valor en el cual inicia el
escalamiento de salida.
[ ek 1 |Salida digital (1 a 12) 0,0 a 100,0 100,0 1838 0x6A 78 6010 | float
[ 0.hi] Escala de energia alta [offset 30] (106) RWES
La salida de potencia nunca 1 a 0x0C
serd mayor que el valor (12)
especificado, y representara 0xA (10)
el valor en el cual inicia el
escalamiento de salida.
[ SEE]
Menu Acciéon
Accion (1 a 24) Ninguno (61) Ninguno |2184 0x6E 113 10003 |uint
[ Fn] Funcion (UG r.r) Restaurar [offset 20] (110) RWES
Establecer la accién que configuracién de usuario 1 a 0x18
esta funcién activara. (227) (24)
Restablecer alarma (6) 3
Silenciar alarmas
(108)
Apagar lazos de
control y pasar alarmas a
estado sin alarma (220)
Forzar activacion de
alarma (218)
Habilitar punto
establecido inactivo, activado
por niveles (107)
[£ U n &) Afinar, activado por
flancos (98)
(P78~ Modo manual/
automatico, activado por
niveles (54)
Apagar lazo de control,
activado por niveles (90)
Habilitar punto
establecido remoto (216)
Inhabilitar TRU-
TUNE+®, activado por
niveles (219)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni. ?ac?g:leiglll
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow .
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CIP Identifi- .
. A 4 g 94 Tipo de
Nombre del parametro Predeter- iezpetan)| Doy lidfzs | e datos y
Pantalla D N Rango . relativa | Instancia | Profi- del
escripcion minado Modb Atribut b .| lectura/
us ributo us para: .
escritura
hex (dec) metro
[ F 4] |Accion (1a24) 0a25 0 2186 0x6E 114 10004 |uint
[ Fi] Instancia de funcion [offset 20] (110) RWES
Configurar la instancia 1 a0x18
de la funcién seleccionada (24)
anteriormente. 4
(GFnA| |Accion (1a24) Ninguno (61) Ninguno 2190 0x6E .- 10006 |uint
[SFn.A] |Funcion de fuente A Alarma (6) [offset 20] (110) RWES
Configurar el evento [ PE) Comparar (230) 1 a 0x18
i)afzzlccil(;)l: que activara Conta} d?r (231) (264)
E/S digital (1142)
Salida de evento
de perfil A (233)
[Ent.b) Salida de evento
de perfil B (234)
[Ent.L) Salida de evento
de perfil C (235)
Salida de evento
de perfil D (236)
Salida de evento
de perfil E (247)
Salida de evento
de perfil F (248)
Salida de evento
de perfil G (249)
[Ent.h) Salida de evento
de perfil H (250)
Tecla de funcién (1001)
Limite (126)
Légica (239)
Cronémetro (244)
u A Variable (245)
Accion (1 a 24) la24 1 2182 0x6E ——-- | 10002 uint
[ Si.A] Instancia de fuente A [offset 20] (110) RWES
Configurar la instancia 1 a 0x18
de la funcién seleccionada (24)
anteriormente. 2
Accion (1 a 24) 0al6 0 2192 0x6E .- 10007 |uint
[SZ.A] |Zona de fuente A [offset 20] (110) RWES
Configurar la zona de 1 a 0x18
la funcién seleccionada (24)
anteriormente. 7
Accion (1 a 24) Bajo (53) Alto 2180 0x6E 112 10001 |uint
[LEvl [Nivel activo (A +9h]Alto (37) [offset 20] (110) RWES
Configurar la accién que 1 a 0x18
se considerara un estado (24)
verdadero. 1
LooP
[ SEE]
Menu Lazo de control
Lazo de control (1 a 16) Entrada analégica Entrada 4156 0x97 .- 8050 |uint
[SFn.A] |Funcion de fuente A (142) analégica | [offset 70] (151) RWE
Configurar el tipo de Valor de proceso (241) 1 a 0x10
funcién que se utilizara (16)
para esta fuente. 0x1D (29)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningtin submeni. S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow .
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CIP Identifi- .
q 94 a4 o > Tipo de
Nombre del parametro Predeter- Dilsevetin) (b nilies | eetoe datos y
Pantalla D iy Rango 5 relativa | Instancia | Profi- del
escripcion minado M. . ) lectura/
odbus | Atributo bus para- N
escritura
hex (dec) metro
Lazo de control (1 a 16) lal6 1 .- - .- 8021 |uint
[ Si.A] Instancia de fuente A R
Configurar la instancia
de la funcién seleccionada
anteriormente.
h.AY8) |Lazo de control (1 a 16) Apagado (62) PID 4104 0x97 (151) 62 8003 [uint
[h.Ag] |Algoritmo de PID (71) [offset 70] | 1a 0x10 RWES
calentamiento Encendido-Apagado (16)
Configurar el método de (64) 3
control de calentamiento.
LAY |Lazo de control (1 a 16) Apagado (62) Apagado 4106 0x97 (151) 63 8004 [uint
[ C.Ag] |Algoritmo de PID (71) [offset 70] | 1a 0x10 RWES
enfriamiento Encendido-Apagado (16)
Configurar el método de (64) 4
control de enfriamiento.
CL ) |Lazo de control (1 a 16) Apagado (62) Apagado 14108 0x97 (151) | ---- 8038 |uint
[C.Cr] |Curva de salida de Curva no lineal 1 (214) [offset 70] | 1a 0x10 RWES
enfriamiento Curva no lineal 2 (215) (16)
Seleccionar una curva de 5
salida de enfriamiento
para cambiar la capacidad
de respuesta del sistema.
Lazo de control (1 a 16) 0,001 a 9.999,000°F 25,0°F o 4110 0x97 (151) 55 8009 |float
[h.Pb] |Banda proporcional de o unidades unidades [offset 70] | 1a0x10 RWES
calentamiento 0,001 a 5.555,000°C 14,0°C (16)
Configurar la banda 6
proporcional PID para las
salidas de calentamiento.
_ hhY] |Lazo de control (1 a 16) 0,001 a 9.999,000°F 3,0°F o 4120 0x97 (151) 56 8010 |float
[ h.hy] Histéresis de o unidades unidades [offset 70] | 1a0x10 RWES
calentamiento 0,001 a 5.555,000°C 2,0°C (16)
Configurar la histéresis 0xB (11)
que alterna el conmutador
del control de encendido y
apagado. Esto determina
cuanto debe adentrarse
el valor de proceso en la
region de “encendido” antes
de que la salida se active.
L P&] |Lazo de control (1 a 16) 0,001 a 9.999,000°F 25,0°F o 4112 0x97 (151) 57 8012 |float
[ C.Pb] |Banda proporcional o unidades unidades | [offset 70] | 1a 0x10 RWES
para enfriamiento 0,001 a 5.555,000°C 14,0°C (16)
Configurar la banda 7
proporcional PID para las
salidas de enfriamiento.
ChY) |Lazo de control (1 a 16) 0,001 a 9.999,000°F 3,0°F o 4122 0x97 (151) 58 8013 |float
[ C.hy] |Histéresis de enfriamiento| o unidades unidades [offset 70] | 1a 0x10 RWES
Configurar la histéresis 0,001 a 5.555,000°C 2,0°C (16)
que alterna el conmutador 0xC (12)
del control de encendido y
apagado. Esto determina
cudnto debe adentrarse
el valor de proceso en la
region de “encendido” antes
de que la salida se active.
Lazo de control (1 a 16) 0 a 9,999 segundos por 180 4114 0x97 (151) 59 8006 |float
[ ti] Integral de tiempo repeticién segundos | [offset 70] | 1 a 0x10 RWES
Configurar el PID integral por (16)
para las salidas. repeticién 8
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni. ?ac‘:;’:fl'lgll'
usuario
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us ributo us para: .
escritura
hex (dec) metro
[ &d] |Lazo de control (1 a 16) 0 a 9.999 segundos 0 segundos | 4116 0x97 (151) 60 8007 |float
[ td] Derivativa de tiempo [offset 70] | 1a 0x10 RWES
Configurar el tiempo de la (16)
derivada de PID para las 9
salidas.
~ db] |Lazo de control (1 a 16) -1.000,0 a 1.000,0 °F o 0,0 4118 0x97 (151) 61 8008 |float
[ db] Banda muerta unidades [offset 70] | 1 a 0x10 RWES
Configurar la compensacién | -555,556 a 555,556 °C (16)
(offset) a la banda 0xA (10)
proporcional. Con un
valor negativo, tanto las
salidas de calentamiento
y de enfriamiento estan
activas cuando el valor de
proceso esta cerca del punto
establecido. Un valor positivo
previene que las salidas de
calentamiento y enfriamiento
peleen una con otra.
(£ Un] |Lazo de control (1 a 16) [ Aol No (59) No 4130 0x97 (1561)| ---- 8022 [uint
[t.tUn] |Habilitar TRU-TUNE+™ Si (106) [offset 70] | 1 a 0x10 RWES
Habilitar o inhabilitar (16)
la funcién adaptativa de 0x10 (16)
afinacion TRU-TUNE+™,
(Ebnd) |Lazo de control (1 a 16) 0 a 100 °F o unidades 0 4132 0x97 (1561)| ---- 8034 [uint
[t;bnd] |Banda TRU-TUNE+™ -17,777 a 37,777 °C [offset 70] | 1 a 0x10 RWES
Configurar el rango, (16)
centrado en el punto 0x11 (17)
establecido, dentro del
cual TRU-TUNE+™
sera vélido. Utilizar esta
funcién tnicamente si el
controlador es incapaz de
ajustarse adaptativamente
en forma automatica.
Lazo de control (1 a 16) laé 3 4134 0x97 151 ---- 8035 |uint
[ t.gn] Ganancia TRU-TUNE+™ [offset 70] | 1 a 0x10 RWES
Seleccionar la capacidad de (16)
respuesta de los célculos 0x12 (18)
de afinacién adaptativa de
TRU-TUNE+™, Una mayor
capacidad de respuesta
podria incrementar el
sobreimpulso.
Lazo de control (1 a 16) 50,0 a 200,0% 90,0 4138 0x97 151 ---- 8025 |[float
[A.tSP} |Punto establecido de [offset 70] | 1 a 0x10 RWES
autoafinacion (16)
Configurar el punto 0x14 (20)
establecido que utilizara
la autoafinacién, como
porcentaje del punto
establecido actual.
Lazo de control (1 a 16) Subamortiguado (99) | Critico 4136 0x97 151 ---- 8024 |uint
[t.Agr] |Agresividad de [~ &) Amortiguado critico (21) [offset 70] | 1 a 0x10 RWES
autoafinacion Sobreamortiguado (69) (16)
Seleccionar la agresividad de 0x13 (19)
los célculos de autoafinacion.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submenii. S: Configu-
racion del
usuario
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escripcion minado Modb Atributo b .| lectura/
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hex (dec) metro e
[ PdL] |Lazo de control (1 a 16) 0,0 a 5,0 segundos 0,0 4154 0x97 - 8051 |float
[PdL] |Retraso Peltier [offset 70] (151) RWES
Configurar un valor que 1 a 0x10
provoca un retraso cuando (16)
se pasa del modo de 0x1C (28)
calentamiento al modo de
enfriamiento.
Lazo de control (1 a 16) [ no]No(59) No 5260 0x6B 38 7021 |uint
[r.En] |Habilitar remoto Si (106) [offset 80] (107) RWES
Habilitar este lazo para 1 a 0x10
cambiar el control al punto (16)
establecido remoto. 0x15 (21)
[SFnb] |Lazo de control (1 a 16) [non &) Ninguno (61) Ninguno |5264 0x6B .- 7023 |uint
[SFn.b] |Funcién de fuente B Entrada analégica [offset 80] (107) RWES
Configurar el tipo de (142) 1 a 0x10
funcién que se utilizara Corriente (22) (16)
para esta fuente. Energia de 0x17 (23)
enfriamiento (161)
Energia de
calentamiento (160)
Energia (73)
Linealizacién (238)
Aritmética (240)
Valor de proceso (241)
[ 6PL) Punto establecido
cerrado (242)
Punto establecido
abierto (243)
u Ar ) Variable (245)
[ 5 .86] |Lazo de control (1 a 16) la24 1 5266 0x6B .- 7024 | uint
[ Si.b] Instancia de fuente B [offset 80] (107) RWES
Seleccionar la instancia 1 a 0x10
de la funcién seleccionada (16)
anteriormente. 0x18 (24)
Lazo de control (1 a 16) 0al6 0 5270 0x6B .- 7026 |uint
[SZ.b] |Zona de fuente B [offset 80] (107) RWES
Configurar la zona de 1 a 0x10
la funcién seleccionada (16)
anteriormente. 0x1A (26)
Lazo de control (1 a 16) Automatico (10) Automatico | 5262 0x6B .- 7022 |uint
[ r.tyl Tipo de punto Manual (54) [offset 80] (107) RWES
establecido remoto 1 a 0x10
Habilitar este lazo para (16)
cambiar el control al punto 0x16 (22)
establecido remoto.
Lazo de control (1 a 16) [ oF F]Apagado, fija la energia | Usuario 5242 0x6B .- 7012 |uint
[UFA] |Accién de falla de usuario | de salida en 0% (62) [offset 80] (107) RWES
Seleccionar qué hardn las |[5PL 5] Sin sobresaltos, 1 a 0x10
salidas del controlador mantiene la misma energia (16)
cuando el usuario pasa el de salida, si fuese menos de 0xC (12)
control a modo manual. 75% y estable, de lo contrario
0% (14)
Energia manual, fija la
energia de salida en el ajuste
Energia manual (54)
Usuario, fija la energia
de salida en el tltimo punto
establecido de lazo abierto
que el usuario introdujo (100)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin subment. rsac?::'l'igll'
usuario
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(FA L) |Lazo de control (1 a 16) [ oF F] Apagado, fija la energia | Usuario 5244 0x6B .- 7013 [uint
[FAIL] Falla de error de entrada | de salida en 0% (62) [offset 80] (107) RWES
Seleccionar qué harén las Sin sobresaltos, 1 a 0x10
salidas del controlador mantiene la misma energia (16)
cuando un error de entrada| de salida, si fuese menos 0xD (13)
pasa el control a modo de 75% y estable, de lo
manual. contrario 0% (14)
Energia manual fija la
energia de salida en el ajuste
Energia manual (54)
Usuario fija la energia
de salida en el dltimo punto
establecido de lazo abierto
que el usuario introdujo (100)
Lazo de control (1 a 16) Limite inferior de punto 0,0 5240 0x6B ---- 7011 |float
[MAn] Energia manual establecido de lazo abierto [offset 80] (107) RWES
Configurar el nivel de a Limite superior de punto 1 a 0x10
energia de salida manual establecido de lazo abierto (16)
que se aplica si ocurre una | (pagina Configuracion) 0xB (11)
falla de error de entrada
mientras Accién de falla de
usuario esta configurada
en Fijo manual.
~L.dE) |Lazo de control (1 a 16) ~ nolNo (59) No 4142 0x97 64 8039 |uint
[ L.dE] |Habilitar deteccion de S1i(106) [offset 70] (151) RWES
lazo abierto 1 a 0x10
Encender la funcién de (16)
deteccion de lazo abierto 0x16 (22)
para monitorear una
operacion de lazo cerrado
para la respuesta adecuada.
L dE] |Lazo de control (1 a 16) 0 a 3.600 segundos 240 4144 0x97 65 8040 |uint
[ L.dt] Tiempo de deteccion de [offset 70] (151) RWES
lazo abierto 1 a 0x10
El valor de Desviacién de (16)
deteccién de lazo abierto 0x17 (23)
debe ocurrir para que este
periodo de tiempo active
un error de lazo abierto.
Lazo de control (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000°F o 10,0°F o 4146 0x97 66 8041 |float
[L.dd] |Desviacion de deteccion unidades unidades [offset 70] (151) RWES
de lazo abierto -1.110,555 a 5.555,000°C 6.0°C 1 a 0x10
El valor introducido (16)
representa la desviacién del 0x18 (24)
Valor de proceso que debe
ocurrir para que se active
un error de lazo abierto.
[ ~P] |Lazo de control (1 a 16) [ oF F]Apagado (62) Apagado | 5246 0x6B .- 7014 |uint
[ rP] Acciéon de rampa Arranque (88) [offset 80] (107) RWES
Seleccionar cudndo el punto | (£ P£] Cambio de punto 1 a 0x10
establecido del controlador establecido (1647) (16)
pasa en rampa al punto Ambos (13) OxE (14)
establecido final definido.
Lazo de control (1 a 16) Horas (39) Minutos 5248 0x6B .- 7015 |uint
[r.SC] |Escala de rampa 77 /~) Minutos (57) [offset 80] (107) RWES
Seleccionar la escala de la 1 a 0x10
velocidad de rampa. (16)
0xF (15)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningtin submeni. S: Configu-
racion del
usuario
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[ r~.rE) |Lazo de control (1 a 16) 0,0 a 9.999,000°F o0 unidades |1,0°F o 5252 0x6B - 7017 |float
[ rrt] Velocidad de rampa 0,0 a 5.555,000°C unidades [offset 80] (107) RWES
Configurar la velocidad 1,0°C 1 a 0x10
para la rampa del punto (16)
establecido. Configurar las 0x11 (17)
unidades de tiempo para la
velocidad con el pardmetro
de Escala de rampa.
[ L.5P] |Lazo de control (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000°F -1.999°Fo | 5224 0x6B 52 7003 | float
[L.SP] |Limite inferior de punto | o unidades unidades | [offset 80] (107) RWES
establecido de lazo -1.128,000 a 5.537,000°C -1.128°C 1a 0x10
cerrado (16)
Configurar el valor 3
minimo del rango de punto
establecido de lazo cerrado.
Lazo de control (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000°F -1.999°Fo | 5226 0x6B 53 7004 | float
[ h.SP] |Limite superior de o unidades unidades [offset 80] (107) RWES
punto establecido de -1.128,000 a 5.537,000°C -1.128°C 1a 0x10
lazo cerrado (16)
Configurar el valor 4
méximo del rango de punto
establecido de lazo cerrado.
[ £5P) |Lazo de control (1 a 16) Punto de Control Bajo a 75,0°F o 5220 0x6B 49 7001 |float
[ C.SP] |Punto establecido de Punto de Control Alto unidades [offset 80] (107) RWES
lazo cerrado (pagina Configuracién) 24,0°C 1 a 0x10
Configurar el punto (16)
establecido que el 1
controlador regulara
automaticamente.
| | Lazo de control (1 a 16) Punto establecido inferior o |75,0°Fo |5236 0x6B 50 7009 |float
[1d.S] Punto establecido Punto establecido superior |unidades [offset 80] (107) RWES
inactivo (pagina Configuracién) 24,0°C 1 a 0x10
Configurar un punto (16)
establecido de lazo cerrado 9
que puede activarse por un
estado de evento.
[SPL o] |Lazo de control (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000°F -1.999°Fo | 5228 0x6B 52 7005 | float
[SP.Lo] |Limite inferior de punto | o unidades unidades [offset 80] (107) RWES
establecido abierto -1.128,000 a 5.537,000°C -1.128°C 1 a 0x10
Configurar el valor (16)
minimo del rango de punto 5
establecido de lazo abierto.
Lazo de control (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000°F -1.999°Fo | 5230 0x6B 53 7006 | float
[SPhi] |Limite superior de punto | o unidades unidades [offset 80] (107) RWES
establecido abierto -1.128,000 a 5.537,000°C -1.128°C 1 a 0x10
Configurar el valor (16)
méaximo del rango de punto 6
establecido de lazo abierto.
Lazo de control (1 a 16) -100,0 a 100,0% 0,0 5222 0x6B 51 7002 |float
[ 0.SP] |Punto establecido de [offset 80] (107) RWES
lazo abierto 1 a 0x10
Configurar un nivel fijo de (16)
energia de salida cuando 2
se encuentra en modo
manual (lazo abierto).
Lazo de control (1 a 16) [ oF F)Apagado (62) Automatico | 4100 0x97 63 8001 [uint
[ C.M] Modo de control Automatico (10) [offset 70] (151) RWES
Seleccionar el método que Manual (54) 1 a 0x10
este lazo utilizara para (16)
controlar. 1
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. facfg.:"é%'f
usuario
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Descripcion

Rango

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Direccion
relativa
Modbus

Predeter-
minado

Indice
Profi-
bus

Identifi-
cacion
del
para-
metro

Tipo de

datos y

lectura/

escritura

ot PE]

Menu Salida

[ Fn]

Salida (1 a 12)
Funcién
Seleccionar qué funcién
controlard a esta salida.

Apagado (62)

[ R /) Entrada analégica

Alarma (6)

Energia de
enfriamiento (161)

Energia de
calentamiento (160)

Comparar (230)

[ L& r]Contador (231)

E/S digital (1142)

Salida de evento
de perfil A (233)

Salida de evento
de perfil B (234)

Salida de evento
de perfil C (235)

Salida de evento
de perfil D (236)

Salida de evento
de perfil E (247)

[Ent.F)Salida de evento
de perfil F (248)

[En£.9)Salida de evento
de perfil G (249)

Salida de evento
de perfil H (250)

Tecla de funcién (1001)

[ ar)Linealizacion (238)

Logica (239)

Aritmética (240)

Valor de proceso (241)

Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

Salida de funcién
especial 3 (1534)

Salida de funcién
especial 4 (1535)

[P 9-) Cronémetro (244)

[uAr] Variable (245)

1828
[offset 30]

0x6A
(106)
1a 0x0C
(12)

apagado

73

6005

uint
RWES

Salida (1 a 12)

Instancia de funcion
Configurar la instancia
de la funcién seleccionada
anteriormente.

la24

1 1830
[offset 30]

0x6A
(106)
1a0x0C
12)
6

74

6006

uint
RWES

Salida (1 a 12)

Zona de fuente A
Configurar la instancia
de la funcién seleccionada
anteriormente.

1al6

0 1842
[offset 30]

0x6A
(106)
1a 0x0C
12)
0x0C (12)

6012

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.

Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario
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escritura
hex (dec) metro
[ alt) |Salida (1a12) [ FE ) Base de tiempo fijo (34) | Base de 1822 0x6A 75 6002 |uint
[0.Ct] [Control Base de tiempo tiempo fija | [offset 30] (106) RWES
Establecer el tipo de control | variable (103) 1a0x0C
de la salida. Este parametro 12)
solo se utiliza con el control 2
PID, pero se puede definir
en cualquier momento.
Salida (1 a 12) 0,1 a 60,0 segundos (relé de 0,1 seg. 1824 0x6A 76 6003 | float
[ 0.tb] Base de tiempo estado sélido o cc conmutada) [ [SSRy cc | [offset 30] (106) RWES
Establecer la base de 5,0 a 60,0 segundos (relé conm.] 1a0x0C
tiempo para el control de mecénico o control de 20,0 seg. (12)
base de tiempo fijo. energia sin arco) [mec., relé, 3
sin arco]
Salida (1.a 12) 0,0 a 100,0% 0,0% 1836 0x6A 77 6009 | float
[ 0.Lo] Escala de energia baja [offset 30] (106) RWES
La salida de potencia 1a0x0C
nunca sera menor que 12)
el valor especificado, y 9
representara el valor
en el cual se inicia el
escalamiento de salida.
Salida (1 a 12) 0,0 a 100,0% 100,0% 1838 0x6A 78 6010 | float
[ 0.hi] Escala de energia alta [offset 30] (106) RWES
La salida de potencia nunca 1a0x0C
sera mayor que el valor 12)
especificado, y representara 0xA (10)
el valor en el cual inicia el
escalamiento de salida.
(SE¢t)
Menu Alarma
Alarma (1 a 24) Apagado (62) Apagado 2688 0x6D 20 9015 [uint
[ A.ty] Tipo ([dEARL ) Alarma de desviaciéon [offset 60] (109) RWES
Seleccionar si la alarma (24) 1 a 0x18
se activa de acuerdo a un Alarma de proceso (76) (24)
valor fijo o si rastrea el OxF (15)
punto establecido.
Alarma (1 a 24) [ A ) Entrada analdgica Entrada 2692 0x6D 21 9017 |uint
[ Sr.A] Funcion de fuente A (142) analdgica | [offset 60] (109) RWES
Seleccionar lo que activa Corriente (22) 1 a 0x18
esta alarma. Energia, Lazo de (24)
control (73) 0x11 (17)
[ ¢ nr]Linealizacién (238)
Aritmética (240)
[ Py Valor de proceso (241)
u A Variable (245)
Alarma (1 a 24) 1616 1 2694 0x6D 22 9018 |[uint
[iS.A] Instancia de fuente A [offset 60] (109) RWES
Configurar la instancia 1 a 0x18
de la funcion seleccionada (24)
anteriormente. 0x12 (18)
Alarma (1 a 24) 0616 0 2708 0x6D .- 9025 |uint
[ SZ.A] |Zona de fuente A [offset 60] (109) RWES
Configurar la zona de 1 a 0x18
la funcién seleccionada (24)
anteriormente. 0x19 (25)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningtin subment. ic?::fl'ig':
usuario
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escritura
hex (dec) metro
[LooP) |Alarma (1 a 24) lal6 1 2704 0x6D 23 9023 |uint
[loopl Lazo de control [offset 60] (109) RWES
Seleccionar el lazo cuando 1 a 0x18
se selecciona anteriormente (24)
la alarma de desviacion. 0x17 (23)
~AhRY) |Alarma (1 a 24) 0,001 a 9.999,000°F 1,0°Fo 2664 0x6D 24 9003 | float
[Ahy] |Histéresis o unidades unidades [offset 60] (109) RWES
Configurar la histéresis 0,001 a 5.555,000°C 1,0 °C 1 a0x18
de una alarma. Esto (24)
determina hasta qué grado 3
ha de moverse dentro de
la region segura el valor
del proceso para que se
despeje la alarma.
AL 9 |Alarma (1 a 24) Cerrar durante Cerrar 2668 0x6D 25 9005 |uint
[ALg] |Légica alarma (17) durante [offset 60] (109) RWES
Seleccionar cudl serd la Abrir durante alarma Alarma 1 a 0x18
condicién de salida mientras | (66) (24)
esté en el estado de alarma. 5
[(ASd) |Alarma (1a24) (6o & h) Ambos (13) Ambos 2666 0x6D 26 9004 |uint
[A.Sd] |Lados Alto (37) [offset 60] (109) RWES
Seleccionar cudl lado o Bajo(53) 1 a 0x18
cudles lados activaran esta (24)
alarma. 4
[Alo) |Alarma (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000°F 32,0 °F 2662 0x6D 18 9002 |float
[A.Lo] |Punto establecido inferior | o unidades o unidades | [offset 60] (109) RWES
Si el Tipo de alarma -1.128,000 a 5.537,000°C 0,0°C 1 a 0x18
(pagina Configuracion, (24)
menu Alarma) esta 2
configurado en:
proceso - configurar el
valor de proceso que
activard una alarma baja.
desviacion - configurar la
duracién de las unidades
del punto establecido
de lazo cerrado que
activard una alarma baja.
Un punto establecido
negativo representa un
valor por debajo del punto
establecido de lazo cerrado.
Un punto establecido
positivo representa un
valor por encima del punto
establecido de lazo cerrado.
Alarma (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 300,0°Fo |2660 0x6D 19 9001 |float
[ A.hi] Punto establecido superior | o unidades unidades [offset 60] (109) RWES
Si el Tipo de alarma (pagina |-1.128,000 a 5.537,000°C 150,0°C 1 a 0x18
Configuracién, menu (24)
Alarma) esta configurado en: 1
proceso - configurar el
valor de proceso que
disparara una alarma alta.
desviacion - configurar la
duracién de las unidades
del punto establecido de
lazo cerrado que activara
una alarma alta.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii. S: Configu-
racion del
usuario
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escritura
hex (dec) metro
[CRLA |Alarma (1 a24) [nL AE]No enganchada (60) [No 2672 0x6D 27 9007 |uint
[A.LA] |Enganche Enganchada (49) enganchada | [offset 60] (109) RWES
Encender o apagar el 1 a 0x18
enganche de alarma. Una (24)
alarma enganchada la 7
debera apagar el usuario.
Abl] |Alarma (1a24) Apagado (62) Apagado 2674 0x6D 28 9008 [uint
[AbL] |Bloqueo Arranque (88) [offset 60] (109) RWES
Eleleccionfir cuénldo se Punto establecido (85) 1 a(2(2318
oqueard una alarma.
Después del arranque o Ambos (13) 8
después de los cambios
del punto establecido, la
alarma se bloqueara hasta
que el valor de proceso
entre al rango normal.
Alarma (1 a 24) [ oFF)Apagado (62) Apagado 2670 0x6D 29 9006 |uint
[ A.Si] Silenciar [ on) Encendido (63) [offset 60] (109) RWES
Encender el silenciador 1 a 0x18
de alarma para permitir (24)
al usuario inhabilitar esta 6
alarma.
Alarma (1 a 24) [ oF F] Apagado (62) Encendido |2690 0x6D 30 9016 |uint
[A.dSP] |Pantalla Encendido (63) [offset 60] (109) RWES
Mostrar un mensaje de 1a0x18
alarma cuando una alarma (24)
esté activa. 0x10 (16)
Alarma (1 a 24) 0 a 9.999 segundos 0 2700 0x6D 31 9021 |uint
[A.dL] |Tiempo de retraso [offset 60] (109) RWES
de alarma 1 a 0x18
Configurar el periodo de (24)
tiempo que se retrasa la 0x15 (21)
alarma después de que el
valor de proceso excede
el punto establecido de la
alarma.
[ALL ) |Alarma (1 a24) Borrar (129) Ignorar .- .- .- 9026 |uint
[ A.hi] Solicitud para borrar Ignorar (204) RW
Seleccionar Borrar para
desactivar la alarma una
vez que se esté en la region
segura.
Nota:
Este indicador no esta
disponible a menos que
el enganche de alarma se
fije en enganchar.
Alarma (1 a 24) Ignorar (204) Ignorar .- .- .- 9027 |uint
[A.Sir] |Solicitud de silencio Silenciar (108) RW
Seleccionar Silencio para
silenciar la alarma cuando
se esté en una regién segura.
Nota:
Este indicador no esta
disponible a menos que
silenciar alarma esté
activado.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. fac‘l:g:f['igll'
usuario
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[ ASE] |Alarma (1 a 24) Arranque (88) Arranque .- .- .- 9009 [uint
[A.St] |Estado Ninguno (61) R
Ver estado de alarma Bloqueado (12)
Alarma baja (8)
Alarma alta (7)
Error (28)
[ SEt]
Menu Linealizacion
Linealizaciéon (1 a 24) Apagado (62) Apagado | 14388 0x86 (134) 120 34005 [uint
[ Fn] Funcién Interpolado (1482) [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el modo en que [6E Pd) Escalonado (1483) (24)
esta funcion linealizard la 5
Fuente A.
(8F nR] |Linealizacion (1 a 24) Ninguno (61) Ninguno 14380 0x86 (134)| ---- 34001 [uint
[SFn.A] |Funcién de fuente A Entrada analégica (142) [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el tipo de Corriente (22) (24)
funcién que se utilizara Energia de 1
para esta fuente. enfriamiento, Lazo de
control (161)
Energia de
calentamiento, Lazo de
control (160)
PL Jr) Energia, Lazo de
control (73)
[ L ar)Linealizacién (238)
Aritmética
Valor de proceso (241)
Punto establecido
cerrado, Lazo de control (242)
[ 6Po) Punto establecido
abierto, Lazo de control (243)
[ uAr] Variable (245)
Linealizacion (1 a 24) 1624 1 14382 0x86 (134)| ---- 34002 [uint
[ Si.A] Instancia de fuente A [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar la instancia (24)
de la funcién seleccionada 2
anteriormente.
[ 62A] |Linealizacion (1 a 24) 0616 0 14386 0x86 (134)| ---- 34003 [uint
[ SZ.A] |Zona de fuente A [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar la zona de (24)
la funcién seleccionada 3
anteriormente.
(Un k] |Linealizacion (1 a 24) [ 6§~ ] Fuente (1539) Fuente 14436 0x86 (134) 121 34029 [uint
[Unit] Unidades Ninguno (61) [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar las unidades de (24)
1o Fuonte A. )Temperatura absoluta 0x1D (29)
Temperatura relativa
(1541)
Energia (73)
[ Pr o] Proceso (75)
Humedad relativa
(1538)
Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F o 0,0 14394 0x86 (134) 122 34008 |[float
[ip.1] Punto de entrada 1 unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que se |-1.128,333 a 5537,223 °C (24)
asignard a la salida 1. 8
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con ofras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningtin submeni. S: Configu-
racion del
usuario
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[P 1] |Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 0,0 14414 0x86 (134) 123 34018 | float
[ op.1] Punto de salida 1 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que -1.128,333 a 5537,223 °C (24)
se asignard a la entrada 1. 0x12 (18)
Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 1,0 14396 0x86 (134) 124 34009 |[float
[ip.2] Punto de entrada 2 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que -1.128,333 a 5537,223 °C (24)
se asignara a la salida 2. 9
Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 1,0 14416 0x86 (134) 125 34019 |[float
[ op.2] Punto de salida 2 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que -1.128,333 a 5537,223 °C (24)
se asignara a la entrada 2. 0x13 (19)
[ 4P.3) |Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 2,0 14398 0x86 (134) 126 34010 |[float
[ip.3] Punto de entrada 3 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que -1.128,333 a 5537,223 °C (24)
se asignard a la salida 3. 0xA (10)
[ eP.3) |Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 2,0 14418 0x86 (134) 127 34020 |[float
[ op.3] Punto de salida 3 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que -1.128,333 a 5537,223 °C (24)
se asignara a la entrada 3. 0x14 (20)
\PY| |Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 3,0 14400 0x86 (134) 128 34011 |[float
[ip.4] Punto de entrada 4 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que -1.128,333 a 5537,223 °C (24)
se asignara a la salida 4. 0xB (11)
oPH| |Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 3,0 14420 0x86 (134) 129 34021 | float
[ op.4] Punto de salida 4 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que -1.128,333 a 5537,223 °C (24)
se asignard a la entrada 4. 0x15 (21)
Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 40 14402 0x86 (134) 130 34012 | float
[ ip.5] Punto de entrada 5 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que -1.128,333 a 5537,223 °C (24)
se asignara a la salida 5. 0xC (12)
Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 40 14422 0x86 (134) 131 34022 | float
[ op.5] Punto de salida 5 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que -1.128,333 a 5537,223 °C (24)
se asignara a la entrada 5. 0x16 (22)
1P6| |Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 5,0 14404 0x86 (134) 132 34013 | float
[ ip.6] Punto de entrada 6 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que -1.128,333 a 5537,223 °C (24)
se asignard a la salida 6. 0xD (13)
Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 5,0 14424 0x86 (134) 133 34023 |[float
[ op.6] Punto de salida 6 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que -1.128,333 a 5537,223 °C (24)
se asignara a la entrada 6. 0x17 (23)
Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 6,0 14406 0x86 (134) 134 34014 |float
[ip.7] Punto de entrada 7 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que -1.128,333 a 5537,223 °C (24)
se asignara a la salida 7. E (14)
oP.1) |Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 6,0 14426 0x86 (134) 135 34024 |float
[ op.7] Punto de salida 7 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que -1.128,333 a 5537,223 °C (24)
se asignard a la entrada 7. 0x18 (24)
Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 7,0 14408 0x86 (134) 136 34015 |[float
[ip.8] Punto de entrada 8 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que -1.128,333 a 5537,223 °C (24)
se asignard a la salida 8. OxF (15)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin subment. zc?;’:fl'i%':

usuario
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[ 0P8 |Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 7,0 14428 0x86 (134) 137 34025 |[float
[ op.8] Punto de salida 8 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que se |-1.128,333 a 5537,223 °C (24)
asignard a la entrada 8. 0x19 (25)
Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 8,0 14410 0x86 (134) 138 34016 |[float
[ip.9] Punto de entrada 9 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que se |-1.128,333 a 5537,223 °C (24)
asignarad a la salida 9. 0x10 (16)
Linealizacién (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 8,0 14430 0x86 (134) 139 34026 |[float
[ op.9] Punto de salida 9 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que se |-1.128,333 a 5537,223 °C (24)
asignard a la entrada 9. 0x1A (26)
(4P 18) |Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 9,0 14412 0x86 (134) 140 34017 |[float
lip.10] Punto de entrada 10 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que se |-1.128,333 a 5537,223 °C (24)
asignard a la salida 10. 0x11 (17)
Linealizacion (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 9,0 14432 0x86 (134) 141 34027 |[float
lop.10] |Punto de salida 10 o unidades [offset 70] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que se |-1.128,333 a 5537,223 °C (24)
asignard a la entrada 10. 0x1B (27)
Menu Comparar
[ Fal |Comparar (1a24) oF F) Apagado (62) Apagado 11276 0x80 (128) 171 28009 [uint
[ Fnl] Funcién Mayor que (1435) [offset 40] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el operador que [ ¢ £] Menor que (1436) (24)
se utilizara para comparar Igual a (1437) 9
la Fuente A y la Fuente B. No igual a (1438)
Mayor o igual (1439)
Menor o igual (1440)
Comparar (1 a 24) 0 a 9,999.000 0,1 11280 0x80 (128) 172 28011 |float
[ toL] Tolerancia [offset 40] | 1 a 0x18 RWES
Si la diferencia entre (24)
la Fuente A y la Fuente B 0xB (11)
es menor que este valor,
las dos apareceran
como iguales.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii. S: Configu-
racion del
usuario
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Comparar (1 a 24) [non&] Ninguno (61) Ninguno |[11260 0x80 (128) ---- 28001 [uint
[SFn.A] |Funcion de fuente A Entrada analégica [offset 40] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el tipo de (142) (24)
funcién que se utilizara Corriente (22) 1
para esta fuente. Energia de
enfriamiento, Lazo de
control (161)
Energia de
calentamiento, Lazo de
control (160)
[Pl Jr ] Energia, Lazo de
control (73)
[ L ar) Linealizacion (238)
Aritmética
Valor de proceso (241)
Punto establecido
cerrado, Lazo de control (242)
[ 6P Punto establecido
abierto, Lazo de control (243)
[ wAr]Variable (245)
Comparar (1 a 24) la24 1 11264 0x80 (128) ---- 28003 [uint
[ Si.A] Instancia de fuente A [offset 40] | 1 a 0x18 RWES
Configurar la instancia (24)
de la funcién seleccionada 3
anteriormente.
[ 62A) |Comparar (1 a24) 0al6 0 11268 0x80 (128)| ---- 28005 |uint
[ SZ.A] |Zona de fuente A [offset 40] | 1 a 0x18 RWES
Configurar la zona de (24)
la funcién seleccionada 5
anteriormente.
[SFnb) |Comparar (1 a24) [non &) Ninguno (61) Ninguno [11262 0x80 (128)| ---- 28002 [uint
[SFn.b] |Funcién de fuente B Entrada analégica [offset 40] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el tipo de (142) (24)
funcién que se utilizara Corriente (22) 2
para esta fuente. Energia de
enfriamiento, Lazo de
control (161)
[ hPr)Energia de
calentamiento, Lazo de
control (160)
Energia, Lazo de
control (73)
[ L ar) Linealizacién (238)
Aritmética
[ Pyl Valor de proceso (241)
Punto establecido
cerrado, Lazo de control (242)
[ 6Po) Punto establecido
abierto, Lazo de control (243)
[ uAr) Variable (245)
[6 6] |Comparar (1 a24) la24 1 11266 0x80 (128) ---- 28004 |uint
[ Si.b] Instancia de fuente B [offset 40] | 1 a 0x18 RWES
Configurar la instancia (24)
de la funcién seleccionada 4
anteriormente.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni. S: Configu-
racion del
usuario
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para-
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datos y

lectura/

escritura

[ 525
[ SZ.b]

Comparar (1 a 24)

Zona de fuente B
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

11270
[offset 40]

0x80 (128)
1 a0x18
(24)

6

28006

uint
RWES

[ Er.h]

Comparar (1 a 24)

Manejo de errores
Seleccionar el valor de
salida y el estado de salida
de error cuando no se puede
procesar la comparacion

Bueno verdadero (1476)
Malo verdadero (1477)
Bueno falso (1478)
Malo falso (1479)

Malo falso

11282
[offset 40]

0x80 (128)
1 a 0x18
(24)
0xC (12)

28012

uint
RWES

[ SEE]

Menu Cronémetro

[ Fn]

Cronémetro (1 a 24)
Funciéon
Configurar cémo
funcionara el cronémetro.

Apagado (62)

[ on.P)Pulso de encendido
(1471)

[ dEL) Retraso (1472)

Accién unica (1473)

[~ EE) Retentivo (1474)

Apagado

4956
[offset 50]

0x83 (131)
1 a 0x18
(24)

9

165

31009

uint
RWES

SFnA
[SFn.A]

Cronémetro (1 a 24)

Funcion de fuente A
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente (sefial de
funcionamiento).

Ninguno (61)

Restablecer alarma (6)

Comparar (230)

[ L& r]Contador (231)

E/S digital (1142)

Salida de evento
de perfil A (233)

Salida de evento
de perfil B (234)

Salida de evento
de perfil C (235)

Salida de evento
de perfil D (236)

Salida de evento
de perfil E (247)

Salida de evento
de perfil F (248)

Salida de evento
de perfil G (249)

Salida de evento
de perfil H (250)

Tecla de funcién (1001)

Légica (239)

Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

[6oF.3) Salida de funcién
especial 3 (1534)

Salida de funcién
especial 4 (1535)

Cronémetro (244)

[ uAr | Variable (245)

Ninguno

13180
[offset 50]

0x83 (131)
1 a0x18
(24)

1

31001

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submenii.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario
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Cronémetro (1 a 4) la24 1 13184 0x83 (131)| ---- 31003 [uint
[ Si.A] Instancia de fuente A [offset 50] | 1 a 0x18 RWES
Configurar la instancia (24)
de la funcién seleccionada 3
anteriormente.
[ 62A) |Cronémetro (1 a4) 0al6 0 13188 0x83 (131)| ---- 31005 [uint
[SZ.A] |Zona de fuente A [offset 50] | 1 a 0x18 RWES
Configurar la zona de (24)
la funcién seleccionada 5
anteriormente.
Cronémetro (1 a 4) (A +9h]Alto (37) Alto 13200 0x83 (131)| ---- 31011 [uint
[SAS.A] | Estado activo de fuente A Bajo (53) [offset 50] | 1 a 0x18 RWES
Configurar qué estado se (24)
leera como encendido. 0xB (11)
Cronémetro (1 a 24) Ninguno (61) Ninguno 13182 0x83 (131)| ---- 31002 [uint
[SFn.b] |Funcién de fuente B Restablecer alarma (6) [offset 50] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el tipo de Comparar (230) (24)
funcién que se utilizara CEr) Contador (231) 2
para restablecer un o
cronémetro retentivo E/S digital (1142)
(sefial de funcionamiento). Salida de evento
de perfil A (233)
Salida de evento
de perfil B (234)
Salida de evento
de perfil C (235)
Salida de evento
de perfil D (236)
Salida de evento
de perfil E (247)
[EnE.F)Salida de evento
de perfil F (248)
(Ent.9) Salida de evento
de perfil G (249)
Salida de evento
de perfil H (250)
Tecla de funcién (1001)
[ L 9L Logica (239)
Salida de funcién
especial 1 (1532)
Salida de funcién
especial 2 (1533)
(S0 F.3) Salida de funcién
especial 3 (1534)
(6o F.4) Salida de funcién
especial 4 (1535)
Cronémetro (244)
[ wAr) Variable (245)
[6 6] |Cronémetro (1 a 24) la24 1 13186 0x83 (131)| ---- 31004 |[uint
[ Sib Instancia de fuente B [offset 50] | 1 a 0x18 RWES
Configurar la instancia (24)
de la funcién seleccionada 4
anteriormente.
[ 62b6] |Cronémetro (1 a 24) 0al6 0 13190 0x83 (131)| ---- 31006 |uint
[ SZ.b] |Zona de fuente B [offset 50] | 1 a 0x18 RWES
Configurar la zona de (24)
la funcién seleccionada 6
anteriormente.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menu, no aparecera ningiin submeni. ?ac?::f:iglll
usuario
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Pantalla D g Rango . relativa | Instancia | Profi- del
escripcion minado Modb Atribut b .| lectura/
us ributo us para: .
escritura
hex (dec) metro
(SAS6] |Cronémetro (1 a 24) (R +9hR] Alto (37) Alto 13202 0x83 (131)| ---- 31012 [uint
[SAS.b] |Estado activo de fuente B Bajo (53) [offset 50] | 1 a 0x18 RWES
Configurar qué estado se (24)
leera como encendido. 0xC (12)
Cronémetro (1 a 24) 0,0 a 9.999,0 1,0 13204 0x83 (131) 166 31013 |[float
[ ti] Tiempo [offset 50] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el lapso de (24)
tiempo que se medira. 0xD (13)
Cronémetro (1 a 24) (A +9hR]Alto (37) Alto 13206 0x83 (131)| ---- 31014 [uint
[ LEv] Nivel activo Bajo (53) [offset 50] | 1 a 0x18 RWES
Configurar qué estado se (24)
salida indicard encendido. 0xE (14)
[ LEr)
Menu Contador
Contador (1 a 24) Arriba (1456) Arriba 12236 0x82 (130)| ---- 30009 [uint
[ Fn] Funcién Abajo (1457) [offset 40] | 1 a 0x18 RWES
Configurar si el contador (24)
aumentard o disminuira 9
el valor de recuento.
Disminuir 0 da 9.999.
Aumentar 9.999 da 0.
Contador (1 a 24) Ninguno (61) Ninguno 12220 0x82 (130) ---- 30001 [uint
[SFn.A] |Funcién de fuente A [BL ) Alarma (6) [offset 40] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el tipo de funcién Comparar (230) (24)
que se utilizara para la senal [ CE+) Contador (231) 1
del reloj del contador. L
E/S digital (1142)
Salida de evento
de perfil A (233)
Salida de evento
de perfil B (234)
Salida de evento
de perfil C (235)
£ nE.d) Salida de evento
de perfil D (236)
E nE.E]Salida de evento
de perfil E (247)
[EnE.F)Salida de evento
de perfil F (248)
Salida de evento
de perfil G (249)
Salida de evento
de perfil H (250)
Tecla de funcién (1001)
Légica (239)
Cronémetro (244)
[ wAr] Variable (245)
Contador (1 a 24) la24 1 12224 0x82 (130)| ---- 30003 [uint
[Si.A] |Instancia de fuente A [offset 40] | 1a 0x18 RWES
Configurar la instancia (24)
de la funcion seleccionada 3
anteriormente.
Contador (1 a 24) 0al6 0 12228 0x82 .- 30005 [uint
[ SZ.A] |Zona de fuente A [offset 40] (130) RWES
Configurar la zona de 1 a 0x18
la funcién seleccionada (24)
anteriormente. 5
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submenii. S: Configu-
racion del
usuario
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Pagina Configuracion

CIP Identifi- 5
3 o 4 g A Tipo de
Nombre del parametro Predeter- Witiczeton Lk lnifies | Eeioe datos y
Pantalla D gy Rango . relativa | Instancia | Profi- del
escripcion minado Modb Atributo b .| lectura/
odbus ribu us para; .
escritura
hex (dec) metro
SRSA] |Contador (1 a24) (A +9h)Alto (37) Alto 12240 0x82 (130)| ---- 30011 |uint
[SAS.A] | Estado activo de fuente A Bajo (53) [offset 40] | 1 a 0x18 RWES
Configurar qué salida (24)
indicard encendido. Ambos (130) 0x0B (11)
Contador (1 a 24) Ninguno (61) Ninguno | 12222 0x82 (130)| ---- 30002 |uint
[SFn.b] |Funcién de fuente B (AL 7) Alarma (6) [offset 40] | 1 a 0x18 RWES
Conﬁguia.zitj el t,ipo de funCif)nl Comparar (230) (224)
que se utilizard para la sefial
de carga del contador. Conta.df)r (231)
E/S digital (1142)
Salida de evento
de perfil A (233)
Salida de evento
de perfil B (234)
Salida de evento
de perfil C (235)
Salida de evento
de perfil D (236)
[EnE.£)Salida de evento
de perfil E (247)
Salida de evento
de perfil F (248)
Salida de evento
de perfil G (249)
Salida de evento
de perfil H (250)
Tecla de funcién (1001)
Logica (239)
Cronémetro (244)
[ wAr ) Variable (245)
Contador (1 a 24) la24 1 12226 0x82 (130)| ---- 30004 [uint
[ Si.b] Instancia de fuente B [offset 40] | 1 a 0x18 RWES
Configurar la instancia (24)
de la funcién seleccionada 4
anteriormente.
Contador (1 a 24) 0al6 0 12230 0x82 (130)| ---- 30006 [uint
[SZ.b] |Zona de fuente B [offset 40] | 1 a 0x18 RWES
Configurar la zona de (24)
la funcién seleccionada 6
anteriormente.
Contador (1 a 24) (A 19h]Alto (37) Alto 12242 0x82 (130)| ---- 30012 [uint
[SAS.b] |[Estado activo de fuente B |7 57, J] Bajo (53) [offset 40] | 1 a 0x18 RWES
Configurar qué salida (24)
indicara encendido. 0xC (12)
Contador (1 a 24) 0a 9.999 0 12244 0x82 (130) 157 30013 [uint
[LoAd] |Valor de carga [offset 40] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor inicial (24)
del contador. (13)
tr9&] |Contador (1 a 24) 0a9.999 9.999 12246 0x82 (130) 158 30014 [uint
[trgt] Valor objetivo [offset 40] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor que (24)
encendera el valor de salida. OxE (14)
LAE) |Contador (1 a24) No (59) No 12252 0x82 160 30017 |uint
[ LAt] Enganche Si (106) [offset 40] (130) RWES
Si estd habilitado, la salida 1 a 0x18
se enganchard cuando el (24)
conteo es igual al valor 0x11 (17)
objetivo.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni. I‘sal:tl:::flliglll

usuario
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Pagina Configuracion

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profi-
bus

Identifi-
cacion
del
para-
metro

Tipo de

datos y

lectura/

escritura

L3830

Menu Légica

[ Fn]

Légica (1 a 24)

Funcién
Configurar el operador que
se utilizara para comparar
las fuentes.

Apagado (62)

[(And)Y (1426)

Nand (1427)

[ or]0(1442)

Nor (1443)

Igual a (1437)

No igual a (1438)

Enganche (1444)

[r G.F F) Circuito basculante
(1693)

Apagado

9404
[offset 80]

0x7F (127)
1a0x18
(24)
0x21 (33)

177

27033

uint
RWES

[SFn.A]

Légica (1 a 24)

Funcién de fuente A
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

Ninguno (61)
Alarma (6)
Comparar (230)
Contador (231)
[ d 10] E/S digital (1142)
Salida de evento
de perfil A (233)
Salida de evento
de perfil B (234)
Salida de evento
de perfil C (235)
[Enk.d)Salida de evento
de perfil D (236)

Salida de evento
de perfil E (247)

Salida de evento
de perfil F (248)

Salida de evento
de perfil G (249)

Salida de evento
de perfil H (250)

[ FUn) Tecla de funcién (1001)

Limite (126)

[ £ 9C) Légica (239)

Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

[§oF.3) Salida de funcién
especial 3 (1534)

(6o F.4) Salida de funcién
especial 4 (1535)

Cronémetro (244)

[ Ar) Variable (245))

Ninguno

9340
[offset 80]

0x7F (127)
1 a0x18
(24)

1

27001

uint
RWES

S .A
[ Si.A]

Légica (1 a 24)

Instancia de fuente A
Configurar la instancia
de la funcién seleccionada
anteriormente.

la24

9356
[offset 80]

0x7F (127)
1a0x18
(24)

9

27009

uint

RWES

L 52A]
[ SZ.Al

Légica (1 a 24)

Zona de fuente A
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

9372
[offset 80]

0x7F (127)
1a0x18
(24)
0x11 (17)

27017

uint

RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow .
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Modulo de alta densidad RM

Pagina Configuracion

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profi-
bus

Identifi-
cacion
del
para-
metro

Tipo de

datos y

lectura/
escritura

SFnb
[SFn.b]

Légica (1 a 24)

Funcién de fuente B
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

[~non&] Ninguno (61)
Restablecer alarma (6)
[ £PE) Comparar (230)
Contador (231)

E/S digital (1142)

£ n£.A] Salida de evento
de perfil A (233)

[Ent.b) Salida de evento
de perfil B (234)

Salida de evento
de perfil C (235)

Salida de evento
de perfil D (236)

Salida de evento
de perfil E (247)

Salida de evento
de perfil F (248)

(Ent.9) Salida de evento
de perfil G (249)

(Ent.h)Salida de evento
de perfil H (250)

Tecla de funcién (1001)

Limite (126)

Loégica (239)

[SoF. !) Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

Salida de funcién
especial 3 (1534)

Salida de funcién
especial 4 (1535)

Cronémetro (244)
uﬂr Variable (245))

Ninguno

9342
[offset 80]

0x7F (127)
1 a0x18
(24)

2

27002

uint
RWES

Logica (1 a 24)

Instancia de fuente B
Configurar la instancia
de la funcion seleccionada
anteriormente.

la24

9358
[offset 80]

0x7F (127)
1 a0x18
(24)
0xA (10)

27010

uint
RWES

Logica (1 a 24)

Zona de fuente B
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente

0al6

9374
[offset 80]

0x7F (127)
1 a0x18
(24)
0x12 (18)

27018

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow .
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e Pagina Configuracion

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profi-
bus

Identifi-
cacion
del
para-
metro

Tipo de

datos y

lectura/

escritura

(SFnL]
[SFn.C]

Légica (1 a 24)

Funcién de fuente C
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

[mnon €] Ninguno (61)
Alarma (6)

[ £PE) Comparar (230)
[ €&r)Contador (231)
E/S digital (1142)

Salida de evento
de perfil A (233)

[Enk.b) Salida de evento
de perfil B (234)

Salida de evento
de perfil C (235)

Salida de evento
de perfil D (236)

Salida de evento
de perfil E (247)

€ nE.F)Salida de evento
de perfil F (248)

Salida de evento
de perfil G (249)

Salida de evento
de perfil H (250)

Tecla de funcién
(1001)

Limite (126)

[ 9C) Légica (239)

Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

Salida de funcién
especial 3 (1534)

(60 F.4) Salida de funcién
especial 4 (1535)

Cronémetro (244)
u Ar ) Variable (245))

Ninguno

9344
[offset 80]

0x7F
(127
1a0x18
(24)
3

27003

uint
RWES

Légica (1 a 24)

Instancia de fuente C
Configurar la instancia
de la funcién seleccionada
anteriormente.

la24

9360
[offset 80]

0x7F

(127)
1a0x18

(24)
0xB (11)

27011

uint

RWES

Légica (1 a 24)

Zona de fuente C
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

9376
[offset 80]

0x7F
(127)
1 a0x18
(24)
0x13 (19)

27019

uint

RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow
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Pagina Configuracion

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profi-
bus

Identifi-
cacion
del
para-
metro

Tipo de

datos y

lectura/
escritura

(SFnd)
[SFn.D]

Logica (1 a 24)

Funcién de fuente D
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

[~ron&] Ninguno (61)
Alarma (6)
Comparar (230)
Contador (231)
E/S digital (1142)

£ n£.A) Salida de evento
de perfil A (233)

(Ent.b)Salida de evento
de perfil B (234)

Salida de evento
de perfil C (235)

Salida de evento
de perfil D (236)

Salida de evento
de perfil E (247)

Salida de evento
de perfil F (248)

(Ent.9) Salida de evento
de perfil G (249)

Salida de evento
de perfil H (250)

Tecla de funcién (1001)

Limite (126)

Logica (239)

[SoF. !) Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

Salida de funcién
especial 3 (1534)

Salida de funcién
especial 4 (1535)

Temporizador (244)
uAr ) Variable (245))

Ninguno

9346
[offset 80]

0x7F
(127)
1 a0x18
(24)
4

27004

uint
RWES

Logica (1 a 24)

Instancia de fuente D
Configurar la instancia
de la funcion seleccionada
anteriormente.

la24

9362
[offset 80]

0x7F

(127)
1 a 0x18

(24)
0xC (12)

27012

uint
RWES

Logica (1 a 24)

Zona de fuente D
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

9378
[offset 80]

0x7F
(127)
1 a 0x18
(24)
0x14 (20)

27020

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow o 77
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Pagina Configuracion

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profi-
bus

Identifi-
cacion
del
para-
metro

Tipo de

datos y

lectura/

escritura

SEnE]
[SFn.E]

Légica (1 a 24)

Funcién de fuente E
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

[AnonE]) Ninguno (61)
Alarma (6)
Comparar (230)
Contador (231)
E/S digital (1142)

Salida de evento
de perfil A (233)

[Enk.b)Salida de evento
de perfil B (234)

Salida de evento
de perfil C (235)

Salida de evento
de perfil D (236)

Salida de evento
de perfil E (247)

Salida de evento
de perfil F (248)

[En£.9)Salida de evento
de perfil G (249)

Salida de evento
de perfil H (250)

Tecla de funcién (1001)

[ /07 Limite (126)

Logica (239)

[GoF. 1) Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

Salida de funcién
especial 3 (1534)

Salida de funcién
especial 4 (1535)

Temporizador (244)
ufAr ] Variable (245))

Ninguno

4966
[offset 80]

0x7F (127)
la4
0x19 (25)

27005

uint
RWES

[ SiE]

Légica (1 a 24)

Instancia de fuente E
Configurar la instancia
de la funciéon seleccionada
anteriormente.

la24

9364
[offset 80]

0x7F (127)
1 a0x18
(24)

D (13)

27013

uint
RWES

[ SZ.E]

Légica (1 a 24)

Zona de fuente E
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

9380
[offset 80]

0x7F (127)
1a0x18
(24)
0x15 (21)

27021

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow e 78
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Pagina Configuracion

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profi-
bus

Identifi-
cacion
del
para-
metro

Tipo de

datos y

lectura/
escritura

[ SFn.F]

Logica (1 a 24)

Funcién de fuente F
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

[~ron&] Ninguno (61)
Alarma (6)
Comparar (230)
Contador (231)
E/S digital (1142)

£ n£.A) Salida de evento
de perfil A (233)

(Ent.b)Salida de evento
de perfil B (234)

Salida de evento
de perfil C (235)

Salida de evento
de perfil D (236)

Salida de evento
de perfil E (247)

Salida de evento
de perfil F (248)

(Ent.9) Salida de evento
de perfil G (249)

Salida de evento
de perfil H (250)

Tecla de funcién (1001)

Limite (126)

Logica (239)

[SoF. !) Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

Salida de funcién
especial 3 (1534)

Salida de funcién
especial 4 (1535)

Temporizador (244)
uAr ) Variable (245))

Ninguno

9350
[offset 80]

0x7F (127)
1 a 0x18
(24)

6

27006

uint
RWES

Logica (1 a 24)

Instancia de fuente F
Configurar la instancia
de la funcion seleccionada
anteriormente.

la24

9366
[offset 80]

0x7F (127)
1 a 0x18
(24)
0xE (14)

27014

uint
RWES

[ SF.F]

Logica (1 a 24)

Zona de fuente F
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

9382
[offset 80]

0x7F (127)
1a0x18
(24)
0x16 (22)

27022

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un mend, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow e 79
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Pagina Configuracion

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profi-
bus

Identifi-
cacion
del
para-
metro

Tipo de

datos y

lectura/

escritura

[SFn.g]

Légica (1 a 24)

Funcién de fuente G
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

[AnonE]) Ninguno (61)
Alarma (6)
Comparar (230)
Contador (231)
E/S digital (1142)

Salida de evento
de perfil A (233)

[Enk.b)Salida de evento
de perfil B (234)

Salida de evento
de perfil C (235)

Salida de evento
de perfil D (236)

Salida de evento
de perfil E (247)

Salida de evento
de perfil F (248)

[En£.9)Salida de evento
de perfil G (249)

Salida de evento
de perfil H (250)

Tecla de funcién (1001)

[ /07 Limite (126)

Logica (239)

[GoF. 1) Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

Salida de funcién
especial 3 (1534)

Salida de funcién
especial 4 (1535)

Temporizador (244)
ufAr ] Variable (245))

Ninguno

9352
[offset 80]

0x7F (127)
1a0x18
(24)

7

27007

uint
RWES

Légica (1 a 24)

Instancia de fuente G
Configurar la instancia
de la funciéon seleccionada
anteriormente.

la24

9368
[offset 80]

0x7F (127)
1 a0x18
(24)
0xF (15)

27015

uint
RWES

Légica (1 a 24)

Zona de fuente G
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

9384
[offset 80]

0x7F (127)
1a0x18
(24)
0x17 (23)

27023

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario
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Pagina Configuracion

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profi-
bus

Identifi-
cacion
del
para-
metro

Tipo de

datos y

lectura/
escritura

[ SFn.h]

Logica (1 a 24)

Funcién de fuente H
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

[~ron&] Ninguno (61)
Alarma (6)
Comparar (230)
Contador (231)
E/S digital (1142)

£ n£.A) Salida de evento
de perfil A (233)

(Ent.b)Salida de evento
de perfil B (234)

Salida de evento
de perfil C (235)

Salida de evento
de perfil D (236)

Salida de evento
de perfil E (247)

Salida de evento
de perfil F (248)

(Ent.9) Salida de evento
de perfil G (249)

Salida de evento
de perfil H (250)

Tecla de funcién (1001)

Limite (126)

Logica (239)

[SoF. !) Salida de funcién
especial 1 (1532)

Salida de funcién
especial 2 (1533)

Salida de funcién
especial 3 (1534)

Salida de funcién
especial 4 (1535)

Temporizador (244)
uAr ) Variable (245))

Ninguno

9354
[offset 80]

0x7F (127)
1 a 0x18
(24)

8

27008

uint
RWES

Logica (1 a 24)

Instancia de fuente H
Configurar la instancia
de la funcion seleccionada
anteriormente.

la24

9370
[offset 80]

0x7F (127)
1 a 0x18
(24)
0x10 (16)

27016

uint
RWES

Logica (1 a 24)

Zona de fuente H
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

9386
[offset 80]

0x7F (127)
1 a0x18
(24)
0x18 (24)

27024

uint
RWES

Logica (1 a 24)

Manejo de errores
Seleccionar el valor de
salida y el estado de salida
de error cuando no se puede
procesar la funcién de logica

[ £.9) Bueno verdadero (1476)
Malo verdadero (1477)
Bueno falso (1478)

[ F.b)Malo falso (1479)

Malo falso

9408
[offset 80]

0x7F (127)
1 a0x18
(24)
0x23 (35)

27035

uint
RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submend.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow .
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Pagina Configuracion

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profi-
bus

Identifi-
cacion
del
para-
metro

Tipo de

datos y

lectura/

escritura

nMAae

Menu Aritmética

[ Fn]

Aritmética (1 a 24)
Funcién
Configurar el operador que
se aplicara a las fuentes.

Apagado (62)
Ay 9) Promedio (1367)

Escala de proceso
(1371)

Escala de desviacién
(1372)

[ 6.0 Cambio (1370)
Diferencial (1373)
~AE ) Cociente (1374)
Add (1375)
Multiplicar (1376)

Diferencia absoluta
(13877)

Minimo (1378)
P 1AH] Maximo (1379)
[r 0 o] Raiz cuadrada (1380)

Muestreo y retencion
(1381)

Presion a altitud (1349)
dEL J) Punto de

condensacion (1650)

Apagado

6580
[offset 70]

0x7D
(125)
1 a 0x18
(24)
0x15 (21)

103

25021

uint
RWES

[SFn.A]

Aritmética (1 a 24)

Funcién de fuente A
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

[non &) Ninguno (61)

Entrada analégica
(142)

Corriente (22)

Energia de

enfriamiento, Lazo de
control (161)

[ hPr)Energia de
calentamiento, Lazo de

control (160)

Energia, Lazo de
control (73)

[{ ar)Linealizacién (238)
Aritmética (240)
Valor de proceso (241)
Punto establecido

cerrado, Lazo de control (242)
[ 6Po) Punto establecido

abierto, Lazo de control (243)
[ wAr] Variable (245)

Ninguno

6540
[offset 70]

0x7D
(125)
1a0x18
(24)

25001

uint
RWES

[ Si.Al

Aritmética (1 a 24)

Instancia de fuente A
Configurar la instancia
de la funcién seleccionada
anteriormente.

1la24

6550
[offset 70]

0x7D
(125)
1a0x18
(24)
6

25006

uint
RWES

[ SZ.A]

Aritmética (1 a 24)

Zona de fuente A
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

6560
[offset 70]

0x7D

(125)
1 a 0x18

(24)
0xB (11)

25011

uint

RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submenii.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario
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Pagina Configuracion

CIpP

Identifi-

bre del . d Direccion | Clase Indice | cacién 'fl‘ipo de
Pantalla S ];e e pa.xza.metro Rango Pr(? eter- relativa | Instancia | Profi- del U
escripcion minado Modb Atributo b .| lectura/
odbus ribu us para; .
escritura
hex (dec) metro
(SFnab) |Aritmética (1 a 24) [non&] Ninguno (61) Ninguno 6542 0x7D - 25002 [uint
[SFn.b] |Funcién de fuente B Entrada analdgica (142) [offset 70] (125) RWES
?onﬁgurar el tipolde Corriente (22) 1 5(12(2318
uncién que se utilizara .
Energia de
para esta fuente. enfriamiento, Lazo de 2
control (161)
Energia de
calentamiento, Lazo de
control (160)
Energia, Lazo de
control (73)
Linealizacién (238)
[P7AE) Aritmética (240)
Valor de proceso (241)
Punto establecido
cerrado, Lazo de control (242)
Punto establecido
abierto, Lazo de control (243)
[ uAr ) Variable (245)
Aritmética (1 a 24) la24 1 6552 0x7D .- 25007 [uint
[ Si.b] Instancia de fuente B [offset 70] (125) RWES
Configurar la instancia 1 a 0x18
de la funcién seleccionada (24)
anteriormente. 7
[ 626] |Aritmética (1 a 24) 0al6 0 6562 0x7D .- 25 uint
[ SZ.b] Zona de fuente B [offset 70] (125) RWES
Configurar la zona de 1 a 0x18
la funcién seleccionada (24)
anteriormente. 0xC (12)
[SFAL) |Aritmética (1 a 24) [non &) Ninguno (61) Ninguno |6544 0x7D .- 25003 |uint
[SFn.C] |Funcién de fuente C Entrada analdgica (142) [offset 70] (125) RWES
?onﬁgurar el tipolde Corriente (22) la O)§18
uncién que se utilizara . (24
Energia de
para esta fuente. enfriamiento, Lazo de 3
control (161)
Energia de
calentamiento, Lazo de
control (160)
Energia, Lazo de
control (73)
Linealizacién (238)
[P7A¢E) Aritmética (240)
Valor de proceso (241)
[ 6P.L) Punto establecido
cerrado, Lazo de control (242)
Punto establecido
abierto, Lazo de control (243)
[ uAr] Variable (245)
Aritmética (1 a 24) la24 1 6554 0x7D - 25008 |uint
[ Si.C] Instancia de fuente C [offset 70] (125) RWES
Configurar la instancia 1 a 0x18
de la funcién seleccionada (24)
anteriormente. 8
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin subment. rsac‘fg:'['i%':
usuario
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Pagina Configuracion

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profi-
bus

Identifi-
cacion
del
para-
metro

Tipo de

datos y

lectura/

escritura

Aritmética (1 a 24)

Zona de fuente C
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

6564
[offset 70]

0x7D

(125)
1 a 0x18

(24)
0xD (13)

25013

uint
RWES

Aritmética (1 a 24)

Funcion de fuente D
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

Ninguno (61)

Entrada analégica (142)
Corriente (22)
Energia de

enfriamiento, Lazo de
control (161)

Energia de

calentamiento, Lazo de
control (160)
[PL Jr) Energia, Lazo de
control (73)
Linealizacién (238)
Aritmética (240)
[ Py] Valor de proceso (241)
Punto establecido
cerrado, Lazo de control (242)
Punto establecido
abierto, Lazo de control (243)
[ uAr] Variable (245)

Ninguno

6546
[offset 70]

0x7D
(125)
1 a 0x18
(24)
4

25004

uint
RWES

[ Sid]

Aritmética (1 a 24)

Instancia de fuente D
Configurar la instancia
de la funcién seleccionada
anteriormente.

la24

6556
[offset 70]

0x7D
(125)
1a0x18
(24)
9

25009

uint
RWES

[SZ.d]

Aritmética (1 a 24)

Zona de fuente D
Configurar la zona de
la funcién seleccionada
anteriormente.

0al6

6566
[offset 70]

0x7D

(125)
1 a 0x18

(24)
0xE (14)

25014

uint
RWES

[SFn.E]

Aritmética (1 a 24)

Funcién de fuente E
Configurar el tipo de
funcién que se utilizara
para esta fuente.

Ninguna (61)

Alarma (6)

Comparar (230)

Contador (231)

E/S digital (1142)

Salida de evento
de perfil A (233)

Salida de evento
de perfil B (234)

[En kL) Salida de evento
de perfil C (235)

Salida de evento
de perfil D (236)

Salida de evento
de perfil E (247)

Salida de evento
de perfil F (248)

[En£.9)Salida de evento
de perfil G (249)

Salida de evento
de perfil H (250)

Tecla de funcién (1001)

Logica (239)

Cronémetro (244)

[ Ar] Variable (245)

Ninguno

6548
[offset 70]

0x7D
(125)
1 a 0x18
(24)
5

25005

uint

RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces.

Si hay una sola instancia de un mena, no aparecera ningiin submeni.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario
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e Pagina Configuracion

CIP Identifi- .
3 o 4 g A Tipo de
Nombre del parametro Predeter- Direccién || Clase [ndice 8| Seacitn datos y
Pantalla D gy Rango . relativa | Instancia | Profi- del
escripcion minado Modb Atributo b .| lectura/
odbus ribu us para X
escritura
hex (dec) metro
[ 6 .E) |Aritmética (1 a 24) la24 1 6558 0x7D .- 25010 [uint
[ Si.E] Instancia de fuente E [offset 70] (125) RWES
Configurar la instancia 1 a 0x18
de la funcién seleccionada (24)
anteriormente. 0xA (10)
[ 62E) |Aritmética (1 a 24) 0al6 0 6568 0x7D .- 25015 [uint
[ SZ.E] |Zona de fuente E [offset 70] (125) RWES
Configurar la zona de 1 a 0x18
la funcién seleccionada (24)
anteriormente. 0xF (15)
[ 6L o] |Aritmética (1a 16) -1.999,000 a 9.999,000 °F 0,0 6586 0x7D 10 25024 | float
[ S.Lo] Escala baja de entrada o unidades [offset 70] (125) RWES
Activa para Proceso o -1.128,333 a 5537,223 °C 1 a 0x18
Escala de desviacién sélo (24)
de la Fuente A. 0x18 (24)
[ 6h /| |Aritmética (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 1,0 6588 0x7D 105 25025 |[float
[ S.hi] Escala de entrada alta o unidades [offset 70] (125) RWES
Activa para Proceso o -1.128,333 a 5537,223 °C 1 a 0x18
Escala de desviacién sélo (24)
de la Fuente A 0x19 (25)
Aritmética (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 0,0 6590 0x7D 106 25026 | float
[ r.Lo] Rango bajo de salida o unidades [offset 70] (125) RWES
Activa para Proceso o -1.128,333 a 5537,223 °C 1 a 0x18
Escala de desviacién sélo (24)
de la Fuente A. 0x1A (26)
Aritmética (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 °F 1,0 6592 0x7D 107 25027 |float
[ r.hi] Rango alto de salida o unidades [offset 70] (125) RWES
Activa para Proceso o -1.128,333 a 5537,223 °C 1 a0x18
Escala de desviacién sélo (24)
de la Fuente A 0x1B (27)
Aritmética (1 a 24) Libras por pulgada Unidades |6598 0x7D .- 25030 [uint
[Punt] |Unidades de presién cuadrada (1671) de presion | [offset 70] (125) RWES
Seleccionar unidades de mbar (1672) 1 a 0x18
la Fuente A sélo cuando Torr (1673) (24)
la func1f)f1 correspo‘n/de a Pascal (1674) 0x1E (30)
conversion de Presion a )
altitud Atmoésfera (1675)
[Runt] |Aritmética (1 a 24) [ FE)Pies (1674) Kilopies 6600 0x7D .- 25031 [uint
[A.unt] |Unidades de altitud Kilopies (1671) [offset 70] (125) RWES
Seleccionar unidades del 1 a0x18
valor de salida sélo cuando (24)
la funcién corresponde a 0x1F (31)
conversién de Presion a
altitud.
[ F L] |Aritmética (1 a24) 0,0 a 60,0 segundos 0,0 6594 0x7D .- 25028 |[float
[ FiL] Filtro [offset 70] (125) RWES
El filtrado suaviza la senal 1 a 0x18
de salida de este bloque (24)
de funciones. Incrementar 0x1C (28)
el tiempo de aumentar el
filtrado.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningiin submeni. rsal:(l:::fllizlll

usuario

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow .

85 o

Capitulo 4 Pdgina de configuracion




Moédulo de alta densidad RM

Pagina Configuracion

CIP Identifi- .
. A 8 oo Y Tipo de
Nombre del parametro Predeter- izeeion) Doy Uirifzs | Eein datos y
Pantalla D g Rango . relativa | Instancia | Profi- del
escripcion minado Modb Atribut b .| lectura/
us ributo us para: .
escritura
hex (dec) metro
uAr
Menu Variable
EYPE] | Variable (1 a 24) Analégico (1215) Analégico |16060 0x66 (102) 152 2001 |uint
[tyPE] |Tipo de datos [ d +9) Digital (1220) [offset 20] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el tipo de dato (24)
de la variable. 1
Variable (1 a 24) Temperatura Temperatura [ 16072 0x66 (102)| ---- 2007 |uint
[Unit] Unidades absoluta (1540) absoluta [offset 20] | 1 a 0x18 RWES
Configura las unidades de Temperatura relativa (24)
la variable. (1541) 7
Pl Jr) Energia (73)
Proceso (75)
[~ k] Humedad relativa
(1538)
non€) Ninguna (61)
Variable (1 a 24) Apagado (62) Apagado | 16062 0x66 (102) 153 2002 |uint
[ dig] Digital [ on) Encendido (63) [offset 20] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor de la (24)
variable. 2
Variable (1 a 24) -1.999,000 a 9.999,000 0,0 16064 0x66 (102) 212 2003 | float
[AnLg] |Analégico [offset 20] | 1 a 0x18 RWES
Configurar el valor de la Nota: (24)
variable. Se almacena sélo en °F 3
Sin Variable (1 a 24) Apagado (62) - 16066 0x66 (102)| ---- 2004 |float
pantalla | Valor de salida Encendido (63) [offset 20] | 1 a 0x18 R
-1.999,000 a 9.999,000 (2f)
Menu Global
Global °F (30) °F 368 0x67 (103) 85 3005 |uint
[C_F] Unidades de pantalla [ C)°Cc@5) 1 RWES
Seleccionar qué escala se 5
utiliza para temperatura.
Global 50 Hz (3) 60 Hz - 0x65 (101)| ---- 1034 | uint
[AC.LF] | Frecuencia de linea de CA 60 Hz (4) 1 RWES
Configurar la frecuencia a 0x22 (34)
la fuente de alimentacién
de la linea de CA aplicada.
Global 1a25 2 .- 0x67 (103)| ---- 3028 |uint
[dPrS] Pares de pantalla 1 RWES
Define la cantidad de pares 0x1C (28)
de pantalla en la pagina de
inicio de una RUI
Global Ninguna (61) Ninguno 26 0x65 (101) 93 1014 | uint
[USr.S] | Guardar configuraciones Configuracién del 1 w
de usuario usuario 1 (101) 0x0E (14)
Guardar t(?da la Configuracién del
configuracién del controlador | = < iario 2 (102)
a la configuracion elegida.
Global Ninguna (61) Ninguno 24 0x65 92 1013 |uint
[USrr] |Restaurar (GEE 1) Configuracién del (101D w
configuraciones de usuario | ysuario 1 (101) 1
Reemplazar todas las Configuracién del 0x0D (13)
configuraciones del usuario 2 (102)
controlador con otro conjunto Fabrica (31)
previamente guardado.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un menii, no aparecera ningtin submeni. rsac?::'('iﬂell'

usuario
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Pagina Configuracion

CIP Identifi- 5
3 o 4 g A Tipo de
Nombre del parametro Predeter- Witiczeton Lk lnifies | Eeioe datos y
Pantalla D gy Rango . relativa | Instancia | Profi- del
escripcion minado Modb Atributo b .| lectura/
odbus ribu us para; .
escritura
hex (dec) metro
(Loln)
Mentu Comunicaciones
Comunicaciones 9.600 (188) 9.600 6504 0x96 (150)| ---- 17002 |uint
[bAUd] |Velocidad en baudios 19.200 (189) 1 RWE
Configura la velocidad 38.400 (190) 3
de las comunicaciones de
este controlador para que
coincida con la velocidad
de la red en serie.
Comunicaciones Ninguna (61) Ninguno 6506 0x96 (150)| ---- 17003 |uint
[PAr] |Paridad ' [EuEn) Par (191) 1 RWE
Configura la paridad de Impar (192) 4
este controlador para que
coincida con la paridad de
la red en serie.
Comunicaciones Palabra superior Inferior 6508 0x96 (150)| ---- 17043 |uint
[M.hL] |Orden de palabras en el inferior (1330) superior 1 RWE
protocolo Modbus (L oh 1) Palabra inferior 5
Selecciona el orden de superior (1331)
palabras de las dos
palabras de 16 bits en los
valores de punto flotante.
[ L _F) |Comunicaciones °F (30) °F 6510 0x96 (150)| ---- 17050 |uint
[ C_F] Unidades de pantalla °C (15) 1 RWE
Seleccionar qué escala 6
utilizar para la temperatura
transmitida por los puertos
de comunicacién.
[ alUS) | Comunicaciones (1) Si (106) St 6514 0x96 (150) 198 17051 |uint
[nV.S] |Guardar no volatil [ nolNo (59) 1 RWE
Si se configura como Si, 8
todos los valores que se
escriban en el control se
guardan en la memoria
EEPROM.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otras interfaces. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin subment. rsac?g:'['i%':
usuario
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Capitulo 5: Paginas de fabrica

Navegacion de la pagina Fabrica
Para navegar a la pagina Fabrica utilizando la interfaz 5. Presione la tecla Arriba © o Abajo @ para desplazarse
de usuario remota, realice los siguientes pasos: a través de los indicadores de ment disponibles.

1. En la pagina inicial, mantenga presionadas las teclas 6. Presione la tecla Infinito @ para retroceder a
Avanzar @ e Infinito @ durante seis segundos. través de los niveles: del parametro al submeni; del

2. Presione la tecla Arriba © o Abajo ©@ para ver los subment al ment; del men a la pagina de inicio.

mends disponibles. 7. Mantenga presionada la tecla Infinito @ durante dos

3. Presione la tecla Avanzar @ para entrar al menu segundos para regresar a la pagina de inicio

que desea. En las paginas siguientes, los ments de nivel superior

4. Si existe un subment (més de una instancia), se identifican con un color de fondo amarillo.

presione la tecla Arriba © o Abajo @ para seleccionar
y luego presione la tecla Avanzar @ para entrar.

Nota:
Algunos de estos mentus y parametros pudieran no aparecer, dependiendo de las opciones del controlador.
Véase informacién del nimero de modelo en el Apéndice para mas informacién. Si hay una sola instancia
de un mend, no aparecerd ningtin submend.

Nota:
Es posible que algunos de los parametros enumerados no sean visibles. La visibilidad de los parametros
depende del nimero de pieza del controlador.

[CUSE] (LA
Mentu Configuracién F L E Y] Menu Calibracion
personalizada [ fa
[ fal 50 (ALt Calibracién
Configuracién personalizada [ P1y] Medicién eléctrica
Parametro (EL o) Compensacién de
, 1+d) Identificacién de instancia entrada eléctrica
(EL .5) Pendiente de entrada
Liol eléctrica

[F£ Y] Menu Configuraciéon
de seguridad
[ L o] Configuracion de seguridad

L ol.o] Pagina Opciones
Habilitar contrasena
r L oL Bloqueo de lectura
Seguridad de escritura
[L oLl Nivel de acceso bloqueado
Contrasena variable

Contrasena de usuario
P A6.A] Contrasenia de administrador

Ulol
[FL Y] Menu Configuraciéon
de seguridad
[ L o] Configuracion de seguridad
Clave publica
Contrasena

FC £ Y Menu Diagnésticos
d 1A 9] Diagnésticos
Pn)Numero de pieza
Revision del software
Numero de compilacion
del software

G n) Numero de serie
dAE E) Fecha de fabricaciéon
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Moédulo de limite RM o

Pagina Fabrica

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

(011 54
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Identifi-
cacion
del para-
metro

Tipo de
datos y
lectura/
escritura

Indice
Profibus

FCEY

Menu Configuraciéon personalizada

[ Par]

Menu Personalizado
Parametro 1 a 50

Seleccionar los parametros que

apareceran en la pagina de
inicio al usar la RUL

El valor de pardmetro 1
aparecera en la pantalla
superior de la pagina de
inicio. No se puede cambiar

con las teclas Arriba y Abajo

en la pédgina de inicio.
El valor de parametro 2
aparecera en la pantalla

Ninguno (61)

[ Pr o] Proceso (75)

Desfase de
calibracion (1196)

Unidades de
pantalla (156)

U5 r.r) Restaurar
configuraciones de
usuario (227)

Punto establecido

inferior de alarma (42)

Punto establecido

superior de alarma (78)

inferior de la pagina de inicio.
Si puede cambiar con las teclas
Arriba y Abajo, si el parametro

Ah Y] Histéresis de
alarma (97)

G £ P £ Punto establecido (85)

es de tipo escribible.

Desplécese por los otros
parametros de la pagina de
inicio con la tecla Avanzar

Valor de proceso
activo (25)

(RC5P) Punto establecido
activo (72)

[ oP]Punto establecido
de lazo abierto (110)

Autoafinacién (158)

Modulo de control
(159)

hPr)|Energia de
calentamiento (160)

Energia de

enfriamiento (161)
Integral de
tiempo (162)
Derivativa de
tiempo (163)
[ d&] Banda muerta (164)
Banda
proporcional para
calentamiento (166)

h.h Y] Histéresis de
calentamiento (167)

Banda
proporcional para
enfriamiento (169)

[ LhY) Histéresis de

enfriamiento (170)

Velocidad de
rampa (177)

Habilitar TRU-
TUNE+ (205)

Punto establecido
inactivo (107)

LUSE]| Menu
Personalizado (180)

Estado
de
limite de
proceso

14005 [uint

RWES

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otra interfaz.

Si hay una sola instancia de un mena, no aparecera ningiin submenii.

R: Leer

W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario
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Moédulo de limite RM

Pagina Fabrica

Pantalla

Nombre del parametro
Descripcion

Rango

Predeter-
minado

Direccion
relativa
Modbus

CIP
Clase
Instancia
Atributo
hex (dec)

Indice
Profibus

Identifi-
cacion
del para-
metro

Tipo de
datos y
lectura/
escritura

i ad
[ iid]

Configuracién personalizada
(1a50)

Identificaciéon de instancia
Seleccione los parametros que

apareceran en la pagina de inicio.

lal6

14003

uint

RWES

==
-
(]
~

Menu Configuracion de seguridad

[LoC.o]

Configuracion de seguridad

Pagina Operaciones
Cambiar el nivel de seguridad
de la pagina Operaciones

las3

Configuracion de seguridad

Habilitar contrasena
Activa o desactiva las
caracteristicas de seguridad.

ofF F| Apagado
Encendido

Apagado

Configuracién de seguridad

Bloqueo de lectura
Configurar el nivel de permiso
de seguridad de lectura. El
usuario puede acceder al nivel
seleccionado, asi como a todos
los niveles inferiores.

Si el nivel de Seguridad de
bloqueo de configuracion es
més alto que el de Seguridad
de bloqueo de lectura, el nivel
de Seguridad de bloqueo de
lectura tiene prioridad.

lab

[SLoC]

Configuracién de seguridad

Seguridad de escritura
Configura el nivel de permiso
de seguridad para escritura
El usuario puede acceder al
nivel seleccionado, asi como a
todos los niveles inferiores.

Si el nivel de Seguridad de
bloqueo de configuracion es
més alto que el de Seguridad
de bloqueo de lectura, el nivel
de Seguridad de bloqueo de
lectura tiene prioridad.

0ab

[LoC.L]

Configuracion de seguridad
Nivel de acceso bloqueado
Determina la visibilidad de

menu a nivel del usuario
cuando esta habilitada la
seguridad. Consulte la seccién
Caracteristicas en Seguridad
de contrasena.

lab

Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni.

Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres.
Los valores completos se pueden leer con otra interfaz.

R: Leer
W: Escribir
E: EEPROM
S: Configu-
racion del
usuario
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Médulo de limite RM

Pagina Fabrica

Di 0z L Identifi- | Tipo de
bre del parametro Predeter-| ccoron e Indice cacion | datos
Pantalla Som D ,par Rango g relativa | Instancia p y
escripcion minado M N Profibus | del para- | lectura/
odbus | Atributo A
hex (dec) metro |escritura
Sin Configuracion de seguridad Bloqueo (228) .- R R —_— R 3023 uint
pantalla | Estado bloqueado Usuario (1684) R
Nivel vigente de seguridad Admin. (1685)
Configuracion de seguridad Apagado Apagado R B B B -
[roLL] Contrasefna variable Encendido
Cuando el dispositivo
se apague y encienda
nuevamente, aparecerd una
nueva Clave publica.
Configuracion de seguridad 10 a 999 63 .- .- .- R ----
[PAS.u] | Contrasena de usuario
Se utiliza para obtener
acceso a los menus que estan
disponibles por medio de la
configuracion Nivel de acceso
bloqueado.
(PAS.A) | Configuracion de seguridad 10 a 999 156 .- .- .- .- ----
[PAS.A] | Contrasena de
administrador
Se utiliza para obtener acceso
completo a todos los mends.
Ulol
Menu Configuracion de seguridad
L od€] | Configuracion de seguridad Especificado por el 0 R R R .- -- .-
[CodE] | Clave publica cliente
Si Contrasefia variable esta
activada, genera un nimero
aleatorio cuando el dispositivo
se apaga y se vuelve a
encender. Si la Contrasefia
variable esta desactivada, se
muestra un numero fijo.
[PASS] | Configuracion de seguridad -1999 a 9999 0 .- .- .- .- ----
[PASS] | Contraseia
Numero que se devuelve a
partir de los calculos que se
encuentran en Seguridad
de contrasefia de la seccién
Caracteristicas.
FLEY
Menu Diagnésticos
Menu Diagnésticos 24 .- 0x65 90 1009 string
[ Pn] Numero de pieza (101) R
Muestra el ntimero de parte 1
de este controlador. 9
Sin Menu Diagndsticos EZ-ZONE RM .- ---- 0x65 ---- 1011 string
pantalla | Nombre del dispositivo (101) R
Leer el nombre del dispositivo. 1
0x0B (11)
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otra interfaz. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni. rsac?g:'('iz‘ll
usuario
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Moédulo de limite RM

e Pagina Fabrica

Direccion| Clase | . | 1dentifi- | Tipode
Pantall Nombre del parametro Ran. Predeter- lati Instanci Indice cacion | datosy
antafia Descripcion go minado | F&AUVa |nstancia | b, mhus | del para- | lectura/
P Modbus | Atributo p
metro |escritura
hex (dec)
Sin Ment Diagndsticos OK (138) ---- 30 0x65 .- 1016 uint
pantalla | Estado del dispositivo Falla (32) (101) R
Estado de devolucion del 1
hardware 0x10 (16)
Falla significa devolver a la
fabrica.
[ rEu) | Menu Diagnésticos 5 .- - 4 0x65 91 1017 string
[ rEu] Revision del software (101) R
Muestra el nimero de revisién lab
del firmware de este controlador. 0x11 (17)
(6.6 d] | Menu Diagndésticos - - - 8 0x65 .- 1005 con
[S.bLd] | Nimero de compilacién del (101) signo,
software lab 32 bits
Mostrar el numero de 5 R
compilacion del firmware.
Sn) | Menu Diagnésticos - ---- 12 0x65 - 1032 string
[ Sn] Numero de serie (101) R
Mostrar el namero de serie. 1
7
Menu Diagndsticos .- .- - 14 0x65 .- 1008 con
[dAtE] | Fecha de fabricacion (101) signo,
Mostrar el c6digo de fecha en 1 32 bits
formato AASS. 8 R
Sin Menu Diagnésticos 113 113 0 0x65 .- 1001 con
pantalla | ID del hardware (101) signo,
Leer la identificacién del 1 32 bits
hardware. 1 R
FCtEY
Menu Calibracién
[ PA9y]) | Menu Calibracion (1 a 16) - 420 0x68 - 4021 float
[ Mv] Medicion eléctrica [offset (104) R
Leer el valor eléctrico crudo 90] 1 a 0x0C
para esta entrada en las (12)
unidades que corresponden a 0x15 (21)
la configuracién del Tipo de
Sensor (pagina Configuracién,
menu de Entrada Analégica).
[EL o] | Menu Calibracion (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000 0,0 398 0x68 .- 4010 float
[ELi.o] Compensacion de entrada [offset (104) RWES
eléctrica 90] 1 a 0x0C
Cambiar este valor para (12)
calibrar el extremo inferior del 0xA (10)
rango de entrada.
[EL .§) | Menu Calibracion (1 a 16) -1.999,000 a 9.999,000 1,0 400 0x68 .- 4011 float
[ELi.S] | Pendiente de entrada [offset (104) RWES
eléctrica 90] 1 a 0x0C
Ajustar este valor para (12)
calibrar la pendiente del valor 0xB (11)
de entrada.
Nota: Algunos valores se redondean para que quepan en la pantalla de cuatro caracteres. R: Leer
Los valores completos se pueden leer con otra interfaz. W: Escribir
E: EEPROM
Si hay una sola instancia de un meni, no aparecera ningiin submeni. rsac?::fi'jgll'
usuario
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Como guardar y restablecer los ajustes
del usuario

Registrar los ajustes de parametros de instalacion y
operaciones para referencia futura es muy importante.
Si accidentalmente los cambia, necesitara programar
nuevamente los ajustes correctos en el controlador
para regresar el equipo a la condicién operativa

Después de programar el controlador y
verificar que la operacion sea adecuada, utilice
Guardar configuraciéon de usuario (pagina
Configuracion, mena Global) para almacenar la
configuracion en cualquiera de dos archivos en una
seccion especial de la memoria. Si los ajustes en el
controlador se alteran y desea regresar el controlador
a los valores guardados, use Restaurar configuracion
de usuario ({J§r.] (padgina Configuracion, menta
Global) para recuperar uno de los ajustes guardados

Para restaurar pardametros, también se puede
configurar una entrada digital o la tecla Funcion.

Nota:
Ejecute el procedimiento anterior solamente cuando
esté seguro que todas las configuraciones correctas
estén programadas en el controlador. Al guardar
las configuraciones se sobreescribe todo grupo de
configuraciones guardado con anterioridad.
Asegurese de documentar todos las configuraciones
del controlador.

Entradas
Compensacion de calibracion

La compensacion de calibraciéon permite a un
dispositivo compensar los efectos de sensores
imprecisos, resistencias de los conductores u otros
factores que alteran el valor de entrada. Una
compensacion positiva aumenta el valor de entrada,
mientras que una negativa lo disminuye.

El valor de compensacién de entrada se puede
visualizar o cambiar con Compensacion de

calibracién (pagina Operaciones, ment

Entrada analdgica).

La desviacion de calibracién
negativa compensara el efecto
de la diferencia entre la lectura
del sensor y la temperatura real.

e

Lectura de temperatura
del sensor

Temperatura

Temperatura real del proceso

Tiempo

Calibracion
Para calibrar una entrada analdgica, necesitara
suministrar dos sefales eléctricas o cargas de resistencia

cerca de los extremos del rango que la aplicacién utilice.
Vea los valores recomendados mas abajo:

Tipo de sensor Fuente baja Fuente alta
termopar 0,000 mV 50,000 mV
milivoltios 0,000 mV 50,000 mV
voltios 0,000 V 10,000 V
miliamperios 0,000 mA 20,000 mV
100 @ RTD 50,00 Q 350,00 Q
1.000 @ RTD 500,00 Q 3.500,00 Q
Termistor 5 K 50,00 Q 5000,00 Q
Termistor 10 K 50,00 Q 10000,00 Q
Termistor 20 K 50,00 Q 20000,00 Q
Termistor 40 K 50,00 Q 40000,00 Q

Siga los siguientes pasos para una entrada
de termopar o de proceso:

1. Aplique la senal de fuente baja para la entrada
que esté calibrando. Mida la senal para
garantizar que sea exacta.

2. Lea el valor de Medicién eléctrica (pagina
Fabrica, menu Calibracion) para esa entrada.

3. Calcule el valor de compensacion, sustrayendo
este valor de la senal de fuente baja.

4. Configure Compensaciéon de entrada eléctrica
(pagina Fabrica, mend Calibracion) para
esta entrada para el valor de compensacién.

5. Verifique la Medicién Eléctrica para ver si
coincide con la senal o no. Si no coincide, ajuste la
Compensacion eléctrica de nuevo.

6. Aplique la senial de fuente alta a la entrada. Mida
la sefial para garantizar que sea exacta.

7. Lea el valor de la Medicién Eléctrica para esta entrada.

8. Calcule el valor de incremento dividiendo la senal
de fuente baja por este valor.

9. Configure Pendiente eléctrica (pagina
Fabrica, menu Calibracién) para esta entrada
para el valor de ganancia calculado.

10. Verifique la Medicién Eléctrica para ver si
coincide con la senal o no. Si no coincide, ajuste la
Pendiente Eléctrica de nuevo.

Configure la Compensacion eléctrica a 0 y la Pendiente

eléctrica a 1 para restablecer la calibracion de fabrica.

Siga estos paso para una salida RTD:

1. Mida la resistencia de fuente baja para garantizar
que sea exacta. Conecte la resistencia de fuente
baja para la entrada que esté calibrando.

2. Lea el valor de Medicion eléctrical 77y (pagina
Fabrica, menu Calibracion) para esa entrada.

3. Calcule el valor de compensacion, sustrayendo
este valor de la resistencia de fuente baja.

4. Configure Compensacién de entrada eléctrica
(pagina Fabrica, mend Calibracién) para
esta entrada para el valor de compensacion.

5. Verifique la Medicién Eléctrica para ver si coincide
ahora con la resistencia o no. Si no coincide, ajuste
la Compensacion eléctrica de nuevo.
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6. Mida la resistencia de fuente alta para
garantizar que sea exacta. Conecte la resistencia
de fuente alta a la entrada.

7. Lea el valor de la Medicién Eléctrica para esta
entrada.

8. Calcule el valor de incremento dividiendo la senal
de fuente baja por este valor.

9. Configure Pendiente eléctrica [E{ .§] (pagina
Fabrica, menu Calibracion) para esta entrada
para el valor de ganancia calculado.

10. Verifique la Medicion Eléctrica para ver si
coincide con la sefial o no. Si no coincide, ajuste la
Pendiente Eléctrica de nuevo.

Configure la Compensacion eléctrica a 0 y la Pendiente
eléctrica a 1 para restablecer la calibracién de fabrica.

Configure los limites de punto establecido con
Punto establecido inferior y Punto establecido
superior (pagina Configuracién, menud Lazo).

Hay dos conjuntos de limites inferiores y
superiores de punto establecido: uno para un punto
establecido de lazo cerrado y otro para un punto
establecido de lazo abierto.

Limite superior del rango funcional seleccionado —a

Extender el rango bajo (entre el Limite superior del sensor y el Rango bajo)

Punto establecido superiorJ

Rango de punto establecido (tiene que estar entre el Rango alto y el Rango bajo)

Punto establecido inferior—\

Extender el rango bajo (entre el Limite superior del sensor y el rango alto)

Presi6n de gas

Limite inferior del rango funcional seleccionado —7

Constante de tiempo de filtro

La filtracién suaviza una senal de entrada aplicando
a la sefial una constante de tiempo de filtro de primer
orden. Filtrar el valor mostrado facilita supervisar.
Filtrar la seial podria mejorar el funcionamiento del
control PID en un sistema que tenga mucho ruido o
que sea muy dinamico.

Ajuste el intervalo de filtro de tiempo con Filtro
de tiempo (pagina Configuracién, mend
Entrada analégica). Ejemplo: Con un valor de filtro
de 0,5 segundos, si el proceso de valor de entrada
cambia instantdaneamente de 0 a 100 y permaneci6
en 100, la pantalla indicara 100 después de cinco
constantes de tiempo del valor de filtro o 2,5 segundos.

Sefal de entrada sin filtrar

Temperatura

Tiempo

Sefial de entrada filtrada

Temperatura

Tiempo

Seleccion de sensor

Es necesario configurar el controlador para que
sea compatible con el dispositivo de entrada, el
cual normalmente es un termopar, un RTD o un
transmisor de proceso.

Seleccione el tipo de sensor con Tipo de sensor
(pagina Configuracion, ment Entrada analdgica).

Limite inferior de punto establecido y limite superior

El controlador limita el punto establecido a un valor
entre el limite bajo de punto establecido y el limite
alto de punto establecido.

Escala alta y Escala baja

Cuando se selecciona una entrada como voltaje de
proceso o entrada de corriente de proceso, se debe
seleccionar el valor de voltaje o corriente que sea los
extremos bajo y alto. Por ejemplo,cuando use una
entrada de 4 a 20 mA, el valor bajo de la escala debe
ser 4,00 mA y el valor alto de la escala seria 20,00 mA.
Los rangos de escala cominmente usados son:
0a20mA,4a20mA,0a5V,1a5Vy0al0V.

Usted puede crear un rango de escala que
represente otras unidades para aplicaciones
especiales. Usted puede invertir las escalas de
valores altos a valores bajos para senales de entrada
analdgicas que tengan una accién inversa. Por
ejemplo, si 50 psi provoca una sefial 4 mA y 10 psi
provoca una sefial 20 mA.

No es necesario que los extremos inferior y superior
de escala coincidan con los extremos del rango de
medicién. Estos valores, junto con los extremos
inferiores y superiores de rango, permiten realizar
escalamiento de procesos y pueden incluir valores que
el controlador no puede medir. Independientemente de
los valores escalados, el valor medido se restringe por
las medidas eléctricas del hardware.

Seleccione los valores inferiores y superiores con
Escala baja y Escala alta[ Gh .. Seleccione
el rango que se muestra con Escala baja y
Rango alto (pagina Configuracién, menu
Entrada analégica).

Rango alto y Rango bajo

Con una entrada de proceso, debe seleccionar un valor
que represente los extremos bajo y alto del rango

de la corriente o el voltaje. Seleccionar estos valores
permite que la pantalla del controlador se iguale a las
unidades de medicion reales de trabajo. Por ejemplo,
la entrada analégica de un transmisor de humedad
podria representar 0 a 100 por ciento de humedad
relativa como una sefial de proceso de 4 a 20 mA.

La escala baja se ajustaria a 0 para representar 4 mA
y la escala alta se ajustaria a 100 para representar
20 mA. La indicacién en la pantalla entonces
representaria el rango de humedad de 0 al 100 por
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ciento con una entrada de 4 a 20 mA.
Seleccione los valores inferiores y superiores con

Rango bajo y Rango alto (pagina

Configuracién, mend Entrada analégica).
Linealizacion

La funcién de linealizacién permite al usuario
relinealizar una lectura de valor desde una fuente
analdgica. Se utilizan 10 puntos de datos para compensar
las diferencias entre la lectura del valor de sensor (punto
de entrada) y el valor deseado (valor de salida). Multiples
puntos de datos permiten la compensacion de diferencias
no lineales entre las lecturas del sensor y los valores de
proceso objetivos a lo largo del rango de funcionamiento
del sistema térmico o de proceso. Las diferencias en

las lecturas del sensor pueden deberse a factores tales
como la colocacion del sensor, tolerancias, o resistencias
imprecisas del sensor o del cable.

El usuario especifica la unidad de medida y luego cada
punto de dato introduciendo un valor de punto de entrada
y un valor de punto de salida correspondiente. Cada punto
de dato debe ser incrementalmente superior al punto
precedente. La funcién de linealizacién interpolara puntos
de“ datos linealmente entre puntos de datos especificos.

/Punto de entrada 10

2

L?thra d? sensor 8 Punto de salida 10
© sin linealizacién 7 '
ot (valor real) 5 6 : !
3 4
h= bl
® \ 3 i
qL'_) 9 i Zonade compensacién
2 Punto de 1 :
E entrada
(V]
=

Lectura de sensor
con linealizacién
(valor en pantalla)

Punto de salida 1

Sin compensacién

Tiempo

Salidas
Diplex

Ciertos sistemas requieren que una sola salida de
proceso controle tanto la salida de calentamiento
como la de enfriamiento. Un controlador EZ-ZONE®
RMH con una salida de proceso puede funcionar
como dos salidas separadas.

Con una salida de 4 a 20 mA, la salida de
calentamiento opera de 12 a 20 mA (0 a +100 por
ciento) y las salidas de enfriamiento, de 12 a 4 mA
(0 a -100 por ciento).

El dispositivo controlado por el EZ-ZONE RMH
requiere este tipo de salida en algunas situaciones,
tal como es el caso de una valvula de tres vias que
abre una via con una senal de 12 a 20 mA, y abre la
otra con una senial de 4 a 12 mA. Esta caracteristica
reduce el costo general del sistema al usar una sola
salida para que actie como dos salidas.

Las salidas 1 y 3 pueden ordenarse como salidas
de proceso. Seleccione duplex [d{/PL | como Funcion
de salida (pagina Configuracién, menu

Salida). Configure la salida a voltios (g { £] 0
miliamperios con Tipo de salida [ gf Y

Seleccione el rango de la salida de proceso con Escala

baja y Escala alta[ Gk .|O.

Curva de salida de enfriamiento

Una curva de salida no lineal puede mejorar el
funcionamiento cuando la respuesta del dispositivo
de salida es no lineal. Si una salida de enfriamiento
utiliza una de las curvas no lineales, un calculo
PID produce un nivel de salida mas bajo que el que
proporcionaria una salida lineal.

Estas curvas de salida se utilizan en aplicaciones
de extrusion de plastico: curva 1 para sistemas
de extrusion enfriados por aceite y curva 2 para

sistemas de extrusién enfriados por agua.
100

80

60

Energia de salida real

40

20

Calculo PID

Seleccione una curva de salida de enfriamiento no
lineal con Curva de salida de enfriamiento

(mend Configuraciéon, menu Lazo).

Métodos de control

Configuracion de salida

Cada salida del controlador se puede configurar

como una salida de calentamiento, una salida de
enfriamiento, una salida de alarma o desactivada. No
se ha colocado ninguna limitacién de dependencia en
las combinaciones disponibles. Las salidas se pueden
configurar en cualquier combinacién. Por ejemplo, las
tres se podrian fijar en enfriamiento.

Las salidas de calentamiento y enfriamiento usan
los pardametros de punto establecido y de Operaciones
para determinar el valor de la salida. Todas las salidas
de calentamiento y enfriamiento usan el mismo valor
de punto establecido. Calentamiento y enfriamiento
tienen su propio grupo de parametros de control. Todas
las salidas de calentamiento usan el mismo grupo
de parametros de control de calentamiento y todas
las salidas de enfriamiento usan el mismo grupo de
pardmetros de salida de enfriamiento.

Cada salida de alarma tiene su propio grupo de
parametros de configuracion y puntos establecidos,
permitiendo operacién independiente.
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Control automatico (lazo cerrado) y manual
(lazo abierto)

El controlador tiene dos modos de operacién basicos,
modo automatico y modo manual. E1 modo automatico
permite que el controlador decida si se ejecuta un
control de lazo cerrado o se siguen los ajustes de Falla
de error de entrada (pagina Configuracién,
ment Lazo). El modo manual sélo permite control

de lazo abierto. El controlador EZ-ZONE® RMH se
usa normalmente en el modo automatico. El modo
manual sélo se usa generalmente para aplicaciones
especializadas o para solucién de problemas.

El modo manual es un control de lazo abierto
que permite al usuario fijar directamente el nivel de
energia a la carga de salida del controlador. En este
modo, ningtn ajuste del nivel de energia de la salida
ocurre con base en la temperatura o punto establecido.

En el modo automatico, el controlador monitorea
la entrada para determinar si es posible realizar el
control de lazo cerrado. El controlador verifica para
asegurar que un sensor en funcionamiento esta
proporcionando una sefial de entrada valida. Si hay
una sefal de entrada valida, el controlador realizara
un control de lazo cerrado. El control de lazo cerrado
usa un sensor de proceso para determinar la diferencia
entre el valor de proceso y el punto establecido. Después
el controlador aplica energia a una carga de salida de
control para reducir esa diferencia.

Si no hay una sefial valida de entrada, el
controlador emitird un mensaje de error de entrada
en la pantalla superior y(RE £ n] en la pantalla
inferior y respondera a la falla de acuerdo con la
configuracién de Falla de Error de Entrada (FA ,{].
Puede configurar el controlador para que realice una
transferencia sin “sobresaltos” (5 P{ §), cambie para
ello a un nivel fijo predeterminado de potencia de
salida (7R A), o desactive la energia de salida.

La transferencia sin sobresaltos permitira al
controlador cambiar al modo manual usando el ultimo
valor de energia calculado en el modo automatico si el
proceso se ha estabilizado a + 5 por ciento del nivel de
energia de salida durante el intervalo de la Integral de
tiempo (pagina Operaciones, Lazo) anterior a la falla del
sensor, y ese nivel de energia es menos del 75 por ciento.

Punto establecido Temperatura real

Y
Falla de sensor

Temperatura

100%

Alimentaci6n de salida

40%

N

Energia

—-2 minutos-> *Bloguea
la alimentacion
0% de salida

Tiempo

Error en enganche de entrada (pagina
Configuracion, ment Entrada analégica) determina
la respuesta del controlador una vez que vuelve a
recibir una sefial de entrada véalida. Si el enganche
estd encendido, entonces el controlador continuara

indicando un error de entrada hasta que se borre el
error. Para borrar una alarma enganchada, presione
la tecla Avanzar y luego la tecla Arriba O.

Si el enganche esta apagado, el controlador
automaticamente cancelara el error de entrada y
regresara a leer la temperatura. Si el controlador se
encontraba en el modo automatico cuando ocurrié
el error de entrada, reanudara el control de lazo
cerrado. Si el controlador se encontraba en modo
manual cuando ocurrié el error, permanecera en
control de lazo abierto.

El El Indicador luminoso de control manual %
se enciende cuando el controlador opera en el modo
manual.

Puede cambiar facilmente entre los modos si el
parametro Modo de control[ £ 1] se seleccioné para

que aparezca en pagina Inicio.

Para pasar al modo manual desde el modo
automatico, presione la tecla Avanzar @ hasta que
aparezca en la pantalla inferior. La pantalla
superior mostrara para el modo automatico.
Utilice las teclas Arriba © o Abajo @ para
seleccionar (78 »]. El valor del punto establecido

manual se obtendra de la tltima operacién manual.

Para pasar al modo manual desde el modo
automatico, presione la tecla Avanzar @ hasta
que aparezca en la pantalla inferior. La
pantalla superior mostrara para el modo
manual. Utilice las teclas Arriba © o Abajo @ para
seleccionar (Rl £ o). El valor del punto establecido
automatico se obtendra de la dltima operacion
automatica.

Los cambios tienen efecto después de tres
segundos o inmediatamente al presionar ya sea la
tecla Avanzar @ o la tecla Infinito @.

Control de encendido-apagado

El control de encendido-apagado enciende y apaga

la salida, segin la entrada, el punto establecido y
los valores de histéresis. El valor de histéresis indica
cuanto se debe desviar el valor del proceso del punto
establecido para encender la salida. Si se aumenta

el valor de la histéresis, disminuira la cantidad

de veces que la salida se enciende y se apague. La
capacidad de control mejora al disminuir la histéresis.
Si se fijara ésta en 0, el valor del proceso estaria

mas cerca del punto establecido, pero la salida se
encenderia y se apagaria con més frecuencia, lo

cual podria causar “vibraciéon” de salida. Se puede
seleccionar control de encendido-apagado mediante

el Algoritmo de calentamiento o el Algoritmo
de enfriamiento (pagina Configuracién,

menu Lazo). La histéresis de encendido-apagado
puede configurarse con Histéresis de calentamiento

o Histéresis de enfriamiento (pagina

Operaciones, menu Lazo).

Nota:
Error de entrada Modo de falla no funciona
en el modo de control de encendido-apagado. La
salida se apaga.
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La accién de calentamiento se apaga cuando la temperatura
del proceso aumenta por encima del punto establecido.

Punto establecido

Temperatura

I Histéresis
-~

N\
Temperatura del proceso

La accion de calentamiento se enciende cuando la temperatura
La accion de calentamiento  del proceso desciende por debajo del punto establecido

se enciende durante el arranque. menos la histéresis.

Tiempo

» o La accion de enfriamiento se enciende
La accion de enfriamiento  cuando la temperatura del proceso
se enciende durante aumenta por encima del punto

el arranque. establecido més la h\stéresis.\

I Histéresis

Temperatura del proceso

Punto establecido

Temperatura

La accion de enfriamiento se apaga cuando la temperatura
del proceso desciende por debajo del punto establecido.

Algunos procesos requieren mantener una
temperatura o un valor de proceso méas cercano al
punto establecido que lo que puede proporcionar

un control de todo o nada. Un control proporcional
brinda ese control mas estricto, porque ajusta la
salida cuando la temperatura o el valor del proceso
estan dentro de una banda proporcional. Cuando el
valor esta en la banda, el controlador ajusta la salida
dependiendo de cuan cerca est4 el valor de proceso al
punto establecido:

Entre mas cercano es el valor de proceso al punto
establecido, més baja sera la energia de la salida.
Esto es similar a ir soltando el pedal de gasolina
de un coche conforme se acerca a la sefal de alto.
Mantiene la temperatura o el valor de proceso
sin oscilar tan ampliamente como lo haria con un
simple control de todo o0 nada. Sin embargo, cuando
el sistema se estabiliza, la temperatura o el valor
de proceso tienden a “caer” a un valor ligeramente
inferior al punto establecido.

Con un control proporcional, el nivel de potencia
de salida equivale al (punto establecido menos
valor de proceso) dividido entre el valor de la banda
proporcional.

En una aplicacién con una salida asignada al
calentamiento y otra al enfriamiento, cada uno
tendra un parametro proporcional separado. Los
parametros de calentamiento se hacen efectivos
cuando la temperatura del proceso es menor que
el punto establecido; los de enfriamiento se hacen
efectivos cuando dicha temperatura es mayor que el
punto establecido.

Ajuste la banda proporcional con Banda

proporcional para calentamiento| AP&] o Banda
proporcional para enfriamiento [ L P§] (pagina
Operaciones, menu Lazo).

Punto establecido

/Sobrepaso

Banda proporcional Caida

Temperatura

Tiempo

Control proporcional mas integral (Pl)

Para corregir la caida causada por el control
proporcional, se incorpora al sistema un control
integral (restablecer). Cuando el sistema se ha
estabilizado, se ajusta el valor integral a fin de
acercar la temperatura o el valor del proceso al punto
establecido. La accién integral determina la velocidad
de la correccién; sin embargo, esta acciéon podria
aumentar el sobrepaso que se produce en el arranque
del equipo o cuando se cambia el punto establecido.
Un exceso de accion integral producira inestabilidad
en el sistema. La accion integral se elimina cuando el
valor del proceso esta fuera de la banda proporcional.

Ajuste la integral con Integral de tiempo

(pagina Operaciones, mena Lazo).

Control proporcional mas integral mas derivativa (PID)

El control derivativo (rapidez de variacion) se

utiliza para minimizar el sobrepaso en un sistema
controlado por accién PI. La accién derivativa
(rapidez de variacién) ajusta la salida de acuerdo con
la rapidez del cambio de la temperatura o valor del
proceso. Un exceso de accion derivativa (rapidez de
variacion) producird lentitud en el sistema.

La accion derivativa es activa inicamente cuando
el valor del proceso esta dentro de un intervalo
equivalente a dos veces el valor proporcional a partir
del punto establecido.

Ajuste la derivativa con Derivativa de tiempo

(pagina Operaciones, menu Lazo).

Sobrepaso reducido

Punto establecido

Banda proporcional

Banda proporcional x 2

Se reduce la velocidad de calentamiento

Temperatura

Tiempo

Banda muerta

En una aplicacién de PID, las bandas muertas por
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encima y por debajo del punto establecido pueden
ahorrar energia y minimizar el desgaste en una
aplicacién, manteniendo la temperatura del proceso
dentro de margenes aceptables.

La accién proporcional cesa cuando del valor del
proceso se encuentra dentro de la banda muerta. La
accién integral contintia acercando la temperatura
del proceso al punto establecido.

Utilizando un valor positivo de banda muerta

previene el hecho de que dos sistemas peleen entre si.

Salida deIenfriamiento activa

Punto establecido,

SalidaIde calentamiento activa

Temperatura

Banda muerta positiva

Tiempo

Cuando el valor de la banda muerta es
cero, la salida de calentamiento se activa al caer
la temperatura por debajo del punto establecido
y la salida de enfriamiento se activa cuando la
temperatura excede el punto establecido.

Salida de I

. enfriamientolactiva
Punto establecido,

SalidaIde calentamientosactiva

Temperatura

Banda muerta cero

Tiempo

Cuando el valor de banda muerta es negativo,
tanto las salidas de calentamiento y de enfriamiento
estan activas cuando la temperatura esta cerca del
punto establecido.

Salida delenfriamiento activa

Punto establecido,

Salida)de calentamiento activa

Temperatura

Banda muerta negativa

Tiempo

Ajuste la banda muerta con Banda muerta
d &) (pagina Operaciones, mentd Lazo).

Base de tiempo variable

Base de tiempo variable es el método preferido

para controlar una carga resistiva, proporcionando
una base de tiempo muy corta para alargar la vida
util del calentador. A diferencia de disparo por dngulo
de fase, la conmutacién de base de tiempo variable no
limita la corriente ni el voltaje aplicados al calentador.

Con salidas de base de tiempo variable, el
algoritmo PID calcula una salida entre 0 y 100%,
pero la salida se distribuye en grupos de tres ciclos
de la linea de CA. Para cada grupo de tres ciclos de
la linea de CA, el controlador decide si la energia
debe estar encendida o apagada. No hay tiempo de
ciclo fijo ya que la decision se toma por cada grupo de
ciclos. Cuando se usa en conjunto con un dispositivo
de cruce por cero (disparo rapido), como un controlador
de energia de estado sélido, la conmutacién se hace
solamente en el cruce de cero de la linea de CA, lo que
ayuda a reducir el ruido eléctrico. (RFI).

La base de tiempo variable se debe usar con
controladores de energia de estado sélido, como un
relé de estado sdlido (SSR) o rectificador controlador
de silicio (SCR) de energia. No use una salida de
base tiempo variable para controlar relés electro
mecanicos, relés de desplazamiento de mercurio,
cargas inductivas y calentadores con caracteristicas
de resistencia poco comunes.

La combinacién de salida de base de tiempo variable y
relé de estado solido pueden, a bajo costo, aproximarse al
efecto de control analdgico, disparado por angulo de fase.

Seleccione Frecuencia de linea CA [RL.L F) (pagina
Configuracién, menu Global), 50 6 60 Hz.

Salida de 100%

10 ENCENDIDO,
0 APAGADO

Salida de 50%

3 ENCENDIDO,
3 APAGADO

Salida de 66%

6 ENCENDIDO,
3 APAGADO

Rampa de punto establecido sencillo

El modo de rampa protege materiales y sistemas que
no pueden tolerar cambios rapidos de temperatura.

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow .

100

Capitulo 6 Caracteristica



El valor de la velocidad de rampa es equivalente a la
cantidad méaxima de grados por minuto o por hora
que puede cambiar la temperatura del sistema.

Seleccione Accién de rampa (pagina
Configuracién, mend Lazo):

rampa desactivada.

rampa al iniciar.

rampa al cambiar punto establecido.

rampa al arranque o cuando cambie el
punto establecido.

Seleccione si la velocidad es en grados por minuto
o grados por hora con Escala de rampa [ -5
Ajuste la velocidad de rampa con Velocidad de rampa

(pagina Configuracién, menud Lazo).

Punto establecido

N\

La

Temperatura

el Punto

a alcanza rapi

Tiempo

Sistema de calentamiento sin rampa

Punto establecido

Temperatura

por minuto

La temperatura asciende en rampa hasta el Punto establecido a una velocidad establecida

Tiempo

Sistema de calentamiento con rampa

Alarmas

Las alarmas se activan cuando el nivel de salida, el
valor de proceso o la temperatura exceden un rango
definido. El usuario puede configurar cémo y cuando
activar una alarma, que accién toma y si se desactiva
automaticamente cuando desaparezca la condicién
que la originé.

Configure las salidas de las alarmas en la
pagina Configuracién antes de ajustar los puntos
establecidos de alarma.

No es necesario asignar las alarmas a una salida.
Las alarmas se pueden monitorear y controlar
mediante el panel frontal o utilizando el software.

Alarmas de proceso y desviacion

Una alarma de proceso utiliza uno o dos puntos
establecidos absolutos para definir una condicién
de alarma.

Una alarma de desviacién utiliza uno o dos
puntos establecidos que se definen como relativos
con respecto al punto establecido. Para calcular los
puntos establecidos alto y bajo de alarma, se suman
o se restan valores de compensacion del punto
establecido. Si cambia el punto establecido, también
se mueve automaticamente la ventana definida por
los puntos establecidos de alarma.

Seleccione el tipo de alarma con Tipo [ At Y]
(pagina Configuraciéon, mend Alarma).

Puntos establecidos de alarma

El Punto establecido de alarma alta define la
temperatura o el valor del proceso que activarda una
alarma del lado alto. El Punto establecido de alarma
baja define la temperatura que activara una alarma
del lado bajo. Para las alarmas de desviacién, un
punto establecido negativo representa un valor por
debajo del punto establecido de lazo cerrado. Un punto
establecido positivo representa un valor por encima
del punto establecido de lazo cerrado. Visualice o
cambie los puntos establecidos de alarma con Punto
establecido inferior[ A{ o]y Punto establecido
superior (pagina Operaciones, mend Alarma).

Histéresis de alarma

Cuando el valor del proceso llega al punto establecido
alto o bajo de alarma, se provoca un estado de alarma.
La histéresis de alarma define el punto al que debe
regresar el proceso, dentro del rango de operacion
normal, antes de que la alarma se pueda eliminar.

La histéresis de alarma es una zona que esta dentro
de cada punto establecido de alarma. Esta zona se define
agregando el valor de histéresis al punto establecido
de alarma baja o restando el valor de histéresis del
punto establecido de alarma alta. Visualice o cambie
la histéresis de alarma con Histéresis (pagina
Configuracion, menta Alarma).

Rango de alarma de lado alto Punto establecido

suprior de alarma

+ Histéresis de alarma

Temperatura

Rango de operacion normal

f Histéresis de alarma

Punto establecido

Rango de alarma de lado bajo inferior de alarma

Tiempo

Puntos establecidos de alarma e histéresis

Enganche de alarma

Una alarma enganchada permaneceré activa después
de cesar la condicion de alarma. Unicamente puede
ser desactivada por el usuario.

Un mensaje activo, tal como un mensaje de
alarma, ocasionara que la pantalla de la RUT alterne
entre la configuraciéon normal y el mensaje activo en
la pantalla superior y en la pantalla inferior.

Presione la tecla Avanzar @ para visualizar

en la pantalla superior y la fuente del

mensaje en la pantalla inferior.

Utilice las teclas Arriba © o Abajo © para
desplazarse por las respuestas posibles, como Borrar

o Silenciar[ G ,{ ). A continuacién, presione las
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teclas Avanzar @ o Infinito @ para ejecutar la accién.

Consulte el capitulo sobre teclas y pantallas y el
capitulo sobre la pagina de inicio para obtener més
detalles.

Una alarma que no esté enganchada (auto-
borrable) se desactivara automaticamente después
de que se elimine la condicién de alarma.

Encienda o apague el enganche de alarma
con Enganche (pagina Configuracion,
menud Alarma).

El estado de alarma comienza cuando la temperatura
alcanza el Punto establecido superior de alarma

Punto establecido
suprior de alarma

¥ Histéresis de alarma

Rango de operacion normal

El estado de alarma continuara

hasta que la temperatura disminuya
a un valor equivalente al Punto
establecido superior de alarma

* menos la histéresis. En este punto

el operador podria apagar una
alarma enganchada. Una alarma
no enganchada se apagaria

automaticamente. Punto establecido
inferior de alarma

Temperatura

Temperatura
del proceso

Tiempo
Silenciar alarma

Si la funcién silenciar alarma esta activada, el operario
puede inhabilitar la salida de alarma mientras el
controlador estd en un estado de alarma. El valor o la
temperatura de proceso tienen que superar la zona de
histéresis y llegar al rango de operaciéon normal para que
se active la funcién de salida de alarma nuevamente.
Un mensaje activo, tal como un mensaje de
alarma, ocasionara que la pantalla alterne entre
la configuracion normal y el mensaje activo en la
pantalla superior y en la pantalla inferior.
Presione la tecla Avanzar para visualizar
en la pantalla superior y la fuente del

mensaje en la pantalla inferior.

Utilice las teclas Arriba © y Abajo @ para
desplazarse por las respuestas posibles, como

Borrar[ {{ ~]o Silenciar [ § ,{]. A continuacién,
presione las teclas Avanzar @ o Infinito @ para
gjecutar la accion.

Encienda o apague el silenciador de alarma con
Silenciar [ A5 ] (pagina Configuracién, mend Alarma).

Bloqueo de alarma

El bloqueo de alarma permite el calentamiento inicial
de un sistema, después de que se inici6. Cuando se
enciende la funcién bloquear alarma, no se activara
ninguna alarma cuando la temperatura del proceso
esté inicialmente por debajo del punto establecido
inferior de alarma o por encima del punto establecido
superior de la alarma. El valor del proceso tendra que
llegar al rango operativo normal, pasando la zona de
histéresis, para que se active la funcién de alarma.

Encienda o apague el bloqueo de alarma con Bloqueo

(pagina Configuracién, menu Alarma).

Deteccion de lazo abierto

Cuando se activa la Deteccién de lazo abierto| {.dE],

el controlador buscara que la salida de energia esté en
100%. Una vez alli, el control comenzara a supervisar

la Desviacion de deteccién de lazo abierto[ {.dd)

en relacion con el valor que se introdujo para Tiempo

de deteccion de lazo abierto[ {.d E]. Si el periodo
especificado expira y la desviacién no ocurre, se activara
un Error de lazo abierto. Una vez que existe la Condicion
de error de lazo abierto, el modo de control se apagara.

Nota:
Todos los indicadores identificados en estas seccién
se encuentran en el ment Lazo de la pagina
Configuracion.

Utilizacion del bloqueo para ocultar
paginas y meniis

En caso de que cambios no intencionales en la
configuracion de parametros puedan causar problemas
de seguridad o provocar tiempo de inactividad, puede
utilizar la funcién de bloqueo para mayor seguridad.

Cada uno de los menus de la pagina Fabrica
y cada una de las paginas, excepto dicha pagina
Fabrica, cuentan con un nivel de seguridad asignado.
Puede cambiar el acceso de lectura y escritura a
estos menus y paginas mediante los parametros que
se encuentran en el menud Bloqueo (pagina Fabrica).

Meni Bloqueo

Hay cinco pardametros en el ment Bloqueo (pagina

Fabrica):

e Bloquear pagina de operaciones [{ g {,o) configura
el nivel de seguridad de la pagina Operaciones.
(predeterminado: 2)

Nota:
Los niveles de bloqueo de las paginas Inicio y
Configuracién son fijos y no se pueden cambiar.

¢ Bloquear pagina Operaciones configura
el nivel de seguridad de la pagina Perfilamiento.
(predeterminado: 3)

e Habilitar Seguridad de contraseiia(P A5, £ activa
o desactiva la funcién de seguridad de Contrasena.
(predeterminado: apagado)

e Seguridad de bloqueo de lectura determina
a qué paginas se puede acceder. El usuario puede
acceder al nivel seleccionado, asi como a todos los
niveles inferiores. (predeterminado: 5)

e Seguridad de bloqueo de configuracién
determina en qué parametros dentro de paginas
accesibles se pueden escribir. El usuario puede
escribir en el nivel seleccionado, asi como en todos
los niveles inferiores. (predeterminado: 5)

La tabla a continuacion representa los diferentes
niveles de bloqueo para el indicador Seguridad de
bloqueo de configuracién y el indicador Seguridad

de bloqueo de lectura. El Bloqueo de configuracion
cuenta con 6 niveles (0-5) de seguridad mientras que
el Bloqueo de lectura tiene 5 (1-5). Por lo tanto, el nivel
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“0” se aplica sélo al Bloqueo de configuracién. “Y”

significa si (se puede escribir/leer) mientras que “N”
significa no (no se puede escribir/leer). Las celdas de
color simplemente diferencian un nivel del siguiente

Seguridad de bloqueo (§{ o)y (rlL ol
Nivel de bloqueo 01112 (3 |4 |5
Pdgina de inicio (0) Y |Y |Y |Y |Y]|Y
Pagina Operaciones (2) N [N [Y |Y [Y |Y
Pagina Configuracion 4) [N [N [N [N [Y [Y
Pagina Fabrica
Ment Personalizado (5) [N [N [N [N [N [Y
Ment Diagnésticos (2) |[N |Y |Y |Y |[Y |Y
Menu Calibracion (5) N [N [N [N [N Y
Menu Bloqueo
Lol.D N|Y |Y|Y |[Y|Y
Lol.P] N|Y |Y|Y[Y[|Y
|PRS.E) N|Y |Y|Y [Y|Y
rlol] Y|Y |Y|Y|Y[|Y
SLol) Y |Y |Y|Y |Y|Y

Los siguientes gjemplos muestran cémo se pueden usar

los parametros del menu Bloqueo en las aplicaciones:

1. Puede bloquear el acceso a la pagina Operaciones
pero permitir que un operador acceda al menu Perfil,
cambiando los niveles de seguridad predeterminados
de la pagina Perfil y la pagina Operaciones. Cambie
Bloquear pédgina Operaciones a 3 y Bloquear

pagina Perfilamiento a 2. Si Seguridad de
bloqueo de configuracién se configura en 2 o
ma4s alto y Seguridad de bloqueo de lectura se
configura en 2, se puede acceder a la pagina Perfiles
y a la pagina Inicio, y escribir en todos los pardmetros
permitidos. Las paginas con niveles de seguridad
mayores que 2 estaran bloqueadas (inaccesibles).

2. Si Seguridad de bloqueo de configuracién
se fija en 0 y Seguridad de bloqueo de lectura
se fija en 5, se podr4 acceder a todas las
paginas; sin embargo, no se permitira realizar
cambios en ninguna pagina o mend, con una
excepcion: Seguridad de bloqueo de configuracion

se puede cambiar a un nivel més elevado.

3. El operador desea contar con acceso de lectura
a todos los mentus y no permitir que se cambie
ningun parametro.

En la pagina Fabrica, mend Bloqueo, fije Seguridad
de bloqueo de lectura en 5y Seguridad de
bloqueo de configuracién en 0.

4. El operador desea leer y escribir en la pagina
Inicio y en la pagina Perfiles, y bloquear todas
las demas paginas y mends.

En la pagina Fabrica, menu Bloqueo, fije Seguridad
de bloqueo de lectura en 2 y Seguridad de
bloqueo de configuracion en 2.

En la pagina Fabrica, ment Bloqueo, fije
Bloquear pagina Operaciones en3yla
Bloquear pagina Perfiles en 2.

5. El operador desea leer las paginas Operaciones,
Configuracion, Perfiles, y los menis Diagnéstico,
Bloqueo, Calibracion y Personalizado. El operador
también desea leer y escribir en la pagina de inicio.
En la pagina Fébrica, mend Bloqueo, fije Seguridad
de bloqueo de lectura en 1y Seguridad de
bloqueo de configuracién en 5.

En la pagina Fabrica, mentu Bloqueo, fije
Bloquear pagina Operaciones en2yla
Bloquear pégina Perfiles en 3.

Utilizacion de Seguridad de contraseiia

A veces es deseable aplicar un nivel de seguridad mas
alto al control, en el que estan visibles una cantidad
limitada de ments y no se proporciona acceso a otros
sin una contrasenia de seguridad. Sin la contrasena
adecuada, aquellos menis permaneceran inaccesibles.
Si se activa Contraseria habilitada [P A 6.E]en la
pagina Fabrica en el meni [ { gL}, estara vigente una
Seguridad de contraseiia de anulacién. Cuando esté
vigente, las tnicas paginas que podra visualizar un
usuario sin contrasenia se definen en el indicador Nivel
de acceso bloqueado({ g L.l |. Por otra parte, un usuario
con contrasena tendria visibilidad restringida por
Seguridad de bloqueo de lectura [~ o£]. Por ejemplo,
con Contrasena habilitada y Nivel de acceso bloqueado
(Loll] fijadoen 1y(r{ of]fijado en 3, las paginas
disponibles para un usuario sin contrasefia estarian
limitadas a las paginas Inicio y Fabrica (nivel de bloqueo
1). Si se ingresa la contrasenia de Usuario, se podra
acceder a todas las paginas a excepcion de la pagina
Configuracion segun se define por el acceso del nivel 3.

Como habilitar Seguridad de contrasena

Dirfjase a la pagina Fabrica manteniendo presionadas

la tecla Infinito @ y la tecla Avanzar @ durante
aproximadamente seis segundos. Una vez alli, presione
una vez la tecla AbajoQ para ir al ment [ { gL
Presione nuevamente la tecla Avanzar @ hasta visualizar
el indicador Contrasefia habilitada ([P 8 §.£]. Por tltimo,

presione las teclas Arriba o Abajo para activarla. Una vez
activada, apareceran 4 nuevos indicadores:

1. (L oL.L]- Nivel de acceso bloqueado (1 a 5)
correspondiente a la tabla de bloqueo que aparece
mas arriba.

2. [rol l]- La funcién Contrasefia variable
cambiara el c6digo de cliente cada vez que se
apague y encienda el control.

3. [PAG,y] - Contrasena de usuario que un Usuario
necesita para obtener acceso al control.

4. [PARG.A]- Contrasena de administrador que se
necesita para obtener acceso administrativo al control.

Administrador puede cambiar las contrasenas de
Usuario o Administrador o dejarlas en su estado
predeterminado. Una vez que Seguridad de contrasefia
esta habilitada, éstas sélo seran visibles para el
Administrador Como puede observarse en la férmula
siguiente, el Usuario o el Administrador deberan
conocer cudles son esas contrasefias para adquirir

un nivel de acceso mas elevado al control. Presione la
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tecla Infinito @ para salir de este mena Una vez fuera
del mend, Seguridad de contrasefia estara habilitada.

Co6mo obtener acceso al controlador

Para obtener acceso a una pagina o menu al que no se

pueda acceder, dirijase a la pagina Fébrica y entre al

mend (JL o) . Una vez alli, siga los pasos siguientes:

Nota:

Si Seguridad de contraseria (Habilitar contrasefia
(PAG.E)esta activada) estd habilitada, los dos
indicadores que se mencionan en el primer paso
no estaran visibles. Si se desconoce, llame a la
persona o compania que configur6 el control.

1. Obtenga la Contrasena de usuario (P 8G.y]o0 la
Contrasefia de administrador (PA5.7].

2. Presione la tecla Avanzar @ una vez para

visualizar el indicador Cédigo (Lod E).

Nota:

a. Si la Contrasena variable estd desactivada, presione
la tecla Avanzar una vez mas y el indicador
Contrasena [P A55]se mostrara. Proceda al paso 7a
o bien al 8a. Presionando las teclas de flecha Arriba
O o0 Abajo @ ingrese la Contraseria de Usuario o
Administrador. Después de introducir la contrasena,
mantenga presionada la tecla Infinito @ durante
dos segundos para regresar a la pagina de inicio.

b. Si activé la Contrasefia variable [ro L],
continte con los pasos 3 a 9.

3. En caso de que el indicador Cédigo (£ o d €] (Clave
publica) todavia se vea en la parte delantera del
control, simplemente presione la tecla Avanzar
para continuar con el indicador Contrasefia
(PASGS]. En caso contrario, vuelva a la pagina
Fabrica como se describe anteriormente.

4. Ejecute el cdlculo que se define a continuacién (7b
o 8b) para el Usuario o el Administrador.

5. Ingrese el resultado del cdlculo en la pantalla
utilizando las teclas de flecha Arriba © o Abajo ©
o utilice el Software EZ-ZONE Configurator.

6. Salga de la pagina Fabrica manteniendo presionada
la tecla Infinito @ durante dos segundos.

Las férmulas que el Usuario y el Administrador
utilizan para calcular la contrasefia son las siguientes:

Contrasena es igual a:
7. Usuario
a. Si la Contraseia variable [r g { { ] estd

desactivada, la Contrasefia ([PA855]es igual a la

Contrasefia de usuario ([P A9,y ).
b. Si la Contrasena variable (- g L { ] estd activada,

la Contrasefia ([PA G5 ] es igual a:
((PARS.u])x code) Mod 929 + 70

8. Administrador

a. Si la Contrasena variable [r g { { ] esta
desactivada, la Contrasenia (PR G5 ] es igual

a la Contrasena de usuario (PAG.A8].

b. Si la Contrasena variable [~ g L { ] esté activada,
la Contrasefia (PAG5]es igual a:
((PAG.A]x code) Mod 997 + 1000

Diferencias entre Usuario sin contrasena,
Usuario con contrasena y Administrador

- Un Usuario sin contrasena esta restringido por
el Nivel de acceso bloqueado Nivel de acceso
bloqueado [{ o C.L].

- Un Usuario con contrasefia estd restringido por
la Seguridad de bloqueo de lectura [~ { o] sin
tener acceso al Menu Bloqueo [ L oL].

- Un Administrador esta restringido de acuerdo
con la Seguridad de bloqueo de lectura (L oL
sin embargo, el Administrador tiene acceso
al menu Bloqueo donde se puede modificar el
Bloqueo de lectura.

Modbus - Usar bloques de memoria
programables

Al usar el protocolo Modbus, el RMH tiene un bloque

de direcciones que el usuario puede configurar para
proporcionar acceso directo a una lista de 80 parametros
configurados por el usuario. Esto permite al usuario
acceder facilmente a esta lista personalizada leyendo de
o escribiendo en un bloque continuo de registros.

Para comprender mejor las tablas que se
encuentran en la parte final de esta guia (Consulte
el Apéndice: (Bloques de memoria programable
Modbus), lea el siguiente texto que define los
encabezados de columna que se utilizan.

Direcciones de definicion de ensamblaje

- Direcciones fijas utilizadas para definir el
parametro que se almacenara en las “Direcciones
de trabajo”, también se conoce como un puntero.
El valor almacenado es estas direcciones indicara
(apuntara hacia) la direccion Modbus de un
parametro en un controlador.

Direcciones de trabajo de ensamblaje

- Direcciones fijas directamente relacionadas con sus
“Direcciones de definicién de ensamblaje” asociadas
(por €j., Direcciones de trabajo de ensamblaje 200
y 201 asumiran el parametro apuntado por las
Direcciones de definicion de ensamblaje 40 y 41).

Cuando la direccion Modbus de un parametro objetivo se
almacena en una “Direccién de definicién de ensamblaje”
su direccién de funcionamiento correspondiente
regresara el valor real de dicho pardmetro. Si es un
parametro que se puede escribir, escribir en sus registros
de trabajo cambiara el valor real del parametro.

Como ejemplo, el registro Modbus 410 contiene el
Valor de proceso Entrada analdgica 1 (consulte pagina
Operaciones, mend Entrada analdgica). Si el valor 410
se carga en la Direccion de definicién de ensamblaje 91,
el valor de proceso detectado por la entrada analdgica 1
también se almacenaran en los registros Modbus 250 y
251. Tenga presente que en forma predeterminada, todos
los registros vienen fijados en Identificacion del hardware.

La tabla (vea el Apéndice: Bloques de memoria
programables Modbus) identificada como “Direcciones
de definicién de ensamblajes y Direcciones de
trabajo de ensamblajes” refleja los ensamblajes y sus
direcciones asociadas.
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Configuracion del software
Uso del software EZ-ZONE® Configurator

Para permitir que un usuario configure el RMH
mediante una computadora personal (PC), Watlow ofrece
software gratuito. Si no tiene una copia de este software,
inserte el CD (Herramientas de soporte del controlador)
en la unidad de CD e instélelo. Alternativamente, si
esta viendo este documento en forma electrénica y tiene
una conexion a Internet, simplemente haga clic en el
siguiente enlace y descargue el software desde el sitio
Web de Watlow en forma gratuita.
http://www.watlow.com/products/software/zone_config.cfm
Una vez que el software esté instalado, haga doble
clic en el icono EZ-ZONE Configurator que se colocé
en su escritorio durante el proceso de instalacion.

Si no puede encontrar el icono, realice los siguientes
pasos para ejecutar el software:

1. Mueva el mouse al botén “Inicio”

2. Coloque el mouse sobre “Todos los programas”

3. Vaya a la carpeta “Watlow” en la subcarpeta
“EZ-ZONE Configurator”

4. Haga clic en EZ-ZONE Configurator para ejecutarlo.
La siguiente ventana sera la primera en aparecer.

- 0%
Welcome to the EZ-ZONE®
CONFIGURATOR

This program makes it easy for you to configure any
of your EZ-ZONE® products. Choose one of these
options:

* Configure a device while communicating with it.
" Create or edit a configuration file to download late|

" Download a configuration file in to a device.

and click Next to begin configuring an EZ-ZONE®
device.

Version: 3.8.49

Si la PC ya esta fisicamente conectada al control EZ-
ZONE RMH, haga clic en el botén Next (Siguiente) para
conectarse en linea.

Nota:
Al establecer una comunicacion entre la PC y
el médulo RMH, se necesitara un convertidor
de interfaz. La red de bus estdndar utiliza la
interfaz EIA-485. Actualmente, la mayoria de las
PC requiere un convertidor de USB a EIA-485.
Sin embargo, puede que algunas PC atun tengan
puertos EIA-232, por lo que no seria necesario
contar con un convertidor EIA-232 a ETA-485.

Como se ve en la captura de pantalla anterior, el
software proporciona al usuario la opcion de descargar
una configuracién previamente guardada asi como

la habilidad de crear una configuracion en linea para

descargarla después. Las capturas de pantalla siguientes

muestran como el usuario puede conectarse en linea.

Después de hacer clic en el botéon Next (Siguiente),
se debe definir el puerto de comunicaciéon que se
utilizara en la PC.

‘& Watlow EZ-ZONE™ CONFIGURA...

Select a Communications Port

If you don't know which communications port on your computer is connected
to the EZ-ZONE device, EZ-ZONE CONFIGURATOR can search for you.

‘with which Communications Port do you want to communicate?

Try them all.

COMs hd

< Back Mext > |

Help |

Cancel |

Las opciones disponibles permiten al usuario seleccionar
“Try them all” (Probar todos) o utilizar un puerto de
comunicacion especifico conocido. Tras la instalacién

del convertidor, si no esta seguro sobre qué puerto

de comunicacion se asignd, seleccione “Try them all”
(Probarlos todos) y luego haga clic en “Next” (Siguiente).
En la siguiente pantalla, se ve al software buscando
dispositivos en la red y el progreso de la bisqueda.

® Watlow EZ-ZONE™ CONFIGURA.... [ |1 [X]

Scan Network for EZ-ZONE device

‘when the EZ-ZONE device that you want to configure appears in the list
select it, and click MNext.

Available EZ-Z0NE Devices:
Scanning for E£-ZONE devices..

Stop Scan | |

I
I I |

Cuando termine, el software mostrara todos los
dispositivos disponibles en la red tal como se muestra
a continuacién.

Scan Network for EZ-ZONE device

‘when the EZ-Z0ONE device that you want to configure appears in the list
select it, and click Next

Cancel | Help |

Available EZ7-7ZONE Devices:

Port Address | Device Name Model Mumber Serial Number

COM5 | & [EZZONERM BMHA-11JC-AAAA | 0]

COM5 12 EZ-ZONERM RMLA-555B-AAAA 0
| Repeat Scan |

Cancel Help < Back | Mext = | |
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En la captura de pantalla anterior, el RMH aparece
resaltado (direccion 6) para destacar el médulo
correspondiente. Todos los dispositivos EZ-ZONE de la
red apareceran en esta ventana y estarian disponibles
para fines de configuracién o monitoreo. Tras hacer
clic en el controlador de eleccién, simplemente haga
clic en el botén “Next” (Siguiente) otra vez. Después de
hacer clic en Setup (Configuracion) y luego en Analog
Input 1 (Entrada analégica 1), aparecera la siguiente
pantalla a continuacion.

un parametro determinado (un solo clic del mouse),
como es el caso de Entrada analégica 1 en la columna
izquierda, todo lo que puede configurarse relacionado
con dicho parametro aparecera en la columna central.
Los campos ensombrecidos en la columna central
simplemente significan que este parametro no se
aplica al tipo de sensor seleccionado. Como ejemplo,
fijese que cuando se selecciona RTD, Linealizacion TC
no se aplica y por lo tanto esta ensombrecido.

Para acelerar el proceso de configuracion, observe

‘& Watlow EZ-ZONE® CONFIGURATOR

Edit Device Settings On-Line. Configuring Model Number: RMHA-11JC-AAAA

Parameters are set in the device as you edit them. Click Mext to see more parameters, or click a Menu in the tree to view and edit its settings. Click Finish to save and exit.

Parameter Menus Parameters: Setup: Analog Input 1

Parameter Help

=~EZ-ZONERM

= Setup
= Analog Input

Analog Input 1
Analog Input 2
Analog Input 3
Analog Input 4
Analog Input 5
Analog Input &
Analog Input 7
Analog Input 8

Process Value

Digital 110

Action

Control Loop

Output

Alarm

Linearization

Compare

ELEL A CRRTD 100 Ohm -
TC Linearization |J -

Scale Low [0.00
Scale High [20.00

Range Low |0000 Process

Range High |9999.000 Process

Process Ermor Enable | Of -

Process Error Low Value |0.00
Filter |05

Input Error Latching | Of -

Display Precision | Thousandths +

Calibration Offset |0.000 CE
Timer

Counter Analog Input Value |-403.307 CE
Logic
g Input Error |Shorted

Variable

+--Global
i+ Operations
- Factary

£ e O = = = i e e =

Units |Process -

Configure the Inputs
Setthe controller parameters to match the sensors attached to the inputs.
In Sensor Type, set the analog sensor type to match the device wired to this input.

If a thermocouple is wired to this input, set TC Linearization to match the
thermocouple's type.

If an RTD is wired to this input, set RTD Leads to match the number of leads on the
RTD.

In Units, setthe type of units the sensor will measure

(004005)

| Range: not Applicable

Copy Settings..
Cancel Help

<Bock | Mew> | Finish |

Z|

En la captura de pantalla anterior, observe que el
numero de pieza del dispositivo aparece claramente
en la parte superior de la pagina (se ha resaltado en
amarillo para mayor claridad). Cuando hay madaltiples
dispositivos EZ-ZONE en la red, es importante
fijarse en el nimero de pieza antes de realizar

la configuracion para evitar hacer cambios de
configuracién no deseados en otro control.

Observe detenidamente la columna izquierda (ment
Parametros) y fijese que al ingresar a esta pantalla
por primera vez se ven todas las paginas disponibles
(Configuracién, Operaciones y Fabrica) a un nivel
alto. Después de hacer clic en cualquier de las
paginas disponibles, los subments y los parametros
asociados para cada una apareceran como se indica
anteriormente. A continuacién se indica la estructura
de paginas que se establece en este software:

- Configuracion

- Operaciones

- Fabrica

La navegacion entre una pagina y otra es sencilla y
esta claramente visible. Al hacer clic en el simbolo
positivo al lado de Configuracién, se expandera dicha
pagina y apareceran todos los subments. Si aparece
una barra de desplazamiento vertical, haga clic en la
tecla de flecha arriba o abajo para ver todos los ments
disponibles en la pagina seleccionada. Al seleccionar

que en la parte inferior de la columna central hay una
opcién para copiar ajustes Si Entrada analdgica 1y 2
son el mismo tipo de sensor, haga clic en “Copy Settings”
(Copiar ajustes) y aparecera el cuadro de didlogo copiar
desde / a para poder duplicar rapidamente los ajustes.
Observe también que al hacer clic en cualquiera de

los elementos en la columna central aparecera ayuda
contextual para dicho elemento en la columna derecha.
Finalmente, cuando la configuracién esté lista, haga
clic en el botén “Finish” (Terminar) en la esquina
inferior derecha de la captura de pantalla anterior.
Después de esta accion, aparece la siguiente pantalla.

® Watlow EZ-ZONE® CONFIGURA... [ [O/X]

Finish Configuring a Device On-Line
Congratulations! you have updated the settings in
the device.

If you save these settings in a file on this computer,
you can load the file in to a device or edit the file
again later.

Choose one of the following options:

I Print Configuration

ve the configuration in a file and e

" Save the configuration in a file and start over.

" Exit and do not save the changes in a file.

<Back \

| Eirish |
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Aunque el control RMH ahora contiene la
configuracion (porque las instrucciones anteriores se
centraron en realizar la configuracién en linea) se
sugiere que después que se haya realizado el proceso
de configuracion, el usuario guarde este archivo en la
PC para su uso futuro. Si por alguna razén alguien
accidentalmente cambia un ajuste sin comprender

el impacto que tendria, seria mas facil y rapido
descargar una configuracién guardada en el control
en vez de intentar descubrir qué se cambid.

Por supuesto hay una opcién para salir sin guardar
una copia en el disco duro local.

Después de seleccionar la opcién “Save” (Guardar)
haga clic otra vez en el botén “Finish” (Terminar).
Luego aparecera la siguiente pantalla.

Save As
Savein: ‘ | Saved Corfigurstions j & B
f 5 RMC Zone 8.wdcf Author name:  Joe Smith
My Recert Save Date:  31-May-2010
Documents Tt
@ New RMH Madule
Desktop
=
L} Device Description:
Device Type: Controller
My Documents Mode! Number: RMHA-11JC-AAAA
Version: 019
- Analog Inputs: 2
til)\g Inputs and Outputs: 10
2 Loops: 2
My Computer On Limits 0
WINLL3AZ343 Prafiles o
My Network
Places
File name: |RMH Zone Bwcf j Save
Save as bype [Ez-ZONE Configuration Files("wef) =] Cancel

Al guardar la configuracion, fijese en la ubicacién en
la que el archivo se colocara (Saved in [Guardado en])
y escriba también el nombre del archivo (File name
[Nombre del archivol). La ruta predeterminada para
los archivos guardados es:

\Program Files\Watlow\EZ-ZONE
CONFIGURATOR\Saved Configurations

El usuario puede guardar el archivo en la carpeta
que desee.
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Descripciones de bloques de funciones

Cada una de las siguientes pdaginas muestran graficamente
cada uno de los bloques de funcién del RMH. En cada uno

de ellos habra texto tanto de color negro como gris. El
texto gris representa entradas que no estdn actualmente

disponibles segtun el uso definido de la funcién (texto rojo).
Por ejemplo, cuando el uso definido de la funcién Entrada

analdgica se fija en RTD, Linealizacién TC aparecera
ensombrecida. Los rangos se especifican en unidades o
grados F, si se expresan en grados C, el rango es menor

Funcion de entrada analdgica

Nota:

Esta funcion configura y conecta entradas fisicas con
funciones internas. La instancia principal de Lazo
de control debe coincidir con el Valor de proceso o la
instancia de Entrada analdgica.

%
3 83 %,
2, Wy, Y
K 1; U &, %%e Og)@'?j’o%
. (7]
%, oo % Cop g % g o020 %
7}@@/, “q e,?. }7)«9 é’oo) @,.)_ S Oq'%e
4%1?(90. & & % J0r Yz, %, °1~Q,12 P
a7, ) Sy, . b %, %, 4, B, a/é e,
‘Ye,;’o' A % ;%% S0 25y Cop P2y, 2, 0’% 1‘}/"8}- (NN
o, Ov Yy %19 U sy g %&o oy, Yy ey 2 a// % e

HHHHHHHH

Entrada analégica
Resumen

Valor de entrada analégica |—»

—>| Entrada analégica

Instancias - 1 - 16 por RMH Error F->

A | Mentu Entrada analégica
G £ £] Pagina Configuracion

[G€ ] Tipo de sensor : Apagado, Termopar, Milivoltios, Voltios, Miliamperes,

RTD 100 ohmios, RTD 1000 ohmios, Potenciémetro de 1K, Termistor
(opcional)

[L +n]Linealizacion de TC: B,C, D, E, F,J, K, N, R, S, T

[ +E]Unidades : Temperatura absoluta, Energia, Proceso, Humedad relativa

[6.L o] Escala baja : -100,00 a 1.000,00

Escala alta : -100,00 a 1.000,00

[r.L o] Rango bajo : -1.999,000 a 9.999,000

(A | Rango alto : -1.999,000 a 9.999,000

[PE E) Habilitar error de proceso : Desactivado, bajo

[P£ ] Valor bajo de error de proceso : -100,00 a 1.000,00

[£.L] Curva de termistor : Curva A, Curva B, Curva C, Personalizado
[r.r] Rango de resistencia : 5 k, 10 k, 20 k, 40 k

[F /L] Filtro : 0,0 a 60,0 segundos

[.€ 7] Enganche de error de entrada : Apagado, Encendido

[dEL) Precision de pantalla : Enteros, Décimas, Centésimas, Milésimas
[.£ AR) Compensacién de calibracién : -1.999,000 a 9.999,000

[A 'nh]Valor de entrada analégica : -1.999,000 a 9.999,000

& ] Error de entrada : Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de
medicién, Datos de calibracion no validos, Error de ambiente, Error
de RTD, Falla, Sin fuente

[A 'nh)Valor de entrada analégica : -1.999,000 a 9.999,000

[ €] Error de entrada : Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error
de medicion, Datos de calibraciéon no validos, Error de ambiente,
Error de RTD, Falla, Sin fuente

£ A) Compensacién de calibracion : -1.999,000 a 9.999,000

LY,
()
s,
-

U A

—> Entrada analégica Valor de entrada

Entrada analégica analégica [~
Apagado Error ->
%
%
(O
oy, gy g
(<3 P e%ﬁ%
<, . 0y 2
e, @@1}%1._'0;2 <,
2,9, o 2, % %
(B e o Cor
%&’% &\' ﬂ /15 <
%@0%7’0 J/f» ‘)‘QO' 49// Qo’ %6
—>| Entrada analégica Valor de entrada
Entrada analégica analégica [
Termopar Error (-»>
<,
2 2,
6;?/01.6 é)‘?g o,)iol(]
2%, s, be 5%,
%y Yo € . (o S, 0
% © o, s, 4y, e,
71:0 & Ke 0:1)7'0,. 1?‘0)- D% 2
0 0%, o oy B G % % %, oyt
56 O’Q'Q/‘?éaj %0, 0‘5*0 0 'oo NN 2 z] AL
Uy 7 e oy, Uy Oy Uy Ces, s, 1/6‘ RO %6
—> Entrada analédgica Valor de entrada
Entrada analégica analégica |
Proceso y potenciometro Error -->
&
48 e
0&9 OO%Q(QQ'
'J% e, &,
&, o, 8, 2, 2
Contg, %0 %
3,50 % 1',.1‘@10- 2 %%9 .
Q'el 2. % % Q?/L?’e
Ll St 0, 80,
% S
St 3 e, 7,2 AN
—>| Entrada analégica Valor de entrada L,
Entrada analdgica analégica
. Error ->
Termistor
S
%
Uy, oyl
e, D, 0,
e 8% 2,
2 iy s,
% % %
@5 %@% [ /Z»e
S, &, 2, e‘ 2
O&O 1/& 2, %, %6
—> Entrada analégica Valor dgs;g;iiz —>
Entrada analdgica Error F->
RTD
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Funcion de valor de proceso

El bloque de funciones Valor de proceso (PV) acepta multiples
entradas y realiza una funcién aritmética programada para
generar un valor de salida aplicando los valores de Filtro y
Compensacion (Offset). Si presume que no se aplica ninguna
condicién de error de entrada. Algunas operaciones de Valor
de proceso deben efectuarse en las unidades del usuario.

La funciones pueden combinar multiples entradas. Es
posible que dichas entradas tengan unidades incompatibles
desde un punto de vista légico. Por ello, a menos que se
indique lo contrario, la presentacion del valor de salida es
igual a la Fuente A. Esto acomoda las temperaturas que se
estan multiplicando, dividiendo y compensando mediante
constantes y entradas de proceso. En los calculos, sélo se
utilizan entradas que tengan asociadas una fuente.

Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de

lo siguiente: Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error
de medicién, Datos de calibracién no vélidos, Error de
ambiente, Error de RTD, Falla, Error de aritmética, Sin
fuente, Desactualizado

G, &
Q. Y.
@ Ry sy
,o%@% g 0, &00 s O
2o % )% S Wy, g
(’110.@0,.%0,.‘0‘*@ .‘9/4;0]@2 .1‘}-0“19 .
G % “eq &JO_O e‘%) 1}‘:9 %, 0 QO}J

bd vy

Funcién de fuente A

—> Instancia de fuente A Valor de fuente A —>

5| Error de fuente A Valor de fuente B —>
1 fi

Funcién de fuente B Valor de fuente C | —>

—> Instancia de fuente B Valor de fuente D —>

Zona de fuente B Valor de fuente E —>

Error de fuente B

Funcién de fuente C
Instancia de fuente C
Zona de fuente C
Error de fuente C

Funcién de fuente D
Instancia de fuente D
Zona de fuente D
Error de fuente D

Funcién de fuente E
Instancia de fuente E
Zona de fuente E
Error de fuente E

Valor de
proceso

Resumen
Instancias -
16 por RMH

Valor de salida

Error

—>

F->

G £ £ Pagina Configuracién
Py] Menu Valor de proceso

[Fa] Funcién : Apagado, Respaldo de sensor, Promedio, Cruce, Termémetro
humedo/Termémetro seco, Cambio, Diferencial, Cociente, Sumar, Multiplicar,
Diferencia absoluta, Minimo, Méximo, Raiz cuadrada, Compensacién de humedad
relativa Vaisala, Presion a altitud

SF nA] Funcién de fuente A : Entrada analégica, valor de proceso
G .A)Instancia de fuente A: 1 a 16
(628 Zona de fuente A: 0 a 16

SF nb] Funcién de fuente B : Ninguno, Entrada analégica, Linealizacién, Aritmética,
Valor de proceso, Variable
[6 .b)Instancia de fuente B: 1 a 24

[§26] Zona de fuente B: 0 a 16

SF n.L] Funcién de fuente C : Ninguno, Entrada analégica, Linealizacién, Aritmética,
Valor de proceso, Variable
Instancia de fuente C : 1 a 24

[§2L]Zona de fuente C : 0 a 16

[SF nd] Funcién de fuente D : Ninguno, Entrada analégica, Linealizacién, Aritmética,
Valor de proceso, Variable

6. 1d| Instancia de fuente D : 1 a 24
[62d] Zona de fuente D: 0 a 16

[GF n.£] Funcion de fuente E : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital, Salida
de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Légica, Cronémetro, Variable

[§ €] Instancia de fuente E : 1 a 24

[62E]Zona de fuente E: 0 a 16

[£.P] Punto de cruce : -1.999,000 a 9.999,000

[£6]Banda de cruce : -1.999,000 a 9.999,000

[Pun €] Unidades de presion : PSI, Torr, mBar, Atmésfera, Pascal
[AunE] Unidades de altitud : Pie, Kilo pie

[6,P ] Presién barométrica : 10,0 a 16,0

[£ /L] Filtro : 0,0 a 60,0 segundos

[§ LA Valor de fuente A :
[Su.b] Valor de fuente B :
[S L] Valor de fuente C :
[Su.d) Valor de fuente D :
[Su.E]Valor de fuente E :

-1.999,000 a 9.999,000
-1.999,000 a 9.999,000
-1.999,000 a 9.999,000
-1.999,000 a 9.999,000
Apagado, Encendido

Valor de salida : -1.999,000 a 9.999,000
Compensacion : -1.999,000 a 9.999,000
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%

0140
QQO' &}6'/2%‘9@
& &, %
Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A —>
| Error de fuente A Valor de fuente B —>
Valor de fuente C —>
—> Valor de fuente D —>
>
——>
—>
Valor de
> proceso
N Apagado
——>
—> Valor de salida —>
Error ->
-->

Valor de salida = Filtro [A + Compensacion]
Unidades de pantalla sigue a Fuente A

e
& %*Oe
e ﬁ}-o e,
%, /l"o ,

IRERRREN

Funcién de fuente A

Valor de fuente A —>

—> Instancia de fuente A
Valor de fuente B —>
--»| Error de fuente A Valor de fuente C —>
Funcion de fuente B Valor de fuente D —>

—> Instancia de fuente B
>

Zona de fuente B
_-»| Error de fuente B

Funcién de fuente C
—> Instancia de fuente C

Zona de fuente C Valor de
--»| Error de fuente C proceso
Promedio

Funcién de fuente D
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D
_-»| Error de fuente D

Valor de salida —>

Error r->

Valor de salida = Filtro [(Promedio (A + B + C + D))
+ Compensacion]

Unidades de pantalla sigue la dltima fuente que
es temperatura, de lo contrario sigue a Fuente A

Q)'??
o)
%00' &}6.7’7@%.
% %0 0
Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A —>
Valor de fuente B
--»| Error de fuente A alor de luente & >
Funcién de fuente B Valor de fuente C \—>
—> Instancia de fuente B Valor de fuente D —>
Zona de fuente B L,
--»| Error de fuente B
Funcién de fuente C
—> Instancia de fuente C
Zona de fuente C Valor de
--»{ Error de fuente C proceso
Funcién de fuente D Respaldo
—> Instancia de fuente D de Sensor
Zona de fuente D
--»| Error de fuente D
—>| Valor de salida —>
Error r->
>

Valor de salida = Filtro [primera fuente asignada
sin un error + Compensacion]

8, e’
@, 2 0,
g‘(o 0% %e
%, % % &%,
Uy oy, Ty, 2cr;
% “Co “Go ‘0 %

bl vva i

Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A —>
Valor de fuente B
--»| Error de fuente A alor de fuente & >
Funcién de fuente B —
—> Instancia de fuente B —>
Zona de fuente B L
--»| Error de fuente B
—>
Valor de
- proceso
Cruce
—>
>
—> Valor de salida —>
Error -->
- >

Si A <= Punto de cruce - (Banda de cruce / 2) ENTONCES
Valor de salida = Filtro [(A + Compensacién)]

Si A >= Punto de cruce + (Banda de cruce / 2) ENTONCES
Valor de salida = Filtro [(B + Compensaci6n)]

Valor de salida = Filtro [((A * X) + (B * (1-X)))
+ Compensacion]

Donde la variable X = (Punto de cruce +
(Banda de cruce / 2) - A) / Banda de cruce
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sy
% 6(9 %0)
2 @
J}Q] : OQ?@‘{ &;}Jé‘e 3
“ e %, o %

IRRRRRRN

Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A —>
Valor de fuente B
--» Error de fuente A alor de fuente B >
Funcién de fuente B —
—> Instancia de fuente B —>
Zona de fuente B 5
_-» Error de fuente B
— Valor de
proceso
—— > .
Termoémetro
) himedo/
Termoémetro seco
- >
—> Valor de salida —>
Error [-»
-->

Valor de salida = Filtro [Humedad calculada + Compensacion]
donde Fuente A es el Termémetro seco y Fuente B

es Termémetro himedo

Nota: Las temperaturas de temperatura humeda/seca estan
en grados F y las presiones en PSI. El valor de salida es % de
humedad relativa. El rango de temperatura tutil es 10 a 350F

C

o,
£27)
pa De,
4, .3
Qo A
i3 ©p %
Funcién de fuente A Valor de fuente A —>
—> Instancia de fuente A
Valor de fuente B —>
--»| Error de fuente A >
Funcién de fuente B >
—> Instancia de fuente B
Zona de fuente B Valor de fuente E —>
--»| Error de fuente B
—>
Valor de
- proceso
Diferencial
—>
- >
Funcién de fuente E Valor de salida —>
—> Instancia de fuente E
Zona de fuente E Error r->
--»| Error de fuente E

Valor de salida = Filtro [(A - B) + Compensacién]
Unidades de pantalla sigue a Fuente A mas
Fuente B relativa

Oo’?z
& e,
e &}/O 52y
, %, 2
Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A —>
Valor de fuente B
--»| Error de fuente A alor de luente B >
Funcién de fuente B —
—> Instancia de fuente B —>
Zona de fuente B
1 fi E
--» Error de fuente B Valor de fuente B 1—>
—>
Valor de
g proceso
N Cambio
- >
Funcién de fuente E
—> Instancia de fuente E Valor de salida —
Zona de fuente E Error L-»
-->»| Error de fuente E
Si B = APAGADO, Valor de salida = Filtro
[A + Compensacion]
Si B = ENCENDIDO, Valor de salida = Filtro
[B + Compensacion]
Unidades de pantalla sigue a la fuente activa.
40%6’% Q,
% 0{9 @
&}’0 % q % q 5’?0‘519
010}2'21081.006 “%, 0 Qo;)
Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A —>
--»| Error de fuente A Valor de fuente B —>
Funcién de fuente B Valor de fuente C | —>
—> Instancia de fuente B Valor de fuente D —>
Zona de fuente B .
--» Error de fuente B
Funcién de fuente C
—> Instancia de fuente C
Zona de fuente C Valor de
_-» Error de fuente C proceso
Funcién de fuente D Cociente
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D
_-»| Error de fuente D
—> Valor de salida —>
Error -->
- >

Valor de salida = Filtro [(A/B) + Compensacion]
Si unidades de pantalla de Fuente A = Fuente B,
sin unidades de pantalla en valor de salida, de lo
contrario sigue a Fuente A
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i)
Pl ,{2@0
11,]0 € /;}./ @% .
% % %

RN

-->|

Funcién de fuente A

Instancia de fuente A Valor de fuente A

Error de fuente A Valor de fuente B

Funcién de fuente B Valor de fuente C

Instancia de fuente B Valor de fuente D

Zona de fuente B

Error de fuente B

Funcién de fuente C

Instancia de fuente C

Zona de fuente C Valor de

Error de fuente C proceso
Sumar

Funcién de fuente D
Instancia de fuente D
Zona de fuente D
Error de fuente D

Valor de salida

Error

Favld

>

F->

Valor de salida = Filtro [(A + B + C + D) + Compensacion]
Unidades en pantalla sigue a la tltima fuente
de temperatura, de lo contrario sigue a Fuente A

.
Q,
%,
%00 . &}j%eo .
o %y

LAl

Funcién de fuente A

Instancia de fuente A Valor de fuente A
Valor de fuente B

Error de fuente A alor de fuente
Funcién de fuente B Valor de fuente C
Instancia de fuente B Valor de fuente D
Zona de fuente B
Error de fuente B
Funcién de fuente C
Instancia de fuente C
Zona de fuente C
Error de fuente C Valor de

. proceso
Funcién de fuente D . .
Instancia de fuente D Diferencia
Zona de fuente D absoluta

Error de fuente D

Valor de salida

Error

Py

>

F->

Valor de salida = Filtro [| A - B | + Compensacion]

Unidades de pantalla siguen a Fuente A méas
Fuente B relativa

C

0,
2,
%, f»%@
Qe R
@ %u %

RN

-->|

Funcién de fuente A

Instancia de fuente A Valor de fuente A
Valor de fuente B
Error de fuente A aor de fuente
1 fi
Funcién de fuente B Valor de fuente C
Instancia de fuente B Valor de fuente D
Zona de fuente B
Error de fuente B
Funcién de fuente C
Instancia de fuente C
Zona de fuente C Valor de
Error de fuente C pro.ceso
Funcién de fuente D Multiplicar
Instancia de fuente D
Zona de fuente D
Error de fuente D
Valor de salida
Error

Fevld

—>

F->

Valor de salida = Filtro [(A * B * C * D) + Compensacién]
Unidades en pantalla sigue a la tltima fuente
de temperatura, de lo contrario sigue a Fuente A

4
)
& ey,
Q”o . “}'/ Soc,
%, %,

LA

Funcién de fuente A

Instancia de fuente A Valor de fuente A
Error de fuente A Valor de fuente B
Funcién de fuente B Valor de fuente C
Instancia de fuente B Valor de fuente D
Zona de fuente B
Error de fuente B
Funcién de fuente C
Instancia de fuente C
Zona de fuente C Valor de
Error de fuente C proceso
Funcién de fuente D Minimo
Instancia de fuente D
Zona de fuente D
Error de fuente D

Valor de salida

Error

R

>

F->

Valor de salida = Filtro [Valor minimo (A : B : C : D)
+ Compensacién]

Unidades en pantalla sigue a la fuente con el valor minimo.
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D,
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bA

Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A —>
--» Error de fuente A Valor de fuente B |—>
Funcién de fuente B Valor de fuente C [—>
—> Instancia de fuente B Valor de fuente D —>
Zona de fuente B L
_-» Error de fuente B
Funcién de fuente C
—> Instancia de fuente C
Zona de fuente C Valor de
--» Error de fuente C proceso
Funcién de fuente D Maximo
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D
--»| Error de fuente D
—> Valor de salida —>
Error (-»>
-->

Valor de salida = Filtro [Valor méaximo (A : B :C : D)
+ Compensacion]
Unidades de pantalla sigue a la fuente con el valor médximo.

C

0,
2,
& g,
(1001_ &}'/;?&QC}Z
% %0 %
Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A -—»
Valor de fuente B >
--» Error de fuente A
Funcién de fuente B —
—> Instancia de fuente B —>
Zona de fuente B s
_-» Error de fuente B
—>
Valor de
g proceso
Compensacién
—> de humedad
relativa Vaisala
-->|
N Valor de salida —»
Error [ _5
-->

Valor de salida = Filtro [Humedad relativa calculada
compensada para temperatura + Compensacion].

Nota: Fuente A es el valor medido de humedad
relativa proveniente de un sensor de humedad
relativa Vaisala no compensado.

Fuente B es la temperatura del sensor de humedad
relativa en grados F. El resultado es un valor medido
de humedad relativa "corregido". Este calculo es
eficaz en el rango de temperatura de -75F a 350F.

C

Q,

2,
&}’0 z%@e
01;,}] '/e}o Q’o;)
Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A —>
>
--» Error de fuente A
—>
—> >
>
R
—>
Valor de
--> proceso
Raiz
7 cuadrada
-->|
—> Valor de salida —>
Error r->
-->

Valor de salida = Filtro [Raiz cuadrada A + Compensacién]
Unidades de pantalla sigue a Fuente A

Oo’?z
& %,
Q”o - &}'/ S,
@ @p %
Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A —>
>
--»| Error de fuente A
—>
—> >
>
-->
—>|
Valor de
e proceso
) Pre§10n
a altitud
-->
—> Valor de salida —>
Error -->
-->

Valor de salida = Filtro [Convertir fuente A
en Presion a altitud + Compensacién]

Nota: El cdlculo de altitud de presiéon se basa en
la Atmésfera estandar internacional 1976.

Fuente A es una sefial de presién y necesita unidades
PSI para el calculo. El calculo es preciso desde el
nivel del mar hasta los 90.000 pies. La norma se

basa en una presion de altitud a 0 pies (nivel del mar)
de 14,6967 PSI y una temperatura de 59 grados F.

El resultado del cdlculo se expresa en pies.
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Funcion de linealizacion

p L re3 &
. . &%, &%, 5% &%, &% Y,
Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de Q"’f)(,:% ;0,;504,"; @ ');oyz"if";ooga/;{ ,,"%‘Zo ;"zf"d Z%Z‘:%g'?z © :”
. . . . . . XN
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de medicién, Datos de calibracién no validos, Error de ’1 | 1 j | j ‘i l i | ‘i | i’ j j ‘f "l ‘i L
ambiente, Error de RTD, Falla, Error de aritmética, Sin
. Funcién de fuente A . . . Valor de fuente A —>
fuente, Desactualizado —>| Instancia de fuente A Linealizacién - Apagada .
‘2 Q Zona de fuente A Valor de salida —>
1, --»| Error de fuente A Error |- »
%o’ %OAOQIO % Q,Z[Qtodb%'?t Q,,Q’?t 111, t’it b,)Q’?t Q,%'Jzo ‘o‘}'olo Q,
%0‘71 s, /"l‘z- ‘5?2/ %, -a/e 2 af"@ e/ %, «9/ Q) Q/ d Q/Qf ;;Ql: ‘3/0@ 8, 4 2,
ocf;aoz azyezédzo»ezaz"ez Jazo"l)’%
gy ey % % 4% 5% 5% 5% 7% 5% 3% g% 5% S T % (% (% 8 1 0, Z'%" % lz,, z !o,l’%" "% lz,,;'% "Q,f'% o,,"'z:o;%qfo 3'% o,
l i l l i l ‘L l ‘L l ‘L l ‘L l ‘L l ‘L l ‘L l i l i Q,?o ;’% “‘%']f» ‘y-?/"r “‘e/ 2. e/')z- e/ z- :9/ o e/ 2, “5/8 b-d@a;’e ;0
. ' = %7%,‘9 o'$ 101 ‘90"0' QQ' 10»@0, 10» R z%a%zﬁ%z J%aaz%o’jo’ e%
Funcién de fuente A Linealizacién Valor de fuente A > ? AP A AR AR O
—> Instancia de fuente A Resumen . l i l l i l i l i l i l l i l i l i l l i l i
Zona de fuente A Instancias - 24 por RMH Valor de salida (—>
--»| Error de fuente A Error |-» Funcién de fuente A ) . ” Valor de fuente A >
—>| Instancia de fuenteA ~ Linealizacion - Interpolada )
L nr]Linealizaciéon Zona de fuente A Valor de salida —>
G E £ Pagina Configuracion --»| Error de fuente A Error |-»
Funcién : Apagado, Interpolado, Escalonado » ,o » 2
y ) - . ) 2
SF nA) Funcién de fuente A : Ninguno, Entrada analdgica, Corriente, Energia de Uy &, %, QO[ 2, O’? plz 2 @, b’? N QQ‘
enfriamiento, Energia de calentamiento, Energia, Linealizacion, Aritmética, lao"] OAQ% too' %o Q’"f % %lo Q”l‘ % 0'7 JOQIZO[O loi?aloo%%‘b Q?/b
Valor de proceso, Punto establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variable I;, % X e 9' & %z-e N s,) & 6., e 6'7!,.8«?,3 /f)e(z&
(548 Instancia de fuente A : 1a 24 K % /’o' jo"z'o» % Ui %’Q’ %%7 o’?"o/ ’%/'3/'@ '3’«7 ’%ﬁ"ogz% PR

[62A) Zona de fuente A: 0 a 16

[Un +E] Unidades : Fuente, Ninguno, Temperatura absoluta, Temperatura relativa, l i l l i l i l i l l i l i l i l i l l i l i

Energia, Proceso, Humedad relativa

Funcién de fuente A Valor de fuente A —>
Punto de entrada 1 : -1.999,000 a 9.999,000 —> Instancia de fuente A Linealizacién - Escalonada Valor de salid
(0P Punto de salida 1 : -1.999,000 a 9.999,000 Zona de fuente A ordesaida

--»| Error de fuente A E L-
[/P2] Punto de entrada 2 : -1.999,000 a 9.999,000 >l u ITOT -3

[0 P.2] Punto de salida 2 : -1.999,000 a 9.999,000
[+P.3) Punto de entrada 3 : -1.999,000 a 9.999,000
[0 P.3) Punto de salida 3 : -1.999,000 a 9.999,000 .- -
[/P4] Punto de entrada 4 : -1.999,000 a 9.999,000 Fu n c I Dn d e sa I Ida
[0 P4] Punto de salida 4 : -1.999,000 a 9.999,000
[/P5] Punto de entrada 5 : -1.999,000 a 9.999,000
[0 P.5) Punto de salida 5 : -1.999,000 a 9.999,000
[/P&] Punto de entrada 6 : -1.999,000 a 9.999,000

Esta funcion configura y conecta salidas fisicas con
funciones internas.

[0 P.6) Punto de salida 6 : -1.999,000 a 9.999,000 NOta

P Punto do entrada 7 : -1,995,000 & 9.999,000 Salidas digitales no incluidas en estas hojas

(oP.7) Punto de salida 7 : -1.999,000 a 9.999,000 Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de
(28] Punto de entrada § : -1.999,000 a 9.999,000 lo siguiente: Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error

[0 P.8] Punto de salida 8 : -1.999,000 a 9.999,000
[,P.9] Punto de entrada 9 : -1.999,000 a 9.999,000
[0P.9] Punto de salida 9 : -1.999,000 a 9.999,000
[+P_13) Punto de entrada 10 : -1.999,000 a 9.999,000

de medicion, Datos de calibracién no validos, Error de
ambiente, Error de RTD, Falla, Error de aritmética, Sin
fuente, Desactualizado

[oP_ 18] Punto de salida 10 : -1.999,000 a 9.999,000 %, Qy
o Wy
B
UWe L6y LG
% 2o, %oy,
G, 4% 5%
G A Valor de fuente A : -1.999,000 a 9.999,000 OQ’O/O]A)O&'?AQ ‘9/[6
[oF G & Compensacién : -1.999,000 a 9.999,000 %, ;'e @;s ;'s 5,
[0 Valor de salida : -1.999,000 a 9.999,000 KA CANCANCA
Funcién de salida Valor de
—> Instancia de funcién de salida salida >
Zona de fuente de salida Error - >

--»| Error de fuente de salida

Salida
Resumen
Instancias - 0 a 8 por RMH
§ £ Pagina Configuracion
ok PEt] Menu Salida

[F n) Funcién de salida : Apagado, Entrada analégica, Alarma, Energia de
enfriamiento, Energia de calentamiento, Comparar, Contador, E/S digital.
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Légica, Linealizacién,
Aritmética, Valor de proceso, Salida de funcién especial 1 a 4, Cronémetro,
Variable, Limite.

Instancia de funcién de salida : 1 a 24

Zona de fuente de salida: 0 a 16

[0.L £] Control de salida : Base de tiempo fijo, Base de tiempo variable
[o.£ &) Base de tiempo de salida : 0,1 a 60,0 segundos

[o.L o] Escala de energia baja de salida : 0 a 100%

[o.h 1] Escala de energia alta de salida : 0 a 100%

[o.u] Valor de salida : Encendido, Apagado
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RAANA
&GQ’GOG e{)@
%, @éé'@ég%
1'0/02'90 Y /5(9
%& %«9 %@ %@
). %9,.5%9,.%9 ).
iy iy iy i,
Funcién de salida de sZililé); L >
—> Instancia de funcion de salida E
Zona de fuente de salida TTOr |-
--»| Error de fuente de salida
Salida
Apagado
é}"e/é‘} K%
‘% %
S Q)@ o, o o,
q’oe ‘(’é@%”é%@
% 0/1)’«00 6‘?/%, Q/[Q
%& %& %@ %«9
9. 59, X .
Funcién de salida de s\zﬁil(;); L >
—> Instancia de funcién de salida E
TTOoT F->

Zona de fuente de salida
--»| Error de fuente de salida

Salida
Digital

Funcion de alarma

La salida de esta funcién cambia de estado cuando la
Fuente de alarma sobrepase el Punto establecido de alarma.

Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de lo
siguiente:

Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de medicién, Datos
de calibraciéon no validos, Error de ambiente, Falla, Sin fuente

Silenciada : No, Si

Alarma enganchada : No, Si

Alarma borrable : No, Si

Valor de proceso de trabajo de alarma : -1.999,000 a 9.999,000
Punto establecido de trabajo de alarma : -1.999,000 a 9.999,000

o 8
0;5(011(2 %
- Cox Cox Oy S
e, ,;e 6/:@ 4 /;o,% ;401
() Cy, 0y
Y o P oy (%, o, 10,
VAN RN %y, b7 U St s, G 07 Y2
oz, 084Sy Yoy o ey e, gy 255 oy on e, Oy,
% % % % % % ‘W b % % ‘o

% % RS o
%, ooole/%e@a@e{? Yoy U Uy, Uy, U, Yo, Uy, Uy,

g “op Py %y 2 i% EORCIRENEN %75%6 0, g
IR EEEE R

—»| Fuente de alarma

Instancia de fuente de alarma
Zona de fuente de alarma
Error de fuente de alarma

Estado de alarma |- »
Alarma enganchada | _ 5
Alarma silenciada |- »

Alarma borrable |- >

Valor de proceso de
trabajo de alarma [~>
Punto establecido | -5

de trabajo de alarma
Error |->

—>{ Lazo de control

Alarma
Resumen
Instancias - 24 por RMH

Valor de salida —»

AL P17 Menu Alarma

!
L
G £t ] Pagina Configuracion

(AL Y) Tipo de alarma : Apagado, Desviacién, Proceso

Fuente de alarma : Entrada analégica, Corriente, Energia,
Linealizacién, Aritmética, Valor de proceso, Variable

Instancia de fuente de alarma : 1 a 24
Zona de fuente de alarma : 0 a 16

Lazo de control : 1 a 16

Histéresis de alarma : 0,001 a 9.999,000

Logica de alarma : Cerrar durante alarma,
Abrir durante alarma

(A5 d) Lados de alarma : Ambos, Alto, Bajo

Punto establecido inferior de alarma : -1.999,000 a 9.999,000
Punto establecido suprior de alarma : -1.999,000 a 9.999,000
Enganche de alarma : Enganchada, no enganchada

[AbL) Bloqueo de alarma : Apagado, Arranque,
Punto establecido, Ambos

(RS . Silenciar alarma : Apagado, Encendido

Pantalla de la alarma : Apagado, Encendido
(AL ) Tiempo de retraso de alarma : 0 a 9.999 segundos
Solicitud para borrar alarma : Ignorar, Despejar
Solicitud para silenciar alarma : Ignorar, Silenciar

(ARG £] Estado de alarma : Arranque, Ninguno, Bloqueado,
Alarma baja, Alarma alta, Error

Punto establecido inferior de alarma : -1.999,000 a 9.999,000
(AA 1] Punto establecido suprior de alarma : -1.999,000 a 9.999,000
Solicitud para borrar alarma : Ignorar, Despejar
Solicitud para silenciar alarma : Ignorar, Silenciar

Estado de alarma : Arranque, Ninguno, Bloqueado,
Alarma baja, Alarma alta, Error

La funcién de alarma hara que las salidas cambien de
estado cuando la Fuente de alarma sobrepase los puntos
establecidos de alarma.

@.
“q,

%’%
EEEEEEEEENEER

_»| Fuente de alarma Estado de alarma -»
Instancia de fuente de alarma
__»| Zonade fuente de alarma >
Error de fuente de alarma L->
F->
F->
—> Lazo de control
F->
Alarma Error F->
Apagado Valor de salida —>

Si Tipo de alarma = Apagado, Valor de salida = Apagado
Si Estado de alarma = Ninguno, Indicacion de alarma = Ninguna

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow .
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Uy, 0, ey Uy Uy, Uy o, ey ey U ey Uy oy Uy,
g 9 Q’ba'beoz qu.,’be’?) ’?J,Q’be’?ie'be
—»> Fuente de alarma Estado de alarma -»>
Instancia de fuente de alarma
__»| Zona de fuente de alarma Alarma enganchada -->
Error de fuente de alarma Alarma silenciada |->
Alarma borrable |->
Valor de proceso | _
5l de trabajo de alarma
Punto establecido | -»
de trabajo de alarma
Al Error ->
arma
Proceso Valor de salida —>

Si Tipo de alarma = Proceso ENTONCES Variable de

alarma = Valor de proceso

ng Qo

sz, Osx % S ).

%o% l%e%';/'%
7y G & % %3, Ly Ut

%, {Q {O {Q%%% 9”@6}/ % G%(Qfé%%’? oaé
0% 2 A ofe % 2 6’/ %, <f b . e»

Q/ C‘o Q/ Q/ Q/
17?2 0"0?}’1

HHHH

‘%‘%
HHH

Lazo de control

Alarma
Desviaciéon

Estado de alarma

Alarma enganchada
Alarma silenciada

Alarma borrable
Valor de proceso de
trabajo de alarma
Punto establecido

de trabajo de alarma

Error
Valor de salida

F->

F->

F->

F->

F->

F->

F->

Si Tipo de alarma = Desviacion ENTONCES Variable
de alarma = Valor de proceso - Punto establecido de lazo
cerrado + Punto establecido de alarma

Funcién de entrada/salida digital

Nota:
El Valor de entrada pasa a cualquier de las entradas de
evento de perfil o bloques de funcién de accion.

Valor de
entrada digital

Digital
Entrada
Instancias - 1 - 12 por RMH

—> Estado de entrada

Valor de E/S digital

—>
>

Error ->

§ £ &) Pagina Configuracion
d 1o) Menu E/S digital

d 1 Direccion : Voltaje de entrada, Contacto seco de entrada

[Fn] Funcién de salida : Apagado, Entrada analdgica, Alarma, Energia de enfriamiento,
Energia de calentamiento, Comparar, Contador, E/S digital, Salida de evento de

perfil A a H, Tecla de funcién, Légica, Linealizacién, Aritmética, Valor de proceso,
Salida de funcion especial 1 a 4, Cronémetro, Variable, Limite

Instancia de funcién de salida : 1 a 24

[S2A) Zona de fuente A: 0 a 16

[@.L E] Control de salida : Base de tiempo fijo, Base de tiempo variable
[0.E &) Base de tiempo de salida : 0,1 a 60,0 segundos

Escala de energia baja de salida : 0,0 a 100,0 %

o.h 1] Escala de energia alta de salida : 0,0 a 100,0 %

d .5 Estado de entrada : Encendido, Apagado

Valor de entrada digital : Encendido, Apagado

Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de lo
siguiente:

Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de medicion,
Datos de calibracién no vélidos, Error de ambiente, Error de
RTD, Falla, Error de aritmética, Sin fuente, Desactualizado

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow
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Funcién de entrada/salida digital (cont.) Funcion de accion

El Valor de salida es determinado por la Fuente A y la La Funcién de accién seleccionada se ejecutara cuando la
Funcién de salida digital Funcién de fuente A = ENCENDIDA y Nivel activo = Alto.
2 Basado en una entrada determinada (Digital, Salida de
@oef??oa > evento, Funcién légica, etc.), la Funcién de accién puede
Q .
5’%@%3%6 causar que otras funciones se produzcan. Por nombrar
o, %Z?@Z@z@ algunas, iniciar y detener un perfil, silenciar alarmas, apagar
e, Q .
%, /%06‘?/;;; %, lazos de control y colocar alarmas en el estado sin alarma.
Q},@f@ Sy /e&,;j@&;é&e "
0,500, %2.99). Sy,
5, @yl Nota:
l L l l l La seccién de la Funcién de accién depende del tipo de
- - moédulo y el nimero de pieza.
Funcién de salida )
Instancia de funcién Estado de salida — 4
de salida o & sy
Zona de fuente A Valor de B/S digital O'Io,;"o,' P
Digital Error -» O% % lb@/
Salida Fe, g, ey,
g, Yy
Instancias 1 - 12 por RMH i i i
5E i[ P’IQlEH/;( 1(.“_1.11‘@{ wracion Funcién de fuente A
d 10/ Menu E/S digita | Instancia de fuente A
- E >
Direccién : Salida > rror Estado del evento
[F a) Funcién de salida : Apagado, Entrada analégica, Alarma, Energia de enfriamiento, Accién
Energia de calentamiento, Comparar, Contador, E/S digital, Salida de evento de Resumen
perfil A a H, Tecla de funcion, Légica, Linealizacién, Aritmética, Valor de proceso, .
Salida de funcién especial 1 a 4, Cronémetro, Variable, Limite Instancias - 24 por RMH
£ /] Instancia de funcién de salida : 1 a 24 G £ £ Pagina Configuraciéon
[S2A) Zona de fuente A: 0 a 16 AL E] Ment Accién
[0.L £] Control de salida : Base de tiempo fijo, Base de tiempo variable Funcién de accién : Ninguno, Restaurar configuracién del usuario,
) ) Alarma, Silenciar alarmas, Apagar lazos de control y pasar alarmas
Base de tiempo de salida : 0,1 a 60,0 segundos a estado sin alarma, Forzar activacién de alarma, Punto establecido
(o o] Escala de energia baja de salida : 0,0 a 100,0 % inactivo, Afinacién, Manual, Apagar lazo de control, Punto establecido
— Rscala d e de salid remoto, Inhabilitar TRU-TUNE+
(0.~ 1] Escala de energia alta de salida : 0,0 a 100,0 %
F ] Instancia de funcién : 0 a 25

SF nAlFuncién de fuente A : Ninguno, Alarma, Comparar,
Contador, E/S digital, Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién,
Limite, Logica, Cron6metro, Variable

S .A)Instancia de fuente A : 1 a 24
[S2A] Zona de fuente A: 0 a 16
[L €] Nivel activo : Alto, Bajo

(d0.5) Estado de salida : Encendido, Apagado

Valor de salida digital : Encendido, Apagado
Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de lo
siguiente:

Ninguno, Ab.lerto? /En cor‘EOf:lrculto, Error de medlclon, € ,5] Estado del evento : Encendido, Apagado
Datos de calibracién no véalidos, Error de ambiente, Error de
RTD, Falla, Error de aritmética, Sin fuente, Desactualizado
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Funcion de control
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A AR R R RN AR

Funcién de fuente A Error de lazo -»
—> Instancia de fuente A
Zona de fuente A

Estado de afinacién |[-»

--»| Error de fuente A Modo de control activo |-->
E: ia d lentamient:
Funcién de fuente B nergla de calentamiento —»
—> Instancia de fuente B Control Energia de enfriamiento [—
Zona de fuente B Resumen Punto establecido de lazo cerrado |—»
--»| Error de fuente B
Punto establecido de lazo abierto —»
Instancias - 1 - 16 por RMH Valor de proceso activo |-
Energia de lazo |—
G Et] Pagina Configuracion
L 0oP] Menu Lazo
G F n.A| Funcién de fuente A : Entrada analégica, valor de proceso .
Instancia de fuente A : (no se puede cambiar)* L. 78] Modo de control activo : Apagado, Auto, Manual
h.A9Algoritmo de calentamiento : Encendido, PID, Encendido/Apagado Energia de calentamiento : 0,0 a 100,0 %
Algoritmo de enfriamiento : Encendido, PID, Encendido/Apagado £.Pr)Energia de enfriamiento : 0,0 a 100,0 %
&@&acnﬂi de salida de enfriamiento : Apagado, Curva no lineal 1, (C5P) Punto establecido de lazo cerrado : -1.999,000 a 9.999,000
Banda proporcional de calentamiento : 0,001 a 9.999,000 [P.A] Valor de proceso activo : -1.999,000 a 9.999,000
h.h Y] Histéresis de calentamiento : 0,001 a 9.999,000
L.Pb|Banda proporcional para enfriamiento : 0,001 a 9.999,000
L h Y] Histéresis de enfriamiento : 0,001 a 9.999,000
] Integral de tiempo : 0 a 9.999 segundos r.E n) Habilitar punto establecido remoto : No, Si
Derivativa de tiempo : 0 a 9.999 segundos
(k] P & L7 Modo de control : Apagado, Auto, Manual
[d&] Banda muerta: -1.000,000 a 1.000,000 Punt tablecido d toafi 6n 50 & 200 %
EE Un) Habilitar TRU-TUNE+ : No, ¢ unto establecido de autoafinacién : 50 a lo
[Ebnd) Banda TRU-TUNE+ : 0 a 100 [AUE] Autoafinacion : No, Si
[£.9n) Ganancia TRU-TUNE+: 0 a 6 £.5P] Punto establecido de lazo cerrado : -1.999,000 a 9.999,000
Punto establecido de autoafinacién : 50 a 200 % [+d.G) Punto establecido inactivo : -1.999,000 a 9.999,000

£.A9-] Agresividad de autoafinacién : Debajo, Critico, Sobre h.P 6] Banda proporcional de calentamiento : 0,001 a 9.999,000
PdL] Retraso Peltier : 0,0 a 5,0 h.h Y) Histéresis de calentamiento : 0,001 a 9.999,000
[.E n] Habilitar punto establecido remoto : No, St ([CPB) Banda proporcional para enfriamiento : 0,001 a 9.999,000
[SF b Instancia de fuente B (fuente de punto establecido remoto) :  tarad] P .

Ninguno, Entrada analégica, Corriente, Energia de enfriamiento, Histéresis de enfriamiento : 0,001 a 9.999,000
Energia de calentamiento, Energia, Lmeahzacum Aritmética, ; .

Valor de proceso, Punto establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variable [ ) Integral de tiempo : 0 a 9.999 segundos

[S .b] Instancia de fuente B (instancia de fuente de punto establecido remoto) (£ d) Derivativa de tiempo : 0 a 9.999 segundos

:la24
525 Zona de fuente B : 0 2 16 [d5) Banda muerta: -1.000,000 a 1.000,000
r.£ Y] Tipo de punto establecido remoto : Auto, Manual 0.6 P] Punto establecido de lazo abierto : -100,0 a 100,0 %

[UFA] Accién de falla de usuario : Apagado, Transferencia sin sobresaltos,
Energia manual, Usuario

(FA /L] Fallad d trada : A do, T fe b 1t e
ﬁa H?ar?ua? %'gtl)lgne‘))en rada : Apagado, Transferencia sin sobresaltos, Energia de lazo : -100,0 a 100,0 %

(P7An)] Energia fija : -100,0 a 100,0 % Error de lazo: Ninguno, Lazo abierto, Sensor invertido

L.dE ] Habilitar deteccién de lazo abierto : No, Si ..

) ) ) Solicitud para borrar error de lazo : Ignorar, Borrar

L.dt]Tiempo de deteccién de lazo abierto : 0 a 3.600 segundos . . .

[£.dd) Desviacién de deteccién de lazo abierto : -1.999,000 a 9.999,000 Estado de afinacién : Apaga_do’ Cruce 1 pOS.lt-IVO, Cruce 1
[~ P] Accién de rampa : Apagado, Arranque, Punto establecido, Ambos nega‘qvo, Cruce 2 p0s¥t}vo, Cruce 2

r.6 ] Escala de rampa : Horas, Minutos negat1V07 Cruce 3 POSltIVO, Cruce 3
r.r £]Velocidad de rampa : 0,000 a 9.999,000 Negatlvo, Max. de medlClOl’l, Min.
(L.6P) Punto establecido inferior : -1.999,000 a 9.999,000 de medicién, Calculando, Completar
h.5P) Punto establecido superior : -1.999,000 a 9.999,000 Temporizador
[£.6P] Punto establecido de lazo cerrado : -1.999,000 a 9.999,000 Nota:

:d5) Punto establecido inactivo : -1.999,000 a 9.999,000 La instancia principal de Lazo de control debe coincidir
6P ol Limite inferior d to establecido abierto : -100,0 a 100,0 % . . L .
[ Hroite mierior de punto establealdo abierto 2 ’ con el Valor de proceso o la instancia de Entrada analégica
G Ph | Limite superior de punto establecido abierto : -100,0 a 100,0 %

[0.5 P] Punto establecido de lazo abierto : -100,0 a 100,0 %
[£1 7] Modo de control : Apagado, Auto, Manual
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Funcidn global

Global

Resumen

Instancias - 1 por RMH
Valor de salida —>

G £ £ Pagina Configuracion
9¢ 5 ] Menu Global

L _F)Unidades de pantalla : F, C
Frecuencia de linea de CA : 50 Hz, 60 Hz
(dPr G Pares de pantalla:1a 10

[J5r.5) Guardar configuraciones de usuario : Ninguno, Configuracién
del usuario 1, Configuracién del usuario 2

[USr.r] Restaurar configuraciones de usuario : Ninguno, Configuracién
del usuario 1, Configuracién del usuario 2, Fabrica

Funcidn de ldgica

Funcion Manejo de errores

!

Valor de fuente A

Funcion de fuente A
—> Instancia de fuente A
Zona de fuente A
--»| Error de fuente A

Valor de fuente B
Valor de fuente C

Funcién de fuente B Valor de fuente D

—> Instancia de fuente B
Zona de fuente B
—-»| Error de fuente B

Valor de fuente E
Valor de fuente F

Funcién de fuente C
—>| Instancia de fuente C
Zona de fuente C
-->» Error de fuente C

Valor de fuente G
Valor de fuente H

FEEE VLT

Funcion de fuente D
—> Instancia de fuente D

Zona de fuente D
--»| Error de fuente D

Funcion de fuente E
—> Instancia de fuente E
Zona de fuente E
—-»| Error de fuente E

Funcion de fuente F
—> Instancia de fuente F
Zona de fuente F
--»| Error de fuente F

Funcion de fuente G
—> Instancia de fuente G
Zona de fuente G
--»| Error de fuente G

Funcion de fuente H
—>| Instancia de fuente H
Zona de fuente H
--» Error de fuente H

Logica
Resumen

Instancias - 24 por RMH

Valor de salida |—»

Error | - »

S Et] Pagina Configuracion

L 9L Menu Logica

[F a]Funcién : Apagado, Y, O, Igual a, NAND, NOR, No igual a, Enganche,
Circuito basculante RS

Funcién de fuente A : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Limite, Léogica, Salida de
funcién especial 1 a 4, Cronémetro, Variable

6 .A|Instancia de fuente A:1a 24
[S2A]Zona de fuente A: 0 a 16

Funcién de fuente B : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Limite, Légica, Salida de
funcién especial 1 a 4, Cronémetro, Variable

(6 .6]Instancia de fuente B: 1 a 24
[626)Zona de fuente B: 0 a 16

S F n.L] Funcién de fuente C : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Limite, Légica, Salida de
funcién especial 1 a 4, Cronémetro, Variable

[6 L] Instancia de fuente C : 1 a 24
[62L] Zona de fuente C: 0 a 16

[6F nd] Funcién de fuente D : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Limite, Logica, Salida de
funcién especial 1 a 4, Cronémetro, Variable

[6 .d] Instancia de fuente D : 1 a 24
[62d] Zona de fuente D : 0 a 16

[6F n.€] Funcién de fuente E : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Limite, Léogica, Salida de
funcién especial 1 a 4, Cronémetro, Variable

[§ €] Instancia de fuente E: 1 a 24
[62E] Zona de fuente E: 0 a 16

Funcién de fuente F : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Limite, Légica, Salida de
funcién especial 1 a 4, Cronémetro, Variable

S F| Instancia de fuente F: 1 a 24
Zona de fuente F: 0 a 16

Funcién de fuente G : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Limite, Légica, Salida de
funcién especial 1 a 4, Cronémetro, Variable

6 .9) Instancia de fuente G : 1 a 24
[629) Zona de fuente G: 0 a 16

S F nh] Funcién de fuente H : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Limite, Légica, Salida de
funcion especial 1 a 4, Cronémetro, Variable

6 ,h] Instancia de fuente H: 1 a 24
[62h] Zona de fuente H: 0 a 16

[E~.h] Manejo de errores : Bueno verdadero, Malo verdadero, Bueno falso, Malo falso

[§u.R) Valor de fuente A Apagado, Encendido
[Su.b) Valor de fuente B : Apagado, Encendido
[§.L) Valor de fuente C : Apagado, Encendido
[§u.d) Valor de fuente D : Apagado, Encendido
[§u.E) Valor de fuente E : Apagado, Encendido
[§u.F] Valor de fuente F : Apagado, Encendido
[6.8) Valor de fuente G : Apagado, Encendido
[§u.h] Valor de fuente H : Apagado, Encendido
[o.u] Valor de salida : Apagado, Encendido

Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de lo
siguiente:

Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de medicién,
Datos de calibracién no validos, Error de ambiente, Error de
RTD, Falla, Error de aritmética, Sin fuente, Desactualizado
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Funcién

Manejo de errores

Funcién de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Funcién de fuente C
Instancia de fuente C
Zona de fuente C
Error de fuente C

Funcién de fuente D
Instancia de fuente D
Zona de fuente D
Error de fuente D

Funcién de fuente E
Instancia de fuente E
Zona de fuente E
Error de fuente E

Funcién de fuente F
Instancia de fuente F
Zona de fuente F
Error de fuente F

Funcién de fuente G
Instancia de fuente G
Zona de fuente G
Error de fuente G

Funcién de fuente H
Instancia de fuente H
Zona de fuente H
Error de fuente H

Valor de fuente A
Valor de fuente B
Valor de fuente C
Valor de fuente D
Valor de fuente E
Valor de fuente F
Valor de fuente G
Valor de fuente H

Légica

Valor de salid:

Error

oyl by

ar—>»

F->

A*B*C*D*E*F *G*H=ENCENDIDO

Funcién

|

Manejo de errores

Funcién de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Funcion de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Funcioén de fuente C
Instancia de fuente C
Zona de fuente C
Error de fuente C

Funcioén de fuente D
Instancia de fuente D
Zona de fuente D
Error de fuente D

Funcién de fuente E
Instancia de fuente E
Zona de fuente E
Error de fuente E

Funcién de fuente F
Instancia de fuente F
Zona de fuente F
Error de fuente F

Funcién de fuente G
Instancia de fuente G
Zona de fuente G
Error de fuente G

Funcion de fuente H
Instancia de fuente H
Zona de fuente H
Error de fuente H

Valor de fuente A
Valor de fuente B
Valor de fuente C
Valor de fuente D
Valor de fuente E
Valor de fuente F
Valor de fuente G
Valor de fuente H

Logica
NAND

Valor de salida

Error

I

>

F->

A*B*C*D*E*F*G*H=ENCENDIDO

Funcién Manejo de errores

Funcién de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Funcién de fuente C
Instancia de fuente C
Zona de fuente C
Error de fuente C

Funcién de fuente D
Instancia de fuente D
Zona de fuente D
Error de fuente D

Funcién de fuente E
Instancia de fuente E
Zona de fuente E
Error de fuente E

Funcién de fuente F
Instancia de fuente F
Zona de fuente F
Error de fuente F

Funcién de fuente G
Instancia de fuente G
Zona de fuente G
Error de fuente G

Funcién de fuente H
Instancia de fuente H
Zona de fuente H
Error de fuente H

Valor de fuente A
Valor de fuente B
Valor de fuente C
Valor de fuente D
Valor de fuente E
Valor de fuente F
Valor de fuente G
Valor de fuente H

FEyibdbad

Légica

Valor de salida—>

Error |->

A+B+C+D+E+F+G+H=ENCENDIDO

Funcién Manejo de errores

Funcién de fuente A

—> Instancia de fuente A

Zona de fuente A

--»| Error de fuente A

Funcién de fuente B

—> Instancia de fuente B

Zona de fuente B

-->»| Error de fuente B

Funcién de fuente C

—> Instancia de fuente C

Zona de fuente C

-->»| Error de fuente C

Funcién de fuente D

—> Instancia de fuente D

Zona de fuente D

--»| Error de fuente D

Funcién de fuente E

—> Instancia de fuente E

Zona de fuente E

--»| Error de fuente E

Funcién de fuente F

—> Instancia de fuente F

Zona de fuente F

-->»| Error de fuente F

Funcién de fuente G

—>| Instancia de fuente G

Zona de fuente G

-->»| Error de fuente G

Funcién de fuente H

—>| Instancia de fuente H

Zona de fuente H

--»| Error de fuente H

Valor de fuente A
Valor de fuente B
Valor de fuente C
Valor de fuente D
Valor de fuente E
Valor de fuente F
Valor de fuente G
Valor de fuente H

PEELvild

Logica
NOR

Valor de salida —>

Error [->

A+B+C+D+E+F+G+H=ENCENDIDO
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Manejo de errores

Funcion
Funcién de fuente A Valor de fuente A —>
—>| Instancia de fuente A
Zona de fuente A Valor de fuente B —>
_-»| Error de fuente A Valor de fuente C —>
Funcién de fuente B Valor de fuente D —>
—> Instancia de fuente B
Zona de fuente B Valor de fuente E —>
--»| Error de fuente B Valor de fuente F >
Funcién de fuente C Valor de fuente G —>
—> Instancia de fuente C
Zona de fuente C Valor de fuente H —>
--»| Error de fuente C
Funcién de fuente D
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D 2o
-->» Error de fuente D Loglca
No igual

Funcién de fuente E
—> Instancia de fuente E
Zona de fuente E
—-»| Error de fuente E

Funcién de fuente F
—> Instancia de fuente F
Zona de fuente F
--»| Error de fuente F

Funcion de fuente G
—> Instancia de fuente G
Zona de fuente G
--» Error de fuente G

Funcién de fuente H
—> Instancia de fuente H
Zona de fuente H
--»| Error de fuente H

Valor de salid:

Error

ar—»

F->

SiAZB#C#DzE#F # G # H entonces ENCENDIDO

Funcion

|

Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A
Zona de fuente A
--»| Error de fuente A

Funcién de fuente B
—>| Instancia de fuente B
Zona de fuente B
--» Error de fuente B

Funcién de fuente C
—> Instancia de fuente C
Zona de fuente C
--»| Error de fuente C

Funcién de fuente D
—>| Instancia de fuente D
Zona de fuente D
_-»| Error de fuente D

Funcién de fuente E
—>| Instancia de fuente E
Zona de fuente E
--»| Error de fuente E

Funcion de fuente F
—>| Instancia de fuente F
Zona de fuente F
_-» Error de fuente F

Funcién de fuente G
—>| Instancia de fuente G
Zona de fuente G
--»| Error de fuente G

Funcion de fuente H
—>| Instancia de fuente H
Zona de fuente H
-->»| Error de fuente H

Valor de fuente A
Valor de fuente B
Valor de fuente C
Valor de fuente D
Valor de fuente E
Valor de fuente F
Valor de fuente G
Valor de fuente H

Logica
Igual

Valor de salida

Error

Manejo de errores

PRV

>

F->

SiA=B=C=D=E=F =G =H entonces ENCENDIDO

Funcién

Manejo de errores

Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A
Zona de fuente A
--»| Error de fuente A

Funcién de fuente B
—>| Instancia de fuente B
Zona de fuente B
--» Error de fuente B

Valor de fuente A
Valor de fuente B

Logica
Enganche

Valor de salida

Error

FEodvibid

>

El valor de salida sigue a A, a menos que B = ENCENDIDO.
Cuando la salida B estd encendida, la salida estara

encendida y enganchada.

Funcion

!

Manejo de errores

!

Funcion de fuente A
—>| Instancia de fuente A
Zona de fuente A
-->»{ Error de fuente A

Funcién de fuente B
—>| Instancia de fuente B
Zona de fuente B
-->»| Error de fuente B

Valor de fuente A
Valor de fuente B

Loégica
Circuito
basculante RS

PR

Valor de salida —>

Error

Una transicién negativa a positiva en la entrada A establece
el valor de salida en ENCENDIDO y una transicién negativa
a positiva en la entrada B restablece el valor de salida en APAGADO
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Funcién

PRV VLU

Loégica
Apagado

Valor de salida—>

Error |- »

Valor de salida = Apagado

Manejo de errores

G £t Pagina Configuracion
N9AE| Menu Aritmética

[F n] Funcién : Apagado, Promedio, Escala de proceso, Escala de desviacién, Cambio,
Diferencial, Cociente, Sumar, Multiplicar, Diferencia absoluta, Minimo, Méximo,
Raiz cuadrada, Muestreo y retencién, Presion a altitud, Punto de condensacion

SF nA) Funcién de fuente A : Ninguno, Entrada analégica, Corriente, Energia
de enfriamiento, Energia de calentamiento, Energia, Linealizacién, Aritmética,
Valor de proceso, Punto establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variable

Instancia de fuente A : 1 a 24
[S2A)Zona de fuente A: 0 a 16

Funcién de fuente B : Ninguno, Entrada analdgica, Corriente, Energia
de enfriamiento, Energia de calentamiento, Energia, Linealizacién, Aritmética,
Valor de proceso, Punto establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variable
S b Instancia de fuente B : 1 a 24
626)Zona de fuente B: 0 a 16

6 F n.L) Funcién de fuente C : Ninguno, Entrada analégica, Corriente, Energia
de enfriamiento, Energia de calentamiento, Energia, Linealizacién, Aritmética,
Valor de proceso, Punto establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variable

6 L Instancia de fuente C: 1 a 24

[82L)Zona de fuente C: 0 a 16

G F nd) Funcién de fuente D : Ninguno, Entrada analégica, Corriente, Energia
de enfriamiento, Energia de calentamiento, Energia, Linealizacién, Aritmética,
Valor de proceso, Punto establecido cerrado, Punto establecido abierto, Variable

(6, 1d] Instancia de fuente D : 1 a 24
[62.d]Zona de fuente D : 0 a 16

(6F n.E] Funcion de fuente E : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funciéon, Légica, Cronémetro, Variable

[§ €] Instancia de fuente E: 1 a 24

[62E]Zona de fuente E: 0 a 16

[6.L o] Escala baja : -1.999,0 a 9.999,0

[G.A /] Escala alta : -1.999,0 a 9.999,0

[r.L o] Rango bajo : -1.999,0 a 9.999,0

[r.h 4] Rango alto : -1.999,0 a 9.999,0

Unidades de presiéon : PSI, Torr, mBar, Atmésfera, Pascal
[AunE] Unidades de altitud : Pie, Kilo pie

Funcion de aritmética

[
20, %%,
1% 1?1%

L & & @

8,55, S0, 12 1, %

000?49 %%, %, 605’0 Crg 2
" " Yy %, %,

SRA 0,
% S

Uy, &‘ho S
6}0;) 1500'14" (2 010}2

by v bbb

Funcion de fuente A
Instancia de fuente A
Zona de fuente A
Error de fuente A

Funcién de fuente B
Instancia de fuente B
Zona de fuente B
Error de fuente B

Funcién de fuente C
Instancia de fuente C
Zona de fuente C
Error de fuente C

Funcién de fuente D
Instancia de fuente D
Zona de fuente D
Error de fuente D

Funcién de fuente E
Instancia de fuente E
Zona de fuente E
Error de fuente E

Valor de fuente A
Valor de fuente B
Valor de fuente C
Valor de fuente D
Valor de fuente E

Aritmética
Resumen

Instancias -
24 por RMH

Valor de salida

Error

RN

>

F->

£ L Filtro: 0,0 a 60,0 segundos

[Su.A] Valor de fuente A : -1.999,000 a 9.999,000
[Su.b] Valor de fuente B : -1.999,000 a 9.999,000
[§u.L ] Valor de fuente C : -1.999,000 a 9.999,000
[§u.d] Valor de fuente D : -1.999,000 a 9.999,000
[Su.E]Valor de fuente E : Apagado, Encendido
[o.u] Valor de salida : -1.999,000 a 9.999,000
Compensacién : -1.999,000 a 9.999,000

El bloque de funciones aritméticas acepta multiples
entradas y realiza una funcién aritmética programada
para generar un valor de salida aplicando los valores

de Filtro y Compensacion (Offset). Algunas operaciones
aritméticas deben efectuarse en las unidades del usuario.
La funciones pueden combinar multiples entradas. Es
posible que dichas entradas tengan unidades incompatibles
desde un punto de vista légico. Por ello, a menos que se
indique lo contrario, la presentacién del valor de salida es
igual a la Fuente A. Esto acomoda las temperaturas que se
estan multiplicando, dividiendo y compensando mediante
constantes y entradas de proceso.

Sélo las entradas que se han apuntado hacia una fuente se
utilizan en los célculos.

Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de lo
siguiente:

Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de medicién, Datos
de calibracién no validos, Error de ambiente, Error de RTD,
Falla, Error de aritmética, Sin fuente, Desactualizado
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C

2,
& 'O%
QQO . &}/ 6:30 .
“, %, ,
Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A |—
Zona de fuente A Valor de fuente B |—»
_-»| Error de fuente A
. Valor de fuente C |—
Funcion de fuente B
—> Instancia de fuente B Valor de fuente D —
Zona de fuente B Valor de fuente E |—»
_-»| Error de fuente B
Funcién de fuente C
—> Instancia de fuente C
Zona de fuente C Aritmética
--»| Error de fuente C .
Promedio
Funcién de fuente D
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D
--»| Error de fuente D
—> Valor de salida >
Error |-»
-->

Valor de salida = Filtro [(Promedio (A + B + C + D)) + Compensacion]
Unidades de pantalla sigue la dltima fuente que es
temperatura, de lo contrario seguira a la Fuente A

0,
2,
o)
% 2,
ey Uy 2y
% %o %
Funcion de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A —>
Zona de fuente A
Valor de fuente B
-->»| Error de fuente A alor de fuente B >
Valor de fuente C —>
—> Valor de fuente D —>
Valor de fuente E —>
- >
—>
Aritmética
> Apagado
—>
-->|
—> Valor de salida —>
Error -->
-->|
Valor de salida = Filtro [A + Compensacién]
Unidades de pantalla sigue a Fuente A
&
L b B B °
D,
x}’oze{?&%/e%é’o%@o é"%@ .
)Y, Q/‘(Q Vo Y, %, 0 OJO_O
Funcién de fuente A Valor de fuente A —>
—> Instancia de fuente A
Zona de fuente A Valor de fuente B —>
-->»| Error de fuente A —>
Funcién de fuente B >
—> Instancia de fuente B
Zona de fuente B Valor de fuente E —>
-->»| Error de fuente B
—> . e
Aritmética
N Escala
de proceso
—>
-->
Funcién de fuente E Valor de salida —>
—> Instancia de fuente E E
Zona de fuente E TIOT |-
--»| Error de fuente E

Si B = APAGADO, Valor de salida = Filtro

[(Rango alto - Rango bajo) / (Escala alta - Escala baja)

* (A - Escala baja) + Rango bajo + Compensacion]

Si B = ENCENDIDO, Valor de salida = Filtro [B + Compensacién]

Escala baja/alta y Rango bajo/alto siguen a las unidades
de pantalla de la Fuente A.

& &,
¥ d"(‘,5,62‘90 /PQ,] %, o]l’@
2, % 66/‘9 <o Zé’o &3 %,
iy s U ey %
Funcion de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A —>
Zona de fuente A
Valor de fuente B
--»| Error de fuente A alor de tuente —
Funcién de fuente B g
—> Instancia de fuente B >
Zona de fuente B
5 Error de fuente B Valor de fuente E >
—>
Aritmética
g Escala de
desviacién
—>
-->
Funcién de fuente E
—> Instancia de fuente E Valor de salida —>
Zona de fuente E Error -->
--»| Error de fuente E

Si B = APAGADO, Valor de salida = Filtro

[(Rango alto - Rango bajo) / (Escala alta - Escala baja))

* (A - Escala baja) + Rango bajo + B + Compensacion]

Si B = ENCENDIDO, Valor de salida = Filtro [B + Compensaci6n]

Escala baja/alta y Rango bajo/alto siguen a las unidades
de pantalla de la Fuente A.
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—> Instancia de fuente A

--»| Error de fuente A

—> Instancia de fuente B

--»| Error de fuente B

C

0,
2,
Vo)
&}1,20_ éﬁl’)@% )
10}2 /[Jb [0}]

Funcién de fuente A Valor de fuente A —>
—> Instancia de fuente A

Zona de fuente A Valor de fuente B —>
--»| Error de fuente A >

Funcién de fuente B >
—> Instancia de fuente B

Zona de fuente B Valor de fuente E —>
--»| Error de fuente B
—> . L.

Aritmética

s Cambio
—>
-->

Funcién de fuente E Valor de salida —>
—> Instancia de fuente E

Zona de fuente E Error 1->
--»| Error de fuente E

Si B = APAGADO, Valor de salida = Filtro [A + Compensacién]
Si B = ENCENDIDO, Valor de salida = Filtro [B + Compensacion]
Unidades de pantalla sigue a la fuente activa.

OO’{?

o)

&}1'10 : &}%&% :
'O‘Q /Z(”o <0,

by vy bbby

Funcién de fuente A

Valor de fuente A

Zona de fuente A Valor de fuente B

Funcién de fuente B

P

Zona de fuente B

Aritmética
Cociente
—> Valor de salida —>
Error (->

Valor de salida = Filtro [(A / B) + Compensacion]
Si unidades de pantalla de Fuente A = Fuente B,
sin unidades de pantalla en valor de salida, de lo
contrario sigue a Fuente A

C},O]
& 406,0
@, B8
Doy 20,
%, ’/@,O%b

[RRERRRRY

Funcion de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A
Zona de fuente A Valor de fuente B
--»| Error de fuente A
Funcién de fuente B
—> Instancia de fuente B
Zona de fuente B
--»| Error de fuente B
—>
Aritmética
7 Diferencial
—>
-->
—> Valor de salida
Error
-->

R

>

Valor de salida = Filtro [(A - B) + Compensacion]
Unidades de pantalla sigue a Fuente A més
Fuente B relativa

OO’?J
L,
&}'oo. &}j%eo.
\)0_0 %o %
Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A
Zona de fuente A
Valor de fuente B
--» Error de fuente A alor de fuente
Funcién de fuente B Valor de fuente C
—> Instancia de fuente B Valor de fuente D
Zona de fuente B
--»| Error de fuente B
Funcion de fuente C
—> Instancia de fuente C
Zona de fuente C Ari 4ts
ritmética
--»| Error de fuente C
Sumar
Funcién de fuente D
—> Instancia de fuente D
Zona de fuente D
-->»| Error de fuente D
—> Valor de salida
Error
>

RN

—>

Valor de salida = Filtro [(A + B + C + D) + Compensacion]

Unidades en pantalla sigue a la ultima fuente
de temperatura, de lo contrario sigue a Fuente A

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow
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Valor de salida = Filtro [(A * B * C * D) + Compensacion]

Unidades en pantalla sigue a la dltima fuente de

temperatura, de lo contrario sigue a Fuente A

%

Valor de salida = Filtro [Valor minimo (A : B: C: D)

+ Compensacion]

C

C
0, ()
2, 2,
o) 0,
1;}1,]0 , &}?}&% : &}1’?0 : @3{]0‘90 .
%, %, o, %, %o %
Funcién de fuente A Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A — —> Instancia de fuente A Valor de fuente A —>
Zona de fuente A Valor de fuente B Zona de fuente A Valor de fuente B
--»| Error de fuente A — -->»| Error de fuente A alor de luente —
. Valor de fuente C —» R —>
Funcién de fuente B Funcion de fuente B
—> Instancia de fuente B Valor de fuente D —> —>| Instancia de fuente B >
Zona de fuente B L5 Zona de fuente B L,
--» Error de fuente B -->»| Error de fuente B
Funcién de fuente C
—> Instancia de fuente C —>
%‘;ﬁrd;ef;fgtee% Aritmética Aritmética
> Multiplicar g Diferencia
Funcién de fuente D absoluta
—> Instancia de fuente D —>|
Zona de fuente D
--»| Error de fuente D e
—> Valor de salida—> —>| Valor de salida —>
Error -> Error -->
- >

Valor de salida = Filtro [| A - B | + Compensacién]
Unidades de pantalla siguen a Fuente A més

Fuente B relativa

&,

2, 2,
@ o)
%00 . 1‘}%‘5’(9 . Q’Oo . /‘}6-1%«9 .
9, %, 4, %, %,
Funcién de fuente A Valor de fuente A Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A —> —> Instancia de fuente A Valor de fuente A —>
Zona de fuente A Valor de fuente B L, Zona de fuente A Valor de fuente B >
--»| Error de fuente A Valor de fuente C --»| Error de fuente A
Funcién de fuente B Valor de fuente D — Funcién de fuente B Valor de fuente C —>
—> Instancia de fuente B —> —> Instancia de fuente B Valor de fuente D —>
Zona de fuente B L5 Zona de fuente B L5
_-»| Error de fuente B __»| Error de fuente B
Funcién de fuente C Funcién de fuente C
—> Instancia de fuente C —> Instancia de fuente C
Zona de fuente C : At Zona de fuente C : 4ts
_-»| Error de fuente C Arlt,nl.etlca --»| Error de fuente C Arlt,m.e tica
Minimo Maximo
Funcién de fuente D Funcién de fuente D
—> Instancia de fuente D —> Instancia de fuente D
Zona de fuente D Zona de fuente D
--» Error de fuente D --»| Error de fuente D
—> Valor de salida |, —> Valor de salida —>
Error |_» Error -->
-->| -—>

Valor de salida = Filtro [Valor maximo (A :B:C:D)

+ Compensacién]

Unidades en pantalla sigue a la fuente con el valor minimo. Unidades en pantalla sigue a la fuente con el valor minimo.
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<

0,
2,
& e,
%, &%
Qe 2y 2y
“% % ‘%
Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A —>
Zona de fuente A L s
--»| Error de fuente A
—>
—> >
—>
-
—>
Aritmética
7 Raiz cuadrada
—>
- >
—> Valor de salida —>
Error r->
-->

Valor de salida = Filtro [Raiz cuadrada A + Compensacién]
Unidades de pantalla sigue a Fuente A

o
@4y 2y
%%%o' &
& @@
& % % 0@
Q’?e' 1'@& /flg ,g}/ (5
’O' 1' Qo %, ’OO

Ll bbbiid

Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A |—
Zona de fuente A .
--» Error de fuente A
>
—> >
>
- >
—> Aritmética
Presion
- > a altitud
—>
- >
N Valor de salida —»
Error (->
- >
Nota:

El célculo de altitud de presién se basa en la
Atmésfera estdndar internacional 1976.

Valor de salida = Filtro [Convertir fuente A en
Presion a altitud + Compensacién]

Fuente A es una sefial de presién y necesita unidades
PSI para el célculo. El calculo es preciso desde el
nivel del mar hasta los 90.000 pies. Se puede utilizar
fuera de este rango en ambas direcciones, pero con
menos precision. La norma se basa en una presion
de altitud a 0 pies (nivel del mar) de 14,6967 PSI y
una temperatura de 59 grados F. El resultado del
célculo se expresa en pies.

Valor de salida = Filtro [Convertir fuente A en Presién
a altitud + Compensacion]

&,

%,
\&}"’0 . “}% 2y
10}2 /1(1» 100
Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A —>
Zona de fuente A Ly
--»| Error de fuente A
>
—> >
Valor de fuente E —>
-
—>
Aritmética
g Muestreo y
retencion
—>
-->
Funcién de fuente E
—>| Instancia de fuente E Valor de salida —>
Zona de fuente E Error -->
-->» Error de fuente E

Si E = APAGADO, Valor de salida = Filtro [A + Compensacién]
Si E = ENCENDIDO, Valor de salida = Filtro

[dltimo valor de A + Compensacién]

Unidades de pantalla sigue a Fuente A

4
2
P s,
e, 1‘}/0 R
“, b,
Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A —>
Zona de fuente A
Valor de fuente B
--»| Error de fuente A alor defuente B >
Funcién de fuente B —
—>| Instancia de fuente B —>
Zona de fuente B .
--»| Error de fuente B
—>
Aritmética
g Punto de
s condensacion
-->
—> Valor de salida —>
Error -->
-->

Valor de salida = Filtro [427,26 * (CP * B/ 8,8618)
/(17,27- (CP * B/ 8,8618)) + 32 + Compensacién]

Se usa Fuente A para Presién calculada o CP ;

Nota:
Para punto de condensacién, Fuente A es temperatura
(F) y Fuente B es humedad relativa (%). El calculo de
presion de saturacion es idéntico al que se utiliza para
termémetro humedo/seco. El resultado estd en grados F.
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Funcion de crondmetro

Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A
Zona de fuente A

Valor de fuente B
--»| Error de fuente A aor de fuente

Ti tr: id
Funcién de fuente B~ C PO transcurrico

—> Instancia de fuente B Valor de salida
Zona de fuente B
--» Error de fuente B
Cronémetro
Resumen
Instancias - 24 por RMH

PP

v

Error -

G Et] Pagina Configuracion
N7~) Mentd Cronémetro

F n) Funcién : Apagado, Pulso encendido, Retraso, Accién unica, Retentivo

G F nA) Funcién A de fuente (Ejecucién del cronémetro) : Ninguno, Alarma,
Comparar, Contador, E/S digital, Salida de evento de perfil A a H, Tecla
de funcién, Légifca, Salida de funcién especial 1 a 4, Cronémetro, Variable

[S .A)Instancia de fuente A : 1 a 24

[62A] Zona de fuente A: 0 a 16

Estado activo de fuente A (Ejecucién del cronémetro) : Alto (subiendo),
Bajo (bajando)

[6F nb] Funcién de fuente B (Restablecimiento del cronémetro) : Ninguno, Alarma,
Comparar, Contador, E/S digital, Salida de evento de perfil A a H, Tecla de
funcién, Légica, Salida de funcién especial 1 a 4, Cronémetro, Variable

(6 6] Instancia de fuente B: 1 a 24

6246)Zona de fuente B: 0 a 16

Estado activo de fuente B (Restablecimiento del cronémetro) :
Alto (subiendo), Bajo (bajando)
[£ 4] Tiempo : 0 a 9.999 segundos

L Eu] Nivel activo : Alto, Bajo

[§ LA Valor de fuente A : Apagado, Encendido
[Gu.b] Valor de fuente B : Apagado, Encendido

[E£] Tiempo transcurrido : 0,0 a 9.999,000 segundos
[o.u] Valor de salida : Apagado, Encendido

Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de lo
siguiente:
Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de medicion,

Datos de calibracién no validos, Error de ambiente, Error de
RTD, Falla, Error de aritmética, Sin fuente, Desactualizado

Cronémetro
apagado

FEEA

Valor de salida

Error |-

\

Valor de salida = APAGADO

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow .
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Diagrama de temporizacién del Pulso de encendido con borde de subida activo

N

Diagrama de temporizacién del Pulso de encendido con borde de caida activo

Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A  Valor de fuente A —>
Zona de fuente A )
--»| Error de fuente A
Tiempo transcurrido —>
—> Valor de salida —>
Error r-»>
-- >
Cronémetro
Pulso encendido
. . alto
Fuente A (ejecucién)(§~A)
Estado activo de fuente A (§86.A] : Alto
Valor de fuente A [y 5.A) bajo
encendido
Nivel activo [{ €y]: Alto
Valor de salida [g.y] apagado L
encendido
Nivel activo [{ €y ]: Bajo
Valor de salida [g,y]
apagado ——Tiempo Tiempo
Tiempo transcurrido (E£]
Tiempo (&
0
alto

Fuente A (ejecucion)(§-.A)

Estado activo de fuente A [§86.8) : Bajo
Valor de fuente A [y 6.7

L

bajo
encendido
Nivel activo : Alto
Valor de salida [gu
apagado
encendido

Nivel activo [{ £ ]: Bajo
Valor de salida (g,y]

Tiempo transcurrido [E£]

Tiempo (& 4]

Tiempo

Tiempo

0 apagaM —
\

—
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000 ?0{ }@{)) (90{ .
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Funcién de fuente A

—>| Instancia de fuente A Valor de fuente A —»
Zona de fuente A .
--» Error de fuente A
Tiempo transcurrido —>
—> Valor de salida —>
Error -->
-->
Fuente
Retraso
Fuente A
< > < >
Fuente A
. —P > —
Médulo EZ-ZONE® RMH de Watlow e 129 o Capitulo 6 Caracteristica




&
QQ)O .
08} b
@]
%
a2,
%,
%

Funcién de fuente A

Instancia de fuente A  Valor de fuente A

Zona de fuente A
Error de fuente A

Tiempo transcurrido

Valor de salida

Cronémetro
Accion unica

Error

Fhvd
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Funcién de fuente A

Instancia de fuente A  Valor de fuente A
Zona de fuente A Valor de fuente B
Error de fuente A i ]

Funcién de fuente B Tiempo transcurrido
Instancia de fuente B Valor de salida

Zona de fuente B

Error de fuente B Error

Cronémetro
Retentivo

P

v
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Funcion de contador

La funcién cuenta hacia arriba o abajo desde el valor
de carga y produce Valor de salida = Encendido cuando
Recuento = Valor objetivo.

Nota:

El valor de conteo se borra cuando se corta la energia.

El valor de carga se restaura en el arranque.

Funcién de fuente A
—> Instancia de fuente A
Zona de fuente A
--»| Error de fuente A

Conteo

Valor de fuente A

Funcién de fuente B
—> Instancia de fuente B
Zona de fuente B
--»| Error de fuente B

—>
—>
Valor de fuente B —
Valor de salida —>

Error p->

Contador
Resumen

Instancias - 24 por RMH

SEE] Pagina Configuracién
{Er] Menu Contador

F n]Funcién : Arriba, Abajo

[§F A.A] Funcién de fuente A (reloj) : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Légica, Cronémetro, Variable

[ .A]Instancia de fuente A : 1 a 24
[S2A] Zona de fuente A: 0 a 16

[§AS5.A] Estado activo de fuente A (reloj de estado activo) : Alto (subiendo), Bajo (bajando),
Ambos (subiendo y bajando)

Funcién de fuente B (carga) : Ninguno, Alarma, Comparar, Contador, E/S digital,
Salida de evento de perfil A a H, Tecla de funcién, Légica, Cronémetro, Variable

[6 .&6] Instancia de fuente B: 1 a 24

[62b] Zona de fuente B: 0 a 16

Estado activo de fuente B (carga de estado activo) : Alto, Bajo
[£ 0 Ad]Valor de carga : 0 a 9.999

(£~ 9E] Valor objetivo : 0 a 9.999

[ AE) Enganche : No, Si

[£nk]Conteo: 0 a9.999

[§u.A] Valor de fuente A Apagado, Encendido
[Su.b] Valor de fuente B : Apagado, Encendido
[o.u] Valor de salida : Apagado, Encendido

Operacion de contador:

Cada vez que se produce una transiciéon de reloj
prescrita sin un error en la fuente B, el conteo sera
igual al Valor de carga.

Contador ascendente:

Cada vez que se produce una transicion de reloj prescrita
sin un error en la Fuente B, el conteo aumentara en

+1. Si el conteo es igual a 9.999 cuando se produce la
transicion, el conteo sera 1 después de la transicion.
Contador descendente:

Cada vez que se produce una transicion de reloj prescrita
sin un error en la Fuente B, el conteo disminuira en -1.
Si el conteo es igual a 0 cuando se produce la transicion,
el conteo sera 9.999 después de la transicion.

Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de lo
siguiente:

Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de medicién,

Datos de calibracién no validos, Error de ambiente, Error de
RTD, Falla, Error de aritmética, Sin fuente, Desactualizado

Funcion de variable

Valor de salida —>
Error --»
Variable
Resumen
Instancias - 24 por RMH

__5&¢&] Pagina Configuracion
SEEL] Pag Config

o . .
ufr] Menu Variable

£ YPE | Tipo de datos : Analégico, Digital
(d_+9] Valor digital : Encendido, Apagado
[Anal 9] Valor analégico : -1.999,000 a 9.999,000

Un +&] Unidades : Ninguno, Temperatura
absoluta, Temperatura relativa, Emergia,
Proceso, Humedad relativa

[o.u] Valor de salida : -1.999000 a 9.999,000
o Encendido o Apagado

La funcion pasa el valor almacenado a la salida.

Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de lo
siguiente: Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error

de medicién, Datos de calibracién no validos, Error de
ambiente, Error de RTD, Falla, Error de aritmética, Sin
fuente, Desactualizado

Valor de salida —>

Error -->

Variable
Digital

L
Y. \7}2) o
“qy % sy
60?&’0 %0@(9%&

L

Valor de salida —>

Error -->

Variable
Analégica
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Funcién Comparar

129 .
%, PR
S @, 2
& ?5/0% O"f— "o,,
<, _@1»% S, % SN
L
Funcién de fuente A Funcién de fuente A
unci u .
—>| Instancia de fuente A Valor de fuente A —> ;nStaI;Clafl de fu(Xlte A Valor de fuente A
Zona de fuente A ona de tuente Valor de fuente B —>
5| Error de fuento A Valor de fuente B —> __» Error de fuente A
Comparar
R Comparar
B esumen
Funcién de fuente B Funcion de fuente B Mayor que
—> Instancia de fuente B X —> Instancia de fuente B
Zona de fuente B Valor de salida —> Zona de fuente B Valor de salida —»>
--> Errorde fuente B pgtancias - 24 por RMH  Error [--> __»| Error de fuente B Error L->
SEt] P4gina Configuracién A>B, Valor de salida = ENCENDIDO
L PE] Menu Comparar
[F n] Funcién : Apagado, Mayor que, Menor que, Igual a, No igual a, Mayor
o igual, Menor o igual
E ol Tolerancia : 0,0 a 9.999,000 unidades o F Q’)@Jb
(SF nA|Funcién de fuente A : Ninguno, Entrada analégica, Corriente, D %
Energia de enfriamiento, Energia de calentamiento, Energia, Linealizacién, QO @1},
Aritmética, Valor de proceso, Punto establecido cerrado, Punto establecido Q"O- O)-e
abierto, Variable ¢
S .A)Instancia de fuente A: 1 a 24 l l l
62A) Zona de fuente A: 0 a 16
Funcién de fuente A
Funcién de fuente B : Ninguno, Entrada analégica, Corriente, .
Energia de enfriamiento, Energia de calentamiento, Energia, Linealizacién, > Instancia de fuente A Valor de fuente A >
Aritmética, Valor de proceso, Punto establecido cerrado, Punto establecido Zona de fuente A
abierto, Variable Error de fuente A Valor de fuente B —>
[ .6 Instancia de fuente B: 1 a 24 >
[52b] Zona de fuente B: 0 a 16 Comparar
[€ ~.h] Manejo de errores : Malo falso, Bueno falso, Malo verdadero, Bueno verdadero Funcién de fuente B Menor que
—>| Instancia de fuente B Valor de salid
Zona de fuente B alor de sahda —>
__»| Error de fuente B Error ->
[Su.A) Valor de fuente A -1.999,000 a 9.999,000 unidades o F
A<B, Valor de salida = ENCENDIDO
[Su.b) Valor de fuente B : -1.999,000 a 9.999,000 unidades o F ? !
[o.w] Valor de salida : Apagado, Encendido
La tolerancia se expresa en las mismas unidades que la Fuente A 4{
Requiere que la Fuente A y Fuente B no tengan errores para que la funcién trabaje. 2
S
(4]
076/@ %@
. . . 2 2y
Un error, cuando se lee, puede indicar cualquiera de lo ’7%4 ‘909.”0,,0
siguiente: e @ v
Ninguno, Abierto, En cortocircuito, Error de medicién, l l l
Datos de calibracién no validos, Error de ambiente, Error de .
e . . . Funcién de fuente A
RTD, Falla, Error de aritmética, Sin fuente, Desactualizado > TInstancia de fuente A Valor de fuente A —»
Y Zona de fuente A Valor de fuente B —>
% _-»| Error de fuente A
2
o Comparar
Q. %, .
%, %, Funcién de fuente B Igual a
< $ —> Instancia de fuente B .
l l l Zona de fuente B Valor de salida —>
--»| Error de fuente B F->
Funcién de fuente A Error
—> Instancia de fuente A Valor de fuente A — .
7 de fuente A A=B, Valor de salida = ENCENDIDO
ona de fuente Valor de fuente B —»
--» Error de fuente A
Comparar
Funcién de fuente B Apagado
—> Instancia de fuente B .
Zona de fuente B Valor de salida —»
--»| Error de fuente B Error (->
No comparar, Valor de salida = APAGADO
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%

2

?75(7
jzl O/G)- @@.)&
OQ._ Q% ~{'°1~
% %G
Funcién de fuente A
Instancia de fuente A Valor de fuente A >
Zona de fuente A
Valor de fuente B
Error de fuente A alor e fuente B 1—
Comparar
Funcién de fuente B No igual a
Instancia de fuente B .
Zona de fuente B Valor de salida —
Error de fuente B Error |- >
A no es igual a B, Valor de salida = ENCENDIDO

Funcion de fuente A
Instancia de fuente A Valor de fuente A —>
Zona de fuente A
Valor de fuente B
Error de fuente A alordetuente & >
Comparar
Funcién de fuente B Mayor o igual
Instancia de fuente B .
Zona de fuente B Valor de salida —>
Error de fuente B Error -->
A>=B, Valor de salida = ENCENDIDO
“,
20
&, %
&y, 2
Uy, 0,
% Yo ‘S
Funcion de fuente A
Instancia de fuente A Valor de fuente A —
Zona de fuente A Valor de fuente B —»
Error de fuente A
Comparar
Funcién de fuente B Menor o 1gual
Instancia de fuente B .
Zona de fuente B Valor de salida —
Error de fuente B Error |-»

A<=B, Valor de salida = ENCENDIDO

Funcién personalizada

%)
'%f%z}y
< e&l‘i’o .
A
'
Personalizado
Resumen
Instancias - 50 por RMH

(FAc t] Pagina Fabrica
{6 E) Ment Personalizado

Parametro : Ninguno, Proceso, Compensacién de
calibracién, Unidades de pantalla, Restaurar configuraciones
de usuario, Punto establecido inferior de alarma, Punto
establecido superior de alarma, Histéresis de alarma, Punto
establecido, Valor de proceso activo, Punto establecido activo,
Punto establecido de lazo abierto, Autoafinacién, Modo de
control, Energia de calentamiento, Energia de enfriamiento,
Integral de tiempo, Derivativa de tiempo, Banda muerta,
Banda proporcional de calentamiento, Histéresis de
calentamiento, Banda proporcional para enfriamiento,
Histéresis de enfriamiento, Velocidad de rampa, Habilitar
TRU-TUNE+, Punto establecido inactivo, Personalizado

ID de instancia : 1 a 24

Funcion de seguridad

Nota:
Se fija por zona. Esto es independiente de la

configuracion de seguridad de la interfaz de usuario
remota (RUI).

Si la contrasenia esta habilitada, el usuario debe introducirla
para entrar a los ments que estan bloqueados debido a

los ajustes de nivel de bloqueo. Las contrasenias variables
requieren una nueva contrasenia cada vez que el controlador
se apague y encienda. Sera diferente para cada controlador.
Se necesita la contrasena de administrador para cambiar
los ajustes de seguridad incluso si el usuario introduce su
propia contrasenia para anular los ajustes de seguridad.

4, "
. &
S T, [
&% &% %%
Qé’z}ﬁ%%g KACIRNCNEA
2 o R, e, V@ s, R 0 U O,
e 0% 5 o84, o i 0 oy
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Bloque de funciones de seguridad
Resumen

Instancias - 1 por RMH

F Ac t]P4gina Fabrica
L o) Menu Lazo

[L oL.0) Pagina Operaciones : 1 a 3

[{ o CP) Pagina Perfilamiento: 1 a 3

Habilitar contrasena : Apagado, Encendido
[r.L o L)Bloqueo de lectura:1a5

[6.L oL Seguridad de escritura: 1a 5

[L o C.L ] Nivel de acceso bloqueado : 1 a5
[FoL.L] Contrasena variable : Apagado, Encendido
[PAS.y) Contrasefia de usuario : 10 a 999
[PAS.A) Contrasefia de administrador : 10 a 999

F Ac £ Pagina Fabrica
UL oL Menu Desbloqueo

{ odE|Clave publica : xxx
PASS) Contrasenia : xxx

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow
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Funcion de diagndstico

Numero de pieza

Revision del software

Numero de compilacion del software
Numero de serie

. L . Fecha de fabricacion
Diagnéstico
Resumen ID del hardware

Estado del dispositivo

Nombre del
dispositivo

oyl b

Instancias - 1 por RMH

(FAc t]Pagina Fabrica
(d 1A 9] Ment Diagnosticos

Numero de pieza: desplazamientos
en pantalla

Revision del software: 4.00, ...

Numero de compilacién del software:
0,1,2, ..

Numero de serie : XXXXXX
dAE E) Fecha de fabricacion : Formato YWW

Identificacién del hardware : 113 (RMH)
Estado del dispositivo : OK, Falla
Nombre del dispositivo : EZ-ZONE RM

Médulo EZ-ZONE® RMH de Watlow e 135 o Capitulo 6 Caracteristica



Modbus - Bloques de memoria programables

Capitulo 7: Apendice

Direcciones de definicion de ensamblaje y Direcciones de trabajo de ensamblaje

Direcciones de

Direcciones de

Direcciones de

Direcciones de

definicion trabajo definicion trabajo
40y 41 200 y 201 120y 121 280 y 281
42y 43 202 y 203 122 y 123 282 y 283
44y 45 204 y 205 124 y 125 284 y 285
46 y 47 206 y 207 126 y 127 286 y 287
48 y 49 208 y 209 128 y 129 288 y 289
50 y 51 210y 211 130 y 131 290 y 291
52y 53 212y 213 132 y 133 292 y 293
54y 55 214 y 215 134 y 135 294 y 295
56 y 57 216 y 217 136 y 137 296 y 297
58 y 59 218 y 219 138 y 139 296 y 299
60y 61 220 y 221 140 y 141 300 y 301
62y 63 222 y 223 142y 143 302 y 303
64y 65 224 y 225 144y 145 304 y 305
66y 67 226 y 227 146 y 147 306 y 307
68 y 69 228 y 229 148 y 149 308 y 309
70y 71 230 y 231 150 y 151 310y 311
72y 73 232 y 233 152y 153 312y 313
T4y 75 234y 235 154y 155 314y 315
76y 77 236 y 237 156 y 157 316 y 317
78y 79 238 y 239 158 y 159 318 y 319
80 y 81 240 y 241 160 y 161 320 y 321
82y 83 242 y 243 162 y 163 322y 323
84y 85 244 y 245 164 y 165 324 y 325
86y 87 246 y 247 166 y 167 326 y 327
88y 89 248 y 249 168 y 169 328 y 329
90 y 91 250 y 251 170y 171 330 y 331
92y 93 252y 253 172y 173 332y 333
94y 95 254 y 255 174 y 175 334 y 335
96y 97 256 y 257 176 y 177 336 y 337
98 y 99 256 y 259 178 y 179 338 y 339
100 y 101 260 y 261 180 y 181 340 y 341
102 y 103 262 y 263 182y 183 342 y 343
104 y 105 264 y 265 184y 185 344 y 345
106 y 107 266 y 267 186 y 187 346 y 347
108 y 109 268 y 269 188 y 189 348 y 349
110y 111 270y 271 190 y 191 350 y 351
112y 113 272y 273 192 y 193 352y 353
114y 115 274y 275 194 y 195 354 y 355
116 y 117 276y 277 196 y 197 356 y 357
118y 119 278 y 279 198 y 199 358 y 359
Médulo EZ-ZONE® RMH de Watlow e 136 o
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de direcciones de

definicién de ensamblaje

Registros 40 y 41

Puntero1=0y 1

i

ID del hardware

Registros 42 y 43

Puntero2=0y 1
ID del hardware

Puntero3=0y 1
ID del hardware

Registros 44 y 45

Registros 46 y 47

Puntero4=0y 1
ID del hardware

11

Registros 48 y 49

Puntero5=0y 1
ID del hardware

Puntero6=0y 1
ID del hardware

Registros 50 y 51

|

Registros 52 y 53

Puntero7=0y 1
ID del hardware

Puntero8 =0y 1

11,

Registros 54 y 55

ID del hardware

Registros 56 y 57

Puntero9=0y 1
ID del hardware

Registros 58 y 59

Puntero10=0y 1
ID del hardware

Registros 60 y 61

Puntero11=0y 1
ID del hardware

11

Puntero 12=0y 1
ID del hardware

Registros 62 y 63

Registros 64 y 65

Puntero 13=0y 1
ID del hardware

Puntero 14 =0y 1

Registros 66 y 67

ID del hardware

Registros 68 y 69

Puntero 15=0y 1
ID del hardware

Puntero 16 =0y 1
ID del hardware

Registros 70 y 71

Puntero 17 =0y 1
ID del hardware

Registros 72y 73

Registros 74 y 75

Puntero 18 =0y 1
ID del hardware

Puntero 19=0y 1
ID del hardware

Registros 76 y 77

Puntero20=0y 1
ID del hardware

Registros 78 y 79

Estructura de ensamblaje predeterminada de Modbus 40-119

Punteros predeterminados

Direcciones de trabajo
de ensamblaje

Registros 200 y 201

Valor de puntero 1

Valor de puntero 2

Valor de puntero 3

Valor de puntero 4

Registros 208 y 209

Valor de puntero 5

Valor de puntero 6

Valor de puntero 7

Valor de puntero 8

Valor de puntero 9

Registros 218 y 219

Valor de puntero 10

Registros 220 y 221

Valor de puntero 11

Valor de puntero 12

Registros 224 y 225

Valor de puntero 13

Valor de puntero 14

Valor de puntero 15

Valor de puntero 16

Valor de puntero 17

Registros 234 y 235

Valor de puntero 18

Valor de puntero 19

Valor de puntero 20

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow

Registros 202 y 203

Registros 204 y 205

Registros 206 y 207

Registros 210y 211

Registros 212y 213

Registros 214 y 215

Registros 216 y 217

Registros 222 y 223

Registros 226 y 227

Registros 228 y 229

Registros 230 y 231

Registros 232 y 233

Registros 236 y 237

Registros 238 y 239

137

Punteros predeterminados
de direcciones de definicién

de ensamblaje

Registros 80 y 81

Puntero21=0y 1
ID del hardware

Registros 82 y 83

Puntero22=0y 1
ID del hardware

Registros 84 y 85

Puntero23=0y 1

Registros 86 y 87

Puntero24=0y 1
ID del hardware

Registros 88 y 89

Registros 90 y 91

Puntero26 =0y 1
ID del hardware

Registros 92 y 93

Puntero 27 =0y 1

Registros 94 y 95

Puntero28 =0y 1
ID del hardware

Registros 96 y 97

Puntero29=0y 1

ID del hardware

Registros 98 y 99

Puntero30=0y 1
ID del hardware

Registros 100 y 101

Puntero31=0y 1
ID del hardware

Registros 102 y 103

Puntero32=0y 1
ID del hardware

Registros 104 y 105

Puntero33=0y 1
ID del hardware

Registros 106 y 107

Puntero34=0y 1
ID del hardware

Direcciones de trabajo

ID del hardware ’7

Puntero25=0y 1
ID del hardware

ID del hardware

N

Registros 108 y 109 W

Puntero35=0y 1
ID del hardware

Registros 110y 111

Puntero36 =0y 1
ID del hardware

Registros 112y 113

Puntero 37 =0y 1
ID del hardware

Registros 114y 115

Puntero38=0y 1
ID del hardware

Registros 116 y 117

Puntero39=0y 1
ID del hardware

Registros 118y 119

Puntero40=0y 1
ID del hardware

:\

N

de ensamblaje

Registros 240 y 241

Valor de Puntero 21

Registros 242 y 243

Valor de puntero 22

Valor de puntero 23

Registros 244 y 245

Valor de puntero 24

Registros 246 y 247

Valor de puntero 25

Registros 248 y 249

Valor de puntero 26

Registros 250 y 251

Valor de puntero 27

Registros 252 y 253

Valor de puntero 28

Registros 254 y 256

Valor de puntero 29

Registros 256 y 257

Valor de puntero 30

Registros 258 y 259

Registros 260 y 261

Valor de puntero 31

Registros 262 y 263

Valor de puntero 32

Valor de puntero 33

Registros 264 y 265

Valor de puntero 34

Registros 266 y 267

Valor de puntero 35

Registros 268 y 269

Valor de puntero 36

Registros 270 y 271

Registros 272y 273

Valor de puntero 37

Valor de puntero 38

Registros 274 y 275

Registros 276 y 277

Valor de puntero 39

Valor de puntero 40

Registros 278 y 279

Apéndice



Punteros predeterminados
de registros de definicion

de ensamblaje

Registros 120 y 121

Puntero41=0y 1
ID del hardware

Puntero42=0y 1
ID del hardware

Registros 122y 123

Registros 124 y 125

Puntero43=0y 1
ID del hardware

Puntero 44=0y 1
ID del hardware

Registros 126 y 127

Puntero45=0y 1

Registros 128 y 129

ID del hardware

) |

Registros 130 y 131

Puntero46 =0y 1
ID del hardware

Puntero47 =0y 1
ID del hardware

Registros 132y 133

Puntero48 =0y 1

Registros 134 y 135

ID del hardware

) |

Registros 136 y 137

Puntero49=0y 1
ID del hardware

Registros 138 y 139

Puntero50=0y 1
ID del hardware

Registros 140 y 141

Puntero51=0y 1
ID del hardware

Registros 142y 143

Puntero52=0y 1
ID del hardware

Registros 144 y 145

Puntero 53 =0y 1
ID del hardware

Puntero 54 =0y 1

Registros 146 y 147

Registros 148 y 149

Puntero55=0y 1

ID del hardware

Registros 150 y 151

Puntero 56 =0y 1

Registros 152 y 153

Puntero 57 =0y 1

Registros 154 y 155

Puntero 58 =0y 1

Registros 156 y 157

Puntero 59 =0y 1
ID del hardware

Registros 158 y 159

Puntero60 =0y 1
ID del hardware

-

|

ID del hardware

i

ID del hardware I—‘
ID del hardware Ii
ID del hardware Ii

111

i

N

Estructura de ensamblaje predeterminada de Modbus 120-199

Registros de trabajo
de ensamblaje

Registros 280 y 281

Valor de puntero 31

Valor de puntero 32

Registros 282 y 283

Registros 284 y 285

Valor de puntero 33

Valor de puntero 34

Registros 286 y 287

Valor de puntero 35

Registros 288 y 289

Valor de puntero 36

Registros 290 y 291

Valor de puntero 37

Registros 292 y 293

Valor de puntero 38

Registros 294 y 295

Valor de puntero 39

Registros 296 y 297

Registros 298 y 299

Valor de puntero 40

Registros 300 y 301

Valor de puntero 31

Registros 302 y 303

Valor de puntero 32

Registros 304 y 305

Valor de puntero 33

Valor de puntero 34

Registros 306 y 307

Valor de puntero 35

Registros 308 y 309

Valor de puntero 36

Registros 310 y 311

Valor de puntero 37

Registros 312 y313

Valor de puntero 38

Registros 314 y 315

Valor de puntero 39

Registros 316 y 317

Registros 318 y 319

Valor de puntero 40

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow
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Punteros predeterminados

de registros de definicion

de ensamblaje

Registros 160y 161

Puntero 61=0y 1
ID del hardware

Puntero 62=0y 1
ID del hardware

Puntero 63 =0y 1
ID del hardware

Registros 166 y 167

Puntero64 =0y 1

Registros 168 y 169

Puntero 65=0y 1
ID del hardware

Puntero66 =0y 1
ID del hardware

Puntero67 =0y 1
ID del hardware

Registros 174 y 175

Puntero68 =0y 1

Registros 176 y 177

Puntero69=0y 1
ID del hardware

Puntero70=0y 1
ID del hardware

Registros 180 y 181

Registros 182 y 183

Puntero72=0y 1
ID del hardware

Puntero73=0y 1
ID del hardware

Puntero 74 =0y 1
ID del hardware

Registros 188 y 189

Puntero75=0y 1
ID del hardware

Puntero76 =0y 1
ID del hardware

Puntero 77 =0y 1
ID del hardware

Puntero 78 =0y 1

Registros 196 y 197

Puntero79=0y 1
ID del hardware

Puntero80=0y 1
ID del hardware

Registros 162 y 163

Registros 164 y 165

ID del hardware

Registros 170y 171 \

Registros 172y 173

ID del hardware

Registros 178 y 179

Registros 184 y 185

Registros 186 y 187

Registros 190 y 191
Registros 192y 193

Registros 194 y 195

N

I

N

I

N |
)

Puntero71=0y 1
ID del hardware 4

TI11T.

ID del hardware ’—‘ 4

|

Registros 198 y 199 w

Registros de trabajo
de ensamblaje

Registros 320 y 321

Valor de puntero 31

Valor de puntero 32

Valor de puntero 33

Registros 326 y 327

Valor de puntero 34

Valor de puntero 35

Valor de puntero 36

Valor de puntero 37

Registros 334 y 335

Valor de puntero 38

Valor de puntero 39

Valor de puntero 40

Registros 322 y 323

Registros 324 y 325

Registros 328 y 329

Registros 330 y 331

Registros 332 y 333

Registros 336 y 337

Registros 338 y 339

Registros 340 y 341

Valor de puntero 31

Valor de puntero 32

Registros 342 y 343

Valor de puntero 33

Registros 344 y 345

Valor de puntero 34

Registros 346 y 347

Registros 348 y 349

Valor de puntero 35

Valor de puntero 36

Registros 350 y 351

Valor de puntero 37

Registros 352 y 353

Valor de puntero 38

Registros 354 y 355

Valor de puntero 39

Registros 356 y 357

Valor de puntero 40

Registros 358 y 359
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Especificaciones del RMH

Voltaje Potencia de linea

20,4 a 30,8V= (ca/cc), 50/60 Hz, +5%

Cualquier fuente de alimentacién externa que se utilice debe
cumplir con la clasificacién de clase 2 o SELV. (Para conocer
el maximo consumo de energia VA, consulte la lista

de especificaciones del médulo especifico)

Retencién de datos mediante memoria no volatil en caso de
interrupcion del servicio eléctrico

Cumple con Semi F47-0200, Figura R1-1 requisitos de caida
de voltaje

Ambiente

E

Temperatura de funcionamiento, 0 a 149 °F (-18 a 65 °C)
Temperatura de almacenamiento, -40 a 185 °F (-40 a 85 °C)
Humedad relativa sin condensacién, 0 a 90%

Los médulos de montaje en riel se consideran como equipo de
tipo abierto que debe instalarse en una cubierta que proteja
contra el fuego y los golpes eléctricos, como una cubierta NEMA
Tipo 1; a menos que todas las conexiones de circuito sean de
Clase 2 o SELV (Voltaje bajo extra seguro)

xactitud

Exactitud de calibracién y conformidad del sensor: +0.1% de
desviacion, £1°C a temperatura ambiente calibrada y linea de
voltaje nominal

Tipos R, S, B; 0.2%

Tipo T por debajo de -50 °C; 0.2%

Temperatura ambiente de calibraciéon a 77 +5 °F (25+3 °C)
Rango de exactitud: 1000 °F (540 °C) min.

Estabilidad de la temperatura: +0,1 °F/°F (+0,1 °C/°C) de
aumento en la temperatura ambiente max.

Certificaciones de organismos reguladores
Homologado por UL® incluido UL ® 61010-1 Archivo E185611

Accesorios opcionales

Fuentes de alimentacion

e Convertidor de fuente de alimentacién de CA/CC 90-264 V~ (ca)
a 24 V= (cc) voltios.

e N.° de pieza 0847-0299-0000: 31 W

e N.° de pieza 0847-0300-0000: 60 W

e N.° de pieza 0847-0301-0000: 91 W

Documentaciéon del producto EZ-ZONE RM
e Guia del usuario, copia impresa, N.° de pieza 0600-0074-006

e CD con herramientas de soporte de Watlow, N.° de pieza
0601-0001-0000

Entrada universal
e Termopar, sensores con o sin conexién a tierra

>20 M(Q de impedancia de entrada

3 pA de deteccion de sensor abierto

20 KQ de resistencia maxima en la fuente
RTD bifilar, platino, 100 Q y 1000 Q a 0 °C calibracién a curva
DIN (0,00385 Q/Q/°C)
Proceso, 0-20 mA a 100 Q, 6 0-10 V =(CC) a 20 kQ impedancia
de entrada; escalable, 0-50 mV, 0-1000 Q
Rangos de entrada de voltaje

- Precisién de +10 mV +1 LSD en condiciones estandar

- Estabilidad de la temperatura +100 ppm/°C méximo

Rangos de los miliamperios de entrada
- Precisién de +20 pA +1 LSD en condiciones estandar
- Estabilidad de la temperatura +100 ppm/°C maximo
Rangos de entrada de resolucion
- 0a 10V: 200 pV nominal
-0 a 20 mA: 2.5 mV nominal
ePotenciéometro: 0 a 1.200 Q

¢ Revisado por UL® para cumplir con el cédigo canadiense C22.2 S Error Rango Rango
N.61010-1-04 1p(.) ¢ max. a | bajo de alto de | Unidades
e Conformidad CE: vea la Declaracién de conformidad RoHS y salida 25 °C exactitud | exactitud
conformidad con W.E.E.E.
Comunicaciones en serie d 1,75 0 750 c
e Todos los médulos vienen con el protocolo de bus estandar aislado K +2.45 -200 1250 °C
para conexién de configuracién y comunicacién con todos los demas T 155 50 350 o
productos EZ-ZONE. También se puede solicitar Modbus RTU - _
como una caracteristica opcional. T +2.10 -200 -50 °C
Interfaz de usuario opcional (RUI) N +2,25 0 1250 °C
e 1716 DIN S
e Pantallas LED dobles de 7 segmentos, 4 digitos E 2,10 -200 900 ¢
e Indicador LED de direcciones de siete segmentos, que se R +3,90 0 1450 °C
programa mediante pulsador S 3.90 0 1450 oC
e Teclas: Avanzar, infinito, arriba, abajo, mas una tecla de funcién =2
EZ programable B +2.66 870 1700 °C
e Pantalla tipica de tasa de actualizacion 1Hz C +3,32 2315 oC
Configuracién maxima del RMH D 23.32 9315 °C
e Hasta 16 lazos por médulo con un méaximo de 16 médulos —
Montaje F (PTID +2,39 1343 C
¢ Especificacién de riel DIN EN50022, 35 x 7,5 mm (1,38 x 0,30 pulg.) RTD, 100 £9.00 200 800 oC
e Puede montarse en riel DIN o chasis con sujetadores proporcionados ohmios -
por el usuario RTD. 1000
Terminacion de cableado: terminales Touch Safe Ohr’nios +2,00 -200 800 °C
e Bloques de terminales de angulo recto y tornillo delantero
(ranuras A, B, D, E) mV +0,05 -50 50 mV
- Terminales de entrada, energia y salida de controlador, Volti 0.01 0 10 Volti
desmontables con proteccion eléctrica “touch-safe” de 12 a 30 AWG onio8 = oio8
e Longitud de aislamiento pelado 7,6 mm (0,30 pulg.) mA CC +0.02 0 20 mAmps
e Torsién 0,8 Nm (7,0 1b.-pulg.) dngulo recto, 0,5 Nm (4,51 lb-pulg.) - CC
bloque de terminales delantero mAmDS
e Sélo use conductores de cobre sélidos o trenzados mA CA +5 0 50 C Ap
Conector Dimension “A” (mm/pulg.) Potenciémetro
< ’ +1 0 1000 Ohmios
Estandar 148 (5,80) rango de 1K
Recto 155 (6,10)
Médulo EZ-ZONE® RMH de Watlow e 139 o Apéndice



Rango de operacion

Tipo de salida Rango bajo Rango alto
dJ -210 1200
K -270 1371
T -270 400
N -270 1300
E -270 1000
R -50 1767
S -50 1767
B -50 1816
C 0 2315
D 0 2315
F (PTID) 0 1343
RTD (100 ohm) -200 800
RTD (100 ohmios) -200 800
mV 0 50
Voltios 0 10
mAcc 0 20
mAca 0 50
Resistencia, rango de 5K 0 5000
Resistencia, rango de 10 K 0 10000
Resistencia, rango de 20 K 0 20000
Resistencia, rango de 40 K 0 40000
Resistencia, rango de 40 K 0 40000
Potenciémetro, rango de 1K| 0 1200
Entrada de termistor
vimde [smrormas | Jonee T oo T
salida a25°C exactitud | exactitud
Termistor,
rango de +5 0 5000 Ohmios
5K
Termistor,
rango de +10 0 10000 Ohmios
10K
Termistor,
rango de +20 0 20000 Ohmios
20 K
Termistor,
rango de +40 0 40000 Ohmios
40K

0a40 KQ,0a20KQ,0a10KQ,0a5KQ
2,252 KQ y 10 KQ de base a 25 °C
Curvas de linealizacién incorporadas

Requisitos de compatibilidad de termistor de terceros

Entrada digital

e Velocidad de actualizacién de 10 Hz
Voltaje de CC

- Entrada max. 36 Va 3 mA

- Estado superior minimo 3 V a 0,25 mA
- Estado inferior maximo 2 V

Contacto seco

e Velocidad de actualizacién de 10 Hz
e Resistencia abierta minima 10 KQ
¢ Resistencia cerrada maxima 50 Q)

Hardware de salida
Relé electromecanico, Forma A, 5 A, 24 a 240 V~ (ca) o 30 V= (cc)
max., carga resistiva, 100.000 ciclos a carga nominal. Requiere
una carga min. de 20 mA a 24V, servicio piloto de 125 VA
Salidas digitales
- Velocidad de actualizacion de 10 Hz
- CC conmutada

- Voltaje de salida 20 V= (cc)

- Fuente de corriente de alimentacion max. de 40 mA a 20 V= (cc)

y 80 mA a 12 V= (cc)

- Colector abierto
- Voltaje conmutado méax: 32 V= (cc)
- Corriente conmutada max. por salida: 1,5 A
- Corriente conmutada max. para las 6 salidas combinadas: 8 A

Bloques de aplicaciones programables
Acciones (eventos) 24 en total
Alarmas 24 en total
Lazo de control 16 en total
Comparar 24 en total
Apagado, mayor que, menor que, igual a, no igual a, mayor o
igual, menor o igual
Contadores 24 en total
Cuenta de manera ascendente o descendente por cargas, valor
predeterminado en senal de carga. La salida est4 activa cuando
el valor de conteo es igual al valor objetivo predeterminado
Loégica 24 en total
Apagado, y, nand, o, nor, igual, no es igual, Enganche
Linealizcion 24 en total
Relacion interpolada o escalonada
Aritmética 24 en total
Apagado, promedio, escala de proceso, escala de desviacion,
diferencial (subtraccién), cociente (dividir), sumar, multiplicar,
diferencia absoluta, min., max., raiz cuadrada, muestreo y retencion
Valor de proceso 16 en total
Apagado, respaldo de sensor, promedio, cruce, termémetro htimedo/
termoémetro seco, cambio, diferencial (resta), cociente (dividir),
sumar, multiplicar, diferencia absoluta, min., max., raiz cuadrada
Cronémetros 24 en total
En pulso produce salida de tiempo fijo en el borde activo de la
sefial de funcionamiento del cronémetro
Retraso la salida es un inicio retrasado con respecto al
funcionamiento del cronémetro, se apagan al mismo tiempo
Accién unica cronémetro de horno
Retentivo mide la senal de funcionamiento del cronémetro,
salida encendida cuando el tiempo acumulado excede el objetivo
Variable 24 en total
Valor del usuario para variable digital o analégica

Base R Técnicas Beta YSI Indicador| Nota: ) ) ) ) o
a25°C Alfa THERM Estas especificaciones estdn sujetas a cambio sin
2,252 K Curva A 2.2K3A 004 A previo aviso.
10k Curva A 10K3A 016 B
10k Curva C 10K4A 006 C
Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow e 140 » Apéndice



Informacion de pedido del médulo de alta densidad EZ-ZONE de montaje en riel

El médulo de alta densidad requiere una fuente de alimentacién Clase 2 o SELV de 20,4 a 30,8 V ~(ca) / = (cc), un puerto
de comunicacién para configuraciéon mediante el software EZ-ZONE Configurator.

Numero de cédigo

@ ® ® Médulo @Estilo de ® © ® ®0 . . ®®
EZ-ZONE de alta conector/ Ran E P P Opci
de montaje densidad Producto fanucats R 13 Rauuat ura futuras mejoradas adicionales
en riel T lizad
RM H - - A

Estilo de conector/Producto personalizado - Digito@

A = Conector de tornillo de dngulo recto (estandar) WATLOW EZ.ZONE
F = Conector de tornillo delantero  RMHX-XXXX-XXXX
S = Personalizado e |
Ranura A - Digito ©
1 = 4 entradas universales (t/c, RTD bifilar, 0-10 Vce, 0-20 mA,
potenciémetro de 1 K) con 4 lazos de control
2 = 4 entradas de termistor con 4 lazos de control

Ranura B - Digito 6

A = Ninguno

1 = 4 entradas universales (t/c, RTD bifilar, 0-10 Vce, 0-20 mA,
potenciémetro de 1 K) con 4 lazos de control

2 = 4 entradas de termistor con 4 lazos de control

w

Ranura D - Digito @

A = Ninguno
1 = 4 entradas universales (t/c, RTD bifilar, 0-10 Vcc, 0-20 mA,
potenciémetro de 1 K) con 4 lazos de control
= 4 entradas de termistor con 4 lazos de control

2
J = 4 Relé mecdnico 5 A, Forma A
C = 6 E/Sdigital

Ranura E - Digito®

A = Ninguno
1

= 4 entradas universales (t/c, RTD bifilar, 0-10 Vcc, 0-20 mA,
potenciémetro de 1 K) con 4 lazos de control

1.
2,
3
4
5
6
7
8

2 = 4 entradas de termistor con 4 lazos de control
J = 4 Relé mecénico 5 A, Forma A
C = 6 E/Sdigital

Opciones futuras - Digito 9

A = Estandar

Opciones mejoradas - Digito
A = Bus estandar
1

= Bus estdndar y Modbus RTU 485 (seleccionable mediante interruptor)

Opciones adicionales - Digitos @ @
Firmware, Superposiciones, Ajustes de parametros
AA = Estdandar

AB = Solo herrajes para conectores de reemplazo, para el nimero de
modelo introducido

XX = Opciones de personalizacién (consultar con la fébrica)

Watlow ®, EZ-ZONE ® y TRU-TUNE® son marcas registradas de Watlow Electric
Manufacturing Company.

UL® es una marca registrada de Underwriter’s Laboratories, Inc.

Modbus® es una marca registrada de Schneider Automation Incorporated.
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Frecuencia de linea de CA 86
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65

Menu Accidén 36, 55

Pantalla de la alarma 65

Punto establecido superior
de alarma 39, 40, 64, 65, 66,

101

Histéresis de alarma 64,
101

Menu Entrada analégica
35, 48

Instancia de fuente de
alarma 63

Enganche de alarma 65,
102

Légica de alarma 64

Menu Alarma 39, 63

Punto establecido inferior de
alarma 39, 64, 101

Lados de alarma 64

Silenciar alarma 65, 102

Solicitud para silenciar
alarma 65

Estado de alarma 66

Punto establecido de
autoafinacion 37, 58

(AE E n]Atencion 101, 102

Tipo de alarma 63, 101

Unidades de altitud 47, 53, 85

[ AUE]Autoafinacion 37

(6 AU d) Velocidad en baudios 87

Presion barométrica 53

Algoritmo de enfriamiento
57,98

Curva de salida de
enfriamiento 57, 97

Unidades de pantalla 86

Histéresis de enfriamiento
38, 57, 98

Modo de control 37, 61

Modo de control activo 37

L o dE] Clave publica 91

Menu Comunicaciones 87

Banda proporcional para
enfriamiento 38, 57, 99

Menu Comparar 41, 68

[ LPl ] Energia de enfriamiento 37

Punto establecido de lazo
cerrado 38, 61

Punto establecido de
trabajo de lazo cerrado 37

Menu Contador 42, 72

Configuracién personalizada
89

Fecha de fabricaciéon 92

Banda muerta 39, 58, 100

[ dEL) Decimal 49

Punto de condensaciéon 82

Menu Diagndsticos 91, 92

Menu Entrada/Salida digital
36, 53

Direccion 53

Estado de salida digital 36

Pares de pantalla 47, 86

Estado de entrada de
evento 36

EL .o Compensacién de entrada
eléctrica 92, 95

Pendiente de entrada
eléctrica 92, 95

Falla de error de entrada
60, 98

Instancia de funcién de
salida 62

Instancia de funcion de
salida digital 54

Filtro 49

Funcién 50

Funcién de salida 62

(9L 6L ] Menu Global 86

Algoritmo de calentamiento
57,98

Histéresis de calentamiento
38, 57, 98

Banda proporcional para
calentamiento 38, 57, 99

Energia de calentamiento
37

Compensacion de
calibracion 35, 49

Punto establecido inactivo
38, 61

Enganche de error de
entrada 49

Estado de error de entrada
35, 49

Direccion IP fija parte 4 86

Desviacion de deteccion de
lazo abierto 60

Habilitar deteccion de lazo
abierto 60

Tiempo de deteccion de
lazo abierto 60

[ L 9] Menu Légica 43, 74

Menu Limite 37

Linealizacion 48

Menu Linealizacién 40, 66

Menu Configuracion de
seguridad 90, 91

Nivel de acceso bloqueado
90

Bloguear pagina
Operaciones 89, 90, 102

Bloquear pagina
Perfilamiento 90, 91, 102
Menu Lazo de control 56
Energia manual 60
Menu Aritmética 44, 82
Orden de palabras en
Modbus 87
Menu Monitor 37
Medicién eléctrica 92, 95
[ al.5) Guardar no volatil 87
Control de salida 55, 63

Compensacién PV 36
Escala de energia alta de
salida 55, 63

Escala de energia baja de
salida 55, 63

Punto establecido de lazo
abierto 39, 61

Base de tiempo de salida
55, 63

Menu Salida 62

Paridad 87

Contrasefa de
administrador 91

Habilitar contrasefia 90

Contraseha 91

Contrasefa de usuario 91

Retraso Peltier 59
Habilitar error de proceso 48

[ PEL]Error de proceso bajo 49
Numero de pieza 91
Unidades de presion 47, 53
Menu Valor de proceso 50
Valor de proceso activo 37
Habilitar remoto 37, 59
Revision del software 92
Rango alto 48, 96, 97
Seguridad de bloqueo de
lectura 90, 102
Rango bajo 48, 96, 97
Contrasefa variable 91
[~ P]Accion de rampa 60, 101
[ r.r E]Velocidad de rampa 61, 101
Escala de rampa 60, 101
Conductores RTD 48
([ 6En)Tipo de sensor 48, 96
Funcién de fuente A 63
Escala alta 48, 96
Seguridad de bloqueo de
configuracién 90, 102, 103
Escala baja 48, 96
[ Sn)Numero de serie 92

Compilacion del software
92

Valor de fuente A 35

[ Gu.b]Valor de fuente B 35, 36

Agresividad de afinacién de
usuario 58

Banda TRU-TUNE+™ 58

Derivativa de tiempo 38,
58, 99

Ganancia TRU-TUNE+™ 58

Integral de tiempo 38, 57, 99

Menu Cronémetro 42, 70

Habilitar TRU-TUNE+™ 58

Accion de falla de usuario 59

Desbloquear 88

Restaurar configuracion de
usuario 86, 95

Guardar configuracion de

usuario 86, 95

Menu Variable 86
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A

Accion de falla de usuario 59
Accién de rampa 60
afinacion de los parametros PID 95
Agresividad de autoafinacion 58, 59
alarmas

Bloqueo 65, 102

desviacion 101

Enganche 65, 101

Fuente 63

Histéresis 64, 101

Lados 64

Logica 64

Pantalla 65

proceso 101

puntos establecidos 101

Silenciar 65, 102

Tipo 63
alarmas de desviacién 101
alarmas de proceso 101
Algoritmo de calentamiento 57, 98
Algoritmo de enfriamiento 57, 98
ambiente 139

Banda muerta 39, 58, 99, 100

Banda proporcional de
calentamiento 38, 57, 99

Banda proporcional para
enfriamiento 38, 57, 99

Banda TRU-TUNE+™ 58

Base de tiempo 55, 63

base de tiempo variable 100

Bloquear pagina Operaciones 102

Bloquear pagina Perfilamiento 102

Bloqueo 65, 102

bloqueo de alarma 102

blogues de aislamiento 21

Borrar solicitud 65

Cc

cableado
relé mecanico de salida 1, forma
C 26
cableado de lared 29
cableado de una red 29, 30
cableado, modulo controlador
entrada de termopar 1 a 4 22
entrada RTD 1 a4 23
relé mecanico, forma A, salida 2, 4,
608 26
cablear una red EIA-485 en serie 29
calibrar una entrada analégica 95
CIP (Protocolo Industrial Comun) 31
Clave publica 88, 91
Compensacion de calibracion 35,
49, 95-96
Compensacion de entrada eléctrica
92
Compensacion eléctrica 95
Compilacion del software 92
comunicacioén en serie 139
Conectar y cablear los médulos 30
conector estandar, todos los

modelos 20
configuracién de salida 97
Configuracién de seguridad 90, 91
configuracién segura 102, 103
constante de tiempo de filtro 96
Contrasefia 88, 91
Contrasefa de administrador 91
Contrasena de usuario 91
Contrasena variable 91
Control 55, 63

control automatico (lazo cerrado) 98

control de encendido-apagado 98
control manual (lazo abierto) 98
control proporcional
control proporcional mas integral
mas derivativa (PID) 99
control proporcional mas integral
(PI) 99
curva de salida de enfriamiento 97
Curva de salida de enfriamiento 57,
97

D

Decimal 49

Derivativa de tiempo 38, 58, 99

Desviacion de deteccion de lazo
abierto 60

deteccidén de corriente 102

Deteccion de corriente 102

Direccion 53

Direccion de bus estandar 87

Direcciones de definiciéon de
ensamblaje 104

Direcciones de trabajo de
ensamblaje 104

Direccion IP fija parte 4 86

duplex 97

E

Energia de calentamiento 37

Energia de enfriamiento 37

Enganche 65, 102

Enganche de error de entrada 49,
98

entradas 5

Error de proceso bajo 49

escala alta 96

Escala alta 48, 96

escala baja 96

Escala baja 48, 96

Escala de energia alta 55, 63

Escala de energia baja 55, 63

escala de energia de salida 97

Escala de rampa 60, 101

Especificaciones 139

especificaciones de entrada digital
139

Estado 66

Estado de alarma 66

Estado de error de entrada 35, 49

Estado de salida 36

Estructura de ensamblaje
predeterminada Modbus 80-
119 137 138

F

Falla de error de entrada 60, 98

Fecha de fabricaciéon 91, 92

Frecuencia de linea de CA 86, 100

Fuente 63

fuentes de alimentacion 15

Funcion 46

Funcién Comparar 133

Funcién de accion 117

Funcién de alarma 115

Funcién de aritmética 122

Funcién de contador 132

Funcién de control 118

Funcién de crondmetro 127

Funcién de diagndstico 135

Funcién de entrada analdgica 108

Funcion de entrada/salida digital
116

Funcién de linealizacion 114

Funcién de légica 119

Funcién de seguridad 134

Funcidn de valor de proceso 109

Funcién de variable 132

Funcién global 119

Funcion personalizada 134

G

Ganancia eléctrica 95

Ganancia TRU-TUNE+™ 58

guardar ajustes del usuario 95

Guardar configuracién de usuario
86, 95

Guardar no volatil 47, 87

H

Habilitar deteccidn de lazo abierto
60

Habilitar error de proceso 48

Habilitar remoto 37, 59

Habilitar TRU-TUNE+™ 58

Histéresis 64, 101

Histéresis de calentamiento 38, 57,
98

Histéresis de enfriamiento 38, 57, 98

|

Identificacion del parametro 31

Indice Profibus 31

informacion para pedidos
modelos de controladores

integrados 141

instalacién 16

Instancia de funcién 54

Integral de tiempo 38, 57, 99

interfaz de operador 139

J
K
L

Lados

Alarma 64
limite inferior de punto establecido 96
limite superior de punto establecido
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Linealizacién 48

Linealizacién de diez puntos 97
Légica 64

Luz indicadora de control manual 98

M

medicién de corriente 139
Medicidn eléctrica 92, 95
Menu Accion 36, 55
Menu Alarma 39, 63
Menu Aritmética 44, 82
Menu Bloqueo 102
Menu Comparar 41, 68
Menu Comunicaciones 87
Pagina Configuracion 33, 46
Menu Configuracion personalizada
89
Menu Contador 42, 72
Menu Cronémetro 42, 70
Menu Diagndsticos 91, 92
Menu Entrada analdgica 35, 48
Menu Entrada/Salida digital 36, 53
Menu Global 86
Pagina Configuracion 33, 46
Menu Lazo 37
Menu Lazo de control 56
Menu Linealizacion 40, 66
Menu Légica 43, 74
Menu Monitor 37
Menu Salida 62
Menus Médulo de control
Pagina Configuracion
Menu Accion 55
Menu Alarma 63
Menu Aritmética 82
Menu Comparar 68
Menu Comunicaciones 87
Menu Contador 72
Menu Cronémetro 70
Menu Entrada analégica 48
Menu Entrada/Salida digital 53
Menu Global 86
Menu Lazo de control 56
Menu Linealizacion 66
Menu Légica 74
Menu Salida 62
Menu Variable 86
Valor de proceso 50
Pagina Fabrica
Menu Configuracion de
seguridad 90, 91
Menu Configuracion
personalizada 89
Menu Diagndsticos 91, 92
Pagina Operaciones
Menu Accién 36
Menu Alarma 39
Menu Aritmética 44
Menu Comparar 41
Menu Contador 42
Menu Cronémetro 42
Menu Entrada analégica 35
Menu Entrada/Salida digital 36
Menu Lazo 37
Menu Linealizacién 40

Menu Légica 43
Menu Monitor 37
Menu Valor de proceso 35
Menu Valor de proceso 35
Menu Variable 86
métodos de control 97
Modbus - Usar bloques de memoria
programables 104
Modo de control 37, 61, 98
Modo de control activo 37

N
navegacion
Pagina Configuracion 33, 46
Pagina Fabrica 88
Nivel de acceso bloqueado 90, 91
Numero de pieza 91
Numero de serie 92

(0

Orden de palabras en el protocolo
Modbus 87

organismos de certificaciones
reguladores 3

P
Pagina Configuracion
Modulo de control 46
Pagina Fabrica
Maédulo de control 88
Pagina Operaciones
Modulo de control 33
Pantalla 65
Parametro 1 a 20 89
Pares de pantalla 47, 86
Paridad 87
Pendiente de entrada eléctrica 92
Pendiente eléctrica 96
Potenciometro 23
Presion barométrica 46
Profibus 32
programacion de la pagina de inicio
95
Punto de condensacion 82
Punto establecido de autoafinacion
37,58
Punto establecido de lazo abierto
39, 61
Punto establecido de lazo cerrado
38, 61
Punto establecido de trabajo de lazo
cerrado 37
Punto establecido inactivo 38, 61
Punto establecido inferior
Alarma 39, 64, 101
Enlace 61, 96
Punto establecido superior
Alarma 39, 40, 64, 65, 66, 101
Enlace 61, 96

Q
R

rampa de punto establecido sencillo
100

rango alto 96

Rango alto 48, 96

rango bajo 96

Rango bajo 48, 96

recibiendo un punto establecido
remoto 97

Relé sin arco 97

respaldo de sensor 96

restaurar ajustes del usuario 95

Restaurar configuracion de usuario
86, 95

Retraso Peltier 47, 59

Revisién del software 92

S

salida de vibracion 98

salidas 5

Seguridad de bloqueo de
configuracién 102

Seguridad de bloqueo de lectura
102

Seguridad del sistema 103

Silenciar 65, 102

Sistema de sellado de armadura
P3T 3

Solicitud de autoafinacion 37

Solicitud de silencio 65

Solicitud para borrar alarma 65

Solicitud para silenciar alarma 65

T

terminacion de cableado, terminales
touch safe 139

Tiempo de deteccién de lazo abierto
60

Tiempo de filtro 49, 96

Tipo 63, 101

Tipo de sensor 48, 96

transferencia sin sobresaltos 98

U

Unidades de altitud 46, 47, 85

Unidades de pantalla 86

Unidades de presién 46, 47

usar el software 102

Uso del software EZ-ZONE®
Configurator 105

Vv

Valor de proceso 35, 46, 49, 50
Valor de proceso activo 37
Velocidad de rampa 61, 101
Velocidad en baudios 87
voltaje/potencia de linea 139

N <X <

Modulo EZ-ZONE® RMH de Watlow

o 144

Apéndice



Declaration of Conformity

EZ Zone Series RM C €

WATLOW an ISO 9001 approved facility since 1996.
1241 Bundy Blvd.
Winona, MN 55987 USA

Declares that the following Series RM (Rail Mount) products:

Model Numbers: RM followed by additional letters or numbers describing use of up to four module
options of various inputs and outputs or communications.

Classification: Temperature control, Installation Category Il, Pollution degree 2

Voltage and Frequency:  SELV 24 to 28 V= ac 50/60 Hz or dc

Power Consumption: RMA models 4 Watts, any other RM model 7 Watts

Environmental Rating: P20

Meet the essential requirements of the following European Union Directives by using the relevant standards show
below to indicate compliance.

2004/108/EC Electromagnetic Compatibility Directive
EN 61326-1 2006 Electrical equipment for measurement, control and laboratory
use — EMC requirements, Industrial Immunity, Class A
Emissions (Not for use in a Class B environment without

additional filtering).
EN 61000-4-2 1996 A1, A2, 2001 Electrostatic Discharge Immunity
EN 61000-4-3 2006 Radiated Field Immunity
EN 61000-4-4 2004 Electrical Fast-Transient / Burst Immunity
EN 61000-4-5 2006 Surge Immunity
EN 61000-4-6 1996 A1, A2, A3,2005 Conducted Immunity
EN 61000-4-11 2004 Voltage Dips, Short Interruptions and Voltage Variations Immunity
EN 61000-3-2 2005 Harmonic Current Emissions
EN 61000-3-3° 2005 Voltage Fluctuations and Flicker

’NOTE 1: To comply with flicker requirements cycle time may need to be up to 160 seconds if load
current is at 15A, or the maximum source impedance needs to be < 0.13Q. Control power input of RM
models comply with 61000-3-3 requirements.

2006/95/EC Low-Voltage Directive

EN 61010-1 2001 Safety Requirements of electrical equipment for measurement,
control and laboratory use. Part 1: General requirements

Compliant with 2002/95/EC RoHS Directive
Per 2002/96/EC W.E.E.E Directive E Please Recycle Properly

Raymond D. Feller llI Winona, Minnesota, USA Oct. 2009
Name of Authorized Representative Place of Issue Date of Issue

General Manager ?H.,—«O‘D ‘ML i

Title of Authorized Representative Signatur® of Authorized Representative

CE DOC EZ-ZONE RM-10-09 Page 1 of 1
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Cdmo ponerse en contacto con nosotros

Oficinas centrales

Watlow Electric Manufacturing Company
12001 Lackland Road

St. Louis, MO 63146

Ventas: 1-800-WATLOW2

Soporte de fabricacion: 1-800-4WATLOW
Email: info@watlow.com

Sitio Web: www.watlow.com

Fuera de los EE. UU. y Canada:

Tel: +1 (314) 878-4600

Fax: +1 (314) 878-6814

América Latina

Watlow de México S.A. de C.V.
Av. Fundicion No. 5

Col. Parques Industriales
Querétaro, Qro. CP-76130
México

Tel: +52 442 217-6235

Fax: +52 442 217-6403

Asia y Pacifico

Watlow Singapore Pte Ltd.

16 Ayer Rajah Crescent,

#06-03/04,

Singapore 139965

Tel: +65 6773 9488 Fax: +65 6778 0323
Correo electronico: info@watlow.com.sg

Watlow Australia Pty., Ltd.
4/57 Sharps Road
Tullamarine, VIC 3043
Australia

Tel: +61 3 9335 6449

Fax: +61 3 9330 3566

Sitio Web: www.watlow.com

Watlow Electric Manufacturing
Company (Shanghai) Co. Ltd.
Room 501, Building 10, KIC Plaza
290 Songhu Road, Yangpu District
Shanghai, China 200433

China

Tel: +86 21 3381 0188

Fax: +86 21 6106 1423

Email: viee@watlow.cn

Website: www.watlow.cn

DhO— DyNUHKAH

T101-0047 REAFRAXHKHH-14-4
MEELBIEEIRE

Tel: 03-3518-6630 Fax: 03-3518-6632

Europa

Watlow France

Tour d'Asnieres.

4 Avenue Laurent Cély
92600 Asnieres sur Seine
Francia

Teél: + 33 (0)141327970

Télécopie: + 33(0)1 47 33 36 57
Correo electronico: info@watlow.fr

Sitio Web: www.watlow.fr

Watlow GmbH

Postfach 11 65, Lauchwasenstr. 1

D-76709 Kronau
Teléfono
Tel: +49 (0) 7253 9400-0

Fax: +49 (0) 7253 9400-900
Correo electrénico: info@watlow.de

Sitio Web: www.watlow.de

Watlow Italy S.r.l.
Viale ltalia 52/54
20094 Corsico MI
Italia

Tel: +39 024588841
Fax: +39 0245869954

Watlow Ibérica, S.L.U.
C/Marte 12, Posterior, Local 9
E-28850 Torrején de Ardoz
Madrid - Spain

T. +34 91 675 12 92

F. +34 91 648 73 80

Email: info@watlow.es

Sitio Web: www.watlow.es

Watlow UK Ltd.

Linby Industrial Estate

Linby, Nottingham, NG15 8AA
Reino Unido

Teléfono: (0) 115 964 0777
Fax: (0) 115 964 0071

Correo electronico: info@watlow.co.uk
Sitio Web: www.watlow.co.uk
Desde fuera del Reino Unido:
Tel: +44 115 964 0777

Fax: +44 115 964 0071

Correo electrénico: italyinfo@watlow.com

Sitio web: www.watlow.it

Sitio Web: www.watlow.com.sg

Correo electrénico: infoj@watlow.com Sitio Web: www.watlow.co.jp

Watlow Japan Ltd.

1-14-4 Uchikanda, Chiyoda-Ku

Tokyo 101-0047

Japén

Tel: +81-3-3518-6630 Fax: +81-3-3518-6632

Correo electronico: infoj@watlow.com Sitio Web: www.watlow.co.jp

Watlow Korea Co., Ltd.

#1406, E&C Dream Tower, 46, Yangpyeongdong-3ga
Yeongdeungpo-gu, Seoul 150-103

Republica de Corea

Tel: +82 (2) 2628-5770 Fax: +82 (2) 2628-5771
Sitio Web: www.watlow.co.kr

Watlow Malaysia Sdn Bhd

1F-17, 101 Business Park

No.1, Persiaran Puchong Jaya Selatan
Bandar Puchong Jaya

47100 Puchong, Selangor D.E.

MALAYSIA

Tel: +60 3 8076 8745 Fax: +60 3 8076 7186

FASREEHROBERAR

80143 BT RIS E L EE1895% 1082 —

E5E: 07-2885168 {#X: 07-2885568

Watlow Electric Taiwan Corporation

10F-1 No.189 Chi-Shen 2nd Road Kaohsiung 80143
Taiwan

Tel: +886-7-2885168 Fax: +886-7-2885568

Su distribuidor autorizado de Watlow

TOTAL

CUSTOMER
SATISFACTION

3YearWarranty
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